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Se conocen ya dispositivos alimentadores de hilo
para la alimentacidn del hilo sin resbalamiento o pati-
naje a los diferentes puestos de trabajo de mdquinas
tricotosas circulares, particularmente mdquinas trico-
tosas circulares de orillos, que para la variacidn de
la velocidad de alimentacién del hilo van gobernados
segdn programa (Patente alemana 1.07L.810, Patente ale-
mana 907.927, Patente britdnica 430.744). Igualmente
es conocida la ventaja de la alimentacidn del hilo sin
resbalamiento o patinaje. Esta ventaja consiste en que
particularmente en la elaboracidn de género liso y de
género derecho/derecho (género piqué) se consigue un
mallado uniforme., Los dispositivos alimentadores de
hilo ya conocidos de esta clase consisten en cilindros
dotados de superficie realizada de tal modo que el hilo
aplicado contra una parte de este cilindro o arrollado
una o varias veces alrededor de él, es transportado sin
resbalamiento o patinaje. Existen también realizaciones
en las cuales estd apoyado sobre este cilindro transpor-
tador un cilindro de presidn, al objeto de comseguir
una mayor seguridad en el arrastre del hilo sin resbala=-
miento o patinaje.

También pertenecen a esta categorfa los conocidos
dispositivos alimentadores de hilo que consisten en dos
ruedas dentadas entre cuyos dientes, que engranan entre
si, pasa el hilo y es transportado por tanto sin resba-
lamiento o patinaje.

Todos estos cilindros transportadores sin resbala-
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miento o patinaje, o dispositivos alimentadores de ruedas
dentadas, tienen un accionamiento propio, es decir, el
cilindro accionado, o una de las dos ruedas dentadas,
estd conectado giratoriamente, mediante correas o ruedas
dentadas, con el cilindro de agujas o un drgano giratorio
que accione este cilindro,

Existen también dispositivos alimentaderes de hilo
en mdquinas tricotosas circulares que consisten en un
cilindro transportador del hilo y que son accionados por
un motor eléctrico propio, es decir, cada cilindro trans-
portador de hilo lleva asociado un motor eléctrico. En
estos dispositivos alimentadores de hilo se trata de dis-
positivos que transportan el hilo con resbalamiento o
patinaje, en los que por tanto el hilo es transportado
segln su tensidn con mayor o menor resbalamiento o pati-
naje. Tales dispositivos alimentadores de hilos se deno~
minan dispositivos alimentadores de hilo no positivos.

Es sabido que estos dispositivos alimentadores de hilo
resultan ventajosos en la elaboracién de géneros con di-
bujos, en los que se necesita a cortos intervalos més o
menos hilo para el tisaje. En la elaboracidn de género
liso se dd la preferencia a los dispositivos de alimenta-
¢idn de hilo sin resbalamiento o patinaje (positivos),

ya que, como queda dicho, proporcionan un més claro ¥y
homogéneo mallado. Por otra parte presentan los conoci-
dos dispositivos de alimentacidn de hilo no positivos,

es decir que trabajan con resbalamiento o patinaje, la

ventaja de que se adaptan automdticamente a la variacién
"'\ ("} o~~~ f/‘: i",:? ‘/"

PR

-3 -



10

15

20

25

del consumo requerido de hilo. La conexidn giratoria me-
cdnica del accionamiento de los dispositivos alimentado-
res de hilo positivos es muy costosa y complicada., Parti-
cularmente ocupa en cada puesto de trabajo mucho espacio
y como las mdquinas tricotosas circulares modernas, espe-
cialmente las miquinas tricotosas circulares de orillos,
poseen muchos sistemas de tisaje, resulta ventajoso todo
ahorro de espacio en la zona de cada sistema de tisaje.

El asociar a2 cada dispositivo alimentador de hilo
un motor eléctrico de accionamiento, tal como en los cono-
cidos dispositivos alimentadores de hilo no positivos
(Patente alemana 1.147.705, Patentes francesas 916,418,
870,967, Patentes americanas 2.227.355, 2.160.495 vy
2.135,756), no es posible, puesto que la proporcidn entre
el nimero de revoluciones por unidad de tiempo del cilin-
dro de agujas y el mimero de revoluciones del motor eléec-
trico no es constante.

Constituye una finalidad de la presente invencidn
el hacer posible la asociacién de un motor eléctrico de
accionamiento a cada dispositivo alimentador de hilo po-
sitivo (sin resbalamiento o patinaje), o sea poder dotar
a cada cilindro transportador de hilo positivo de un
motor eléctrico, Este problema queda resuelto segdn la
invencidn por el hecho de que cada dispositivo alimenta-
dor de hilo se acciona por un motor intermitente, cuyos
impulsos de gobierno son producides por un formador de
impulsos, que recibe sus impulsos en frecuencia propor-
cional al nimero de revoluciones del cilindro de agujas.
j = {E
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(Un tal motor intermitente - Stepping motor - estd des-
crito en la Patente americana 2,834.896).

Los impulsos que recibe el formador de impulsos son
producidos mediante pulsacidn magnética de elementos gi-
ratorios conectados giratoriamente con el cilindro de
agujas. La pulsacidn puede realizarse también directamen-
te en el cilindro de agujas, por ejemplo mediante pulsa-
cién de las ranuras de agujas. Segdn otra particularidad
de la invencidn, los impulsos que recibe el formador de
impulsos, son impulsos eléctricos originados por rayos
luminosos,

En la conexidn giratoria de los conocidos disposi~-
tivos alimentadores de hilo positivos {sin resbalamiento
o patinaje) arriba mencionados con el cilindro de agujas,
permanece siempre constante la proporcidn entre el nime-
ro de revoluciones del cilindro de agujas y la respecti-
va velocidad de alimentacidn del hilo, es decir también
cuando varfa el ndmero de revoluciones del cilindro de
agujas, Lo propio tiene lugar en el dispositivo alimenta-
dor de hilo segin la presente invencidn, en el cual
cada cilindro transportador de hilo es accionado por me-
dio de un motor intermitente.

Sin embargo resulta necesario, al cambiar el tisa-
je, por ejemplo al pasar del tisaje derecho/derecho al
tisaje liso, variar la velocidad de alimentacidn del
hilo de modo que la proporcidn entre el ndmero de revo-
luciones del cilindro de agujas y la velocidad de alimen-
tacidn del hilo, cuando varie el ndmero de revoluciones

103750
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del cilindro de agujas, quede constante. En las patentes
arriba mencionadas, que tratan de dispositivos alimenta-
dores de hilo positivos, gobernados segin programa para
la variacidn de la velocidad de alimentacidn del hilo,
resulta necesario en cada dispositivo alimentador de hilo
un dispositivo mecdnico que produzca la variacidn de la
velocidad de alimentacidn del hilo.

Consbituye una segunda finalidad de la presente in-~
vencidn el evitar estos complicados dispositivos. Ello
se logra segdn la presente invencidn por el hecho de que
los impulsos eléctricos que recibe el formsdor de impul-
s0s, producidos por pulsacién magnética u originados por
rayos luminosos, parten del 4rbol de salida de un varia-
dor de velocidad graduable escalonadamente 0 de manera
contfnua, el 4rbol de entrada del cual se halla conectado
giratoriamente con el cilindro de agujas. 4si resulta po-
sible que al igual que los impulsos de gobierno de todos
los motores intermitentes que accionan los dispositivos
alimentadores de hilo son producidos en un solo puesto,
pusda tambidn variarse desde un solo puesto la relacidn
de transmisidn entre el motor intermitente y el c¢cilindro
de agujas. Una variacidn escalonada de la velocidad de
alimentacidn del hilo es posible por ejemplo también me-
diente un cilindro transportador positivo escalonado en
forma de polea cdnica acanalada escalonadamente, cuyo hilo
es guiado, antes de su paso por la polea c¢dnica acanala-
da, por un gufa-hilos dispuesto en una palanca ajustable
por medios de ajuste que permitan ajustarla de manera

303730
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tal que el hilo pueda ser conducido, a eleccidnm, a cual-
quiera de las estrfas de la polea cénica acanalada. El
ajuste de dicha palanca del gufa-hilos puede ser dirigi-
do por un descifrador, que recibe sus impulsos eléctricos
desde un drgano pulsador del porta-programa. De este modo
resulta posible efectuar la variacidn de los diferentes
dispositivos alimentadores de hilo en los diversos pues-
tos de trabajo (sistemas de tisaje) conjuntamente desde
un puesto de gobierno, o también separadamente, es decir,
variar Unicamente determinados dispositivos alimentadores
de hilo, lo que resulta posible debido a que el porta-
programa es una pelfcula que, desplazdndose con respecto
al drgano pulsador, lleva dispuesto el programa de conmu-
tacidn en forma de orificios, o de puntos opacos o trans-
parentes, y porque la pulsacidn se efectda magnética o
fotoeléctricamente. Cuando se trate de mdquinas en las
cuales resulta Unicamente necesario un determinado pequefio
nimero de relaciones de velocidad, es decir de velocidades
del hilo diferenciadas, estén dispuestos segin otra carac-
ter{stica de la presente invencién, una pluralidad de
variadores de velocidad accionados por el cilindro de agu-
jas y conmutables escalonadamente o de manera contfnua,
y porque el 4rbol de salida de cada variador de velocidad
estd conectado giratoriamente con un productor de impul-
sos segin la invencidn, por ejemplo una sirena de luz,
que suministra los impulsos a través del formador de im-
pulsos para el motor intermitente. Cada una de las sire-
nas de luz estd cénectada eléctricamente con un contacto
33750
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y cada uno de estos contactos puede ser conectado median-
te un conmutador con el formador de impulsos. Asi resulta
posible que el formador de impulsos pueda recibir una
frecuencia determinada de los variadores de velocidad di-
ferentemente ajustados segin la posicidn del conmutador
de contactos, El conmutador que conecta el formador de
impulsos, a eleccidn, con una de las sirenas de luz, puede
ser conmutado segdn programa mediante un drganc de gobier-
no. El portaprograma puede ser, como ya se ha mencionado
mds arriba en relacidn con el ajuste de la palanca del
gufa~hilos para la polea cédnica acanalada escalonadamente,
una cinta de pelfcula, que es pulsada magnéticamente o
por luz y cuyos impulsos resultantes son traducidos por
medio de un descifrador en trabajo que varfa mecédnicamen-
te el conmutador,

En los dibujos adjuntos se ilustran unos ejemplos de
realizacidn, mostrando:

La Fig., 1 una vista esquemdtica de la pulsacidn mag-
nética de impulsos en el cilindro de agujas y la trans-
formacidn de dichos impulsos, mediante elementos electrd-
nicos ilustrados esquemdticamente, para el motor intermi-
tente;

la Fig. 2 una vista esquemdtica de la pulsacidn del
portaprograma para el gobierno de la velocidad del hilo,
as{ como del dispositivo de gobierno para el desplaza-
miento del hilo de una estria escalonada a otra, estando
previsto como drgano de mando una cinta de pelfcula;

la Fig. 3 la produccidn de impulsos\medigpte’g¥a_

37 T i
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sirena de luz pulsada fotoeléctricamente y un drgano de
gobierno de la frecuencia de los impulsos proporcional

al ndmero de revoluciones del cilindro con un variador

de velocidad gobernado segin programa;

la Fig. 4 una vista esquemdtica de una sirena de
luz para la produccidn de una pluralidad de dispositivos
originadores de impulsos, de los cuales produce cada uno
una frecuencia diferente, conmutable desde el mando segdn
programa, estando reunidas las diferentes frecuencias de
impulsos en un disco de sirena de luz y siendo conmutables
los fotodiodos pertenecientes a cada alineacidn de sefiales;

la Fig. 4a una vista desde arriba de la sirena de
luz con cuatro alineaciones de seflales; ¥y

la Fig, 5 una parte del cilindro de agujas con tres
variadores de velocidad contfnuos, conectados con €1 por
medio de ruedas dentadas, que pueden ser ajustados a
mano, poseyendo cada variador de velocidad en su 4rbol
de salida una sirena de luz y estando conectados los foto-
diodos de cada sirena de luz con contactos, cada uno de
los cuales puede ser conectado por medio de un conmutador
con el formador de impulsos.

El motor intermitente es conocido por la Patente ame-
ricana 2.834.896, E1 motor trabaja de modo parecido a un
motor sinmcrono, pero con la diferencia de que arranca y
para en cada media onda del cambio de corriente, En cada
posicién de 4ngulo del rotor puede producir un momento
de giro utilizable, El motor es capaz de reaccionar a
cambios de corriente de muy alta frecuencia y es, por

30a700
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tanto, apropiado para producir todas las velocidades de
hilo necesarias en la mdquina tricotosa circular,

El motor intermitente, designado en el dibujo con 1,
recibe sus impulsos desde un pulsador magnético 2, que
segin el ejemplo ilustrado en la Fig. 1, pulsa las ranu~
ras 3 de las agujas del cilindro L de agujas y produce
por tanto una frecuencia que corresponde al nimero de
ranuras de agujas que pasan por delante de él, correspon~
diente a su vez al ndmero de revoluciones del cilindro
de agujas. Dicha frecuencia puede ser aminorada de ante-
mano si solamente se hacen pulsables determinadas ranuras
3 de azgujas. Los impulsos originados en el pulsador mag-
nético 2 son transformados en el formador de impulsos 5
y conducidos al conmutador basculante 6 (conexidn flip-
flop), desde el cual son conducidos a través de conmuba-
dores de potencia (transistores) 7a y 7b al motor inter-
mitente.

El motor intermitente, tal como queda ilustrado en
la Fig, 2, lleva unida una polea cdnica acanalada escalo~
nadamente 8, fijada sobre el rotor del motor intermitente.
En una de las estrfas estd colocado el hilo 9, que es
transportado por su apoyo en la estria sin resbalamiento,
es decir positivamente, al puesto de trabajo no ilustrado
en el dibujo. Antes-de pasar sobre la polea cdnica acana-
lada escalonadamente 8, atraviesa el hilo 9 un gufa-
hilos 10, fijado en una palanca 1l que estd montada sobre
un 4rbol 12 que puede ser girado a diferentes posiciones

angulares por drganos adecuados, preferentemente por me~
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dio de electroimanes. Estas posiciones angulares corres-
ponden al ndmero de estrfas en la polea cdnica acanalada
escalonadamente, de modo que el gufa~hilos 10 puede ajus-
tarse, a eleccidn, de tal modo con respecto a la polea
cdnica acanalada escalonadamente, que el hilo 9 corra en
la estria predeterminada y quede arrastrado en ella sin
resbalamiento, Los drganos para el ajuste del drbol 12,
que estdn alojados en la caja 13, no estdn ilustrados en
detalle. Para cada velocidad del hilo, es decir para cada
posicidn del gufa-hilos 10 o de la palanca 1l con respec-
to a las estrfas de la polea cdnica acanalada escalonada-
mente 8, puede estar fijada dentro de la caja 13 una pa=~
lanca en el 4rbol 12, conectada con la armadura mévil de
un electroimén, cada uno de los cuales tenga un recorrido
diferente, de modo que al quedar excitado uno de los ima-
nes, la palanca 1l con su gufa-hilos 10 quede colocada
en la posicidn que corresponda a la longitud de carrera
del correspondiente imén. La excitacidn de los imanes
tiene lugar desde un descifrador 14 que traduce los im~
pulsos originados por el portaprograma, es decir su pul-
sador o lector de cinta, en potencia, y los transmite al
drgano de mando de la velocidad del hilo en la caja 13,
El portaprograma consiste por ejemplo en una cinta de
pelicula 15, dotada de sefiales transparentes, que son
pulsadas en 16 por la luz y que, traducidas en impulsos
eléctricos, son conducidos al descifrador.

La Fig. 3 muestra una forma de realizacidn en la
cual estd previsto el cambio de velocidad del hilo ya

- 11 ~
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antes del productor de impulsos, En el cilindro 4 de
agujas se encuentra una corona dentada 17 con la cual
engrana una rueda dentada 18 que constituye el drgano

de accionamiento de un variador de velocidad continuo.

La rueda dentada 18 estd montada sobre un &rbol 19 apow-
yado estacionariamente y dotado de una polea cdnica 20
conectada giratoriamente por medio de una rueda de fric-
cidn 21 con la polea cdnica 22 dirigida en sentido opues-
to. Esta polea 22 est4 montada en un 4rbol 23 apoyado
estacionariamente, La rueda de friccidn 21 que enlaza
ambes poleas cénicas estd montada en una barra 254 axialw~
mente desplazable y ajustable por medios adecuados, por
ejemplo mediante electroimanes, estando alojados estos
medios en una caja 25. Mediante desplazamiento axial de
la barra 24 puede variarse de manera continua la relacidn
de transmisidn entre el 4rbol de salida 23 del variador
de velocidad y el cilindro 4 de agujas. En dicho 4rbol

de salide 23 del variador de velocidad estd fijada una
sirena de luz 26, que consiste por ejemplo en un disco
perforado, en el cual estdn practicados sobre una circun-
ferencia un determinado ndmero de orificios, por encima
de los cuales estd colocada una bombilla 27, cuyos rayos
atraviesan los orificios 28 que van pasando sucesivamente
por delante de ella por efecto del movimiento giratorio
del disco 26, y que son transformados en impulsos eléc~
tricos por el fotodiodo 29 situado por debajo. Estos im~
pulsos son conducidos al formador de impulsos 5 que se
halla, al igual que en la Fig, 1, en conexidn con el motor

3037590

- 12 -



10

15

20

25

intermitente 1, En el rotor de dicho motor intermitente
1 estd fijado el cilindro 30 que transporta, sin resba-
lamiento, el hilo 9 procedente de la bobina 31 y condu~
cido a travéds del gufa-hilos 32. Este hilo 9, segin las
necesidades de cada caso, envuelve al cilindro transpor-
tador 30 parcial o totalmente una o varias vVeces, y es
transportado por €1 a las agujas 33. En esta disposicidn
ilustrada en la Fig. 3 queda pués gobernada la velocidad
del hilo centralmente desde el variador de velocidad
contfnuo 20, 21, 22, pudiendo efectuarse el gobierno, o
sea el desplazamiento de la barra 2L, de manera anfloga
a la ilustrada en la Fig, 2, por medio de un portaprograma
vy un descifrador. El variador de velocidad continuo 20,
21, 22 puede ser, naturalmente, también reemplazado por
un variador de velocldad conmutable escalonadamente, de
tipo en si conocido.

Otra posibilidad de modificar la velocidad de alimen-
tacidn del hilo queda ilustrada en las Figs. 4 y L4a, en
las cuvales la sirena de luz 34 conectada giratoriamente
con el cilindro de agujas presenta cuatroc alineaciones
de orificios 35, 36, 37 vy 38, A cada alineacidn de ori-
ficios corresponde una bombilla 35a, 35b, 35¢ y 354
cuyos rayos luminosos, gulados por un diafragma 39, son
transformados en impulsos eléctricos al pasar a través
de un orificio por los diodos 351, 352, 353 y 354 que se
encuentran por debajo. Cada diodo estd conectado con un
contacto 4Oa, L4Ob, 40c y 40d. Cada contacto puede ser
puesto en conexidn por medio de un conmutador Ll con el

0
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formador de impulsos 5, de modo que por el diferente
nimero de orificios de las diversas alineaciones de ori-
ficios 35, 36, 37 v 38, son conducidas al formador de
impulsos frecuencias diferentes, con lo que el motor
intermitente 1 es conmutable a diferentes nimeros de re=
voluciones, El motor intermitente posee, tal como queda
ilustrado en la Fig, 3, un cilindro 30 que transporta el
hilo sin resbalamiento, y desde el cual el hilo 9 es con=
ducido al puesto de trabajo. ELl desplazamiento del conmu-
tador sobre los diversos contactos 40a, L4Ob, 40c y 40d
puede realizarse, tal como queda ilustrado en las Figs. 2
¥ 3, por medio de un descifrador y de un drgano de gobier-
no en forma de una cinta de pelfcula con un lector de
cinta (Fig. 2).

Otra posibilidad de hacer ajustable el motor inter-
mitente 1 a diferentes velocidades queda ilustrada en la
Fig. 5. Con la corona dentada 17 del cilindro 4 de agujas
estdn conectados giratoriamente por ejemplo tres variado-
res de velocidad conmutables de manera contfnua 20a, 2la,
22a, as? como también 20b, 21b, 22b y 20¢, 2lc, 22¢ por
medio de ruedas dentadas 18a, 18b, 1l8¢c. La relacidn de
velocidad entre los 4rboles de salida 23a, 23b y 23c,
respectivamente, puede ser variada, al igual que en la
Fig. 3, por medio de barras de conmutacidn 2ha, 24b, 2hc,
respectivamente. El desplazamiento puede ser realizado
a mano por medio de las ruedas de mano 42a, L42b y L2c,
conectadas con una rueda dentada 43a, 43b y 43¢ v que

estdn apoyadas de modo estacionario. Las ruedas dentadas

R R &) A
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43 estén engranadas con una barra dentada en las barras
de conmutacidn 2La, 24b, 2Lc., Cada 4rbol de salida 23
con tres variadores de velocidad conmutables de manera
continua 1leva una sirena de luz 26a, 26b y 26c, con una
alineacidn circular de orificios y las bombillas corres-
pondientes 27a, 27b y 27¢, asf como los diodos 292, 29b
¥y 29c. Cada uno de los tres diodos estd conectado con un
contacto Lhha, Lib vy Lhc ¥y puede ser conectado por medio
de un conmutador L5 con el formador de impulsos 5, que
conduce los impulsos transformados, al igual que en la
Fig, 3, al motor intermitente 1, cuyo rotor estd unido

a una polea cilfndrica 30 que tramnsporta el hilo sin res-
balamiento. El desplazamiento de la palanca de conmuta-
cidn 45 puede realizarse como en la Fig. 4, procediendo
los impulscs que recibe el descifrador (Fig. 2) también
del portaprograma 15 (Fig., 2).

Se hallan dispuestos tantos motores intermitentes
como dispositivos alimentadores-reguladores de hilo exis~
tan en la mdquina tricotosa circular.

Naturalmente, el dispositivo descrito es también

aplidable a mdquinas tricotosas rectilfneas.

NOT A:

&y 3

s03%ou
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N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
as{ como la manera de ponerlo en prédctica, se hace cons-
tar que todo cuanto no altere, cambie o modifique su
principio fundamental, puede quedar sometido a variacio-
nes de detalle. También se hace constar que esta invencidn
corresponde a la descrita en la Solicitud de Patente
M 61,621 VIIa/25a, depositada en la Repdblica Federal
Alemana en 6 de Julio de 1964, cuya prioridad se reivin-
dica de acuerdo con los Convenios Internacionales en
vigor, siendo lo esencial y por lo que se solicita Paten-
te de Invencidn, por veinte aflos, lo que queda resumido
en las siguientes reivindicacidnes:

12,- Dispositivo alimentador de hilo en mdquinas
tricotosas circulares, para alimentacidn positiva (sin
resbalamiento) del hilo, particularmente aplicable a
cada uno de los puestos de alimentacidn de hilo de una
midquina que comprenda una pluralidad de tales puestos,
caracterizado por estar accionado por un motor intermi-
tente, los impulsos de gobierno del cual son producidos
por un formador de impulsos que recibe sus impulsos en
frecuencia proporcional al nimero de revoluciones del
cilindro de agujas.

2&,- Dispositivo alimentador de hilo segin la rei-
vindicacidn 18, caracterizado porque los impulsos que
recibe el formador de impulsos, son producidos por pulsa-
cidn magnética de elementos giratorios que se hallan co-
nectados giratoriamente con el cilindro de agujas.
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34,- Dispositivo alimentador de hilo segin las rei-
vindicaciones 1% y 2%, caracterizado porque los impulsos
que recibe el formador de impulsos, son producidos por
pulsacién magnética de las ranuras de agujas del cilindro
de agujas.

L&,- Dispositivo alimentador de hilo segdn la rei-
vindicacidén 1la, caracterizado porque los impulsos que
recibe el formador de impulsos, son impulsos eléctricos
originados por rayos luminosos,

58,~ Dispositivo alimentador de hilo segdn las rei-
vindicaciones 1% a L&, caracterizado porque el alimentador-
transportador propiamente dicho del hilo estd acoplado di-
rectamente al motor intermitente.

6&,- Dispositivo alimentador de hilo segdn las rei-
vindicaciones l2 g 5&, caracterizado porque el alimenta=-
dor-transportador propiamente dicho del hilo est4 cons-
tituido por umn cilindro.

78&,~ Dispositivo alimentador de hilo segdn las rei-
vindicaciones 1% a 5&, caracterizado porque el alimentador-
transportador propiamente dicho del hilo estd constituido
por una polea cénica acanalada escalonadamente,

ga,- Dispositivo alimentador de hilo segin las rei-
vindicaciones 12 a 6%, caracterizado porque los impulsos
eléctricos que recibe el formador de impulsos, producidos
por pulsacidn magnética (reivindicaciones 28 y 3&), u ori-
ginados por rayos luminosos (reivindicacidn 42), parten
del 4rbol de salida de un variador de velocidad graduable
escalonadamente o de manera continua, el 4drbol de entrada
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del cual se halla conectado giratoriamente con el cilin-
dro de agujas.

98,~ Dispositivo alimentador de hilo segin las rei-
vindicaclones 12 a 52 y 7&, caracterizado porque el hilo
es guiado, antes de su paso por la polea cdénica acanalada,
por un gufa-hilos dispuesto en una palanca ajustable, ¥
porque esta palanca lleva asociados medios de ajuste que
permiten ajustarla de manera tal, que el hilo puede ser
conducido, a eleccidn, a cualquiera de las estrias de la
polea cdnica acanalada.

10&,- Dispositivo alimentador de hilo segin las rei-
vindicaciones 1% a 58 y 7& a 98, caracterizado porque los
medios de ajuste de la palanca para cambiar el guiado
del hilo de una a otra estria de la polea cdnica acanale-
da, estdn gobernados por un descifrador que recibe sus
impulsos eléctricos desde un drgano pulsador del porta-
programa.

lle,~ Dispositivo alimentador de hilo segin las rei-
vindicaciones 12 a 6& y 8%, caracterizado porque los medios
para graduar el variador de velocidad conmutable escalona-
damente o de manera continua, son gobernables por la in-
fluencia de un descifrador que recibe sus impulsos eléc-
tricos desde un drgeno pulsador del portaprograma,

12a,- Dispositivo alimentador de hilo segin las rei-
vindicaciones 10% y l1l&, caracterizade porque el porta-
programa es una pelicula, que, desplazéndose con respecto
al drgano pulsador, lleva dispuesto el programa de conmu-

tacidn en forma de orificios, o de puntos opacos o trans-
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parentes, y porque la pulsacidn se efectda magnética o
fotoeléctricamente.

132,~ Dispositivo alimentador de hilo segin las rei-
vindicaciones 12 a 6& y ga, caracterizado porque una sire-
na de luz, que suministra los impulsos luminosos al for-
mador de impulsos, estd conectada giratoriamente con el
cilindro de agujas a través de un variador continuo de
velocidad, mediante el cual la relacidn de velocidad entre
la sirena de luz y el cilindro de agujas puede ser variada
escalonadamente o de manera continua,

1h&,- Dispositivo alimentador de hilo segin la rei-
vindicaqidn 13a, caracterizado porque en el variador contf-
nuo de velocidad, el drgano de accionamiento y el drgano
accionado estdn constituidos por sendos conos que se hallan
conectados giratoriamente entre si por medio de una rueda
de friccidn que es desplazable en su sentido axial.

15a,~ Dispositivo alimentador de hilo segdn las rei-
vindicaciones 10& y 1,2, caracterizado porque los drganos
de graduacidn del variador cont{nuo de velocidad estdn
gobernados por un descifrador que recibe sus impulsos
desde un portaprograma.

168, ~ Dispositivo alimentador de hilo segdn las rei-
vindicaciones 1% a 6& y 8&, caracterizado porque el 4rbol
de salida del variador de velocidad lleva asociado un
cuerpo giratorio que es pulsado magnéticamente para pro=-
ducir los impulsos para el formador de impulsos.

17&,~ Dispositivo alimentador de hilo segin las rei-
vindicaciones 1& y L&, caracterizado porque los impulsos
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para el formador de impulsos son producidos por una sire-
na de luz que gira al unfsino con el cilindro de agujas

o una parte de éste, y porque esta sirena de luz tiene
una pluralidad de alineaciones de sefiales de goblerno, a
cada una de las cuales estdasociado un fotodiodo, y cuyas
sefiales de gobierno estén constituidas por orificios o
pequeilas superficies transparentes dispuestos sobre varias
circunferencias de diferente didmetro, de manera tal que
durante una rotacidn del cilindro de agujas se producen
por los distintos fotodiodos impulsos en nimero diferente,
y porque los fotodiodos estdn conectados con contactos
sobre los cuales-es ajustable una palanca contactora que
transmite los impulsos al formador de impulsos desde el
contacto con el que esté establecida la conexidn.

18a,- Dispositivo alimentador de hilo segdn la rei-
vindicacidn 172, caracterizado porque el conmutador es
gobernable por un descifrador que recibe sus impulsos
desde un portaprograma,

192.- Dispositivo alimentador de hilo, caracteriza-
do por estar dispuestos una pluralidad de variadores de
velocidad accionados por el cilindro de agujas y conmuta-
bles escalonadamente 0 de manera continua, y porque el
{rbol de salida de cada variador de velocidad estéd conec-
tado giratoriamente con una sirena de luz, o con un dis-
positivo de pulsacidn magnética, cada uno de los cuales
estd conectado eléctricamente con un contacto y cada uno
de esbos contactos puede ser conectado mediante un conmu~
tador con el formador de impulsos, de modo que con un di-
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ferente ajuste de los variadores de velocidad, el for-
mador de impulsos puede recibir tantas frecuencias dife-
rentes como variadores de velocidad existan, y porque

el conmutador es ajustable mediante un drgano de mando
para la conexidn, a eleccidn, de uno u otro de los con-
tactos con el formador de impulsos.

208, - Dispositivo alimentador de hilo segin la rei-
vindicacidn 19%, caracterizado vorque cada uno de los
variadores de velocidad puede ser ajustado a mano a una
relacidn determinada de velocidad.

21a,- DISPOSITIVO ALIMENTADOR DE HILO EN MAQUINAS
TRICOTOSAS CIRCULARES,
tal y como queda descrito y reivindicado en la presente
memoria que consta de veintiuna hojas mecanografiadas
por una sola cara y de cuatro l4minas de dibujos,

BARCELONA, 27 de Agosto de 1964.

FRANZ MORAT GmbH,
P,P.
QnGOMEZ%Ac&m):» Y mCidl
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