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Hi3E<RIA DESCRIPTIVA 

que se presenta para unir a la  so lic itu d  

d e

D A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

formulada e l 3 de septiembre de 1964, con el na 303.726

e n

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de T.E.ÜL (RESEARCH) LINITED, entidad b ritá n ica , es­

tablecida en Hartford !?Orks, Oldham, lan cash ire , In g laterra , 

Por;

* VN APARATO PARA ENROLLAR CH?TAS TEXTIIES EN BOTES ROTATI­

VOS *

Este Invento se r e f ie r e  a un aparato para en ro llar 

mechas t e x t i le s  en botes.

En lo a  aparatos co rrien tes de e s te  tipo lo s  botes es­

tán montados individualmente sobre una mesa g ira to ria  l a  cual 

8 está  accionada de ta l  modo que se le  hace g ira r  a l bote mien­

tra s  la  mecha es introducida dentro de el a través de una 

rueda de tubo g ira to r ia , haciendo, la  rotación combinada de 

la  rueda de tubo y del bote, que la  ¡aecha sea tendida en
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formación enrollada en e l bote, ion la  tendencia a atinentar 

la  velocidad de entrega de la s  máquinas con la s  cueles está  

asociado ta l  aparato de enrollam iento, a saber, lo s  mamares, 

se está  haoisndo necesario , para el funcionamiento e f ic ie n te , 

proveer medios automáticos para sacar botes llen o s de mecha 

del punte de enrollado y para s u s titu ir lo s  por botes vacíos. 

El uso de medios automáticos para cambiar lo s botes g ira to ­

r io s  ha implicado anteriormente la  complicación de la s  dispo­

sic io n es ¿e impulsión del bote, y en algunos casos, se han 

provisto hasta tres  mesas g ira to r ia s  impulsadas ea cada pun­

to de llenado, con medios para poner a cada mesa g ira to ria  

debajo del punto enrollado en sucesión.

El objeto del presente invento e s  creer una foraa 

s e n c il la  de medios de impulsión de lo s  botes que permita que 

la  operaoión de cambio pueda e jecu tarse  f á c i l  y seguramente 

por un mecanismo automático como un paso en un procedimiento 

p arc ia l o totalmente automatizado.

Según nuestro invento, el aparato de enrollado de me­

chas t e x t i le s ,  en e l cusí la s  mechas son recib id as en un bo­

te  g ira to r io , oomprende un soporte pera lo s  botes, un miembro 

g ira to r io  impulsor de lo s  botes debajo de dicho soporte, y 

medios para a p lica r dicho miembro a la  base de un bote sobre 

dicho soporte para levantar e l  bote de e l  y comunicarle mo­

vimiento de accionamiento, estando por lo  demás di dio miembro 

separado de la  base del bote de forma que deje a l bote l ib r e  

para movimiento hacia e l punto de enrollado o desde ó i.

Según una c a r a c te r ís t ic a  adicional del invento, el 

sonorte pera lo s  botes e s tá  destinado a sostener una lín e a  

de botes, y puede c o n s is t ir  en un carro o carretón provisto

de ruedas que puede se r  movible para lle v a r  un bote vacio ...
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hasta e l punto de llenado o para sacar un bote llen o  desde 

el mlsBo. El piso de dicho carretón está  provisto de ana 

abertura debajo de cada bote, de modo Que, casado un bote 

vacio se s itú a  en e l punto de enrollado, el miembro impulsor 

del bote puede ser levantado a través de la  abertura para 

elevar e l bote del carretón y comunioar una impulsión g ira ­

to r ia  al mismo. Cuando e s tá  lleno un bote, e l miembro impul­

sor del bote es bajado desde su conexión de impulsión con 

aL bote y el último es de nuevo sostenido por e l carretón;

Una rea lizació n  preferida del invento se ilu s tr a  en 

los,d ibu Jo s adjuntos y se describe en lo  que sigue con re fe ­

rencia a lo s  miamos. En dichos dibujos:

Las figuras 1 y 2 son v is ta s  generales, a esca la  redu­

cida, del aparato, siendo respectivamente airados la te r a l  y de 

fren te .

La fig u ra  3 es un alzado de fre n te  del mecanismo impul­

sor de lo s  botes.

La fig u ra 4 es una v is ta  en planta del mecanismo orien­

tador de lo s  botes, y la s  fig u ras 8 y 6 son respectivamente 

una sección v e rtic a l y una planta p arcia l del mecanismo para 

impulsar e l miembro impulsor de botes.

Los dibujos ilu stra n  la  ap licación  del. invento a un 

manuar de gran velocidad, de una so la  cabeza, fabricando va­

r ia s  meabas te x t i le s , siendo entregada la  mecha de salid a 

única per una anidad co rrien te  de enrollado a botes c i l in d r i­

cos sucesivos. (Jomo se verá de la s  figuras 1 y 2, el manuar 

a lo ja  ana f i l a  de botes 10, cada uno de lo s  cuales contiene 

una mecha de entrada que es enviada hacia delante por un ro­

d illo  11 y por un ro d illo  impulsado 12 a lo  largo de una ta­

bla 121 lado a lado con l a s  o tr a s  mechas a l sistg
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je  encerrado dentro de la  cu b ierta  13. La mecha de sa lid a  

única es entregada en formación arro llad a , por nn e n ro lla ­

dor encerrado en 14, a ano de una lín e a  de botes 13 .

Varios botes 15 están montados en a lin eació n  sobre un

S carretón  16 provisto de ruedas e l oual e s tá  dispuesto para

extiende directamente debajo de la  cabera ecrolladora 14, de 

modo que lo s  diversos botes lo  son a su vez colocados debajo 

de l a  p laca de tubo de l a  cabeza enrolladora según alcanza 

lo  cada bote la  re lación  receptora co rrecta  con e l enrollador 

14.

El piso del carretón  está  provisto  de una abertura en 

161 (fig u ra  3 ) debajo de cada bote la ,  de modo que un bote 

en el punto de enrollado es  capaz de se r  hecho g ira r  por unos 

13 medios ¿e impulsión de lo s  botes situados debajo del carretón  

16 y destinados a s e r  movidos a través de la  abertura 161 para 

a p lica rse  con e l bote.

Dichos medios de impulsión de lo s  botes consisten  en 

un disco 18 que tien e  una conexión operante con un mecanismo 

2o im pu lsor como se describe en lo  que sigue. Diaho disco 18

e s tá  montado sobre un h u s illo  g ira to r io  19 e l  cual puede s e r  

levantado o bajado a través de di che abertura 161 en e l  ca­

rretón del bote 16. Cuando e s tá  a si levantado, e l disco 18 

choca contra la  parte in fe r io r  de la  base 181 del bote y , de- 

25 bido a su ro tació n , e l d isco  transm ite movimiento g ira to r io  

a l bote 15 . La extremidad superior 191 del h u s illo  19 está  

dispuesta para ser  recib id a  en una abertura 152 an la  base 

del bote para asegurar que e l  disco impulsor es té  centrado 

correctam ente en e l  e je  del bote. El p istón  de un gato aeumá- 

3o t ic o  20, situado debajo de la  vía o paso 17, e s tá  conectado

que se d e s lice  a lo  largo  de ana v ía  o paso rec to  17 que se
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a una palanca acodada 21, 22 par medio de la  cual es lev an ta­

do y descendido e l h u s illo  segán el funcionamiento del gato 

SO. E l brazo 22 de dicha palanca e stá  bifurcado y cada rama 

lle v a  una oopa 23 que es rec ib id a  en una garganta c irc u la r  

241 de un alojam iento de apoyo 24 en e l  cual e s tá  sostenido 

a ro tació n  el n u s illo  19 (fig u ra  5 ) .

Cuando se ha llenado un bote, como se determina por 

ejemplo por un aparato adecuado de medición de la  longitud, 

e l  maauar es detenido, e l citado disco impulsor 18 bajado de 

modo que e l bote vuelva a su posición en el piso del ca rre ­

tón 16, y e l carretón 16 es orientado (por medios que se des­

criben en lo  que sigue) a una posición  ta l  que e l bote vacio 

sig u ien te Ib sobre e l  mismo es llevado a su vez a l punto de 

enrollado l i s t o  para se r  cogido por e l  disco impulsor 18 cuan­

do é s te  es elevado de nuevo a l p rin cip io  del sig u ien te c ic lo  

de llenad o.

La se r ie  de operaciones d e scrita  es rep etid a, y e l mo­

vimiento de orientación  del carretón 16 continuado hasta que 

e l penúltimo bote 13 en el carretón  ha llegado a l  punto de 

enrollado. Otro carretón 16 oargado de lo s  botes vacíos 15 

es ahora llevado a la  v ía o paso 1? que pasa por debajo de la  

cabeza del enrollador, y conectado al carretón que ya tran s­

porta el bote que e s tá  llenándose, de modo que la  orientación  

del segundo carretón continuará automáticamente cuando se ha­

yan llenado todos lo s  botes sobre e l  primer carretón . El ca­

rretón  que transporta lo s  botes ya lle n o s  es desacoplado auto­

máticamente del carretón sig u ien te a l s a l i r  del punto de enro­

llado .

Unos medios mecánicos para o rien ta r  lo s  carretones 16, 

después de que se ha llenado cada bote 18, se muestran en la
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fig u ra 4 . Montado a lo  largo de la  vi a o paso 17 hay un ga­

to neumátioo 26 que tien e un recorrido igual a l a  d istan cia  

en que debe o rien tarse  un carretón  16 entre operaciones suce­

sivas de llenado de botes. E l p istón  de dicho gato 26 llev a  

6 una oruceta 26 que e s tá  destinada a d e sliz a rse  en una guía 

h orizon tal 27 y que lle v a  un enganche o fiador 26, empujado 

por un re so rte , que tien e  una oara b iselada 281. Dicho f i a ­

dor 28 e s tá  destinado a en trar en un rebajo  162 en una p laca 

v e r tic a l 163 unida al carretón , de modo que cuando el gato 

lo  25 es accionado para extender e l  p istón  a l carretón  es orien­

tado a lo  largo de la  vía 17 en el grado de l a  carrera  del 

gato. Cuando el gato 25 es invertido sabsiguientenente, la  

re tira d a  del p istón haoe que e l fiad or 26 se separe del reba­

jo  162 en la  placa 163, permitiendo l a  cara b iselad a 281 del 

16 fiad or que e l  ultimo suba por e l  borde del reb a jo  y a lo  la r ­

go de la  cara de la  p laca 163 hasta l le g a r  y en trar en e l  s i ­

guiente rebajo  162 l i s t o  para la  sig u ien te operación de orien­

ta c ió n . unas guias 29 están prov istas a in terv a lo s  para ase­

gurar la  alin eación  co rrecta  de io s  carretones sobre la  p is -  

2o ta . Los carretones están bloqueados en la s  posiciones de arro­

llado de lo s  botes por medio de un pomo 30 di p u e sto  para 

ser accionado por un gato neumático 31, entrando e l extremo 

del perno en una abertura 164 p rov ista  en la  plaoa 163 en 

asociación  con cada reb a jo  162 para ap licaoión  con el fiad o r. 

25 Los diversos gatos 20, 25 y 31 son excitados por la

operación de válvulas que son automáticamente a b ie rta s  o oe­

rradas bajo  aL control del aparato medidor de longitud antes 

mencionado, en coordinación con el mecanismo empleado para 

parar y arrancar e l manuar. Pueden proveerse medios de control 

3o adiooaales, manualmente operables, para p erm itir *cu e/las d í-rgdtir303
- 6 -



versas operaciones mecánicas se lleven a cabo en cualquier 

etapa del c ic lo , por ejemplo en la  eventualidad de que sea 

necesario  reparar una ¿aecha ro ta  de entrada o s a lid a .

El movimiento de impulsión g ira to r io  es comunicado a l 

S d isco 18 de impulsión de io s  botes por medio de una c la v i ja  

32 (fig u ra  c ) la  cual es recib id a  a deslizam iento en un c o j i ­

nete 331 que forma parte de una rueda de impulsión 33 . Seta  

es accionada por medios, ta le s  como lo s  d e scr ito s  en la  mana­

r ía  de ia  patente b r itá n ica  nómero 947.793, usándose e l movi- 

lo  miento g ira to r io  ¿el árbol impulsor 34 del enrollador p r in c i­

p al para haoSr funcionar una excén trica  35 que e s tá  ooneetads 

a lo s  balancines 36, §2 conectados con lo s  trin q u etes de f r i c ­

ción 38, 39, e tc . lo s  cuales están dispuestos pare que ee a p li­

quen interm itentem ente con una pestaña 332 sobre diana rueda 

15 33 y para que in^uísen la  misma de una manera d e scr ita  más

completamente en la  citad a memoria a n te r io r .

La presente so lic itu d  que corresponde a l a  presentada 

en Gran Bretaña e l 4 de Septiembre de 1 .963 con el numero 

34 .33¿/63  se aecge a lo s  b en eficio s del a r t ic u lo  51 del vigen- 

2c te  Estatu to  sobre Propiedad In d u str ia l.

N O T A

25 Los puntos de invención propia y nueva que se  presen­

tan para cus sean objeto  de e s ta  s o lic itu d  de Patenta da In­

vención en España por VEINTE años son lo s  s ig u ie n te s :

1 3 .-  Un aparate para e n ro lla r  c in ta s  t e x t i le s  en botes 

ro ta tiv o s  que incluye un soporte para lo s  botes, un miembro 

So accionador de lo s  botes ro ta tiv o s  por debajo de dicho soporte,
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y me o ío s pare a p lic a r  dicho miembro a l a  base de un bota 

sobre dicho soporte para lev an tar e l  bote de e l  y eonnnicar­

i e  movimiento ro ta tiv o , estando por lo  demás dicho miembro 

separado de la  base del bote de forma que d e je  a l  bote l ib r e  

para movimimto h acia  e l  punto de enrollado o desde á í .

2 á . -  Un aparato de acuerdo con e l punto 1 en el que el 

soporte para e l bote e s té  adaptado para soportar una l ín e a  de 

botes que consta de un carro  o carretón  con ruedas movible 

para l le v a r  un bote vacio a l punto de enrollado o para r e t i ­

ra r  da á l un bote lle n o , teniendo e l  suelo de dicho carro  o 

carre tó n  una abertura debajo de cada bote para p erm itir  la  

a p lica c ió n  del miembro de accionamiento ro ta tiv o  a un bote 

v acio .

3 8 . -  un aparato de acuerdo con lo s  puntos 1 ó 2 que 

comprenden medios para comunicar movimiento de accionam iento 

constante a l  miembro accionador de lo s  botes y medios para 

comunicar movimiento v e r t ic a l  ascendente o descendente a l  

miembro acoicnador de lo s  botes en lo s  in s ta n te s  deseados.

4 8 , -  un aparato de acuerdo con cualquiera de lo s  pon­

to s preoedentes que comprende medios para o r ie n ta r  un carro 

o carre tó n  que lle v a  lo s  botes para r e t i r a r  un bote lle n o  del 

punto de enrollado y para l le v a r  un bote vacio a la  p osición  

vacante.

5 a . -  un aparato de acuerdo con cualquiera de lo s  pun­

to s  precedentes en e l cue cualquiera o todas la s  operaciones 

de la s  d iv ersas unidades son rea liz a d a s automáticamente en 

respuesta  a medios de co n tro l actuados por medios cue miden 

l a  longitud de c in ta  en ro llad a en un b o te .

6 8 . -  Un aparato de acuerdo con e l punto 1 en e l que e l 

miemhro de accionamiento de lo s  b otes es un disco montado j?o r
r .-  'Ti



debajo del punto de enrollado con p o sib ilid a d  de s e r  elevado 

a trav és de una abertura en un cerro de botes a ap licació n  

de accionam iento con l a  base de un bote que se extienda sobre 

l a  ab ertu ra , y medios, por ejemplo un mecanismo como e l d eta- 

& liad o  en la  descripción  de l a  paten te b r itá n ic a  no 947.799 para 

comunicar ro tació n  constante a dicho d isco .

? a . -  Un aparato de acuerdo con e l punto 6 que comprende 

un motor de flu id o  a p resión  y un en lace  mecánico que conecta 

un miembro a lte rn a tiv o  de dicho motor con un h u s illo  que H e ­

lo  va dicho d isco , sustancislm ente como se ha d escrito  a n te r iá r ­

mente.

8 a . -  Uh aparato de acuerdo con e l  punto 2 en e l que un 

carro  o carre tó n  para lo s  botes es  orientado ¿ a s ta  más a l lá  

del punto de enrollado por un motor de flu id o  a  p resión , una 

15 coagonente a lte rn a tiv a  del cu sí e s tá  dispuesta para actu ar un 

enganche adaptado para enea j a r  uno de una s e r ie  de p iezas de 

reten ció n  en una p laca sobre dicho carro , siendo l a  ca rre ra  

del motor ig u al a l a  d is ta n c ia  que separa lo s  e je s  de lo s  bo­

te s  adyacentes del carro , siendo operante e l  movimiento de 

2o dicha componente en una d irecc ió n  para mover e l  carro  por 

encaje de dicho enganche con una de dichas p iezas de re te n ­

ción , m ientras que en la  ca rre ra  de retorno  del motor, e l en­

ganche e s tá  re tra íd o  para a p lica rse  a l  reb a jo  sig u ien te  como 

preparación para la  su bsiguiente operación de o rien ta c ió n .

25 9 a . -  Un aparato de acuerdo con e l  punto e que incluye

medios actuados por flu id o  a presión pare bloquear un cerro

de botes ea re la c ió n  con e l  punto de enrollad o . -
^

l e s . -  Uh aparato para e n ro lla ?  c in ta s '^ e x t i 'ie 4  en/ bo­

te s  r o ta t iv o s .

5o Tal y como se d escrib e  en l a  Ueaoria que antecede, r e -
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presentado en lo s  dibujos que se acompañan y para lo s  f in e s  

que se  han esp ec ifica d o .

J e t a  L e to ria  consta ¿e diez h o ja s  e s c r i ta s  a máquina 

por una so la  cara.

- ?  'í?L
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