By

s

»

R,

8.

10.

is.

MEMORIA DESCRIPTIVA

hcorresponﬁi mte al registro de Patente de Invencidn que, por

veinte afios, se solicite para Espefla y sus Colonias, a favor

e Don Ramén MAS ILL, de nacionalidad espafiola, residente en

rtorell (Barcelona), Cemino de Senta Lucia, 8/ = = = = - =
p or
»MECANISMO ORDENADOR PARA LLENAR LAS CAJAS DE CANILLAS DE
ELARES AUTOMATICOS»

ﬁ}meeanismo ordenador para llenar las cajas de canillas de te-

‘{lares automdticos, que coloca las canillas parslelas y por

La presente Patente de Invencidn tiens por objeto un

capas dentro de »1as cajas cargadoras destinadas a los tela-
res de este sistema de cambio automdtico, a £in de gue el te-
lar pusda tejer le trama 6ontenida en cada éanilla siguiendo

el orden riguroso en que se han bobinado, pare 1o cual el me-
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| acompaiidndose de tres hojes de dibujos en los que:

_ |jcarro ‘es mévil por la accién del motor (3) sobre un plano in-
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anismo alimentador del telar, a su vez, ya 86 encarga ds 89X~

resrlas por el orden de su colocschh en la caje y do esta

aners se pusden lograr todas las ventaj&s del tejer, direc-

amente del ovilloc o bobina de materis. Por 10 que respecta

1a cont inuidad de su contenido, tembien es adecuado para
enar ordenadamente las cajas aunque no sea indispensable
icha continuidad. '

Para una perfecta interpretacidn, se describe a comti-
uacién, un caso de realizacidn prdotica, a titulo de ejem~
lo, no limitativo, del mecanismo objeto de la invencidn,

En la fiéure 1, se representa, esquemdticamente, el ca-
Jén en la posieidn de inicio del depositado de wna capa de
canilles llenes.

En la figura 2, es la anterior figura, perv represen-
tando el final de recorrido descendente ocusndo ya 8e ha lle-
nado toda una capa y se ha producido la conmutacidn necesa-
ria para el cambio de sentido del movimiento del carro, re-
monténdose, sin intermitencias, hasta alcenzar la posieidn
inicial de una nueva carrera de llenadoc de canillas.

En la figura 3, es la representacidn de un cajén total-
limente, llenedo, entrando en funcidn el mecanismo de inmovili-
zacidn de todos los movimientos de 1os mecanismos e inclusi-
ve de¢ la canilllersa. '

El mecanismo consta de; un sarro transportaedor (1) en

el que 8e colooa ol cajén (2) que se tiene gue llear. Dicho

clinado (3 bis) y solidarias con el nismo:tiene wnas levas
(4) distanoiadas entre s{ une medide igual al didnetro de une

canilla ¥ que al accionar el microrruptor (5) provocan la pa-
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ada en el avance, paso a pas;); un electroimdn (6) que sirve
ara atraer la pelanca {7) del microrruptor (5)'retanida por
el resorte (7 bis) e ipiciar el avance del carro y 4ste dispot
Ine de unos topes (10) y {10 bis) qw en sus limites de carre-
ra accionan la paianca {11) que a su vez acciona un conmuta-
or inversor (12) que alimenta el motar (3) ¥y que ls hace re-
ntar al carro (1) su recorrido cada vez que se ha completa-
do una capa de canillas y tembien para accionar el trinquete
(13) que en ecada caerrera ascondente hace avanzar un diente de
1a rusda {14) provista de un resorte de retroceso (16) y de
un contratrinquete (15) con su muelle (15 bis); La rueda {14)
tiens tantos dientes de poca profundidéd (17) como capas ds
cenillas tenge que contener el cajén ¥y lnégo otro diente més
profundo (lé) en el que al caer el trinquste (13) acciona el
microrruptor (19) apoyado sobre el mismo; el éomzra trinquetq
(15) estd dispussto de tal msners gque el levanterlo el elec~
t:oimén {20, a la vez tambien haga levantar el trinquete (13)
con lo cizal, por la eccidén del resorte (16) la rusds (14) re-
$rocede & su posicidén inicial. 21 es la canal por la é,ue la
canillera entregas las cénillas llenas, frente a ella y dejan-
do que pusda pasar una cenille esté una rampe mévil (22) y |
taponando, a voluntad, este paso esté la trampe (24). A la
rempa (22) por medio del motor (23), se la pusde hacer desw
cender hasta el fondo del cején y ascender hasta dejar 1ibre
el pasc de éste.

Accionsdos por eAl mcanismb de cambio de canillas de
la canillera automética existen; la leve {26 bis) que accio~
na el conmutador {26) que controla el motor (23) de la rampa
mévil (22); la leva (.2'7) que éobierna la trampa (24) y ls

leva (28Dbis ) que aéciona' el microrruptor (28) para sccionar
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el electroimén {6). Bl pulsador @) es pera e§itar e."I. elec=
troimén {20). 30 6s un electroimdn que hace sal tar el disparc
de la canillere (51) por medio del microrruptor {19) cuando
se ha llenado el cajém. “

Al iniciarse el llenado de un cajdén, el carro (1) se
enbuentra en la cumbre del plano inclineado (3 bis) y ya se
lencuentra una canille llena (25) sobre la trempa (24). Al em-
pezar la maniobra de cambio en la canillera, el conmutador
(26) por medio del motor (23) hace descender la rampe (22), |
la leva (27) sbre la trampes (24), con 1o cual se desliza la
canills bor la raupa mévil (22) hasta gquedar situada en el
fondo del cajén o sobre la éapa snterior de canilles si le
hubiere. Luego el conmutedor (26) invierte la rotacidn del
motor (25) y asciends la rampa. Se cierra la trampa (24), la
canillera suelta otra canilla llena (25) por la csnal (21} y
poco entes de teminar el ciclo de cembio la cenillera; dsta
por medio del microrrupior (2§ ) hace excitar el elsctroimédn
{6) ol breve tiempo preciso—para que por medio de la palanca
(7) el micrormuptor (5) inicie el contacto que luego manten-
éz_‘d una de las levas (4) durante el espacio que tiene gue re<
correr el carrc para situar uns nueva canilla.

| Esta maniobra se ird repitiendo hasta colocar la di‘bima
canilla de la primera capa. Despuds de ello, sl iniciar el
carro un nueve avance, el tfope (108is) mueve la palemnce (11)
y ésta, a su vez, cambia de4posic i¢n sl conmubador (12) el
ocual, ademés de invertir la rotacién del motor (3), 10 inde-
pendiza del microrrupter (5), conectédndolo directemente hastaJ
gque, por habder remomtado totalmsnte la carrsra, ol tope (10)
vuslve al conmutador {(12) a su primitiva posicidn pera empe=-

zar a colocar otrs eapa de cenillas y as{ sucesivamente,haste
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ompletar el nimero de las que temge que contener el cajén ¥
tonces el carro deberd quedar parado y se deberd parar la
anillera pa‘ra que nc/.éig_a entregando canillas, hasta que no
Ce hays aubstitnido/_‘e"i cajén lleno por uno de vacfo.
Esta parte de automatismo se produce como sigus: al fi-
hnal de cada carréra ascendente del carro, la migme psglanca
(11) para ac?Zar el conmutador (12), como lleva sclidaric
ol tr:.nqm‘t/e {13), 4ste hace adelantar un diente {17) a le
rusde (14) la cual gueda retenida por el contratringuete (15)
y el muslle (15 bis). a1l final de cada carrera descendente al
ratirgéeder el trinquete (13), dste eae dentro de un nusvo
die/l'z/»te. Mientras los diemtes son de poca profundidad, como
oc';xrre en los que corresponden al nfémsro de cepas que dede
contener el cajén, el microrruptor que se apoys en &l trine-
quets (1_.:’:) no 6£ect6.a ningyn cembio de conexidn, pero cusndo
el trinquete cae en el dieante (lé), de mayor profundidad, en-
tonces el microrruptor {19) interrumpe el movimientoc de reo-
montar ascendente del carro y a la vez excita 61 electroimén
(30) para que haga saltar el disparo de la ¢enillera (31).
Para iniciar el iienado de un nueve c‘aadn bagte apretax
el pulsador (29) que alimenta el electroimdn {20), el cual a)
leventar ol dontratrinquata (15) a la vez levanta el tringues
te (15), con 1lo cual sl quedar lidre la rueda (14) por la
aoccidn del resorte (16) vaelve a }a posicidn iniciel y a la
voz el micrormptor‘ {19) restablece la conexidén heciendo re-
montar al o¢arro la carrere ascendente y de esta manera vol;,
ver a repetir todas las operaciones, para lo cual gerd pre-
ciso poner en marcha la caniliera por medio de la palance
(31). '

°

Por 1o que se refiere gl sistama de motores, con tal
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que las posiciones dél carro y de la rampa mévil sean preci-

sas y estables, -es indiferente, en este casc y como por sjem-
plo, el motor de la rampa mévil es sinerénico y de-.caracte-~

risticas que le permiten quedar trabedo si al llegar al 1limi-
te de earrera continda alimentedo. EBn cuanto al motor (5) qu
mueve el carro,-es de corriente contfnua de excita‘éidn‘con's-
tante por imén permanente y se aprovecha le sceién generado-

ra del inducido pare el frenad y la gran reduccidén mecénica

-lde velocidad para la estabilidad en las paradas.

Habiéndose descrito ampliamente le natursleza del in-
vento, asi como su realizacidn en la préctica, se hace cons-
tar que el mismo es susceptible de variaciones de detalle,
sin que por ello se altere su principio fundamentel que conas

tituye la esencia de la invencida,
K 0T A

Hecha la descripcidn del presente invento, se declaran
como nuevas y de propia invencidn lag siguientes reivindica-
ciones: _

18.- Mecaniamo ordenador para llenar las cajas de cani-
llas de telares automdticos, caracterizado por el hecho de

que el cajdn recogedor de las canilles llanas que v4 produ-

{etendo la méquina canillers, es mévil, sobre un pleno incli-

nado, con avance de paso & pasc en su movimiento de avance
pare la colocacidén de las cenillas, con el fin de conseguir
los momentos de estacionamiento que permitan colocar cada ca-
nilla en uns misna c¢apa y tambien tiene otro movimiento con-
tfnuo de retroceso para remontar la carrera e iniciar una

nueva capa.

28,. Meoanismo ordenedor para llenar las cajas de cani-
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1las de telares asutomdticos, segfin la anterior reivindicacidn,
en el que sobrs el cajén e introduciéndose parcialmente en el
interior del mismo hay una rsmpa, qQue no se desplaza 1atera1-
mente, pero sf en sentido de arriba a bajo, cusl rampa esté
inclinada igualmente que el cajdn y por tento queda sensible-
mente paralels a la pared de los lados menores del cajén y

L

jfigurenio la rampa delante del punto de recepcidn de las cani
llas llenas de la mdquina, habiendo entre la rampa y el punto
de recepeidén una separacidén suiiqiente para 8l paso por lé
misma de una cenilla llena cuando se abre la trampa que cu.-
tre, a voluntad y autométicamente y en perfodos de tiampo
previamente determinasdos por medios oportunos, tales como un
microrruptor reversible, la sludida separacién.
-33.- Mecenismo ordenador para llenar las cajes de canie
11s8 de telares automdticos, segdn la gnter;or reivindicacidnﬂ,
en el que la canilla llena que pasa por ls separacidn entre
la rampe ¥ la tolva de salida de canillas llenas de la négui-
na canillera, se apoya contra la superficie de la rampa, la
cual pravismente he descendido hasta el punto inmediatamente
el lado de donde debe quedsr la canilla situada en el inte-
rior del cajién, por lo que de esta forme la rampa acompafia
la canilla a su sitio yAasi cae la canilla en forma paralela
en el, intertor del cajén, lo qus evita gue la canillsa puede
adoptar posiciones incorrectas en el interior del cajén y
slempre siguiendo la misma capa que le corresponda, ya que
el cajdn, si bienéntonces estd parado, previamente ha ade-
lantado un paso pera qus la canillg no se ponga sobre de otre#
cenille de la misma cspa.
48,- Mecanismo ordenador para llenar las cajes de cani;

llas de telares automdticos, segdn las anteriores reivindicay
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cliones, en el que el 6a.}6n para facilitar las operaciones de
sustitue 1én de uno lleno de cenillas por otro vecfo vé monta-
do sobre de un carro, que v4 guiado por unas gufas paralelas
incliinades y slementos de rodsmiento oportuncs para facilitar
el avance deseado y teniendo igsusalmente solidario el fondo

del carro una regleta longitudinal, dentada, con dientes re-
gularmente distridufdos segin el grosor de las canilles lls-
nas, sobre de cual dentado roza el tramo de un connubador qus|
en gus dos posiciones, una sobre la cresta de cada diente,
conecta el movimiento dal cajén por medio del motor oportuno,l
¥ en su posicidn dentro del valle manda el paro del movimiend
to dei carro o del cajén.

58,- Mecanismo ordenédor para llenar les ceajas de canis
llag de telares automdticos, segin las anteriores reivindica
ciones, en gl que para iniciar cada movimiento del cajén es
preciso disponer unos medios de accionamiento del extremo
del conmutador gue se encuentrs en el Valie pars que salga
del mismo y alcance el diente contsetor siguiente.

63 ,.,~- Mecanismo orden'ado;' para llenar las cajas de cani-
1llas de telares autométicos, segdn las anteriores reivindica-
ciones, en el que en los finales de carrera del cajén hay
sendos mandos, uno para conseguir 6l retroceso del cajén y
el otro mando pera anular dicho retroceso y dejar al cejdén en
le posicidn inicial para una nueva carrers ¥y con el fin de
limitar las capas de canillas a la capacidad del cajén, aco-
plado con el conmutador de inversidn lleva un trinquste vine
culado con un microrruptor y gque a cada inversidn hace avane
zaT un diente Qe escasa profundidad (¥ por ello no llega a
acﬁnar el miero}), de un disco de_ntadé, que mediante un resors

te tiende & la rotacidn contraria y un conirs trinquete ase-
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|eura cade avance logrado, c¢uando han avengado tantos dientes

recobra la poéioién inicial en que le retiene un tope y de

‘Inoveciantos sesenta y custro.

como capas de canillas tiene gque alojar el cajén, viens un
diente de mayor profundidad y entonces el micro corta el cir-
cuito de retroceso mtés de iniciarlo, reteniendo el cajén en
la posicién més favorable para la substitucidn ¥ 8 la vez es=-
tablece comunicacidén con un pulsador con el que se puede ex-
eitar un slectroimén pers que haga levantar los dos tringus-

tes y entoncea el disco demntado, por l1la accidn del resorte’

esta manera poder iniciar el llenedo de otro cajén.
78, MECANISMO ORDENADOR PARA LLENAR LAS CAJAS DE CANI~
1LAS DE TEILARES Amm IC0os.

Segdn se describe y reivindica en la presente Mamoria
descriptiva, gue consta de nueve hojas folladas y escritas
por una sola care y acompafiada de tres hojas de dibn,jos;

" Barcslona para Madrid, a veinticuatro de Agosto de mil
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