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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Corre apon di en te  al registro de Patente de Invención que, por 
veinte aKos, se so lic ita  para EspaSa y sus Colonias, a favor 
de Don Ramón MAS ILL, de nacionalidad espaSola, resid^ite en 
Martorell (Barcelona), Camino de Santa Lucia, s/n - - - - - -

p o r
"MECANISMO ORDŜ DOR PARA LLENAR LAS CAJAS DE CANILLAS DE 
TELARES AUTOMATICOS"

La presente Petante de Invención tiene por objeto un 
mecanismo ordenador para llenar la s  cajas de can illas da ta ­
lares automáticos, que coloca la s  canillas paralelas y por 
capas dentro de la s  cajas cargadoras destinadas a los te la ­
res de este sistema de cambio automátioo, a f in  de que e l t e ­
la r  pueda te je r  la  trame contan ida en cada can illa  eiguiaido 
a l orden riguroso en que se han bobinado, pera lo  cual ei me-
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oanlsmo alimantador del ta la r ,  a so. te z , ya sa a&caiga da ex­
traerlas por al orden de su colooacbh en la caja y de esta 
manera se puedan lograr todas las ventajas del te je r ,  direc­
tamente del ovillo o bobina de materia. Por lo  que respecta 
a la  continuidad de sn contenido, también es adecuado para 
Henar ordenadamente la s  cajas aunque no sea indispensable 
dicha continuidad.

Para perfecta interpretación, se describe a conti­
nuación, un caso de realización práctica, a t i tu lo  de ejem­
plo, no lim itativo, del mecanismo objeto de la  invención, 
aoompa&óndose de tre s  hojas de dibujos en los que:

En la  figura 1, sa representa, esquemáticamente, el ca­
jón an la  posición de. in icio  del depositado de ana capa de 
canillas llenas.

En la  figura 2, ea la anterior figure, pero represen­
tando e l f in a l de recorrido descendente cuando ya sa ha l l e ­
nado toda una capa y se ha producido la  conmutación necesa­
ria  para el cambio de sentido del movimiento del oarro, re­
montándose, sin  intermitencias, hasta alcanzar la  poaición 
in ic ia l da una nueva carrera de llenado de can illas.

En la  figura 3, as la representación de un cajón to ta l­
mente, llenado, entrando en función el mecanismo de inmovili­
zación de todoa los movimientos de los mecanismos e inclusi­
ve de la  canillera.

E l meoanlsmo consta de; un carro transportador (1) en 
el que se coloca e l cajón (2) que se tiene que lim a r . Dicho 
carro ea móvil por la  acción del motor (3) sobre un plano in­
clinado (3 b is) y so lidarias con el mismot tiene unas levas 
(4) distanciadas entre s i una medida igual a l  diámetro de ana 
can illa  y que a l  accionar e l  mlororraptor (5) provocan la  pa­so
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rada en e l avance, paso a paso; un electroimán (5) que sirve 
para a trae r la  palanca (7) del micro rruptor (5) retenida por 
el resorte (7 b is) e in ic ia r  el avance del carro y óste dispo 
ce de "nos topes (10) y (10 b is) qte en sus lím ites de carre­
ra accionan la  palanca (11) que a su vez acciona un conmuta- 
ior inversor (12) que alimenta e l  motee (3) y que la  hace re ­
montar a l  carro (1) su recorrido cada vez que se ha compléta­
lo una oapa de camillas y también para accionar e l trinquete 
(13) que en cada carrera ascendente hace avanzar un diente de 
la  rueda (14) provista de un reso rte  de retroceso (16) y de 
un contratrinquete (18) con su muelle (15 b ia ). La rueda (14) 
tiene tan tos dientes de poca profundidad (17) como capas de 
can illas  tanga que contener el cajón y luego otro diente más 
profundo (18) en e l que a l caer e l  trinquete (13) acciona a l 
nderorruptor (19) apoyado sobre e l mismo; el contra trinquete 
(15) aatá dispuesto de ta l  manera que al levantarlo e l elec­
troimán (20, a la  vez también haga levantar el trinquete (13) 
con lo  cual, por la acción d e l reso rte  (16) la  ruada (14) re ­
trocede a su posición in ic ia l . 21 es la canal por la  que la  
can ille ra  entrega la s  can illas llanas, frente a e lla  y dejan­
do que pueda pasar una canilla  está una rampa móvil (22) y 
taponando, a voluntad, este paso está l a  trampa (24). A la  
rampa (22) por medio del motor (23), se la  puede hacer des­
cender hasta al fondo del cajón y ascender hasta dejar lib re  
e l paso de áste .

Accionados por e l  mecanismo de cambio de can illas de 
la  can ille ra  automática existan; le  leva (26 b is) que accio­
na e l conmutador (26) que controla e l motor (23) de la  rampa 
móvil (22); la  leva (27) que gobierna la trampa (24) y la  
leva (28b is  ) que acciona e l micrormptor (28) para accionar30
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e l  electroimán (6). El paleador (29) es para excitar e l elec­
troimán (20). 30 ea un electroimán que hace s a l ta r  e l diaparo 
de la  can ille ra  (31) por medio del microrruptor (19) cuando 
se ha llenado e l cajón.

Al in ic ia rse  e l llenado de un cajón, e l carro (1) se 
encuentra en la  eumbre del plano inclinado (3 b is) y ya se 
encuentra ana can illa  llena (25) sobre la trampa (24). Al em­
pezar la  maniobra de oambio en la  c an ille ra , e l conmutador 
(26) por medio del motor (23) hace descender la rampa (22), ' 
la  leva (27) abre la  trampa (24), con lo  cual se desliza la  
can illa  por la  rampa mótil (22) hasta quedar situada en e l 
fondo del cajón o sobre la  capa anterior de can illa s  s i la  
hubiere. Luego e l conmutador (26) inv ierte  la  rotación dal 
motor (23) y ascienda la  rompa. Se c ie rra  la  trampa (24), la  
can ille ra  sue lta  o tra  can illa  llana (25) por la  canal (21) y 
poco antea de terminar e l c ie lo  de oambio la c an ille ra , ósta 
por medio del microrruptcr (28) hace excitar al electroimán
(6) e l breve tiempo preciso para que por medio de la  palanca
(7) e l microrruptor (5) in ic ie  e l  contacto que luego manten­
drá ana de la s  levas (4) durante e l  especio que tiene que re ­
correr e l carro para s itu a r une nueva c a n illa .

Esta maniobra se irá  repitiendo hasta colocar la  óltima 
can illa  de la  primera capa. Despuás de e llo , a l  in ic ia r  a l 
carro on nuevo avance, e l tope (lObis) mueve la  palanca (11) 
y á s ta , a su vez, cambia de posición el conmatador (12) e l 
cual, además de In v ertir  la  rotación del motor (3 ), lo  inde­
pendiza dal microriuptor (5), conectándolo directamente hasta 
que, por haber remontado totalmente la  ca rre ra , e l tope (10) 
vuelve al conmutador (12) a su prim itiva posición para empe­
zar a colocar o tra  capa de can illa s  y a s í  sucesivamente,hasta
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completar el número de las  que tenga que contener e l cajún y 
antoncea e l carro deberá quedar parado y ae deberá parar la 
: an illara  para que no siga entregando can illas, hasta que no 
Le haya substituido eíl cajún lleno por uno de vacio.

Esta parte de automatismo se produce como sigue: a l f i ­
nal de cada carrera ascendente del e a n o , le  miaña palanca 
(11) para accionar e l conmutador (12), como lleva solidario 
e l  trinquete (13), úste hace adelantar un diente (17) a la  
rueda (14) la  cual queda retenida por e l eontratrinquete (15) 
y el muelle (15 b ie ). Al final de cada cerrera descendente a l 
retroceder e l trinquete (13), Úste eae dentro de un nuevo
diente. Míen trae loa dientes son de pooa profundidad, como/
ocurre en loe que corresponden al número de cepas que debe 
contener e l  cajún, e l microrruptor que se apoya en el t r in ­
quete (13) no efectúa ningún cambio de conexiún, pero cuando 
e l  trinquete cae en el diente (18), de mayor profundidad, en­
tonces e l microrruptor (19) interrumpe el movimiento de re ­
montar ascendente del carro y a la  vez excita e l electroimán
(30) para que haga sa lta r  el disparo de la can illa ra  (31).

Para in ic ia r e l llenado de un nuevo cajún basta apreta: 
e l pulsador (29) que alimenta al electroimán (20), el cual a3 
1aventar e l eontratrinquete (15) a la  vez levanta a l trinque* 
te  (13), oon lo  cual al quedar lib re  la  rueda (14) por la 
aoeiún del resorte (16) vuelve a la  poeiciún in ic ia l y a la 
vez e l microrruptor (19) restablece la conexiún haciendo re ­
montar al carro le  carrera ascendente y de esta manera vol­
ver a repetir todaa las  operaciones, para lo cual será pre­
ciso poner en marcha la can ille ra  por medio de la  palanca
(31) .

por lo que se re ü e re  a l sistema de motores, con ta l
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que lae  posiciones del cano  y de la rampa móvil sean preci­
sas y estab les, -es indiferente, en e s te  caso y como por ejem­
plo, e l motor de la  rampa móvil es sincrónico y de caracte­
r ís t ic a s  que le permiten quedar trabado s i  a l lleg a r a l lím i­
te  de earrera  contlnda alimentado. En cuanto al motor (3) que 
mueve e l carro, es de corriente continua de excitación cons­
tan te por imán permanente y se aprovecha la  acción generado­
ra del induoido pera el frenado y la gran reducción mecánica 
de velocidad para l a  estab ilidad  en las  paradas.

Hablándose descrito  ampliamente la  naturaleza del in­
vento , a s i como su realización en la  p rác tica , ae hace cons­
ta r  que e l mismo es susceptible de variaciones de d e ta lle , 
sin que por e llo  se a lte re  su principio fundamental que cons­
tituye la  esencia de la  invención.

N O T A
V

80

Hecha la  descripción del presente invento, se declaran 
como nuevas y de propia invención la s  siguientes reivindica­
ciones:

l e . -  Mecanismo ordenador para llen a r laa cajea de cani­
l la s  de te la res  automáticos, caracterizado por el hecho de 
que e l cajón recogedor de la s  can illa s  llanas que vá produ­
ciendo la  máquina can ille ra , es móvil, sobre un plano in c li­
nado, con avance de paso e paso en su movimiento de avance 
para la  colocación de lae can illa s , con el fin  de conseguir 
los momentos de estacionamiento que permitan colocar cada ca­
n il la  en una misma capa y también tiene otro movimiento con­
tinuo de retroceso para remontar la  carrera e iniclaT una 
nueva capa.

2*.- Mecanismo ordenador para lleh a r la s  cajas de oani-
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l ia s  da te la res  automáticos, aegán la  anterior reivindicación, 
en el que sobre e l cajón e introduciéndose parcialmente en e l 
in te rio r del mismo hay una rampa, que no se desplaza la te ra l­
mente, pero s í  en sentido de arriba a bajo, cual rampa está 
inclinada igualmente que e l cajón y por tanto queda sensible­
mente paralela a la  pared de los lados menores del cajón y 
figurando la rampa delante del punto de recepción de las can i­
l la s  llanas de la  máquina, habiendo entre la rampa y e l punto 
de recepción una separación suficiente para e l paso por la  
misma de una can illa  llena cuando ee abre la trampa que cu­
bre, a voluntad y automáticamente y en periodos de tiempo 
previamente determinados por medios oportunos, ta le s  como un 
microrruptor reversible, la  aludida separación.

3^.- Mecanismo ordenador para llen ar las cajas da cani­
lla s  de te la res  automáticos, segdn la anterior reivindicación, 
an el que la  can illa  llena que pasa por la separación entre 
la  rampa- y la  tolva de salida de canillas llenas de la  máqui­
na can ille ra , se apoya contra la  superficie de la  rampa, la  
cuál previ emente ha descendido hasta e l punto inmediatamente 
al la *!*** de donde debe quedar la canilla  situada en e l  in te­
r io r  del cajón, por lo que de esta forma la rampa accmpaSa 
la  oanilla a su s itio  y asi cae la canilla en forma paralela 
en e l in terio r del cajón, lo que evita que la canilla pueda 
adoptar posiciones incorrectas en e l in te rio r del cajón y 
siempre siguiendo la mi ana capa que le corresponda, ya que 
e l cajón, si bien entonces está parado, previamente ha ade­
lantado un paso para que la canilla no se ponga sobre de otr<¡ 
canilla de la  miaña eapa.

4b ,- Mecanismo ordenador para llenar las  cajas de cani­
lla s  de te la res  automáticos, segdn la s  anteriores reivindica-



clomea, en e l que el cajón para fa c i li ta r  laa operaciones de 
sustitución de uno lleno de canilles por otro vacío vá monta­
do sobre de un carro, que vá guiado por unas guías paralelas 
inclinadas y elementos de rodamiento oportunos pera fa c ilita r  
s i  avance deseado y teniendo igualmente solidario e l fondo 
del carro una regleta longitudinal, dentada, con dientes re ­
gularmente distribuidos según al grosor de las can illas l l a ­
nas, sobre de cual dentado roza el tremo de un conmutador que 
en sus dos posiciones, una sobre la  cresta de cada diente, 
conecta e l  movimiento del cajón por medio del motor oportuno, 
y en su posición dentro del valle manda e l  paro del movimien 
to  del carro o del cajón.

5*.- Mecanismo ordenador para llenar las  cajas de cani­
lla s  de te lares automáticos, según las anteriores reivindica­
ciones, an e l  que para in ic ia r cada movimiento del cajón es 
preciso disponer unos medios de accionamiento del extremo 
del conmutador que se encuentra en el valle para que salga 
del mismo y alcance e l diente ecntaetor siguiente.

6&.- Mecanismo ordenador para llenar laa cajas de cani* 
l ia s  de te lares automáticos, según las anteriores reivindica­
ciones, en e l que en los finales de carrera del cajón hay 
sendos mandos, uno para conseguir el retroceso del cajón y 
e l otro mando para anular dicho retroceso y dejar a l cajón en 
la  posición in ic ia l para una nueva carrera y con e l fin  de 
lim itar las capas de canillas a la  capacidad del cajón, aoo- 
plado con e l conmutador de inversión lleva un trinquete vin­
culado con un microrruptor y que a cada inversión hacs avan­
zar un diente de escasa profundidad (y por ello no llega a 
actuar e l micro), da un disco dentado, que mediante un resor­
te  tiende a la rotación contraria y un contra trinquete ase-
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gara cada avance logrado, cuando han avanzado tantos dientes 
como capas de can illas  tiene que a lo ja r e l  cajón, viene un 
diente de mayor profundidad y entonces e l adero corta e l c i r ­
cuito de retroceso satas de in ic ia r lo , reteniendo e l cajón en 
la  posición más favorable para la  substitución y a la  vez es­
tablece comunicación con un pulsador con e l  que se puede ex­
c i ta r  un electroimán para que haga levantar los dos trinque­
te s  y entonces e l disco dentado, por l a  acción del resorte  
recobra la  posición in ic ia l en que le re tien e  un tope y de 
esta manara poder In ic ia r e l llenado de otro cajón.

7*.- MECANISMO ORDENADOR RARA LLENAR LAS CAJAS DE CANI­
LLAS DE TELARES AHECHA!ICOS.

Segdn se describe y reivindica en la  presente Memoria 
descrip tiva, que consta de nueve hojas foliadas y e sc rita s  
por una sola cara y acompasada de tre s  hojas da dibujos.

Barcelona para Madrid, a veinticuatro  de Agosto da mil 
novecientos sesenta y cuatro.
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