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La presente invencion se refiere & mejorass introdu-

cidas en avaratos textiles.

La invencidn comprende avaratos adantados vara la -
toraidn falsa del hilo que comprenden una plurelided de super
ficles adapﬁadas pere. engenchar un hilo que avance, despla--
zarse con el hilo en la direccidn de avance del hilo ¥ mover
se transversalmente en relacidn con dicha direccidn.

Lo invencidn asfmismo comprende aparatos adaptados
nars la torsign falsa del hilo que comprénden una plurslidad
de superficles adaptadas para enganchar un hilo que avance y
adavptadas para un movimiento de traslacidn en sentido perpen
diculer a la trayectoria del hilo y vara un novimiento girato
rio en torno a un eje verpendicular a dicha trayectoria del
hilo.

Lo invencidn asf{mismo oomprende aparatos adaptados
pafa la torsidn falsa del hilo, que comprenden una vlurali-
dad de superficies adaptadas para enganchar un hilo que avap
za ¥y adaptadas para un movimiento girabtorio en torno a un em
eje pafalelo a la trayectoria del hilo, y vara un movimiento
de traslacidn en la direccidn de la trayectoria del hilo.

Lo invencidn también comprende aparatos adaptados -
para la torsidn falsa del hilo, que comprenden una pPlurali--
dad de suverficles adaptadas para enganchar un hilo que avan
ce ¥y adantadas para un movimiento giratorio eh torno a un --
eje waralelo a la trayectoria del hilo y para un novimiento
giratorio en torno a un eje verpendicular a la btrayectoria -
del hilo,

Dichas superficies pueden ser suverficies de elemen
tos de seccidn transversal circular. Dichas superficies pue

den ser superficies cilindricas. Dichas superficies pueden
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ser superficies periféricas de elementos én forma de disco.

L3 invencidn as{mismo comprende aparatos adaptados
vara la torsidn falsa del hilo, que comprenden una plurali-
dad de elementos en forma de discos circulares adaptados vz
ra dar vueltas en una trayectoria circular y girar con idég
ticas velocidades periféricas en torno a ejes dirigidos en
sentido tangenecial a dicha trayectoria circular.

Le invencidn asfmismo comprende aparatos adavntados
nara la torsidn falsa del hilo, que comprenden una vrimera
v une segunda pluralidad de elementos circulares en forms -
de discos adaptados respectivemente vpara dar vuelbtss en dl
chas bprimera y segunda brayectorias circulares coaxisles y
agirar con idénticas velocidades periféricas en torno a ejes
dirigidos en sgentido tangencial a dichas trayectorias ecircu
lares.

Ta invencidn también comprende aparatos sdaptados
para la torsidn falsa del hilo, que comprenden una plurali-
dad de Juegos de elemsntos circulares en forma de discos --
adaptados pars dar vueltas en una trayectorie circular, com-
prendiendo cada juego un par de elementos en forma de Gisco
mnontados paras su rotacidn sobre un primer eje comin ¥y seva-
rados en la direccidn de dicho primer eje, y un tercer ele-
mento en forma de disco y otro par de elementos colocados -~
en sentido axial entre los elementos de dicho par de elemen
tos en forma de disco vy montados para su rotacidn sobre un
gesundo eje paralelo a dicho orimer eje, estando dichos ejes
dirieidos en sentido tangencial a dicha trayectoria circular.
El anarato puede comprender 2l menos tres de dichos Juegos

de elementos clrculares en Torma de dlsco y puede comprender

diez de dichos juegos.
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Los elementos de dichas priméra ¥y segunda pluralida-
des pueden estar espaciados en sentido equisngular respecti-
vemente en torno a dichss primera y sepunds trayectorias cip
culares coaxlales, un plano perpendicular al eje de cualquier
elemenbo circular en formz de disco ¥y gue bisscelons axial--
mente el dicho elemento wuede conbener el eje en torno del -
cual dichas plurelidades de elementos se adavnten para dar --
vueltas, ¥ cada elemento de dicha segunda vluralidad nuede .
estar colocado en forma circunferencial a wedio camino entre
los dos elementos adyscentes de dicha primera pluralidad. Fl
aparato muede comprender sl menos seis, y puede comprender -
veinte, de dichos eleunentos clreculares.

Dichos elementos circulares en forma de disco pue-w
den estar dispuestos dentro de dos “superficies toroidales -
hivotéticas que se cortan recf{procamente.

Fl apvarato vuede comprender medios adaptados PATS -
hacer glrar dichos elementos circulares en forma de disco,

El aparato puede comprender un elemento de Arbol --
adaptado para su rotacidn relabive a la revolucidn Qe dichos
elementos circulares en forms de disco. Dicho elemento de -
Arbol puede comprender un Arbol en sentido coaxialfon el eje
en torno del cuzl se adaptan vara dar vueltas los referidos
elementos en forma de disco.

El aparato puede comprender medios de impulsidn por

-oorrea adaptados para hacer girar al wmenos uno de dichos elge

mentos circulares en forma de disco.

El aparato puede comprender medios de impulsidn --
por correa adapbados que vor giro de dicho elemento de Arbol
en relacidn con la revolucidn de dichos elementos circulares

en forma de disco se hace girar al menos uno de dichos elemen
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tos circulares en forma de disco.

FElementos en forma de disco adaptados para ser gira
dos por dichos medios de impulsidn por correa pueden ser mon
tados y r{gidamente conectados con los elementos de 4rbol --
provistos de partes arrastradas por correa.

El aparato puede comprender un arbol colocado en -
sentido coaxial con el eje en torno del cual se adaptan di--
chos elementos en forma de disco para dar vueltas, poleas --
primera y segunda arrastradas por correa y espacliadas en sen
tido axial sobre el drbol, estando fija dicha primera polea
en relacidn con dicho 4rbol y siendo dicha segunds poles gi-
ratoria con respecto a dicho drbol.

Tl aparato puede comprender un arbol colocado en -
gentido coaxial con el eje en torno del cual se adaptan di--
chos elementos en forma de disco para dar vueltas, poleas --
primera y segunda arrastradas por correas y espacladas en --
sentido axial sobre el drbol, y medios operables para fijar
bien sea dicha primera o dicha segunda polea con relacidn a
dicho 4rbol.

El aparato puede comprender medios 1ocos'adaptados
para gular una corresa entre dichas pr;mera ¥y segunda poleas
v entre partes adyacentes de arrastre por correas de elemen-
tos circulares en forma de disco o Arboles gue llevan dichos
elementos en forma de disco. Dichos medlos locos pueden com

prender poleas locasg 1libres para glrar en torno de ejes Ti-
Jados en un elemento adaptado para der vueltas con dichos -~
elementos en forme de disco. Dichos ejes pueden ser paralelos
o los ejes de los elementos circulares en forma de disco adap
tados para ser. arrastrados por dicha correa. El eje en tor-

no éel cueal se encuentra libre vara hacer girar 2l wenos uns
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de dichas mnoleas loces, puede ser adaﬁtado para desplazarse,
acercéndolo o sevaréndolo de dichos elementos circulares en
forma de disco.

El aparato puede comprender engranajes adavtados pz
ra hacer girar al menos uno de dichos elementos circulares -
en forwe de disco. Dichos engranajes pueden comprender vy -
engroanaje dentado helicoldal adapbedo para su glro en rels~-
cidn con la revolucidn de dichos elemenbos en formz de disco
que engranan con un tren de engronajeg conectados pora hacer
girar a2l menos uno de dichos elementos en formz de disco.

El aparato puede comprender medios de impulsidn vor
friccidn adaptados para hacer glrar sl menos uno de dichos -
elementos circulares en forme de disco.

¥l aparato puede comprender medios eléctricos de --
impulsidn adaptedos para dar vueltas con dichos elementos —-
circulares en forme de disco. Dichos medios de impulsidn --
eléctricos pueden ser adaptados para hacer girar directa o -
indirectanente dichos elementos en forma de disco por medios
trensmisores de impulsidn por engranajes a friccldn o denta-
dos. Dichos medios eldetricos de impulsidn pueden compren—-
der una pluralidad de motores eléctrioos asdaptados para dar
vueltas con dlichos elementos circulares en forma de disco ¥y
cada uno adaptado pore hacer glrar uvna pluralidad de dichos -
elementos en forma de disco, y pueden comprender cuatro moto

res eléctricos cada uno adaptedo para hacer girar ocho ele--

mentos circulares en forma de disco.

El aparato puede comprender medios transmisores fle
xibles de impulsidn giratoria adaptados para hacer girar al
menos uno de los elementos circulares en forma de dlsgco. Dos

de dichos elementos circulares en forma de disco pueden estar
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interconectados por medios transmisores flexibles de impul--
gién giratoria. Dichos medios transmisores flexibles de im-
pulsidn giratoria vueden estar conectados y adaptados vara -
ger impulsados por medios de drbol en posicidn coaxial ¥y - -
adaptados pare eirar en relacidn con la revolucidn de dichos
glementos circulares en forma de disco.

Le invencidn asf{mismo comprende la combinacidn de -
dog aparatos segin se describieron anteriormente adaptados -

para efectuar, a voluntad, torsidn en el mismo sentido, o en

" ambos sentidos, o en direcciones opuestas a cada uno de los

dos hilos. TILa invencidn asimismo comprende la combinscidn -
te dos aparstos segﬁn se describleron aﬁteriormente, adanto~
dos para ser ilmpulsados por un 4rbol comfn.

Un 4rbol giratorio en relacidn con la revolucidn de
dichogs elementos circulares en forma de disco y adaptado paora
transmitir a aquellos elementos la requerida impulsidn, pue-
de adaptarse para ser sujeto firmemente durante la revolucidn
de dichos elementos, o nuede ser adaptado para glrar por me-
dlos de impulsidn tales como la impulsidn por correa o DOT -
motores eléctricos,

La invencidn asfmismo comprende aparatos adaptados
para lo torsidn falsa del hilo, cue comprenden una pluralidad
de elementos circvlarés en forms de disco adaptados para deg
plazarse en una trayectoris cerrada no cirecular y para girar
con idénticas velocidades periféricas en torno = ejes diri-
sidos tangencialmente a dicha trayectoria. Dichas superfi--
cies pueden ser superficies de correas flexibles que pueden
ser arrastradas sobre poleas, adaptadas pars glrar en torno
a2 sus ejes y vara dar vueltzs en torno a un eje paralelo a -

los movimientos libres de las correas., EL aparato puede com
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orender medios de gufahilos adaptadoé para limitar el movi-
miento el hilo naralelo 2 las marchas libres de las correas,
De otre manera las correas advacentes vueden tener marchas
libres oblicuas y el movimienbto de un hilo sobre las merchas
libres de las correas puede limiterse por tensidn de hilo.
Bl aparato nuede comprender medios de impulsidn adaptados -
vara hacer girar poleas sobre las gue se arraestren dichas cg
rreas flexibles y puede comprender medios de impulsidn aden
tados pvara dar lugar s que dichas correas flexibles den —--
vueltes slrededor de un eje pervendicular al sentido de - -
avance del hilo.'

¥l aparato, segln se describe en lo presente, Drow
visto de elementos circulares en forma de disco puede con--
prender una pluralidad de correas flexibles cada una arras-
trada 7por encima de 2] menos dos elementos circulares en -
forma de disco y adaptados vara establecer contacto con el
hilo, comunicando de este modo una torsidn falsa a dicho -=
hilo,

Lo invencidn asfmismo comprende sparatos segin se
describe en la presente, en combinacidn con medibs alimen-
tedores de hilo, medios calentadores de hilo y medios devang
dores de hilo, adaptados pora rizar el hilo. ILa invencidn
psinismo comprende une mdquine textil constituida por una
pluralidad de aparatos segln se describen en la presente.m-
Dicha méquina textil puede comprender un solo elemento de -
caldeo comfn para una pluralidsd de dichos aparatos.

La invencidn asimismo comprende un método vare la
torsidn falsa del hilo, constitufdo por la etapa de comuni-
car sl hilo un movimiento de avance y un giroe en torno a su

direccidn longitudinal al llevar el hilo en conbtacbo con --
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una pluralided de superficies que se mueven en la direccidn

de avance del hilo ¥ que se mueven en una direccidn perpendi

oular a diche direccidn de avance. ETl hilo puede recorrer -

en una trayectorlia sinuvosa mientras se halla en contacto con

dichas superficles.

La invencidn asfmismo comprende un método para Ti--

zar el hilo, sezin se describe en la presente, reslizado a -

la velocidad del avance del hilo de al menos 500 yardas por

minuto y preferentemente hasta 2000 yardas por minuto. (457

m. vor minuto y vreferentemente 1.828 m. por minuto).

Nealigzeaciones de anaratos y combinaciones de acuer.

do con la invencidn se describirdn a continuacidén con refe--

rencia 2 losg dilbujosg que se acompafian, en los cuales:

1,

Ia Pig. 1 es una elevacidn,

Ia Pig. 2 es una vista sobre la 1{nea 2-2 de la Fig.

Toa Pig. 3 es una vista en persvectiva de los medios

de impulsién oY correa del aparato llustrado en las Figs. 1

v 2,

Ia Fig. U es una seccidn axial de otra realizacidn,
Ia Fiz. 5 es una seccidn axial de otra realizacién,
Ia Fir. 6 es una elevacidn de otra realizacidn,

La Pig, 7 es una seccidn sobre la 1fnea 7-7 de la -

P.a. 6, 2 mayor escala,

4
cion,

s 2
zacion,

A

<

ILa Fig. 3 es una elevacidn de parte de otra realiza

Ia Fig. 9 es una seccidn axial de otra realizacidn,

La Pig. 10 es uns seccidn esquemdtica de otra reall

La Pig. 11 es una ilusbracidn esquemdtica de una dig
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vosieldn vara el rizedo del hilo.

Todas las Figs. ilustran avaratos adaptados vara la
torsidn falss del hilo, que comprendenfina pluralidad de super
ficies -~20- adaptadas pars -enganchar un hilo que avanzs -10-,
s fin de moverse con el hilo en la direccidn de avance del —
hilo, ¥ btrasladarse en sentido transversal a dicha direccidn,
siendo dichos movimientos de traslacidn o de giro.

Ies Tigs. 1 & 8 ilustran el aparato en donde dichas
svperficies -20- son suverficies de elementos de seccidn —--
transversal clrcular, Dichas superficies son superficles pe
ritéricas cilindricas de elementos circulares en forms de —-
disco. Tl poliuretano es un material adecuado.

1l aparato ilustrado en las Figs. 1 a 8 comprende -
una vrimera ¥ segunda pluralidad de elementos circulares en
forma de disco =13, 14-, respectivamente, adaptadas pars --
dar vuelbas en las primeras ¥ segundas trayectorias cirecula-
reg coaixlales ¥y girar con 1dénticas velocildades en torno a -
ejes dirigidos en direccidn tengencial a dichas trayecborias
circulares. Diche vprimera pluralidad y dicha segunds plurs-
lidad de elementos -13; 14-, estdn dispuestas en juegos, com
prendiendo cada juezo un par de elementos en forwma de disco
wontado nars girar sobre un primer eje comin ¥ sevarados en
la dirececidn de dicho eje ¥y un tercer elemento en forma de
disco (Figs. 1 a 3) u otro var de elementos (Figs. 6 a 8) si
tusdos axialmente entre los elementos de dicho par de elemen
tos y monbedo para girar en un segundo eje naralelo & dicho
brimer eje, estando dirigidos dichos ejes tangencislmente a

la trayectoris clircular en la que dan vueltas los juezos de

elenentos en forma de disco.

Las Figs. 1 2 8 ilustran el aparato que comprende -
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por lo menos tres de dichos juegos de elementos cireculares en

2 §-Jigmety
13

forma de disco. La Mgz. 1 ilustra el aparato que couprende -
diez de dichos juegos, aunque se muestran sdlo tres, ¥ la --
Fig. 6 ilustra el aparato que comprende ocho de dichos juezos.

¥n una realizacidn alternativa, no ilustrada, losdle
mentos -13, 14~ de dicha vprimera y dicha segunda pluralida--
des resvectivamente, se encuentran espaciadas equiangularmen
te en torno a dichas primera y segunda trayectorias circula-
res coaxiales, un plano verpendicular gl eje de cualquier —-
elemento circular en forma de disco ¥ que axialmente divide
dicho elemento en dos vpartes iguales contiene el eje alrede-
dor del cual se adapban dichas vluralidades de elementos para
dar vueltas, ¥y cada elemento -14. de dicha segunda pluralidad
estd situado circunferencialmente a medio camino entre dos -
elementos adyacentes -13- de dicha primers pluralidad. Este
anarato preferentemente comprende por lo menos seis, y puede
comprender hasta veinte de dichos elementos circulares en for
ma de disco. DLstos elementos y los que se muestran en lasg -
Figs., 1 a B, estdn dispuestos dentro de dos superficies toroi
dales hivotéticas que se cortan rec{procamente.

%l aparato ilustrado en las Figs. 1 a 8 comprende -
medios adaptados pvara hacer girar dlchos elementos circula--
res en forma de disco -13, 14-, Cada aparato comprende un -
4rbol ~22- adavtado para el giro en relacidn con la revollle-
cidn de dichos elementos circulares en forma de disco -173,
1~ ¥ coaxial con el eje alrededor del cual estdn adavtados
para dar vueltas dichos elementos en forma de disco -13, 1l-,

El aparato ilustrado en lasg Flgs. 1 a 5 comvrende -

medios de imvulsidn por correa -12.- adaptados para hacer giw

rar vor lo menog uno de dichos elementos circulares en forma
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de disco -13, 1. mediante siro de dicho drbol -22- en relz

cidén con la revolucidn de dichos elementos circulares en —-
forma de dilsco -13,14-. -

Todos los elementos en forma de disco -13, 14- tie
nen radios 1dénticos, ¥ los elemenbos en forma de disco - -
sdaptados pars ser girados por (ilchos medios de impulsidn -
por correa -12- se monten y se conectan rigidavente a los -
elenentos del drbol -16-, teniendo todas las partes arras--
tradas por correa -17., radios jidénbticos.

Una correz -18- de dichos medios de impulsidn por
corres -12- imovulsa los elementos de drbol sdyacentes y, en
tre dichos elementos de Arbol -16-, engrana un medio de guia
que combrende una volea looca -~19- adaptada para girar con -
Gicho juego de clementos en forma de disco -13, 14~ ¥y para
der vueltas con dichos juegos de elementos en forma de dis-
co =13, 14~ y girar slrededor de un drbol -21-. Pars acomg
der el cambio de longltud de la corres con el tlempo, Se m-
monta la polea loca ~19- de tal modo gue su disbtancia de --
los elementos de drbol -16. admite ajuste. Una forma de --
montaje, no representada, comprende un cojinete montado en
el rbol para que pueda girar alrededor de un eje que no pa
se o través del cenbro del cojinete y que pueda ser fijado
en cualquier posicidn sngular.

Lo correa ~18- engrana con una primera polea -23-
£ijo. en relacidn con dicho 4rbol -22- ¥y, espaciada de dicha
primera polea -23- en sentido axial de dicho Srbol -22., =
una segunda polea -24. en dicho 4rbol ¥y que pueda glrar en
relacidn al mismo -22-, y entre dichas primers y segunda 0
leas -23, 24., medios de gufa que comprenden una polea loca

~25- montada pare girar en el Arbol -21~ ¥ por consiguiente
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adaptada para dar vueltas con dichos elementos en forma de -
disco,

Sin embargo, las Figs., 2 y 4 ilustran el apsrato -
en donde tanto la polea -23- como la poles =24- pueden girar
con respecto al Arbol.-22- , comprendiendo medios adaptados -
selectivamente para fijar una u otra de dichas poleas -23,
2l con respecto al 4rbol -22., comprendiendo dichos medios
un elemento en forma de leva -26. deslizable por una ranura
en direccidn axial en el drbol -22- entre una primera poSi--
cidn en la que une leva engrana con une de diches poleas -23,
2. vara fijarla en relacidn con dicho drbol -22-, y una se-
zunda posicidn en la que otra leva engrana con la otra de las
citadas poleas -23, 24- para fijarla en relacidn con dicho -
drhol -22-, Fl elementbo en forma de leva -26- tiene una va-
rilla acclonadora -27- que se exbiende vara quitar los me--
dios de impulsidn por correa. Cualquiers de las poleas -23,
2l que se fija, determine el sentido de giro de los elemen-
tos en forma de disco ~13, 14~ para un sentido de revolucidn
dado de los elementos en forma de disco -13, 14~ y una direc
cidn dads de glro del Arbol -22-.

La Fig. B ilustra el aparato que comprende una rue-
da dentada helicoldal -81- adaptada para girar en relacidn -
con 1la revolucidn de dichos elementos en forma de disco -13,
14-, gque engransn con un Ltren de engranajes -82- conectado -
nara nacer girar ocho de dichos elementos en forma de disco
-13, 14-, dispuestos en dos juegos de cuatro.

Ias Pigs. 6, 7 y¥ 8 ilustran el aparato que comnrende
medios de impulsidn por friccidn -61- adaptados pars hacer -
girar todos los citados elementos circulares en forme de dig

co. Dichos medios de impulsidn por friccidn -61- comprenden
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cada uno una riueda de friccidn biselsads -62- que engrana nor
fricoidn con un rodillo -63- fijado en un elemento del drbol
~54- que 1levae un par de elementos en rorms de disco -13,1l-.

Las Figs. 6 y 7 ilustran un aparato que comprende julc}
dios de impulsidn eléctrica -71- adapatados para dar vueltes
con dichos elementos circulares en forma de disco y pars ha-
cer glrar dichos elementos indirectamente por medios transmi
sores de lmpulsidn por friccidn -61-. Dichos medios de Impul
sidn eléotrica -71- sin embargo, pueden ser adantados vara -
hacer girar dlchos elementos en forma de disco directamente,
o vor medlos transmisores de impulsidn por tren de ENEYaNs—-
jes, no se ilustra ninguna de dichas disposiciones. Dichos
medios de impulsidn eléctrica -71- comprenden una pluralidad
de motores eléctricos adavtados vara dar vueltas con dichos
elenentos circuleres en forma de disco -13, 1l-, ¥ cada uno
adavntado pere hacer girar ocho de dichos elementos circula--
rea en forma de disco =13, 1k,

Las Figs. 1 ¥ 3 ilustran el aparato que combrende -
medios transmisores flexibles de impulsidn giratoria adapta-
dos paras dar vueltas por lo menos & uno de dichos elementos
girculares en forma de disco. Todos log elementos circula--
res en forma de disco -13- se interconectan por medios trans
misores flexibles de impdlsidn giratorie -15- y todos loz --
elementos en forma de disco -14- se interconectan de una for
ma similer. As{ no es necesario impulsar mds que wo o dos
de los elementos de drbol -17- directamente por medios de im’
pulsidn por correas -12-.

En otra disposicidn, no representada, los medios --
transmisores flexibles de impulsidn giratoria pueden conec--

tarse con el arbol .y adaptarse para su impulsidn por dicho
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Ia Flg., 4 ilustra dos aparatos combinados segin o

describen con referencia a las Tigs. 1 vy 3, adaptedos, a elec
cidn, pera dar torsidn en el mismo sentido, en una y otra di
reccidn, o en sentidos opuestos a cada uno de dos hilos -10-,
v adaotados para ser impulsados por un drbol comdn -22.. Los
elementos en forma de disco -13, 14~ en cada uno de los apa-
ratog se montan en un tambor -27- ¥ las poleas -23, 24- de -
cada aparato estdn montadas en el Arbol -22- de modo que los
dos aparatos se adapten para ser impulsados por dicho drbol
~22=. Los sentldos de giro de los elementos en forma de dis

co -13, 1l de los dos aparatos son los mismos u opuestos, -

-dependiendo de la posicidn del elemento en forma de leva -26-.

Se ohtienen sentidos opuestos de giro de los elementos en Tor
ma de disco de uno y otro aparato mediante sentidos opuestos
de giro del drbol ~22- en relacidn con la revolucidn de los
elementos en forma de disco -13, 14-. Cada aparato, vor con
gigulente, vuede torcer unlhilo en cualguier direccidn y la
combinacidn vuede torcer dos hilos en el mismo sentido en una
v otra direccidn o en sentido opuesto.

81 se deseara, el drbol -22- de la Fig. 4 puede ser
adaptado vera mantenerse fijo mlentras dichos elementos -13,
14~ dan vueltas. De otra forma dicho drbol -22. puedc adap-
tarse para ser girado wnor medios‘de 1mpulsi6n, por ejeaplo,
por medios He impulsidn vor correa, manteniendo el £rbol ~22-
en cojinetes y proveyendo de una polea de eﬁgrane DOr correa
a dicho drbol.

ILa Fig. 5 ilustra aparatos en los que el drbol -22-
se adapta para ser givado por medios de impulsidn eléctricos.

v 4 N M
Tl drbol -22- estd sostenido para girar en cojinetes -28- en
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medios de apoyo que comprenden un arbol hueco -29- que lleva

un tembor -61- con dichos elementos en forma de disco/.13,
Me. EL drbol -22- lleva el devanado -32- de un medio de im
puleidn eléetrica, ¥ al Srbol hueco -29- se une 2 un a2lojo--
mlento -33- en el que se colocs obro devanado -3H-., Un deve
nado -35- colocedo al exbterior del alojamiento -~33- se adan-
te vara ser cohectado con une fuente de corriente eléoiea 2
terna vars asf{ aplicar potenciz o los devanados -32, 34~ de
los medios de imvulsidn eléetrica. Al alojemienbo -33- se -
une un Arbol ~36- que lleva un devsnado -37- de un segundo -
medio de impulsidn eléetrica. Los drboles -33-36- se alojan
en cojinetes -35- de un alojamiento exterior -39- en el que
ze coloca el devaenado -35- ¥ otro devanado -41. del segundo
medio de impulsidn eléotrica sdantados para su conexidn con
une fuente de cortiente eléctrica alterna.

T otra disposicidn, no representada, el aparato --
nuede comprehder une pluralidad de elementog circulares en
forme de Gisco -13, 1L~ adaptados para moverse en una troyec
toria cerrada no circular, definida por ejemplo, por uwna co-
rres 0 por carriles adaptados para recibir carretillas que -
transportan juegos de los clementos -13, 14-, siendo dichos
elementos -13, 14- adaptados para girar con velocidades peri
féricas idénticas en torno a ejes dirigidos tengencialmente
2 dicha trayectoria.

Ias Figs. 9 ¥ 10 ilustran el aparato en el que Gi--
chas superficles son superficies de correas flexibles ~01- -
arrastradas sobre poleas -92- adaptadas para girar en torno
a2 sus ejes y dar vueltas alrededor de wn eje paralelo a los
movimientos libres ~9la-~ de las correas.’ El apafato compren

de medlos guiahiloé -93~ adaptados para limitar el movimien-
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Io Pig. 10 ilustra el aparato en el que las correas
adyacentes -101- tienen marchas libres oblicuas -1012- v el
movimiento de hilo -10- sobre las marchas libres -10%la- que-
da limitada por la tensidn del hilo.

Las realizaciones ilustradas en las Figs, 9 y 10 --
pueden comprender medios de impulsidn adaptados para haéer -
girar . poleas sobre las que se arrastran dichas correas fle-
xibles y se adapten medios de impulsidn para dar lugar a que
dichas correas flexibles den vueltes alrededor de un eje ver
pendicular a la direccidn de avance del hilo. Dichos medios
de impulsidn pueden ser simileres 2 los medios de impulsidn
descritos con referencia a las Figs. 1 a 8 y segdn se ilus--
tren en las mlismas para hacer girar los elementos circulares
en forma de disco -13, 1l-,

La Fig. 11 ilustra aparatos adaptados para rizar hi
lo, gue comprenden un rodillo alimentador de hilo y sistema
de detencidn del torcido -111- dispuesto para retirar el hi-
lo -110- por encima de un estabilizador de hile -112- de una
bobina -~113~ y avenzar el hilo -110- por un calentador -11l-
hacia aparotos -115- adaptados para la torsidn falsa del hi-
lo segln se describe en la presente. Asfmismo el aparato --
comprende un dispositivo de rodillo transportador -116- que
retira el hilo -110~ del aparato -115- y lo transporta hacia
medios devenadores constitufdos por une bobina -118-, y une
ogufa transversal oscilante -119-.

Una mdguina textil puede comprender una pluralidad
de aparatos segin se ilustrzn en la Tig. 11, y puede compren

der un elemento de caldeo Unico comin para una pluralidad de
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Con cualgquiera de losg aparabtos descritos con refe-
renecia o sin ella, a los dibujos que se acompafian, el hilo -
nuede ger btorcido en falso por un método que comprende 12 =-
eboapa de comunicar &l hilo un movimienbto de avence y un glio
en torno 2 su direccidn lonsitudinal al vwoner el hilo en con
tacto con mna vluralidad de superficles que se mueven en la
direccidn de avance del hilo ¥ que Se mueven en unn direccidn
nerpendicular a dicha direccidn de avanbe, desplazindose el
hilo en une trayectoria ginuocss mlentras se encuentrs 6N ww-
contacto con dichas suverficies. Asf{ -pues,. el hilo vuede
ser rizmado mediante el torcido felso del hilo y fijado del -
hilo durante su torcide, efectuiindose dicho fijado preferen-
temente por caldeo. EL hilo puede ser rizado a una veloci--
d=d de avence del hilo de 2l menos 500 yardas (457 m.) vor -
rminuto y hasta una velocidad de 2000 yardss (1.828 m.) por -
minuto.

Fn resumen, la Patente de Invencidn que se solici-
ta recaers sobre las sigulentes:

~_BEIVIVMDICACIONES -

1. Un método de torcido falso de hilo que compren
de la etape de comunicar al hllo un movimiento de avance y -
una rotacidn en torno a2 su direccidn longitudinal, poniendo
en contacto el hilo con una pluralidad de superficles que se
mueven en la direceidn de avance del hilo ¥y que se mueven en
una direccidn pervendicular a dicha direccidn de avance.

2. Un método segdn la reivindicacidn 1, en el que
el hilo se desvlaza en una trayectoria sinuosa mientras se -
encuentra en contscto con dichas superficies. .

3. Un método de rizado de hilo que comprende las
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etavas de torcido falso del hllo segin las relvindicaciones
142y el fijado del hilo mientras es rizado.

%, Un método segin la reivindicacidn 3, en el que
dicho fijedo se efectia por caldeo,

5. Un método de rizado de hilo segin cualquiera de
las reivindicaciones 1 2 4, realizado a una velocidad de --
avance del hilo de al menos 500 yardas (457 m.) por minuto,
v preferentemente hasta 2000 yardas (1.828 m.) por minuto.

6. 8e reivindica por Ultimo como objeto sobre el -
que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicitas
" UN METODO DE TORCIDO FALSO DE HILO ".

Todo tal y conforme queda descrito y reivindicado -
en la présente memoria que consta de diecinueve péglhas meca
nografiadas v dibujos adjuntos.

Madrid, 29 de agosto de 1.964
ALFONSO UNGRIA -

e

-~
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