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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
. ^ . . . . . .

de l a PATENTE DE ISVESCldN, cuyo reg istro  se 
so lic ita  a fsyor de BELT, S.A. de nacionali­
dad Española, con residencia en Barcelona, 
ca lle  de Urgel, na. 143, siendo e l  Inventor D. 
Ernesto López Cantabrana, por : "MAQUINA EX- 
CáTTRlOÁ, COí INOLINACláy GRADUADLE".-

Sabida es la  importancia que en 
la  industria, poséan las prensas excéntricas, 
por los múltiples cometidos que las mismas de­
sarro llan .

Entre ta les  prensas, tenemos las 
de bastidor inclinable, con las cuales, se con­
sigue la  evacuación de piezas, por aprovecha­
miento de la  fuerza de gravedad.

Ahora bien, en prensas de peque­
ño tonelaje, la facilidad  de maniobra, para dar 
la  adecuada inclinación a l  bastidor, en su co­
metido, resu lta  viable y de ejecución re la tiv a -
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mente oomoda, por diversos sistemas, basados ellos 
especialmente, en llevar un husillo  roscado, que ma­
nejado manualmente, por medio de m a palanca, mani­
l la s  o sia iaaa sim ilar, ae logra dar la  inclinación 
adecuada a la  Equina, sin  esfuerzo excesivo, pero 
s í ,  con una inversión de tiempo, que en la raciona­
lización propia del trabajo hoy imperante, no va en 
consonancia oon la  misma.

Bi cuanto a las prensas de mayor tonela­
je , suelan fabricarse rígidas y no inclinables, de­
bido e llo , a la  se rie  de d ificultades que presentan 
en procurarles inclinación, ya que ésta habría de 
rea lizarse  prácticamente, de forma manual y ello  da 
origen, a un esfuerzo f ís ic o  bastante grande y una 
enorme pérdida de tiempo, hasta lograr darle la ló­
gica inclinación de graduación, que la  prensa excén­
tr ic a , requiere ai su trabajo .

Naturalmente, en la  industria moderna, 
ello  representa, lógicas d ificu ltades, puesto que 
da origen, prácticamente, a una paralización Ae la  
míquina, hasta lograr darle la  susodicha inclinaciónyi 
rompiendo por lo tanto , la  marcha o tiimo de trabajo 
en plan standard, que hoy en día es de peculiar de­
sa rro llo .

A soslayar pues ta les  inconvenientes, l l e ­
nando e l  vacio existente en esta rama tan importante 
de la industria y lográndose no solo la  superación
de ta les  inconvenientes, sino también obtener unas 
mejoras, que han de rep ercu tir, por un lado, en la



obtención de un ritmo acelerado de trabajo y por 
un solo operario, sin d ificu ltad  alguna, desarro-- 
l le  e l  cometido de su labor, dandole a la  Máquina, 
la  inclinación que esta pueda precisar en su cometí* 
do y qua, ante diversas inclinaciones, éstas pue­
dan ser dadas rapidamente, sin  esfuerzo manual, v ie 
ne la  Máquina excéntrica, con inclinación gradúa- 
b le , objeto de la  presante Patente de Invención#

Consiste en que a las  Máquinas excéntri­
cas , lo mismo a las de pequeño tonelaje como a las 
máquinas de gran envergadura y peso, se las dota 
de un sistema de regulación, con e l  que se obtiene 
la  inclinación deseada#

Dicho sistema proviene de acoplarles a 
las Máquinas, m  motor e léc trico , que acciona sobre 
una caja reductora, la  que va so lidaria  a l  barron ,*
sirviendo con éste de soporte, provista de engranes, 
piñones, cadenas, correas trapezoidales o cualquier 
otro sistema de transmisión.

Dicha transmisión, repercute a su vez, 
haciendo g irar una corana, por mediación de sin ­
f ín  ó piñones helicoidales ó cónicos, que á su vez, 
actúan sobre un hu sillo  roscado, imprimiendo a és­
te  un movimiento rec tilín eo  y apoyando la  máquina, 
sobre la  cabeza del hu sillo , éste movimiento rec­
tilín eo  , transmitido por e l  husillo , consigue dar 
a la máquina una basociación, proporcionando a és­
ta , la  inclinación, que el trabajo a desarro llar
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requiera, de forma totalmente automática.

Dicho automatismo se obtiene, gracias a 
unos interruptores de que la  Máquina va provista, 
que dan a l  motor, un movimiento de giro a derecha 
ó izquierda, a voluntad, consiguiéndose merced a 
dicho movimiento, que e l hu sillo , posea un movimien­
to rec tilíneo  ascendente y descendente, a voluntad.

La Máquina, va provista de unos finales de 
carrera , s ito s  en sus costados ó parte central de la 
misma, con e l  f in  de conseguir la desconexión auto­
mática del motor, a l  llegar tanto a su máxima in c li-  
nacidh,, como a su retom e normal.

Igualmente la  Máquina, va provista de un 
in terrup tor de paro, con e l  f in  de dejarla  en posi­
ción esta tiza , an cualquier punto de su recorrido.

Asimismo, la  Máquina lleva acoplada, un 
re láe tármico, a l  objeto de que ante cualquier so­
brecarga, automáticamente, se produzca la  descone­
xión y paro del motor.

A t í tu lo  expositivo pero no lim ita tivo , se 
acompañan unos Planos, en los que por sus diversas 
figuras, se pueden perc ib ir las carac te rísticas esen­
ciales de la  Máquina excéntrica, con inclinación 
graduable, objeto de la  presente Patente de Inven­
ción.

Bi las diversas figuras del Plano, se se
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Raían con (M), a l  motor eléctrico  que acciona so­
bre la  caja raductora (C), que es so lidaria  a l  ba­
rran (V), sirviendo con éste de soporte, yendo pro­
v is ta  de sus engranes (E-E'), figura l a . ,  que en 
número indeterminado puede lle v a r, asimismo como 
se r sustitu idos dichos engranes por piñones (0-0*)^ 
cadenas (¿), figu ra  23. o correas trapezoidales (T) 
figura ga.

Con (B), se señala la  corona, la  que por 
mediación de un s in fin  (S) o de piñ<m.es helicoida­
les (H) figura 2^ o cónicos (6), figura 33. es la 
que actúa sobre un husillo  rascado (L), para impri­
mir un movimiento rectiH neo, proporcionándose a s í 
a la  Máquina, una vez apoyada ésta sobre la  cabeza 
del husillo , basculaciéh t a l  y como se percibe an 
la  figura 43, an su recorrido (X-Z).

Con (1 -1 ') , se señalan los interruptores 
que dan movimiento de giro a derecha e izquierda a l  
motor, consiguiéndose a s í e l movimiento rectilíneo  
ascendente y descendente del husillo  (L).

Oon (F-F '), se señalan les fina les  de ca­
rre ra , s ito s  bien en ios costados o en la parte cen 
t r a l  de la  máquina, con e l f in  de producir la  des­
conexión autotaatica del motor*

120 Con (P), se segala a l  in term ptor da pa­
ro que puede ser tno o varios, con e l  f in  de dejar
a la  m^quina en posición est^ tic^ , en cualquier 
punto de su recoriidc (X-Z)*
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Con (R), 3e señala a l  re lé s  térmico, a l  ob- 
225 je to  de que ante cualquier sobrecarga, automáticamen­

te ,  se produzca la  desconexión o paro del motor (M).

Como se puede percib ir por la  an te rio r des­
cripción y Planos, las ventajas que entre otras se 
consiguen son innumerables, y entre las mismas, oabe 

130 reseñar como fundamentales, las siguientes:

135

Prim era.- Que tanto a las prensas excéntricas de pe­
queño como a las  de gran tonelaje, se les consigue dar 
la  inclinación graduable que se desée, de forma to ta l ­
mente automática.
Segunda.-Que se consigue dar ma deseanexi& automáti­
ca del motor, en e l instan te  en que la  inclinación 
ae produce, en los puntos de fin a le s  de recorrido.
Tercera.-Que se consigue dar a la  Máquina un paso auto­
mático, dejándola en posición está tica  en cualquiera 

1^0 de sus pm tos de recorrido .
Cuarta.- Que ante cualquier sobrecarga, automáticamen­
te , se produce la  desconexión y paro del motor, no per­
judicando en su consecuencia, a la  máquina en su bas- 
culación ys? movimiento ascendente y descendente, a s í 

145 como ante la  inclinación que se le  quiera dar a la  su­
sodicha máquina.
Quinta.- Que dado e l que se consigue producir automá­
ticamente e l movimiento de inclinación, con perfecta 
graduación da la  Máquina, se logra en su consecuencia, 

150 un ahorro en e l desarrollo del trabajo o &i3mo logico
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s&a la  Maquina, nada despreciable, llegándose a que 
en máquinas, que en la  actualidad, manualmente pre­
cisan dos operarios con inversión de un tiempo de 
moa cuarenta y cinco minutos, para la  obtención 
de la  gradación, con la  Máquina objeto de la  pre­
sante Patente, se conseguirá graduar la  inclinación 
con maxima fac ilid ad , por medio de un solo operario,, 
sin esfuerzo manual alguno y en breves minutos,pro­
duciéndose m ahorro en su consecuencia, tanto en 
inversión de tiempo, como en e l  empleo de la mano 
de obra.

#Beda a s i descrita  y representada la Má­
quina excéntrica, con inclinación graduable, obje­
to de la  presente Patente de Invención, la  cual po­
drá fabricarse en cualquier clase de tamaños, emplea 
pisándose los materiales que se estiman mas pertinezr 
tas e in troducírsele cuantas Mejoras o Perfecciona-- 
mientos la  ley admite, siempre que éstos, no alteren' 
las carac terísticas esenciales del objete de la  Pa­
ten te , reservándose e l  Inventor, los derechos a pro­
teger las Mejoras o Perfeccionamientos, que no re ­
sulten protegibles en esta Patente, con sucesivas 
Patentes o Certificados de Adición*

'N 0 $ A .-Se reivindica la propiedad de estq PATBMB DE 
4175" RWEHCldl, por :

ApRTMSM. . -  Máquina excéntrica, con inclin  anión 
gradoable, caracterizada porque a las susodichas mát 
quinas,lo mismo las de pequeño como las de gran to í
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n e la je , se las  dota de un sistema de regulación,, 
con e l que ae obtiene la  inclinación. A este f in ,  
las maquinas lleven un motor eléc trico  que acciona < 
sobre una caja reductora, la  que va so lidaria  a l  
barrón, sirviendo con éste de soporte, provista 
de engranes, piñones, cadenas, correas trapezoi­
dales o cualquier otro sistema de transmisión, re ­
percutiendo dicha transmisión a su vez, haciende 
g ira r una corona por mediación de tm sin fin  o p i­
sones helicoidales o cónicos, que a su vez, actúan 
sobre un husillo  roscado, imprimiento a é s te , tm 
movimiento re c tilín e o , Apoyada la  Máquina, sobre 
la  cabeza del h u sillo , este movimiento rectilíneo , 
transmitido por e l  husillo , consigue dar a la Má­
quina una basculación,proporcionando a ésta, la 
inclinación, que e l trabajo a desarro llar requiera,] 
de forma totalmente automática, realizándose dicho < 
automatismo, gracias a unos interruptores da que 
la  máquina va provista, que dan a l  motor, un movi- 
miento de giro de derecha o izquierda, a voluntad, 
consiguiéndose merced a dicho movimiento, que e l 
husillo,posea un movimiento rec tilín eo  ascendente 
o descendente.
3EGUNDA . -  La Maquina excéntrica de la  re iv ind i­
cación an terior, se caracteriza porque la  máquina 
va provista de unos fin a les  de carrera, s ito s  en 
sus costados o parte central de la  misma, oon el 
f in  de conseguir la  desconexión automatica del mo­
to r ,  a l  llegar tanto a su maxima inclinación,como
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a su retom o normal, y, yendo provista la  Máqui­
na de un interruptor de paro, con e l  f in  de dejarla 
en posición está tica  en cualquier punto de su re ­
corrido, asimismo como lleva acoplada, un relee 
térmico, a l  objeto de que ante cualquier sobrecar­
ga, automáticamente, ae produzca la  desconexión y 
paro del motor.
TERCEBA . -  MAQUINA EXCáTTRICA, CON iNCLUNACld? 
GRADUABLE. - *

Esta Memoria Descriptiva consta de nue­
ve hojas foliadas y mecanografiadas por una sola 
cara y de un hoja tr ip le  de Planos.

Mádrid, 24 de Agosto de 1.964.-
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