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P A T E N T E
D E

I N V E N C I O N

por "APARATO DE CONTROL DE PROGRAMA", a favor de l a  firma 

estadounidense ROBERTSHAW CONTROLS COMPANY, residente en 

1701 Byrd Avenue, Richmond 26, Estado de V irgin ia , (USA).

Este invento se re fie re  a un aparato mejorado de 

control de programa o sim ilar, y particularmente a medios, 

accionadles selectivam ente, con lo s  cuales puede manejarse 

a d istan cia , mediante un botón se lec to r  o sim ilar, un 

5. miembro programador.

Por ejemplo, un aparato a s i  de control de programa 

puede u t i l iz a r se  con un lavap lato s doméstico o sim ilar , 

en e l que e l miembro programador y l a s  partes asociadas 

con él pueden h allarse  en l a  puerta del lavap latos o 

10 . lu gar semejante, con lo  cual l a s  interconexiones entre e l
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botón se lec to r  y e l  miembro programador pueden mantenerse 

en un mínimo absoluto, para elim inar l a  necesidad de una 

multitud de lin e a s  a través de l a  conexión pivotada de l a  

puerta del aparato.

Este invento establece además que el propio 

miembro programador gobierne lo s  medios para cambiar sus 

programas p articu lare s respondiendo a l botón se le c to r .

De acuerdo con este  invento, un aparato de control 

de programa comprende un miembro programador g ira to r io , 

medios para hacer g ira r  dicho miembro programador entre 

posiciones a una velocidad elegida y medios neumáticos que 

incluyen una porción actuadora, gobernada por e l movimiento 

del citado miembro programador y adaptada para sobreponerse 

ara lo s  oitados medios móviles a f in  de mover rápidamente e l 

mencionado miembro programador a posiciones p articu lares 

de é l .

El invento se describe a continuación haciendo 

referen cia, a t í tu lo  de ejemplo, a lo s  dibujos acompasantes, 

en lo s  cuales:

20. l a  Figura 1 es una v is t a  por encima de parte del

aparato de este  invento, controlado por programa;

l a  Figura 2 es una v is t a  en sección tran sversa l 

por l a  lín e a  2-2 de l a  Figura 1;

l a  Figura 3 es una v is t a  en perspectiva , desgajada, 

25- de lo s  medios de botón se lec to r  de este  invento;

l a  Figura 4 es una v is t a  en perspectiva, fragmen­

tada, de lo s  medios de puesta en marcha y parada;

l a  Figura 5 es una v is t a  esquemática que i lu s t r a
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l a  Figura 6 es una v is t a  esquemática que i lu s t r a  

e l aparato en una de sus posiciones operativas;

l a  Figura 7 es una v is t a  semejante a l a  Figura 6 

e i lu s t r a  o tra  posición  operativa del aparato;

l a s  Figuras 8 a 11 son v is t a s  semejantes a l a  

Figura 6 e ilu stran  otras posiciones operativas del aparato;

l a  Figura 12 es una v is t a  semejante a l a  Figura 6 

e i lu s t r a  e l aparato cuando está  seleccionado para otro 

programa;

l a s  Figuras 13 y 14 son v is t a s  fragm entarias, seme­

jan tes a l a  Figura 12, que ilu stra n  otras posiciones opera­

t iv a s  del aparato.

Con referencia a l a s  Figuras 1 y 2, una parte 

mejorada del aparato de este invento se indica de modo 

general por medio del número de referencia 20 y comprende 

un miembro de programa 21, adaptado para ser girado respecto 

a un cabezal le c to r  estacionario 22 a una velocidad predeter­

minada, por medio de un motor e léctr ico  sincronizador 23.

Los medios de programa 21 comprenden una chapa de 

lectu ra  24 en forma de disco, leg ib le  y prácticamente 

incompresible, f i ja d a  a un miembro ríg id o  de respaldo 25* 

en forma de cúpula, que coopera con l a  chapa de lectu ra  24 

a d efin ir  una cavidad anular 26 entre e l lo s ,  cavidad que 

está  lle n a  de un medio f i lt r a n te  adecuado 27 y que comunica 

con a l atmósfera por aberturas 28 adecuadas, formadas a 

través del miembro en cúpula 25.

B1 miembro en cúpula 25 está  fijad o  a un árbol 

central 29, montado giratoriamente en elementos de bastidor
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áe le c tu ra . La p e r ife r ia  externa 31 del miembro en cúpula 

25 está  p rov ista  de dientes de engranaje 32 que están dispues­

to s  en relación  de embrague con lo s  dientes de engranaje 33 

de un &iñón 34 montado en un árbol conductor de sa lid a  33 

del motor sincronizador 23.

Asi pues, cuando el motor sincronizador 23 se 

energiza, causad por medio del piñón 34, l a  rotación de lo s  

elementos de programa 21 respecto a l  cabezal de lec tu ra  22, 

a una velocidad predeterminada, para su sc ita r  l a  actuación 

de una p lu ralid ad  de actuadores en una sucesión deseada.

Como se ve en l a s  Figuras 2 y 5, l a  chapa de lec tu ­

ra 24 tiene una p luralidad  de ampollas elevadas o canales 

in vertidas 36, formadas en e l la  en un dibujo predeterminado, 

en v irtud  del cual cuando cada canal 36 pasa sobre e l cabezal 

de lec tu ra  22, l a  canal 36 en cuestión se adapta para abarcar 

por lo  menos dos lumbreras 37 y 38 (F ig . 2) a f in  de poner 

é sta s  en comunicación entre s í .

Por ejemplo, s i  l a  lumbrera 37 estuviera conectada 

a una fuente de vacio y l a  lumbrera 38 estuviera conectada a 

un actuador o sim ilar accionado por vacio , l a  ampolla 36 

en cuestión que cubre l a s  lumbreras 37 y 38 pondría en comu­

nicación l a  fuente de vacio con e l actuador accionado por 

vacio , para causar l a  actuación de éste  y, en consecuencia, 

causar una operación determinada en e l aparato.

Las ampollas 36 están  d ispuestas en el miembro de 

programa 24 de modo que una se r ie  de e l l a s ,  a l  pasar sobre 

e l cabezal de le c tu ra  22, cubren continuamente un par de
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lumbreras del cabezal de lec tu ra  22, para poner en comunica­

ción continuamente l a  fuente de vacio con un actuador p a r t i­

cu lar. Sin  embargo, cuando se desea terminar l a  actuación 

del actuador en cuestión, e l miembro del programa 24 pone 

5. una ampolla árqueáda 39 en reg istro  con l a  lumbrera del

actuador accionado por vacio, a f in  de perm itir que vuelva 

a ire  a l  actuador y lo  desactive; l a  ampolla arqueada de 

escape 39 tiene una abertura 40 (F ig s . 2 y 5) que pasa por 

l a  chapa de lectu ra  24, con lo  cual e l a ire  puede pasar 

10. primeramente por una abertura 28 del miembro en cúpula 25, 

el medio de f i lt r a c ió n  27 y l a  abertura 40 de l a  ampolla de 

escape 39 y de l a  manera que se i lu s t r a  en l a  Figura 2, hacia 

e l actuador accionado por vacio , a f in  de desactivarlo .

Por consiguiente, puede verse que disponiendo la s  

15. ampollas 36 y 39 en l a  formación deseada en el miembro de

programa 24, lo s  elementos programadores 21 pueden accionar 

selectivamente lo s  actuadores de ún aparato o sim ilar por el 

orden deseado, a l ser girado el elemento de programa 21 por el 

motor sincronizador 23.

20. En el aparato 20 ilu strad o  en l a s  F ig ira s  1 y 2,

se han dispuesto medios para sobreponerse a l motor sincroni­

zador 23 en el movimiento de lo s  elementos programadores 21 

respecto a l cabezal de lectu ra  22. El piñón 34 está  

montado en el árbol conductor 35 del motor sincronizador 23 

25. con elementos de embrague apropiados para perm itir que el 

miembro programador 21 se mueva a velocidad más rápida que 

l a  proporcionada por el movimiento del piñón 34) con lo  cual 

puede subordinarse e l motor sincronizador 23.
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de dirección única 41 e stá  conectado a l árbol 29 del elemento 

programador 21 y tiene conectado a é l un extremo de un 

resorte 42, resorte que normalmente e stá  arrollado entorno

5. a l  embrague 41 de l a  manera que se i lu s t r a  en l a  F igu ra*2, 

mientras que e l otro extremo 43 e stá  unido a l extremo móvil 

44 de una formación de fu e lle  45. E l otro extremo 46 de l a  

formación de fu e lle  45 e stá  f i ja d o  a un soporte 47 montado 

en lo s  elementos de bastid or 30.

10* De e s ta  manera, cuando l a  formación de fu e lle  45

tiene su cámara evacuada., por haber sido conectada a una 

fuente apropiada de vacio de l a  manera que más adelante se 

describe, e l extremo móvil 44 del fp e íle  45 se mueve hacia 

l a  derecha de l a s  Figuras 1 y 2 y hace que e l resorte  42

15. sea girado h acia l a  derecha y se desarro lle  en relación  a l 

árbo l. Cuando el resorte 42 se d esarro lla  respecto a l  

árbol 29, hace que el elemento programador 21 g ire  respecto 

a l cabezal de lec tu ra  22 con una velocidad prácticamente 

mayor que l a  velocidad normal de giro del elemento programa-

20. dor 21 respecto a l cabezal de lec tu ra  22, por obra del motor 

sincronizador 23, con lo  cual l a  formación del fu e lle  45 

queda adaptada para sobreponerse a l motor sincronizador 23, 

a f in  de mover rápidamente el elemento programador 21 respec­

to  a l cabezal de lec tu ra  22.

25. Después que l a  formación del fu e lle  45 ha sido

evacuada y ha causado e l movimiento del elemento programa­

dor 21 hasta una posición  determinada de éste  respecto a l  

cabezal de tectu ra  22, l a  formación de fu e lle  45 puede
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desactivarse permitiendo que el a ire  vuelva a su cámara, 

lo  que hace que l a  formación de fu e lle  45 se d ila te  por 

obra del resorte 42, que tiende a rearro lla rse  sobre el 

embrague de dirección única 41 del árbol 29-

Durante l a  d ilatación  de l a  formación de fu e lle  45; 

el elemento programador 21 continúa girando respecto a l 

cabezal de lec tu ra  22, por obra del motor sincronizador 23, 

hasta que l a  construcción de fu e lle  45 es activada de nuevo 

para mover rápidamente e l elemento programador 21 respecto 

a l cabezal de lec tu ra  22 mediante sobreprosición a l motor 

sincronizador 23.

La pieza 20 está  adaptada para u t i l iz a r la  en uní. 

aparato controlador por programa, de este  invento, que se 

indica de modo general con el número de referencia 48 (Figu­

ra  5 ).

Como se ve en l a  figu ra  5, l a s  lumbreras 50 y 51 

pueden e s ta r  conectadas, por medio de un elemento conductor 

f le x ib le  53, a una bomba de vacio 52 apropiada, que e stá  adapta' 

da para se r  unida a varios actuadores del aparato 48. La cáma­

ra  de l a  formación de fu e lle  45 e stá  adaptada para ser  unida 

a l a s  lumbreras 54 y 55 por medio de elementos conductores 

f le x ib le s .

Las lumbreras 5 7 y 58 están adaptadas para ser 

conectadas a l a s  lumbreras 59 y 60 de un cabezal de lec tu ra  

61 de un elemento interruptor se lec to r  62 por medio de con­

ductos f le x ib le s  63 y 64. Otras lumbreras 65 del cabezal de 

lec tu ra  61 está  adaptada asimismo para ser  unida a l a  bomba 

de vacio 52 por un elemento conductor fle x ib le  66. Una



lumbrera 67 del cabezal de lec tu ra  22 e stá  adaptada para

ser unida a l in te r io r  de una foimación de fu e lle  68 de una

construcción de interruptor 69 para arranque y parada-, por

medio de un elemento conductor f le x ib le  70. . -

5. Aunque c ie rta s  lumbreras 49 del cabezal de lec tu ra

22 pueden se r  puestas en comunicación con lo s  diversos dis-¡-

p o sitiv o s accionados por vacio del aparato deseado, unic.a--
un - - .

mente se i lu s t r a  l a  lumbrera 71 como conectada por/elemeá- 

to conductor 73 a un actuador 72, que e stá  adaptado para 

10. accionar el motor de l a  bomba de drenaje de una lavadora 

automática doméstica, o sim ilar , cuando se impone un vacio 

a l actuador 72.

En l a  figu ra  3 se ilu stra n  lo s  d e ta lle s  p a rticu la ­

res del in terruptor se lec to r  62. El cabezal de lec tu ra  61 

15. e stá  provisto de un agujero central 74 y un rebajo p e r ifé ­

rico  anular 75) adaptado para re c ib ir  respectivamente pro­

trusiones o proyecciones 76 y 77 de un botón se lecto r 78.

Una chapa o disco de lec tu ra  79 e s tá  adaptado para se r  d is­

puesto entre e l botón se lecto r 78 y e l cabezal de lec tu ra  

20. 61; e sta  chapa de lec tu ra  79 tiene una abertura central 80

que pasa a través y aberturas p e r ifé r ic a s  81 que pasan a 

trav é s , para re c ib ir  respectivamente l a s  proyecciones 76 y 

77 del botón se lec to r  78.

De e sta  manera, l a s  proyecciones 77 proporcionan 

25. una conexión de accionamiento entre e l botón se lec to r  78 

y l a  chapa de lec tu ra  79) para hacer g ira r  é sta  respecto 

a l  cabezal de lec tu ra  61 hasta diversas posiciones del mismo. 

La chapa de lec tu ra  79 tiene estab lecid as dentro una se rie



de ampollas o canales invertidas 82, 83 y 84.

Cuando e l botón se lecto r 78 e stá  dispuesto en l a  

posición señalada "A" en l a  Figura 5; l a  ampolla 84 pone en 

comunicación entre s í  l a s  lumbreras 59 y 60, para hacer que 

5. el miembro de programa 21 accione e l aparato con un progra­

ma del mismo. Cuando se g ira  e l botón se lector 78 a l a  

posición "B", su ampolla 82 comunica l a s  lumbreras 60 y 65 

y hace que l a  chapa de lectu ra  24 accione el aparato con 

otro programa del mismo. Cuando se dispone el botón se lec- 

10. to r 78 en l a  posición "C", su ampolla 83 comunica l a s  tre s  

lumbreras 59! 60 y 65 del cabezal de lectu ra  61, haciendo 

que l a  chapa de lectu ra  24 cancele e l programa seleccionado 

antes y lo  devuelva a una posición f in a l  de c ic lo .

Entre e l botón se lecto r 78 y l a  chapa de lectu ra  

15. 79 está  dispuesto un elemento compresible apropiado 85

para mantener l a  chapa de lec tu ra  79 en contacto hermético 

con e l cabezal de lec tu ra  61; el botón se lector se mantiene 

junto a l  cabezal de lectu ra  61 de cualquier modo apropiado, 

pero siendo g ira to rio  respecto a ó l .  A f in  de s itu a r  el 

20. botón se lec to r  78 en cualquiera de sus posiciones de rota­

ción, un reten apropiado 86 se impulsa radialmente hacia 

fuera por una abertura 87 del cabezal de lectu ra  61, por 

medio de un resorte de compresión 88, para e n g a tilla r  en 

rebajos apropiados formados en el botón se lecto r 78 , cuando 

25. se mueble este botón 78 a sus posiciones apropiadas.

A continuación se describen lo s  d e ta lle s  particu­

la re s  del interruptor de arranque y parada 69, haciendo 

referencia a l a  Figura 4) en l a  que puede verse que se ha
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establecido un interruptor e léc tr ico  89, prácticamente con­

vencional, montado apropiadamente en una posición  f i j a  en 

un elemento de bastidor 90 del aparato doméstico, por medio 

de su jetadores 91 o sim ilare s. Por ejemplo, e l elemento de 

bastidor 90 del aparato puede comprender l a  puerta para e l 

lavap latos o sim ilar .

EL in terruptor e léctrico  89 tiene un pasador móvil 

92 para accionarlo ; este pasador 92 c ie rra  e l c ircu ito  del 

in terruptor 89 cuando se le  oprime para que enlace una fuen­

te  apropiada de energía e lé c tr ic a  no solamente a l  motor sin ­

cronizador 23* sino también a uh motor para l a  bomba de va­

cio 52, a s i  como a otros d isp o sitiv o s e lé c tr ic o s  del apara- 

tonque han' de se r  actuados por lo s  actuadores accionados por 

vacio de este  invento. Por ejemplo, cuando se oprime el 

pasador 92 del interruptor 89, se d irige  corriente e lé c tr ic a  

a l  motor de l a  bomba de drenage 72, ilu strad o  en l a  F ig . 5.

Sin embargo, el motor de l a  bomba de dranaje no se energiza 

hasta que e l actuador 72, accionado por vacio , es evacuado 

por l a  chapa de lec tu ra  24.

Un brazo actuante 93 tiene un extremo 94 montado 

pivotantemente en el elemento in terruptor 89. EL otro extre­

mo 95 de l a  hoja actuante 93 e s tá  conectado a l  extremo móvil 

96 de l a  formación de fu e lle  68; y e l otro extremo 97 de 

l a  formación de fu e lle  68 e s tá  f i ja d o  a un soporte 93, 

su jeto  a l  elemento 90 de bastidor de cualquier manera ade­

cuada. La hoja actuante 93 del elemento interruptor 69 

tiene una porción realzada 99 que se extiende en l a  lon g i­

tud del elemento in terruptor.
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Un pasador 100 en forma de esp iga e stá  sostenido 

de modo móvil por el elemento de bastidor 90 y tiene un 

extremo 101 que se proyecta a través de l a  parte frontal 

del elemento de bastidor 90 y l le v a  una porción de botón 

5, 102. EL otro extremo 103 del pasador 100 define un cono

truncado, para una fin a lid ad  de leva  que se describe más 

adelante; este extremo 103 e stá  separado de l a  porción c i­

lin d rica  del pasador 100 por un rebajo anular 104.

El funcionamiento del elemento interruptor 69 

10. es como a continuación se describe:

Cuando se desea in ic ia r  e l funcionamiento del motor 

sincronizador 23, e l usuario simplemente pulsa hacia dentro 

l a  porción 102 de botoón del pasador 100, contra l a  fuerza 

de un resorte de compresión 105 dispuesto entre e l elemento de

15. bastidor 90 y l a  porción de botón 102.
se

Cuahdo/mueve hacia dentro e l pasador 100, el 

extremo 103 de e ste , en forma de le v a , actúa contra l a  

hoja accionante 93, para hacer que ó sta  se mueva hacia abajo 

respecto a su conexión pivotante en el extremo 94 y contraiga 

20. parcialmente l a  formación de fu e lle  68, para hacer que el 

pasador 92 se mueva a una posición  cerrada.

El pasador 100 su mantiene en su posición entrada 

a l tener l a  porción realzada 99 de l a  hoja accionante 93 

alo jada en el rebajo 104 de l a  manera que se i lu s t r a  en l a  

25. Figura 4) con lo  cual e l pasador 100 se mantiene en l a

posición ilu strad a  en l a  Figura 4 aún cuando el res&rte de 

compresión 105 tienda a moverlo hacia arr ib a . Por lo  tanto, 

durante todo e l tiempo que el pasador 100 e stá  dispuesto en



l a  posición  ilu stra d a  en l a  Figura 4* se sum inistra corrien­

te e lé c tr ic a  a l motor sincronizador 23 y a lo s  otros dispo­

s i t iv o s  e lé c tr ic o s  del aparato todo el tiempo que el in te­

rruptor 89 e stá  cerrado.

5* Cuando se desea terminar l a  actuación del elemento

interruptor 89, se conecta l a  fuente de vacio a l a  cámara 

de l a  formación de fu e lle  68 por obra de l a  chapa de lec tu ­

ra  24. F1 extremo móvil 96 de l a  formación de fu e lle  68 

se mueve havia abajo , hacia el soporte 98, para haver que 

10. e l extremo 94 de l a  hoja 95 pivote todavía más respecto a l 

elemento in terruptor 89 y haga que l a  porción realzada 99 

de l a  hoja 93 se re t ire  del rebajo 104 del pasador 100.

De e sta  manera, e l elemento de resorte  10$ impulsa e l pasa­

dor 100 hacia fuera más a l l á  de l a  hoja 95*

15. Durante todo e l tiempo que l a  formación de fu e lle

68 e stá  evacuada y deprimida de l a  manera que se ha descrito  

antes, l a  formación de fu e lle  68 mantiene e l brazo 95 en 

su posición  descendente, para segu ir manteniendo e l pasador 

92 en su posición  b a ja , con lo  cual l a  corriente e lé c tr ic a  

20. sigue pasando por e l elemento in terruptor 89. Sin  embargo, 

s i ,  permitiendo l a  vuelta de a ire  a l a  cámara de l a  forma­

ción de fu e lle  68, se desactivara ulteriormente e sta  forma­

ción, l a  formación de fu e lle  68 se d i la ta r ía ,  haciendo que su 

extremo móvil 86 se moviera hacia arr ib a , con lo  cual l a  

25. hoja 95 se mueve hacia arrib a  a l unísono con e l la  entorno a l 

extremo pivotado 94y para perm itir que el pasador 92 suba 

a su posición  superior. EL elemento in terruptor 89 queda 

entonces dispuesto en su posición  ab ierta  y se interrumpe
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toda l a  corriente e lé c tr ic a  hacia e l  motor sincronizador 23 

y otros d isp ositivos del aparato.

En e l funcionamiento del aparato 48, e l usuario 

determina primeramente s i  ha de gobernarse e l aparato por el 

programa A o por e l programa B.

Por ejemplo, s i  se desea actuar con e l programa A, 

se mueve elm botón 78 a l a  posición  A, como se ve en l a s  F i­

guras 5 y 6. Luego el usuario pu lsa e l botón 102 del 

elemento interruptor de arranque y paro 69, haciendo que 

l a  hoja 93 &el interruptor pivote hacia abajo hasta l a  p o si­

ción ilu strad a  en l a  Figuran2. Esto hace que el pasador 

92 cierre e l elemento interruptor 89, con lo  cual se sumi­

n is tra  entonces corriente e lé c tr ic a  a l motor sincronizador 

23, a s i  como a l motor de l a  bomba de vacio 52 y a lo s  otros 

motores y d isp ositivos e lectr ioo s del aparato 48.

En e l momento en que se c ie rra  e l interruptor e léc­

tr ic o  89, l a  chapa de programa 24 se dispone en l a  posición 

ilu strad a  en l a  figu ra  5) con lo  cual una primera h ile ra  

de ampollas 36A se adapta para abarcar l a s  lumbreras 50 y 

71, a  f in  de poner en comunicación l a  bomba de vacio 52 

con e l actuador 72, accionado por vacio , del motor de l a  

bomba de drenage. De e sta  manera, e l movimiento in ic ia l  

de l a  chapa de programa 24 en dirección horaria según l a  

Figura 5, hace que e l motor de l a  bomba de drehage expulse 

del lav ap lato s toda e l agua contenida en é l .

Por ejemplo, l a  primera ampolla 122 de l a  h ile ra  

36A de l a  hoja de programa 24 e stá  a l  principio  abarcando 

la s  lumbreras 50 y 71, y entonces e l motor sincronizador 23



es actuado y e l actuador 72 de l a  bomba de drenage e stá  

conectado a l a  fuente de vacio h asta  después §ue l a  ampo­

l l a  f in a l 106 de l a  h ile ra  36A pasa más a l ia  de l a s  lumbre­

ras 50 y 71) como se i lu s t r a  en l a  Figura 8 . En este mo­

mento, una ampolla de escape 107 se pone en comunicación 

con l a  lumbrera 71 para perm itir que vuelva a ire  a l  actua­

dor 72, accionado por vacio , a f in  de interrumpir e l fun­

cionamiento del motor de l a  bomba de drenage.

Al mismo tiempo, una ampolla 108 de l a  h ile ra  36B 

se s itú a  sobre e l cabezal de lec tu ra  22, para abarcar l a s  

lumbreras 55 y 57, de modo que l a  bomba de vacio 52 pueda 

conectarse a l a  cámara de l a  formación de fu e lle  45. En 

p a rt icu la r , e l vacio de l a  bomba 52 se conecta a l a  forma­

ción de fu e lle  45 por medio de l a  ampolla 84 del in terruptor 

se lec to r  62 que abarca l a s  lumbreras 65 y 59, para conectar 

l a  bomba de vacio 52 a l a  lumbrera 57.

Asi pues, puede verse que cuando l a  ampolla 108 

de l a  h ile ra  36B aberca l a s  lumbreras 54 y 57, l a  bomba de 

vacio 52 e s tá  conectada al fu e lle  45 para hacer que l a  

formación de fu e lle  45 empiece a deshincharse y t ir e  e l 

elemento de resorte  42 hacia l a  derecha a f in  de hacer 

avanzar rápidamente e l miembro programador 24 respecto 

a l  cabezal de lec tu ra  22 hasta l a  posición  ilu strad a  en l a  

Figura 9 . En este  momento, una ampolla de escape 109 se 

pone en comunicación con l a  lumbrera 54 para descargar la  

formación de fu e lle  45 a l a  atm ósfera, de modo que se impide 

que é s ta  se s ig a  contrayendo y e l miembro programador 24 

avanza desde l a  posición  ilu stra d a  en l a  Figura 9 únicamente 

por l a  acción del motor sincronizador 23.
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Asi pues, puede verse que cuando el miembro progra­

mador 24 se mueve de l a  posición ilu stra d a  en l a  Figura 9 

a l a  posición ilu strad a  en l a  Figura 10, puede u t i l iz a r  

o tras ampollas 36 para, su sc ita r  l a  actuación de diversos 

actuadores accionados por vacio, de l a  manera que se ha 

descrito antes.

Sin  embargo, cuando el miembro programador 24 

l le g a  a l a  posición ilu strad a  en l a  Figura 10, o tra  ampolla

110 de l a  h ile ra  36B entra en contacto con el cabegal de 

lec tu ra  22, para abarcar l a s  lumbreras 57 y 54 a f in  de 

conectar de nuevo l a  fuente de vacio 52 a l a  formación de 

fu e lle  45 y haber que l a  formación de fu e lle  45 se contraiga 

y mueva rápidamente e l miembro programador desde l a  p o si­

ción ilu strad a  en l a  Figura 10 a l a  posición  ilu strad a

en l a  Figura 11. Fn este momento, o tra ampolla de escape

111 de l a  h ile ra  36B entra en comunicación con l a  lumbrera 

para desactivar l a  formación del fu e lle  45.

Por consiguiente, puede verse que l a  formación 

de fu e lle  45 hace avanzar rápidamente l a  chapa de programa 

24 respecto a l cabezal de lec tu ra  22 cuando se evacúa l a  

formación de fu e lle  45, por lo  cual l a  chapa de,programa 

24 no puede hacer que ninguna de sus ampollas efectúe ningu­

na evacuación del actuador accionado por vacio, a cauda del 

coeficiente de movimiento del miembro programador 24 sobre 

el cabezal de lec tu ra  22.

Sin embargo, cuando l a  chapa de programa 24 avanza 

a l a  posición  ilu strad a  en l a  Figura 11, l a  evacuación de 

l a  formación de fu e lle  45 es terminada por l a  ampolla de



escape 111, en v irtud  de lo  cual una ampolla 112 de l a  

h ile ra  3&A vuelve a  abarcar l a s  lumbreras 50 y 71 para 

accionar de nuevo e l actuador 72 del motor de l a  bomba de 

drenaje, a f in  de expulsar e l agua del lavap latos hasta que 

e l miembro programador esté  dispuesto otra vez en l a  p o si­

ción ilu stra d a  en l a  Figura 5.

Sin  embargo, a l mismo tiempo que l a  ampolla 112 

de l a  h ile ra  36A abarca l a s  lumbreras 50 y 71, una ampolla 

113 de una h ile ra  360 del miembro programador 24 abarca 

l a s  lumbreras 51 y 67, para conectar l a  fuente de vacio 62 

a  l a  formación de fu e lle  68 de l a  construcción 69 de in te­

rruptor para arranque y parada, en v irtu d  de lo  cual se 

evacúa e l fu e lle  68 y éste  se contrae de l a  manera ilu strad a  

en l a  Figura 11 para perm itir que el pasador 100 sea forzado 

hacia afueravpor e l resorte de compresión 105 y deje l ib re  

l a  hoja 93.

Sin  embargo, l a  formación de fu e lle  68 permanece 

en su posición  contraída hasta que l a  chapa de programa 24 

vuelve a l a  posición  ilu strad a  en l a  Figura 5} en virtud 

de lo  cual una ampolla de escape 114 de l a  h ile ra  360 

cubre l a  lumbrera 67 para perm itir que vuelva a ire  a l a  

formación de fu e lle  68 y e sta  formación se d ilate  hasta l a  

posición ilu stra d a  en l a  Figura 6 , con lo  cual e l pasador 92 

del elemento in terruptor 89 e sté  en su posición  alzada, 

interrumpiendo e l suministro de energía e lé c tr ic a  a l  

motor sincronizador 23 a s i  como a lo s  otros d isp ositivos 

e lé c tr ic o s  del sistem a 48.

Ais pues, puede verse que l a  formación de fu e lle
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45 puede u t i liz a r se  en combinación con el miembro de pro­

grama 21 para hacer que éste se mueva rápidamente respecto 

a l a  chapa de lectu ra  24 hasta posiciones p articu lares de 

é s ta , de modo que el miembro programador 24 puede controlar 

un programa p articu lar  aun cuando tenga aplicados otros 

programas.

Por ejemplo, cuando se g ira  e l botón se lecto r 78 

a l a  posición  para que el miembro programador 21 proporcione 

e l programa B, l a  ampolla 82 abarca l a s  lumbreras 60 y 65 

del cabezal de lectu ra  61, de modo que l a  fuente de vacio 

52 queda conectada a l a  lumbrera 58. Asi pues, con el botón 

se lec to r  78 dispuesto en l a  posición para estab lecer el 

programa B, e l elemento interruptor 69 e stá  cerrado como 

s e 'i lu s t r a  en l a  Figura 12, por lo  cual e l motor sincroniza­

dor 23 mueve e l miembro programador 24 desde l a  posición 

ilu strad a  en l a  Figura 5, haciendo que l a  h ile ra  de ampollas 

36A accione e l actuador 72 de l a  bomba de drenaje hasta 

que el elemento de descarga 107 entre en contacto con l a  

lumbrera 71.

Cuahdo l a  ampolla 108 de l a  h ile ra  36B se mueve 

consecutivamente para abarcar l a s  lumbreras 54 y 57, es 

evidente que no puede accionar l a  formación de fu e lle  45 

a causa de que l a s  lumbreras 65 y 59 del cabezal de lectu ra  

61 no están interconectadas. Asi pues, e l  motor sincroni­

zador 23 sigue avanzando el miembro programador 24, hasta 

que una ampolla 115 de una h ile ra  36 D abarca l a s  lumbreras 

55 y 58, para interconectar l a  fuente de vacio 52 a la  

formación de fu e lle  45 y, por consiguiente, hacer avanzar
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rápidamente e l miembro programador 24 respecto a l  cabezal 

de lec tu ra  22 hasta que una ampolla de descarga 116 de l a  

h ile ra  36D cubre l a  lumbrera 55 para concluir e l funciona­

miento de l a  formación de fu e lle  45 de l a  manera que se 

5. i lu s t r a  en l a s  Figuras 13 y 14.

Durante l a  marcha del miembro programador 24 de 

l a  ampolla 117 de l a  h ile ra  36D a l a  ampolla 118 de e sta , 

el miembro programador 24 puede causar e l funcionamiento 

de vario s actuadores accionados por vacio , en una secuencia 

10. predeterminada para proporcionar una porción deseada de un 

programa para e l aparato. Luego l a  ampolla 118 de l a  h ile ra  

36D abarca l a s  lumbreras 55 y 58, para su sc ita r  e l funcio­

namiento de l a  formación de fu e lle  45 a f in  de que haga 

de nuevo avanzar rápidamente e l miembro programador 24 

15* respecto a l cabezal de lec tu ra  22, hasta que otro elemento 

de descarga 119 de l a  h ile ra  36D descargue l a  lumbrera 55, 

para causar l a  desactivación de l a  formación de fu e lle  45.

En este momento, e l miembro programador 24, por 

obra del motor sincronizador 23, puede orig in ar e l funcio­

no* namiento en secuencia de lo s  diversos actuadores accionados 

por vacio , hasta  que una ampolla 120 de l a  h ile ra  36D entre 

en contacto con e l cabezal de lec tu ra  22 a f in  de abarcar 

l a s  lumbreras 55 y 58 haciendo contraer de nuevo e l 

fu e lle  45, a f in  de que el miembro programador 24 avance 

25* hasta que una ampolla de descarga terminal 121 cubre l a  

lumbrera 55 para desactivar l a  construcción de fu e lle  45.

¿ s i  pues, puede verse que l a  misma chapa de le c ­

tura 24 puede proporcionar a l  aparato un programa diferente 

con solo cambiar l a  posición  del botón se lec to r  78 antes
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U  J '  ^   ̂ "Ae in ic ia r  e l funcionamiento del aparato 4-8.

En consecuencia, el aparato 48 proporciona una 

p luralidad  de programas sobre una so la  chapa de lectu ra  24 

y proporciona un interruptor se lec to r  62, situado a distan­

c ia , para e le g ir  e l programa que ha de ser  cubierto por l a  

chapa de lectu ra  24, chapa que controla lo s  c ic lo s de 

arranque y paro en e l funcionamiento de l a  formación de 

fu e lle  45 de rápido avance, l a  cual se sobrepone a l motor 

sincronizador 25 y que normalmente mueve e l miembro progra­

mador 24 a una velocidad predeterminada.

De e sta  manera, e l aparato 20 y l a  bomba de vacio 

52 pueden a lo ja rse  en l a  posición deseada en e l artícu lo  

doméstico, y e l interruptor se lec to r  62 puede situ arse  

en posición fácilmente accesib le dentro de ^ é l, a distan­

cia  del aparato 20 y de l a  bomba de vacio 52, aunque permi­

tiendo todavía l a  operación se lec tiv a  del meimbro progra­

mador 24 de l a  manera que se ha descriot antes.

Por ejemplo, e l in terruptor se lecto r  62 puede 

e sta r  situado en l a  puerta de un lavaplatos doméstico o 

sim ilar , con lo  cual solo tre s  lin e a s  neumáticas están 

unidas con e l interruptor se lec to r  62 y deben pasar a 

través de l a  conexión pivotada de l a  puerta, lo  que hace 

que el número de lín eas que pasan a través de l a  puerta 

pivotada se mantenga a un mínimo absoluto.

S i elKbotón se lec to r  78 tuv iera que disponerse 

en cualquiera de l a s  posiciones A o B y e l miembro programa­

dor 24 manejarse de l a  manera que se ha descrito antes:, e l 

operador puede g ira r  e l botón 78 a l a  posición  C, para
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"borrar e l programa p a rticu la r  que estaba realizando el 

miembro programador 24 y hacer que éste sea rápidamente 

avanzado por l a  formación de fu e lle  45 hasta su posición 

f in a l del c ic lo , con lo  cual e l actuador 72 de l a  bomba 

de drenaje produce el drenaje del aparato y e l elemento pro­

gramador 21 se aparta por s i  mismo a l a  posición  ilu strad a  

en l a  Figura 5.

Por ejemplo, cuando e l botón s e le c to r .78 del 

in terruptor se lec to r  62 e stá  dispuesto en su posición C, 

su ampolla 83 abarca todas l a s  lumbreras 59, 60 y 65, de 

modo que, sea cual sea e l programa de l a  chapa de lec tu ra  24 

seleccionado previamente, l a s  lumbreras 57 y 54; o 55 y 58, 

o ambas combinaciones de lumbreras, estarán  interconectadas 

por l a s  ampollas de l a s  h ile ra s  36B y 36D. Esto sirve  para 

interconectar l a  fuente de vacio 52 a l a  formación de fu e lle  

45, a f in  de hacer avanzar rápidamente e l miembro programa­

dor 54 desde cualquiera de sus posiciones operativas, 

girando en sentido horario respecto a l a  Figura 5 y hasta 

que l a s  ampollas de descarga 111 y 121 de l a  chapa de 

programa 24 descarguen l a  formación de fu e lle  45. De e sta  

manera, e l motor sincronizador 23 moverá e l miembro progra­

mador 24 devolviéndolo a l a  posición  ilu stra d a  en l a  F ig . 5 

después que el actuador 72 de l a  bomba de drenaje haya sido 

accionado por l a  h ile ra  de ampollas 36A de l a  manera que se 

ha descrito  an tes.

Durante este  movimiento de borrador del programa 

que efectúa e l elemento programador 21, puede verse que, 

aún cuando l a  ampolla de descarga IO9 de l a  h ile ra  36B
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y la s  ampollas de descarga 116 y 119 de l a  h ile ra  36D se 

pongan en reg istro  con la s  lumbreras 54 y 55 que conducen 

a l a  formación de fu e lle  45y ex iste  siempre una ampolla que 

abarca l a s  lumbreras 54 y 57 o 55 y 58 a l  mismo tiempo,

5. por lo  cual l a  fuente de vacio 52 vence e l efecto de lo s  

elementos de descarga, de modo que l a  formación de fu e lle  

45 continué siendo evacuada y no se termine hasta que la s  

ampollas de descarga 111 y 121 estén  en reg istro  con la s  

lumbreras 54 y 55.
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Hecha l a  descripción del presente invento, se decla­

ran nuevas y de propia invención, l a s  sigu ien tes re iv in d ica­

ciones, con prioridad  de l a  demanda de patente estadouniden­

se nám. 304.603, depositada e l 26 de Agosto de 1.963:

5.

1. Apaisbo da control, de programa, caracterizado 

porque comprende un miembro de programa g ira to r io , medios para 

hacer g ira r  dicho miembro de progsma entre posiciones a una 

velocidad escogida, y medios neumáticos que incluyen una por-

10. ción actuadora, controlada por e l  movimiento del citado miem­

bro de programa y adaptada para imponerse a  lo s  c itad os me­

dios móviles a  f in  de mover rápidamente e l citado miembro 

de programa a posiciones p a rticu la re s del mismo.

2. Aparato de control de programa, de acuerdo con
15.

l a  reiv indicación  1, en e l que l a  c itad a  porción actuadora

incluye un elemento de fu e lle .

3. Aparato de control de programa, de acuerdo con 

l a  reivindicación  2, en e l que e l  citado miembro de programa

20. e stá  provisto de un elemento de embrague y de un miembro de

resorte  que tiene un extremo conectado a l  citado elemento 

de embrague y e l  otro extremo conectado a l  citado elemento



de fu e lle

4. Aparato de control de programa, de acuerdo con 

l a  reivindicación  3, en e l que e l citado miembro de progra­

ma incluye un árbol g ira to rio  que l le v a  e l citado elemento 

de embrague, en tanto que e l resorte  mencionado tiene una 

porción enrollada a l  citado árbol para hacer g ira r  e l men­

cionado miembro de programa a l  ser  evacuado a l  flù ido  del 

citado elemento de fu e lle .

5. Aparato de control de programa, de acuerdo con 

l a  reivindicación  4, en e l que e l citado resorte  e stá  enro­

llado  a l mencionado árbol de mañera que causa l a  no rotación 

del citado miembro de programa a l  d ila ta rse  e l mencionado 

elemento de fu e lle  por e l a flu jo  de flù ido  a  é l .

6. Aparato de control de programa, de acuerdo con 

cualquiera de l a s  reivindicaciones precedentes, en e l que lo s

citados medios neumáticos incluyen medios accionables se lec­

tivamente, conectados a l  citado'miembro de programa, para 

controlar l a  operación de l a  c itad a  porción actuante en una 

secuencia p a rticu la r .

7. Aparato de control de programa, de acuerdo con l a  

reivindicación  6, en e l que lo s ,c ita d o s  medios accionables 

selectivamente incluyen un segundo miembro de programa situ a ­

do le jo s  del miembro de programa citado primeramente.

8. Aparato de control de programa, de acuerdo con 

l a  reivindicación  7, en e l que lo s  c itad os medios neumáticos 

incluyen una bomba neumática y conexiones que van a l miembro
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de programa citado primeramente, en tanto que e l miembro de 

programa citado en segundo lu g ar  e stá  conectado entre l a  

mencionada bomba y e l miembro de programa indicado primera­

mente.

5.

10.

15 .

9. Aparato de control de programa, de acuerdo con 

l a  reivindicación  8, en e l que lo s  citados medios accionables 

selectivamente incluyen medios de a ju ste  accionables para 

hacer que e l  miembro de programa citado primeramente accione 

l a  mencionada porción actuante en e l citado movimiento de 

imposición h acia un extremo de l a  posición de c ic lo , cancelan­

do a s í  e l programa seleccionado.

10. Aparato de control de programa.

Según se describe y re iv in d ica  en l a  presente memo­

r i a  que consta de 24 h o jas, fo lia d a s  y e sc r ita s  a  máquina 

por una so la  de sus caras, acompañadas de 7 láminas de dibujos.

Madrid, a  2& de Agosto de 1.964

p: a .
JAME tSERN

p.p.
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