10

MEMORIA DESCRIPTIVA
de uns Patente de Introduccidn, a nom-
bre de: HYDRAULIC UNIT SPECIALTIES COM
PANY, de nacionalidad nortesmericans,
domiciliade en Waukesha, Wisconsin, USA,
por: "SISTEMA DE INMOVILIZACION DE LAS
VALVULAS HIDRAULICAS DE CONTROL Y APA-
RATOS SEMEJANTES". I

Esta patente se refiere a las vdlvulas hidrdulicas de
control ¥y mecanismos de control seme jantes, que tienen ungérgano

mdvil en direcciones opuestas y un dispositivo de inmovilizacidn

-,

para mantener el drgano mdvil e mano sin que se salga de una po-
sicidn determinada, durante el tiempo que un elemento accionado
esfé moviéndose hacia un destino predeterminado y cuyo disposi-
tivo de inmovilizacidn dispsra el dSrgano mdvil manualmente pare
la manipulacidn o para la vuelta asutomdtica a uné posicidn neu-
tral cuando llega el elemento accionado a su destino. A
Tales mecanismos de inmovilizacidn para fines de control

de distintas clases, naturalmente no son muy nuevos, En uno de

esos dispositivos de inmovilizseidn usedos hasta ahora en las vél-
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vulas hidrdulicas de control, la circulacidn del liquido a tra-

vés de la vdlvula hasta un motor controlado por aquella se usaba
para producir una caida de presidn directamente en el Srgano de
la vdlvula, por la cual se mantenia abierta contre la fuerza de
uﬁ resorte.reeuperador. Cuando el motor slcanzaba el final de su
recorrido, la caida de presidn en la vdlwula ya no exist{ia, debi-
do & la interrupcidn de la circulacidn del liquido a través del
cuerpo de la valvule de maners que.el drgano de ésta se puede mo-
ver en respuesta & la p:edisposicién de su resorte recuperador.

En otro tipo de dispositivo de immovilizacidn ampliamen-
te usado hasfa ahora, el immovilizador comprendia un mecanismo de
trinquete o seguroc o algo parecido, que se pone en marcha por el
gumento de la presidn del liquido, gue se producia cuando llega-
ba 8l final de su recorrido un hidromotor controlado por la vdl-
vula. ‘ | -

Cada unc de esos tipos entiguos de dispositivos de inmo-
vilizacidn era algo limitado en su utilidad. En\lqs;mecanismos
del fipo mencionado en primef‘lugar, en qﬁe el elementc de 1la
vélvuia estaba iniiovilizedo en una.posicidn dade por un descenso
de‘la presidn del lfquido en ells, el dispositivo no pqdria res-
ponder al funcionamiénfo de un motor hidréulico mas que el contro-
lado por la vdlwvule con la que ei_dispositivo estaba asocciado y,
por lo tento, tel dispositivo de inmovilizacidn no se podia usar
parse efectuar ls programacidn de‘una serie de operaciones en qﬁe
intervenga una diversided de motores. Los dispositivos de inmovi-
lizacidn que se aéoyaban en un aﬁmento de la presidn al final del
recorrido del motof no se podfian usar para programar una serie de

Eperaciones, gue proyectaran el desplazamientc de un motor scla-
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mente en perte de su recorxido, como por ejemplo, para una posicidn
del motor que pudiera variar en cada operscidn y que fuers deter-
minada por un maqn;nista y conseguide por su movimiento manual de
un drgeno de control fuera de le posicidn de funcionamiento.

A medida que avance la descripcidn se verd que la presen-
te iﬁvencién tiene como objetivo genersl proporeionar un mecanismo
de inmoviligacidn pera las vélvulas hidrdulicas de control y meca-

nismos similares, que no estd sujeto a las limiteciones de los ape-~

ratos anteriores, pero gue, por el contrario, es extraordinarismen-

te adapisble, aunque es muy sencillo y barato.

Son ejemplos de la adaptebilidad del mecanismo de inmovi-
lizacidn de este invento; gque se puede disponer para que responda
8l funcionamiento de un motor u otro elemento accionado gobernsgdo
por la vdlvule u otro control, con el que el'propio mecenismo de
inmovilizacidn estd asociado o para responder sl funcionamiento de
un elemento accionado, controlado por algin contfol manual o auto-
mético§ se puede hacer que efectie la liberacidn de su miembro md-
vil manuelmente ya cuahdo un elemento acciqnado'alcanza'el final
de su Fecorrido o llega a slgin otro punto predeterminado de aquel;
¥y puede incorporar, si se deses, un mecanismo de retén o tringuete
que se'puede contrarrestar manualmente,'que funciona cuando el me-~
cénismo de inmovilizacidn no estd embragadb, y que define una o
mes posiciones predeterminadas del 5rgaho mdvil manualmente con el
que el inmovilizador cobpera, incluyendo la posicidn de inmovilize-
eidn. ' _ .
- Otro propdsito de este invento es proporcionar un mecsnise

mo de immovilizecidn del caracter descrito que estd especialmente

- bien adaptado pare la incorporacidn & une vélvula hidrdulica de
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control del tipo de secciones ¢ "sobrepuestas”, en que dos o mas
1Y )

secciones de cuerpc de vdlvula, %eniendo cada una su propio ele-

" mento de vdlvula 6 manguito, estgn adaptadas para montarse uns con

otra y con secciones comunes de entrads y salida en una unidad de
vélvulas miltiples, capag de proporcionar el control de cada uno
de una serie de hidromotores.

En relacidn con esto es otro objetivo y mas concreto de
esta invencion proporcionar tal inmovilizacidn paraz vdlvulas de
secci§nes, en que se precisa_muy poca modificacidn de la seccidn
del cuerpo de la vdlvula bésiqa para acomodar el inmovilizador, de
forus que una seccidn de cuerpo de vdlvula dada estd dispuesta 4~
cilmente para user con un inmovilizador ¢ sin é1 de este invencidn.

' Una fiﬁalidad nas de este invento es propprcionar un meca—
nismo de inmovilizacidn sencillo y muy versétil del cerdcter des-
erito, que tiene muchos elementos en comin con un tipo c¢onocido de

mecanismo de retdén para las vdlvulas hidrdulicas de control y simi-

lares y que, por lo tanto, hace posible la fabricacidn de una vdl-

vula hidrdulica bdsica qub tengs el inmovilizador de sste invento,

un mecanismo de retén_que se puedé contrarrestar manualmente o un

mecanismo de retén que se libera automdticamente del tipo revelado
en la peticidn de patente de Francis H. Tennis, nimero de serie
1914180, presentada el 30 de abril de 1962, de Instrumentos de Con-
trol que tienen Mecanismo de Retén, efectuindose la transformacidn
?e la wvdélvule por la simple substituciadn u omisidn de ciertas pie-
2a8. |

Otro objetifo nés. de este invento es proporcionar un me-
canismo de inmovilizacidn pare una vdlvulas hidrdulica o similar,

que es capaz de inmovilizar un miembro de control mévil a mano en
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una posicidn definida;_mientras un elemento movido esté en movi-
miento y efectuar la apertura.del miembro de control tan pronte
como cesa el movimiento del elemento movido, cualquiera que see

la posicidn hasta la cusl puede haber avanzado ei elemento movi-

-do - cuando su movimientc se detiene.

Por lo tanto, también es una finelidad especifice de es-
te invento proporcionar un mecanismo de inmovilizacidn del cardc-
ter descrito, particularmente Util cuando se emples con disposi-
ciones de vélvulas hidrdulicas de control mitipie o Superpuestas
en instalaciones donde se desea fijafiuna de las vdlvalas del.sis-

tema en una posici6n.definida, en tanto que un motor controlado’

por otra de las vdlvulas estd funcionando y soltar dicha vélvula .

para la manipglaeién manual tan.pronto ocomo terming el funciona-
miento de dicho motof, ya porque ha llegadd al final dé su reco-
rrido o porque el funcionamiento del motor se ha detenido por el
movimiento manual de la vdlvule que lo controla.

Con los propdsitos anteriores y otros que aparecerin a
medide que avance la-descfipcién, os8ta invencidn reside en la nue-
va construceidn, combinscidn y disposicidn de partes . como se des-
criben mas adelante y se definen mas detalladamente en les rei-
vindicaciones afiadidas, quedando entendido gue tales cambios en
la. incorporacidn exacta del invento qui descrito pueden hacerse
dentro del alcance de las reivindieacioneé.

Tos dibujos que acompafian a esta descripcidén presentan
varios ejemplos completos de la incorporacidn fiéiea del inven-
to, construido de scuerdo con los mejores métodos ideados hasta
ahora pare la aplicecidn practica de los piincipios de aguel y

en que:
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La figura 1 es una seccidn de una vélvule de control hi-
drdulice de secciones,. que incorpora un mecanismo devinﬁoviliza- :
c¢idn de esta invencidn, mostrédndose, sin embargo, dicho mecanis-
mo en alzado. l

Le figura 2 es una secoidn del mecanismo de inmoviliza-
cidn representado en la figura 1, en situscidn de liberacidn o no
funcionamiento.

Le figura 3 es un dibujo semejante al de la figurse 2, péro
mostrando el mecanismo de inmovilizacidn en la posicidn de funcio-
namiento o clierre.

La figure 4 es una seccidn de uns modificacidn del meca-

nismo de imnmovilizacidn de este invento, presentado en situacidn

inoperante o reposo.

La figure 5 es una seccidn parcisl mostrando el mecanismo
de inmovilizacidn de la figura 4 en estado de funcionamiento.

La figura 6 es una seccidn de otra incorporacidn del me—
canismo de inmovilizacidn de esta invencidn,. mostradc en situacidn
de desenganche y mostrando mas o menos gréficamente su conexidn
de funcionamiento con un elemento accionado.

La figurs ; es una seccidn longitudinsl de todavia otra

incorporacién modificada del mecanismo de inmovilizecidn de este

invento, incorporando los medios para definir un tringuete o re-

tén contrarrestable manuslmente.

Ia figura 8 es una seccidn 1ongitudihal de otra forma mis
de realizacidén del mecanismo de inmovilizacidn de eéte invento,
cooperande igualmente con medios para obtener un retén contrarres-
table manua;mente. ' ' -

- Refiriéndonos ahora mas concretamente a los dibujos que
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acompefion a esta descripcidn, el nimero 5 designs en general una
vélvule hidrdulica de control, gue, para los fines de los ejemplos,
se'presenta como del tipo de éecciones'o "superpuestas”, compren-
diendo uno o mas cuerpos idénticos, 6, dispuestos uno 3unto a otro,
de uns forma bien'oonooida, entre las>secciones de entrada y sali-
da (no representadas) en los extremos opuestos de la pila. '

En cada seccidn del cuerpo hay un taladro %, eﬁ el cual
un manguito o elemento de valvula deslizable longltudlnalmente 8

se puede desviar manualmente en d1recc1ones opuestas entre una po-

sicidn neutral, en la que estd representado en la figura 1 y cual-
quiers de dos posiciones de funcionamiento en los lados‘opuestos
del punto muerto. El lfquido & presidn puede entrar en cada seccidn
del cuerpo por medio de un canal directo o de centro abierto, 9,

que corta el taladro del manguito y si éste se encuentra en el pun-

%o muerto, tal 1f{quido puede circular hacia adelante a través del

pasaje de centro abierto hasta la seccidn siguiente del cuerpo.

Si el manguito estuviera en una de las posiciones de. fun-
cionamiento, bloguea el pasaje de centro abierto en la uniéh del
dltimo con el faladrovdelrmanguito, désviando el liguido a presidn
hasta un pagaje alimentador, 10, que comunica con el pasaje direc-

t0 aguas srriba desde el taladro del manguito. El canal alimenta-.

~ dor a su vez estéd comunicado, por medio de una vélvula de reten-

cién 11, con un cansl de puente bifurcado, 12, cuyas ramas cortgn
al taladro del manguito en zonas espaciadas a lados opuestos de
su interseccién con el cansl directo. Tembién cortando al taladro
del manguito, en gonas espacisdas axialmente hacia &fuera de sus
intersecciones co# las ramss del pasaje de.puenta, hay un par de

canales de servicio 13 y 14, conectables con los lados. opuestos
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de un cilindro hidrdulico de doble efecto. Si el manguito estuvie-
rd en la posicidn de funcionamiento izguierda dirigiria el 1liqui-
do a presidn desde la fama de la derecha del puente.12 al canal .
de servicio derecho 14. El 1{quido de retorno desde el motor, que
entra en el cuerpo de la vélvula por medio de pasaje de servicio
izquier&o 13, se dirigirfa por el manguitc a un canal de 1fquido
de retorno en_forma de U 15, cuyas patas cortan al taladro del
manguito en zonas axialmente hacié afuers de sus intersecciones
con los pasajes de servicio. Desde el canal de.lfquido de retor-
no el liguido de escape pasa g la salida en el cuerpo de la vilvu-
la para volver a un depdsito (no representado) o fuente similar
de lfquido sin presidn, por medio de un pasaje de salida, 16, que -
puede comunicarse con el pasaje de liquido de retorno mediante una -
restriccidn de estrangulamiento 17.
Evidenteiiente, si el manguito se desviara a la posicidn

de funcionamiento de la derecha, efectuaria la desviacidn del 1{-
quido_a presidn al pasaje de servicio izquierdo, 13, mientras que
el 1{quido de retorno Qel cansl de servicio 14 se envia al ‘canal
de 1iquido de retorno 15 y por lo tanto al pasaje de salida 16.

,‘Bajo ciertas circunstancias es deseable que el manguito
eaté fijado-en una posicidn predeterminada; que puede ser la posi-
cidn de punto muerto o una u otra de las posiciones de funciona-
miento, siempre que  un hidromotor contrastado esté en funciona-
miento. El motor contrastado puede ser aquel que estd condrolado
por el propio manguito, de forma gque el immovilizador impideique
el manguito se salga de la posicidn de funcionamiento hastg que el
motor llega al final de su recorrido o el motor:cqntrastado pueds

estar controlado por otra vdlvula, en cuyo caso el inmovilizador
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girve para obligar la manipulacidn de las vdlvulas en un orden o
programa predeterminado.
En todo caso el mecanismo de- immovilizacidn de esta inven-

¢idn, que se designa por el nimero 20, sirve para mantener el ele-—

mento mdvil a menoc de la vdlvula sin que se desvie durante el tiem=

po en que estd funcionando el motor contrastads y sirve para soltar
el elemento de la vdlvula. tan pronto como se detiene el motor con-
trastado. El mecanismo de ianviliéaoi6n comprende los miembros in-
terior y exterior tubulares. 21 y 22, montados en forma enchufa~
ble o telescopica ¥y uno de los cuales se desliza axialmente en ro-
lacidn con el otro y medios de fijacidn, 23, llevados por el niem—
bro tubular interior 21 y limitado a movimiento radialmente aden-
tro y afuera en relacidn con el miembro interior, hacia y desde
una posicidn saliente de enganche en uno de varios surcos circu-
lares que abren hacia_él interior 24 en el miembro tubuler exie-
rior. El mecanisrmo también incluye un miembro de retencidén como
un ‘émbolo, 25, en uno de los miembros tubulares paras el movimien-
to axial hacia y desde una posicidn de cierre, en la que el miem-
bro de retencidn estd ensamblado con los medios de cierre para
mantenerlos en su'posicién saliente y medios conectables con un
motor para ser contrastadb.y cuidando la actuacidn del miembro de
retencidn hacia y desde su posicidn de cierre, designdndose los
medios citados uUltimamente con el numerc 26..

En la incopporacidn de esta invencidn representada en
las figuras 1, 2 y 3, el miembro tubular e®terior 22 esté asegu-

rado al manguito 8 de la vdlvula con el que el inmovilizador es-

_ té asociado, para el movimiento de deslizemiento axial al uniso-

‘no con el manguito, mientras que el miembro fubular interior 21
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pstd £ijo en el cuerpo de la valvula 6 o mss concretamente a la
porcidn extrema exterior exialmente de un alojamiento tubular, 2%,
que en su extremo interiof estd unido el cuerpo de la vélvula co- -
axialmente con el manguito y que encierra el mecanismo de inmovi-
lizacidn. Como se puede ver en la figura 1, el mecanismo de inmo-
vilizacidn estd situado en el lado opuesto del cuerpo de la Vvél-
vala desde un accionador manual, 29 para el manguito.

En este caso, los mediocs de cierre, 23, comprenden va- .
rias bolas satélites confinadas en orificios radiales que ajustan
holgadamente en sl miembro~xubular interior. Cuando el manguito
se saca:derla_posici6n dé punto muerto representada en las figu- -
ras 1 y Z,Ael miembro tubular exterior, naturalmente, .se mueve
con é1 y cuasndo el manguito l;ega a une u otra de sus posiciones
de funcionamiento, unc .de los surcos cifcu;ares que abren hacia-
el interior, 24, en el miembro tubular eiterior se pone en coin-
cidencia con las bolas satélifes.,El‘miembro de retencidn seme-
jente a un émbolo, 25, tiene uns parte e¢dnica de leva,.34,.en’un
extremo del mismo y cuando el miembro de retencidn se mueve en.
el sentido del eje desde la posicion inoperante o a la de soltar
representada en la figura 2, a su posicidn de cierre representa-
da en la. figura 3, esa superficie de leva embraga las.bolas, em—.
pujéndolas radialmente.hacia afuera y mahteniéndolass én la ranure
en tanto que el miembro de retencigh se mantiene en la posicidn
de cierre. : : o * . _ : .

En las figurss 1, 2 ¥ 3,llos medios 26 para accionar el
miembro de retencidn.comprénden un cilindro hidrdulico, 36, pro-
visto de un orificio avellanado en la parte extrema exterior del

miembro tubular interior. 21 y un émbolo, 37, recibido por.desli-
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zamiento ajustado en el cilindrp 36 y al gque el miembro de re-— .

tencidn estd fijado rigide y opaxialmente. la parte extrema in-
terior axislmente del miembro tubular interior, donde estdn con=-
finadas las bolas satélites, fiene un pequefio taladro coaxial 38
de tal didmetro que proporcions guia de deslizamiento para el
miembro de retencidn, mientras que la poreidn medie del miembro
tubular interior tiene un,talgdro coaxial 39, de.diémétro inter-
medio gue comunica con el taladro de didmetro pequeﬁo 38 y con
el svellanado que define el cilindro hidréﬁlico 36 y en el que
estd a;ojado un resorte, 40, gue reacciona entre el émbolo 37 ¥
el miembro tubular interior para predisponer al miembro de reten~
¢idn hacia afuera axialmente, aslejéndolo de su posicidn de cierre.

Por medio de un conducto, 42, el cilindro 36 se comuni-
ca con el canal de liquido de retorno 15 de la vélvula que contro-
la al mptop contrastado._Es#e motor, como se indica por ::la figu-
ra 1, puede estér controlgdq por 1la vélvulé con qﬁe el inmoviliza-
dor estd asociado o un motor controlado por otra vélvula en el
mismo grupo; pero en Eualqu;er'caso el 1iquido de retorno del mo-
tor contrastado entre en el pasaje de liqui&o de retorno 15 en el
cuerpo de la vélvula de control bajo un cierto grado de présiég,
la cual probablemente se menifiesta sobre el émbolo 37 del meca-
nismo de inmovilizacidn s través de la eomupicacién prestadé por
el conducto 42. ‘ '

El liquido hidrdulico a presidn en el cilindro 36 empu~-
ja al émbolo 37 hacia el interior axialmente, contra el empuje
del muelle 40, para llevar al niembro de retencién a la posicidn
de cierre. Elrcesé de la presidn sobre el liquido en el cilindro,

cuando termina lé‘circulacidn~delsliquido de retorno desde el mo-

N -
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For contrastado permite que el miembro de retencidn vuelva a la
posicidn de abrir en respuesta al empuje del muelle 40. Cuando
el miembro de retencidn estd en su poeicidn -de -soltar, un salien-
te coaxial de pequefio didmetro 43 en su extremo interior se man-
tiene enganchado con las bolas satélites 23 para impedir que cai-
gan hacia el interior fuera de los orificios radiales en qué eg-
t4n confinadas.

Hasta cierto pﬁnto el funcionamiento del inmovilizador
se hace mas. positivo gracias a la restriccidn de estrangulamiento
17, que comunica el pasaje de liquido de retorne 15 con el pasa-
je de salida 16, puesto que ese restriccidn tiende a hacer que el
1fquido que circula en el canal de 1{quido de retorno esté bajo
una fuerte presidn; pero incluso si la comunicacidn.entre los ca-

neles 15 y 16 fuera prdcticamente likre, habria presidn sobre el -

- 1iquido en el pasaje de liquido de retorno, siempre que el motor

esfuviera funcionando, estableciendo .asi el mantenimiento del miem-
bro de retencidén en la posicidn de cierre hasta que terminas el
funcionamiento del motor, cusndo el liguido en el pasaje de rstor-
no, 45, naturelmente desciende a le presidn del depdsito, .como ha-
ce el liquido en el cilindro. 36, pgrmitiendo.el resorte 40 volver
el miembro de retencidn a la posicidn de abrir. .

Si el conducto 42 esfé conectado con el.pasaje de lfqui-
do de retorno de la vdlvula con la que el mecanismo de inmoviliza-
cidn estd unido efectivasente, entonces una vez que el manguito de
la vélvula se lleva a una.posicidn de funcionamiento, el manguito
se mantiene4cerrédo en esa posicidn hasta que el motor controlado
alcanza elAfinal de su recorrido. Si se desea se.puede incluir un

resorte de centrado cldsico, 44,‘pafé volver sutomdticamente el



10

15

20

25

manguito a su posicidn neutra después de soltar el immovilizador.

- 51 el mecanismo de inmovilizacidn coopera con el manguito
de una vélvula distinta de aquelle con la que estd conectedo el
tubo 42, entonces el miembro de retencidn del mecenismo de inmovi-
lizacidn se mantendrd en la posicidn cerrsda durante una operacidén
del motor controlado por la véivula con }a gue estéd unido su con-
ducto, perc pasard a la posicidén de abrir tan pronto como termine
el funcicnamiento del motor contrastado, ye por razdn de que tal
motor alcanzae el final de su recorrido ya porque el maquinista
vuelve la véivula de control del motor contrastado a su posicidn
neutrs. | |

Evidentemsnte,iel”miembro tubular exterior 22 puede ir
provisto de un tercer surco, similar e intermedio de los represen-
tados, 24, dispuesto paraz coincidir con las bolas satédlites 23,
cuando el manguito estd en su posicidn neutra o podrie pfoporcio-
narse solamente con un surco~§ara le posicidn neutra. Por lo tan-
to, con la disposicidn epropieda de las ranuras 24, el inmoviliza-
dor puede servir para fijar el manguito en una cuaslquiera de les
posiciones de funcionamiento y/o su posiecidn neutral.

La incorporacidn m&dificada~del invento, representada en
las figures 4 y 5 tiene por finslidad fijar un manguito de vdlvu-
la en une posicidn de funciénamiento haste que el motor controla-
do por 1la vélvula alcance el final de su recorrido y entonces..
soltar el masnguito para que vuelva a8 su‘posicién neutral ya menuael-
mente 0 en respuesta-a la fuerza impulsors de un resorte ceatra-
dor 44. ' ‘

En esté caso, el miembro tubular exterior 22', que tie-~
ne las ranuras 24 en é1, se fija al cuerpo de la vélvula coaxial-

AN
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ﬁente con el taladro del manguito y proporciona un alojémiento
para el mecanismo de inmovilizacidn, mientras que el mi embro
tubuler interior 21' estd unido al manguito para moverse al uni-
sono con é1. Los medios de cierre 23 de nuevo comprenden bolas
satélites confinades én orificios radiales en el miembro tubuler °
interior y el miembro de retencidn 25 se deslizes axialmente en
relacidn con el miémbro tubular interior, hacia y-degde uns po-
sioidn de cierre en que mantiene lss bolas proyectadas en uno u
otro de los surcos. Nuevamente el miembro de retencidén es eccio-
nado por un émbolo 37' que se desliza en un cilindro hidrdulico
36' y que estd unido r{gidesmente el miembro de retencidén 25, pa-
ra moverlo hacia la posicidn de cierre, cuando.ls presidn del
1{quido se manifiesta en el canal de retorno 15 del cuerpo de la
vélvula, En este .caso, sin embargo, el cilindro hidrdulico 36'
comprende un taladro coaxial 38' en 1 porcidn medis axialmente
del miembro del tubo interior. Los taladros cqaxiales,SO y 51 en -
la parte axialmente interior del miembro tubuler interior y la
porcidn final adyacente del manguito comunicen el cilindro 36
con un teladro transversal 52 en el manguito, situado. de tal for-
me a lo largo del manguito que eastd en todo momento en coinciden-
cia con el pasaje de ifquido de retorno 15. Por io tanto,la pre= -
8idn del lfquido én el cilind#o hidrdulico 36' siempre correspon-
de a la que hay en el pasaje.del ligquido de retorno 15. '

.E1 didmetro menor del saliente 43' en él miembro de re-
tencidn, por el cual lms bolas son retenidas contra el desplaza-
miento fuera de sus orificios rediales, cuando el miembro de re-
tencidn se halla en ls posicidn de abrir, es substancialmente

alargade ¥ terminé;en Su extremo exterior en sentido del eje en .-
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una cabeza, 54,. de didmetro que -puede ser recibido en gufe en un
orificio avellanado 55 enﬁlaiparté eXxtrema - exterior del miembro

”

tubular interior. El avellanado aloja un muelle 40,~que reaccio-
na entre la.cabeza 54 y un tapdn 5%, finado en la boca del orifi-
¢io avellanedo.55 y que empuja al miembro de retencidn hacialla
posicidn de soltar. En este caso, se verd, -los movimiento ‘del miem--

bro de retencidn hacia y desde su posicidn de cierre son respecti-

“vamerite opuesto a los de la incorporacidn de las figuras 1=3, es-

to es, la presidn del liguido en el pasaje de liquido de retorns,

15, mueve el miembro de retencidn axialmente hacia afuera de-su
posicidn de cierre y el muelle 40 le empuja axialmente hacia la
posicidn de soltar. El reborde que mira axialmente hacia afuera,

58, definido por la unidn del taladro 38! en el miembro tubular

~ interior con el orificio.avellanado 55 se puede enganchar'por’la

cabeza 54 para definir la.posicidn de. liberacidn o soltar -del miem-
bro de retencidn e impide que este se mueva en sentido .del sje ha-

cia el interior por medio. del resorte 40 hasta el punto en que la

~cabeza, 54, engancharia con las bolas satélites.,-.

- Se observard que .1os. cuerpos de las vélvulas hidrdulicas’
representados en las figuras 1-5 pueden ser completamente del ti-
po cldsico, salvo que eh la estructura representada en las- figuras

1-3’ se tiené que taladrar una corta salida desde el cansl de 1i- -

_ quido de retorno, 15, para proporciénar la comunicacidn- del conduc—

to 42. Ninguna alteracidn se tiene«qué hacer en el cuerpo de la =~
vélvula psrs adaspierls para 1la incorporacidn de este invento de
las fifuras 4-5 y el.canal:-51, 52 en. el:manguito-se puede formar-
nay féeilmentem En lss incorporaciones del invento- descrito de

ahora en adelante no se.tienen que hacer modificac¢iones en el cuer-
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po de la vdlvule ni en el menguito para adaptar la prlmera si
tiene un mecanismo de retén cldsico o de escape automatlco pa-
re el inmovilizador de este invento.

En 1a incorporaéién del invento representado en la fi~
gurs 6, el inmovilizador responde & la posicidn de un elemento
accionado que estéd representado como.una carga 60 movida por un
cilindro hidrdulico de doble accidn 61. El motor contrastzdo o
cilindro 61 puede controlarse por la valvules hidréulicg-oon la
que el mecanismo de inmovilizacidn va asociado o por otra vdl-
vula.

En ese caso, el mecanismo de inmovilizacidn generalmen-
te es similar el representado en las figuras 1-3 estando el miem-
bro interior tubular, 21, que lleve los medios de cierre o bolas
satélites, 23, fijo en un alojamiento tubular que estd asegurado
al cuerpo de la védlvula, mientras que el miembro Bubular exterior
22, en que estén formadas las ranuras 24 donde engenchan las bo=-
las, estd aseguradoe al manguito 8 de la vdlvule para moverse al
unfsono con él. El miembro de retencidn semejante & un émbolo 25,
és también similar sl de las figuras 1-3, perc actuado mecdnica-
mente, en vez de_hidréulicamente, por un cable de contraste, 63,.

2 un extremo del cusl va unido el miembro de retencidn, El otro.

-extremo del cable va conectado a une leva 64, que coopera con -

una leva mévil 65 arrestrade por el clemento accionado.

En el caso presente, la leva 65 esta diépuesta de tal
manera que permita al ejemento de retencidn que se mueva a le po-
sicidn de abrir, en respuesta al empuje de su resorte 40 en ca=-
da .extremo del recorrido del elemento accionado y para empujar

por levas al miembro de retencidn @ su posicidn de cierre y

TV -.‘\vxx e
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. mantenerle mientras el elemento accionado se de,splazé. de sus posicio-

nes limites y haste que de nuevo llega a una u otra de las po-
siciones 1{mites. Evidentemente, le leve puede proporcionar cusle
quier otra relscién deseadd entre ls posicidn del elemento -acio-
nado a lo largo de su recorrido y las posiciones de cierre y
apertura del miembro de retencidn, sencillemente por uﬁa dispo-
sicidn apropisds de los altos y béjoé de la leva 65 en toda su
longitud. »

La incorporaeién.del invento representada en la figura
% proporcions un retén que se puede saltar manualmente, que de-
fine una o mas posiciones del manguito, asi como una inmoviliza-
0idn que impide el desplazamiento manual del menguito fuera de
cualquiera de esas posiociones hasta gque el elemenfo éccionado
alcance. una posicidn predeterminada.

En este casc. el miembro tubular interior 21 '!, gue co-
mo siempre lleva los medios de cierre o bolas satélites, 23, es-
t4 conectzado con el manguito 8 pars moverse con é1, mientras que
el miembro tubular exterior 22'', donde estdn las acanaladurés
o surcos 24, estd fijo en el cuerpo de la vélvula. E1l miembro.de
retencidn 25 generélmente.es,similar al de .la incorporacidn del
invento representads en las figuras 1-3, asunque el vastago 43
es mucho mds corto e incluso se puede eliminar porque no se con-
f{a en &1 pera evitar el desplazamiento de las bolas fuera de
los taladros radiales.

~ El impulsor 26 para el miembro de retencidén comprende
un cilindro hidrdulico 36, formado en la parte extrema exterior
axislmente del miembro tubular interior y un pistdn, 37, desli-

zable en dicho cilindro y unido rigidamente al mienbro de reten-—
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eidn. Un conducto flexible, 42, comunica el c¢ilindro, 36, con
una pequefla bomba de émbolo 70 del. tipo bien conoecido que va
unido 8 una leva seguidora, 64, que cooéera con la leva 65 mo-
vida por el elemento accionado o por el motor contrastado. Los
salientes de la leva,‘naturalmente, sccionen la bdmba'del émbo-
lo para ejercer presidn sobre el lfquido del cilindro 36. La le- |
va es similar a la representadd .- con el nimerc 65 én la figura
6 y en realidad aquellos espeéializados eﬁ el arte se da;én cuen=-
te .de que el accionador hidrdulico represenﬁado en la figura 7
es equivalente al accionador de‘cabie de}contraste mostrado en
la figura 6, sgiendo los dos tipos de acciénadores intercambig=-
bles entre si. .

El miembro de retencidn 25 en la incorporacidn del in-
vento de la figura 7 es‘empujado ;xialmente hacia afuers hacis
la posicidn dé solter por medio de un resorte 40 que pﬁede'dis-
ponerse parsas que reaccione entre el miembro tubulér interior 21V
y el émbolo 37. Con el miembro de retencidn en su posicidn de
éscape axislmente hacia efuera, se ejerce una presidn radialmen-
te hacia afuera sobre lss bolas 23 Por medio de una leve gue
compreﬁdé una bola principal 72, que es empﬁjada_axialmente ha-
cis afuera por un muellé de retén, 73; que reacciona entre la
bola principal y el resalte que mira hacia afuera axialmente,74,
en el miembro tubuléf interior, cerca del extremc interior axial-
mgnte del ‘mismo. Estando el miembro de retencidn en la posicidn
de soltar, el empuje ejercido sobre las bolas satélites por el
muelle de retén 73, actuando mediante la bola principal, 72, las
bolas satélites enganchan con una accidn de retén en uns de 1las

ranuras 24, con las que se pueden alinear tras el desplazamiento
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del mangulto. Sin emhargo, cuando el 1mpulsor maeve al miembro
de retenclon hasta su posicion de cierre, el saliente 43 en el
m;embro de retenclon engancha la bolse princzpal, desplazandola
hacis el interﬁor en el.séntido del eje éoﬁtra el empuje del
muelle de retén 73 y fuers del enganche con 1as bolas satéli-
tes y la superficie cdnica 34 en el miembro de retencion engan-
cha en las bolas satélites para confinarlas contra el’ despla~

zamiento fuers de 1a‘ranura en que estdn enganchadas, de la for-

‘ma descrita anteriormente.

_ En la 1ncorporaclon del invento representado en la fia
gura 8, el mecanismo de reten practicamente es idéntido al de
la flgura 7 y de nuevo se usa uuns bola pr1n01pal 72, Hdue es
empujada a un enganche con las bolas satélites por medio del
muelle de retén 73. En este caso, sin embargo, la bola princi-
pal estd colocada entre las bolas satédites i-él_élemepto de
retencidn, 25, y el muelle de retén, 73, le empuja hacia'el in=
terior en el sentido del eje,-esto eé, en'direccién confraria‘
a agquella en que el miembro de retencidn es empuaado por su mue-

1le 40. Cuando el miembro de reteneion estd en su posiclon de

_soltar. hacia afuers ax1almente, 1a bola prznolpal, el resorte

de retén y las bolas satélites cooperan con las ranuras 24 de
la forma usual pars proporcionar retenes que se pueden aalvar-
menuelnente en las pos1cxones del manguito def:nidaa por los
surcos. Sin embargo, cuando el miembro de reten01on esté accio-
nedo hasta su posicidn de cierre engancha le bola prlnclpal pa~
ra. mantener a esta ultlma en la posicidn en que conflna a las

boles satdlites contra el movimiento hacia adentro radlalmente

.fuera de cuslquier surco 24 en donde estén enganchadas, cerran—
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do de esta forma el manguito contra el desplazamiento hasts el
momento en que ol miembro de retencidn puede volver a la posicidn
de soltar.

Aquellos capacitados en el arte comprenderén shora que
la incorporacidn del invento representada en las figuras 4 y 5
solo requiere una modificacidén muy ligera pera ofrecer el mismo

tipo de accidn de retén salvable que la qus se obtiene en las

‘incorporaciones del invento iepresentadés en las figuras 7 y 8.

Concretamente, solo es necesario proporcionar una super-
fiéie de leva en ghusamiento en la cabeza 54 en la estructura de
las figuras 4 y 5, ouya superficie serd dispuesta para enganchar
las bolas 23 cuando el miembro de retencidn estd en lz posicidn
de soltar y transuitirfa a las bolas la fuerza iﬁpulsqra‘ejerci;
dé por el resorte 40, para empujar aquellss radialmente hacia
afuera hacia el reten que define el enganche con-ias ranuras 24.

"De la descripcidn predecende junto con los dibujos que
la acompafien, se deduce que e8sta patente proporecionz un inmovili-
zador pafa un Srgano mévil manuslmente tal como el manguito de
une vdlvule hidrdulica de control, gue se puede desplagzar en di-
recciones opuestas hacia y desde una posicidn definida, cuyo in-
movilizador es capaz de mantener el miembro mdvil manualmente en
su posicidn definida hasta que un elemento movido por un motor
contrastado alcanza ﬁn-destinq\predeterginado. También se ve que
el immovilizador de este invento es de ectuacidn sencilla y efi-
caz, extraordinariamente versdtil en el orden de aplicaciones, |
pero sin embargo barato, especialmente puesto gue puede incluir
muchas de las piezas de un mecanismo conocido de retén y se pue-

de adaptar a las vdlvulas hidrdulicas de control de tipo- de sec~
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ciones sin requerir més que una pequefia modificacibm del ouerpo /
de tal vAlvula. " |

o"'NOTA.-

1..- Sistema de inmoviliaacién de las vélvulas hidrafii-
cas ge control ¥ aparatos semeja.n‘bes, ceracterizado porestablecer-
se una vilvula hidré.ulica de control o mecaniamo semejante que
tenga un 6rganoc de control mévil en d:.recc:.ones opuestas hacia y
desde una pOs:.c:Lén definida, medios para fijar dicho miembro en le
posic:.(m definids dicha, mientras que un elemento ac_clonado se

mueve hasta un destino predeterminado y efectuendo la liberacibn

de dicho miembro desde dicha posicibén cuando el elemento acciona= -

do llega al des ino éitadq, _compfendiendo dichos medios:Un par de:
miembrbs tubulares montados en forma telescbpice, uno de dichos
miembros tubulares estando conectado al miembro de control para
¢l movimiento al unfsono y el otro de dichos miembros tubulares
siendo ﬁjo, el exterior de dichos miembros tubulares teniendo
una ranura que abre hac:la el interior, medios de cierre llevados
por el miembro tubulexr interno y limitedos al movimiento radial
ha.c:x.a adentro y fuera hacia y desde una posic:x.én exterior proyec-
tade en los medios de clerre enganchan en dicha ranura en el
miembro tubular exterior para mantener el miembro tubular mévil
en una posicibn correspondiente a dicha posicibén definida del

miembro de control; medios de retenciém que cooperan con 108 me-

dios de cierre y d-esliz'ab;.'es exialmente en el miembro tubular int

' rior entre una §osicién'dé. ‘funcionaemiento, que engancha Ros medos!
~de cierre para limitar 163 mismos en dicha posic_'ién’proyedtada. v
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una posicidn inoperante, en la gque suelta los medios de cierre;
dichos medios de cierre y dichos medios de retencidn teniendo su-~
perficies de levas cooperadoras, por las cuales el movimiento de
los medios de retencidn a su posicidn de trabajo se traduce en
un movimiento radialmente hacia afuera de los medios de cierre

e su posicidn proyeetada;'y medios llevados por uno de dichos
miembros tubﬁlares para mover los medios de retencidn hacia y

desde 1la posicidn de funcionamiento, estando adaptados los medios

mento accioﬁado tal'que la iniciacidn del movimiento del elemen-
to accionado hscia su destino efectial el movimiento de los me-
dios de retencidn hasta su pdsicién de funcionamiento y el alcan-
ce de su déestino por el elemento accionado efectia el movimiento

de los medios de retencidén a la posicidn de reposo.

2.- Sistema, segin reivindicacidn anterior, csracteriza-

- .

do por preverse nedios para fijar un miembro de contrdl névil en
una posicidn definida, cuando un hidromotor se mueve en una di-
reccidn hacia una posicidn predeterminada y soltar el miembro de
control para que se mueve fuera de dicha posicidn definida cuan-
do el motor hidrdulico alcanza su posicidn predeterminada, com-
prendiendo dichos medios: una vélvula hidrsulica de control del
tipo que tiene un cuerpo van une entrada de l{quido a presidn,
una salida de liquido de retorno, un canal de servicio conecta-
ble .al ﬁidromotor, un tubo'o pasaje de liquido de retorno, que
comunica con la selida de liquido de retorno y en que el liquido
estd a presidn mds alta cuando un motor conectado con el pasaje
de serviéio se mueve en dicha direccién que cuando el motor al-

canza le posicidn predeterminades dicha, y medios en el cuerpo

‘Wltimamente citados pars la conexidn de funcionamiento con un ele-

-
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ﬁara comunicar selectivagmente el pasaje de servicio bién sea con
la entrada de liquido a presidn bién con la salida de liquido de
retorno; un par-de miembros de .cierre, gque cooperan, ung de los
cuales esté unido al miembro de control pars moverse al unisono
con é1, y €l otro se puede mover en relacidn efn el primero. ha-
cia y desde el enganche de cierre con aquel por el éual el miem-
bro designade en primer lugesr estd confinado contra el movimien-
to fuera de una posicidn correspondiente a dicha posicidn defini-
da del miembro de control; medios que empujan libremente a dicho

otro miembro de cierre fuera del enganche de cierre con el miem-

‘bro de cierre designado primeramente; un accionador hidréuligo

conectado efectivamente con dicho otro miembro de cierre y que
responde a le presidn del 1iguido para mover el:'otro miembro de
cierre contra su empuje’'y hacie el enganche con el miembro de
cierre designado primeramente;.y medios’que unen el accionador
hidréulioo-con el pasaje de retorno de lfquido en el cuerpo de
la vélvulé, de. forma que el qitado accionador responde a la pre=
sidn del 1lfguido en el pasaje.de liquido de retorno.

3.- Sistema, segin reivindicaciones ahteriores, carac—
terizado por establecerse medios que proporcionan Qn repén_o
tringquete que se puede vencer en una posicidn de un miembro de
control, que se puede deslizar,en~direccioneé_qpuestas ¥y propor-
cionando un inmovilizador,, por medio del cual dipho'miembré se
fija en una posiéién predeterminada, mientras un elemento accio-
nado se estd moviendo hasta un lugar de destino predetermina-
do, .pero se suglta para salir de dicha posicidn cuando el ele=-
mento accionado alcanza dicho destino, comprendiendo dichos me=-

dios: un par de miembros tubulares montados en relacién teles-
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adpica, estando conectado uno de dichos miembros tubulares al
miembro de control pars temer un movimiento axial al unisono con
aquel y el otro miembro estando fijo, el exterior de.dichos miem-
bros itubulares tiene una ranura o acanaladﬁra que se extiende
circularmente abriendo hacia el inte:ior; medios de levs lleva-.
do por el miembro tubular interior y obligada al movimiento ra-
dial, hacia y desde una posicidn proyectada hacia el exterior en
que los medios de la leva estdn engaqchados en dicho surco o ra-
nura del giemﬁro tubular exterior; una leva que coopera con el
rodillo de leva y mévil axialmente hacia adelante y hacia atréds
en relacidn con el miembro tubuler interior, hacia y desdé una
posicidn en la que le leva mantiene al rodillo de la leva en di-
éha_posiqién saliente o proyesctada; medios de resorte o muelle

que reaccionan entré el miembro tubular interior y la leva para

. empujer @ esta Wltima hecia dicha primera posicidn.y de esta for-

ma-ejeércer por medio del miembro de la leva una predisposicidn.
hacia ‘afuera radialmente sobre el rodillo dg la 1eva; por lo que -
el dltimo es empujado hacia el enganche que define el retén en
dicha renura del miembro tubular exterior; un miembro.de cierre
que se mueve axialmente en el miembro tubular interior hacia ¥y
desde una posicidn de cierre definida, en la que el miembro de
cierre efectia la limitacidn del rodillo de la leva hasta su po- -
sicidn proyectads hacia afuera; medios que empujan el miembro de
eie:ré en la direccidn opuesta a la posicidn de cierre definida;
y medios llevados por uno de dichos miembros tubulares para des-
plazar el miembro de cierre contra éu predisposicidn hacia la -
posicidn de cierre, estendo adaptados dichos miembros ultimamen-

te citados para‘unirse eficazmente con un elemento accionado de-
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tal forms que la iniciacidn del movimiento de dicho elemento

accionado hacia su destino efectua el movimiento del miembro de

cierre hasts dicha posicién.de cierre y al alcanzar el elemen-

"to accionado su destino se.efectda la liberacidn o escape del

elemento de cierre para moverse alejdndose de su posicidn de
cierre como respuesta al empuje de dichos medios de predispo-
sicidn. ‘

4.- Sistema, segin reivindicaciones anteriores, carac-
terizadé porque los propios. medios de retén establecen el hecho
de que dicho miembro inmovilizador o de cierre comprende un se-—
gundo miembro de leva que engancha al rodillo de leva cuando es-—
t€ en dicha posicidn de inmovilizecidn o cierre;. y ademds carac-
terizado por elihecho de que dichos medios de predisposicidn em=-
pujan al miembrc de cierre en sentido del eje, en direccidn en
que el miembro de leya primeramenteAQifado es empujado por di-
chos medios de resorte.

5.- Sistems, segin reivindicaciones anteriores, caracte-
rizado porque en el mismo aparato, ditho miembro inmovilizador,
cuando se encuentra en la posicidn de cierre, puede enganchar con
la leva pera confinar la Ultima .en dicha posicidn; y ademds carac-—
terizado por el hecho de que.dichos medios de predisposicidn em-
rujan al miembro de éierne'en.la direccidn opgesta axlalmente a
aguellsa en qué la leva es empujada por dicho resorte.

6.~ Sistema, segin reivindicacioenes anteriores, caracte-
rizado por establecerse una vdlvula hidrdulica de control o seme-~
Jjante, que tiene un miembro de control mdvil en direcciones opues-
tas haciae .y desde una posicidn definida, medios pars inmovilizar

dicho miembro en la citada posicidn, mientras un elemento accionade
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{8e mueve hacis un destino determinado préviamente:g propbreionando
el escape de dicho miembro desde dicha posicidn, cuando el elemen-
to accionado llega al destino citado, comprendiendo dichog medioss
un par de miembros tubulares montados en forme telescdpica, uno

de dichos miembros tubulares . estande gonectado qoh el miembro de
control para moverse sl unisono con él y el otro miembro tubular
sstando fijo, el exterior de dichos miembros tubulares teniendo
una ranura gue gbre hacis el interior; rodillo. de leva llevado por
el miembro tubular interior y limitado al movimiento radisl, ha-

cia y desde una posicidn proyectada hacis afuera, en la gue 1oé

‘medios del rodillo de leva estdn enganchados en dicha renura del

miembro tubular exterior; un miembro semejante a un émbolo en el
miembro tubular interior, que se puede mover en sentido del eje
hacia adelente y hacis atres en relacidn con aquel, hacia y desde

uns pssicién de cierre o immovilizacidn, en la que el miembro se-

mejante al émbolo confine &l rodillo de leva en su peaicién.sa-

;iente, estando predispuesto dicho miembro semejante a un émbo-~
lo en una direccidn de su movimientos medios llevados por uno de
los drgancs tubwlares pafa mover el miembro semejante a un émbo-
lo contre &u predisposicidn, en direccidn opuesta a su‘movimien-
tp, siendo los medios citados en_ﬁltimé lugar conec¢iables con un
elemento accionado de tal forma que el movimiente del dltimo ha-
cie un destino predeterminado efectda el movimiento del miembro
parecido a&.un émbolo en una de dichas direcciones y la llegada
del elemento accionado & su destino efectua. el mﬁvimiento del
miembro semejante & un émbolo en la otra de. dichas direcciones;

y medios de leva mdviles con el miembro de tipo de émbolo ¥y en-

_gancheble con los medios del rodillo de leve para traducir el mo-
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vimiento axiel del miembro semejante alvémbolo en 2a direccidn
hacia la posici&n de cierre en el movimiento hacie afuera radial-
mente del rodillo de leve hacia la posicidn saliente.

&.- Sistema, segin reivindicaciones anteriores. caracte-
rigado porque en el apsarato reivindicado anteriormente dichos me-
dios de leve estdn formados en el miembro semejante a un émbolo.

8.~ Sisfema, éégén reivindiceciones anteriores, caracte-
rizado porque, en el mencionado apareto, dichés medios de levas
estdn formedos por una leva independiente del miembro . seme jante
a un émbolo desplazable axialmente, entre el dltimo y. el rodillo
de la leve, cuando el miembro sémejanté s un émbolo estd fuera
de su posici6n de 1nmov11123¢16n, caracterizado ademds por me-
dios- predisponlendo 8 dicho miembro de leva en la direccidn de-
signada en primer lugar, de movimiento axial independlente de
la fuerszs que empu;a sobre el miembro semejante & un émbolo, de
forma que cuando este émbolo estd fuera de su posicidn de cierre,
la leva cooperse con el rodillo de. leva a empujar libremente al
miamo radislmente hacia fuerg ¥y proporcionar un retén cuando el
rodillo de leve se pone en coincidencia con ls ranure que abre
hacia el interior en el miembro tubular‘éxterior.

9.- Sistema, segin reivindicaciones anteriares, carac—.
terizado por esteblecerse en combinacidn: una vélvula Midrduli-—c
ca de control del tipo que comprende un cuerpo.que tiene wung
entrade de 1fquido a presidn, una salida de retorno de liguido,
un cansl o pasaje de servicio, que se conecta con un hidromotor
y en el que el liquido de retorno. del motor circula cuando el
motor se mueve én una direccidn, un canal de retornoc de 1fquido

que comunica con la salide de retorno de liquides y medios en
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fel cuerpo para comunicar selectivamente el  canal de servicio
ye ses con 1a entrada de lfquido a presidn o con el pasaje de
retorno de 1iquido; comprendiendo la misma combinacidn que se
reivindica: un miembro mdvil de control que se puede desplagzar
en direcciones opuestas, hacig y desde una posicion deterwina-
da; medios que comprende un miembro immovilizador, mévil en
relacidn con el miembro de .control hacia y desde una posicidn
de cierre que mantiene el miembro de control en dicha posicidn
definida; un accionador hidrdulico para dicho miembro de cierre
o immovilizsdor, que comprende un cilindro y émbolo cooperador,
uno de los cuales estd conectado con el miembro immovilizador;
y medios de conduccidn que comunican el eilindre del acciona-
dor hidrdulico con &l pesaje de retorno de liquido en el cuer-
po de la valvula, de forma gue la presidn del liquido de retors
no en el caral o pasaje de liquido de retorno hace que funcio-
ne el miembro de cierre hesta su posicidn de inmovilizacidn.

. 10.~ Sistema, segin reivindicaciones anteriores, ca-

‘racterizado porque el aparato ya expuesto establece ademds me-

dios en el cuerpo de la vdlvula que proporcionan uns comunica-
cidn restringida entre el pasaje de liguido de .retorno y la sa-
1lida de liquido de retorno, de forma que la circulacién de 1{-
quido de retorno en el pasaje de retorno de liguido impone una
presidn sobre el 1iquido del cilindro de dicho accionador hi-
drédulico. .

11.—- Sistema,,segég reivindicaciones anteriores, carac-

terizado porqué en el mismg aparato dichos medios en el cuerpo de

1a vélvula comprenden un manguito de vdlvula y dicho miembro de

control comprende un accionador pare el manguito de la véalvula, ca-
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récterizado ademds por el hecho de gque dichos medios de conduc-
cidn comprenden un pasaje que se extiende a través de una parte
del menguito de la vdlvulas, y abriendo al pasaje de liquido de
retorno. .

,12,-'Sistemé, segin reivindicaciones anteriores, carac-
terigado. por establecerse en combinacidn: uns vélvula hidrdulice
de control del tipo que tiene un cuerpo con un elemento de vdl-
vula‘m6vil en el cuerpo, entre dos posicionés una de funcionamien- -
to y otra inopérante'o punto muerto, y medios de escape en_ el
cuerpo de la vdivula, en los. que el 1fquido esté a presidn sola-
mente cuendo el elemento de la vdlvulae estd en 1a posicidn de fun-
cionﬁmiento; un miembro mévil. de .control, que se puede desplazar
en direcciones opuestas hacia y desde una posicidn definida; un-
miembro immovilizador mdvil en relacidn con el miembro de. control
entre 1las posiciones de cierre y escape; en la primera de las cua-
les el miembro inmovilizador mantiene al<m;embro defcontrol:én
dicha posicidn y hacia una de las citadas. posiciones el miembro
de cierre o inmovilizador esté predispuesto;. un accionadorfhidréu-
lico para dicho miembro inmovilizador, que tiene un elemento que
efectda el trabajo mévil conectado con el miembro inmovilizador;-
y medios de conduccidn, que comunican el accionador hidrdulico -
con los citados medioé'del pasaje. de escape en el .cuerpc de la
vdlvula, de maners que cusndo el liguido en dichos medios de pa-
saje. de escape estd bajo presidn, tal lfgquido efectis el acciona-
miento del miembro inmovilizador hacia. la otra de dichas posicio-
nes. | |

13.-. Sistema, segin.reivindicacionss anteriores, carac-

terizado por hallarse sccionado por liguido a presidy que compren- -
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aé;dnhﬁaé de motores de liqgido y una vélvulé de control que re-
éu;a é ceda uno y teqiendo un elemento de la vélvulas desplaza-

iie éﬁtré.pbsiéionéé‘definidés &e funcioﬁaﬁiénto y'pﬁnto merto
alinojefante,'eatableciéndqse; medios de inmoviliza¢i6n desembra-
gables en una de las #él#ulaéuﬁé coﬁtrol, que oqmpren&ep un miem-
bro de inmovilizacidn névil en relecidn con el elemento de 1o vél-
#ula'da'dicha vélvula de control entrellaq posiciénes'de gscape
dnaesembrégue j de éi;rfe, éﬁ‘la dltimg dé las cuales, el miembro
inmovilizador mantiene al elemento de’ 1a vélvula en una de dichas
posiciones, estando ﬁredispdesto'dicﬁo miembro inmovilizador hecia
uﬁé'dejdichas posiéibnes;_ﬁlﬁédios‘aédidnédores para dichb mieme
bro inmovilizador conectadoiéficazmeﬂte‘éon dicho miembro de cie-

rre y con el motor reguledo por la otra vdlvula de control, pare

"accionar gl miembro de cierre & la otra posicidn como consgcuén-“

cia de'qne se'haya alcénzadb‘dna §o$ibiénAprédétefmihada por di- -
bﬁé mbtor} 1 ' ) _ | o

' 14.- SISTEWA DE IMMOVILIZACION DE LAS VALVULAS HIDRAULI-
GAS DE CONTROL Y APARATOS SEMEJANT®S.

‘ '.Todo‘éonforq§>qﬁeda descrito en la presente Memoria, que
consta de TREINTA Hoqés'méﬁénografiédas por une sola cars, folia-
das 'y dibujos que se aéompéﬁén. ' T ) .
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