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El invento ticne por objeto un dispositivo destinado a des-
plazar un mecanismo en relscidn a otro mecanismo, por ejemplo para le-
vantar una extremidad de una caja basculante, en relacidn al bastidor
del camidn sobre ol cual osta montada la citada caja que sea de una ~
estructura sencilla, robusta y de poco estorbo, de forma, especialmen-
te, que cl necanismo névil pucda levantarse a un nivel nuy superior al
nivel del punto del mecanismo fijo sobre el cual se apoya sl digpositl
vo de levantamiento.

Con este fin, el dispositivo segin el invento comprende:
por una parte, un Arbol mévil sensiblemente en la direccidn del movi-
misnto relativo de los dos mecenismos, teniendo el citado arbol una
extremidad provista con una polsa alojada en el fondo de una argolla
de cable, llamado cable de reaccidn, cuyos dos ramales tienen sus ex
tremidades acopladas, respactivamente, a los dos mecanismos citados
anteriormente, y por otra parsie, los medios para proximar a uno de los
dos mecanismos la otra extremidad del arbol, denominada extremidad de
traccione

Se comprendera mejor el invento por la lectura de la me-
moria descriptiva sizuiente y por el examen de los dibujos anexos —
los cuales muestran, a titulo de ejemplos, algunos modos de realiza-
cidn de un dispositivo segin el invento para asegurar el levantamien
to de la extremidad de una caja basculante sobre el bastidor del ca-
nidn que la lleva.

In estos dibujos:

Las figuras 1 a 3 musstran tres posiciones sucesivas de un
primer modo de realizacidn el cual comprende un sistema de tornillo y
tuerca.

Las figuras 4 a 6 muestran tres posiciones sucesivas de -
uha variente del modo de realizacidn de las figuras 1 & 3.

Las figuras T a 20, muestran otros cinco modog de realiza-—
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cifn, cada uno en varias posiciones sucesivas, y en los cuales los me-
dios de accionamiento solamente comprenden unos cablese.

Las Tiguras 21 y 22 muestran, en una sola posicidn, otras
dos variantes derivadas de los modos de realizacidn de las figuras 12
y 15, respectivamente.

En las figuras 1 a 3, se ha representado esquematicamente
una caja 1 que bascula alrededor de un eje horizontal 2 sustentado ~
por un camion cuyo bastidor estd scfialado de una forma general por 3,

Fa wn punto como por ejemplo 5, de lu extremidad de la -
caja 1 opussta a su eje de basculacidn 2 estd fijada una extremidad de
wn cable 7, que se denominard a continuacibn, cable de reaccidn, cuya
otra extremidad cetd fijada en 8, al vértice de un pescante 9 solida-
rio del bastidor 3.

I la argolla foxmada por los dos ramales del cable de -
reaccidn 7, esta alojada una polea acanalada 12 montada loca sobre —
un ejo 13 fijado en los brazos de una armadura 14 solidaria de la ex
tremidad superior de un arbol 15 constituida por una barra roscadoe

EL &rbol 15 esta ajustado, por su parte roscada, en una
tuerca 17 montada en rotacidn en la parte superior del pescante 8 y
susceptible de ser puesta en rotacidn, selectivamente, en un senti-
do u otro, por todos los medios convenlentes representados esquemati
camente por un moior eléctrico 18 sustentado por una picza angular -
19 solidaria del pescante 9, estando acoplado el eje del motor a la
citada tuerca por una transmisidén conveniente representada esquema-
ticamente mediante una transmision por correa 21.

31 fﬁncionamiento del conjunto es el siguiente:

4 partir de la posicidn baje de la caja 1 representada en
la fige 1, =i se hace girar ol motor eléctrico 18 en el sentido conve
nicnte, en funcidn del sentido de inclinacidén de los hilos de rosca

del arbol 15, se levante este Ultimo por el movimiento de rotacitn -
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de la tucrca inmovilizada en el desplazamiento sobre el pescante, es—
tando el citado arbol inmovilizado el mismo en rotacion por el cable
de recaccifn T encajado en la ranura de la polea 12, o bien eventual-
mente por todos los medios suplementarios convenientes de inmoviliza
cidn en rotacidn. La polea 12 leventa, pues, el fondo de la argolla
formada por el cable de reacciln 7, de forme gue la extremidad del ~
citado cable fijada en 5, a la caja 1, se levanta con una velocidad
doble. Resulta de &sto que el desplazamiento vertical del punto 5 de
la caja es igual a la suma de los desplazamientos verticales del ar—
bol 15 y de los desplazamientos del citado punto de la caja en rele-
oidn gl arbol, como se puede ver sl comparar las figuras 1 a 3 las -
cuales muestran tres posiciones sucesivas del dispositive miontras -
se esta levantando la caja.

Para hacer bajar de nuevo la caja, basta con hacer girar
el motor eléctrico 18 en sentido inverso y los diferentes mecanismos
vuelven a pasar sucesivamente por las posiciones de las figuras 3, 2
¥ 1.

Se observara que ¢l punto 5 de fijacidn de la caja se le—
vanta a unag 2ltura muy superior a la de la parte superior del pescan
te 9 sobre el cual se apoya el dispositivo de levantaniento, lo que
permite reducir considerablemente el espacio ocupado en altura del -
conjunto, cuando la caja esta plegada (£ig. 1)

En una variante representada en las figuras 4 a 6, el mo~
tor eléotrico 18, en lugar de estar sustentado por una parte fija la
que, en el ejemplo anterior, estaba constituida por un pescanie soli
dario del bastidor de un camidn volguete, esta sustentado por un me-
canismo mévil 1a que se debe levantar precisamente, estando consti——
tuido entonces el punto fijo por un soporte 9a. La disposicidn de los
mecanismos esta invertida en relacidn a la figura 1, es decir, que -

la polea acanalada 12a esta montada en la extremidad inferior del ar-
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bol roscado 15a y se apoya en el fondo de la argolla formada por los
dos ramales delcble de reaccidn Ta cuyas dos extremidades estan fija-
das, respectivamente, al mecanismo mévil 1a levantador y al soporte -
fijo Yae

Bl funcionamiento es similar: cuando se hace girar el mo-
tor eldctrico 18 en el sentido conveniente, la rotacidn correspondien—
te de la tucrca giratoria 17 hace subir esta a lo largo del arbol 15a,
de forma que la extremidad 5a del cable de reaccion se aleje de la polea
12a, 1o que obliga al arbol 15a a subir arrastrando con 61 la tuerca -
17. Acui tambidn, el recorrido vertical del mecanismo movil 1a es igual
a la suma del rocorrido del arbol 15a y del desplazamiento relativo -
de la tuerca a lo largo del arbol, como se puede ver al examinar suce
sivemente las tres figuras 4, 5, 6o Al hace girar el motor 18 en el -
sentido inverso, se hace, evidentemente, volver a bajar el mecanismo
névil 1a.

En las figuras 7 a 9, se ha descrito otro modo de realiza
cién en el cual el arbol 25, en lugar de levantarse por un sistema -
de tornillo y tuerca, se levanta por un sistema que comprende un se—
gundo cable 26, llamado cable de traccidn. Se ha conservado, en las
figuras T a 9, los nismos nimeros de referencia que en las figuras 1
a 3 para seilalar los mecanismos correspondientéds.

Una extrenidad del cable de traccidn 26 esta fijada en 27
a la parte superior de un pescante 28 solidario deltastider 3 del ca~
midn, mientras que su otra extrenidad se enrolla sobre un tambor de
torno 29 montado igualmente en la parte superior del pescante 28 y la
cual puede ser puosta en rotacidn selectivamentc, en un sentido 4 en
otro por todo sistema, conveneional apropiado (que no se representa)
como por ejemplo, un motor eléetrico de dos sentidos de rotacidn, o
bien una transmisidn mecanica accionada z partir de wn sistema movido

por el motor del camidn que sustenta la caja. El cable de traccidn 26
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hace una argolla en cuyo fondo se apoya otra polez acanalada 31 monta—
dz loca sobre un eje 32 fijado en una armadura 33 solidaria de la ex=
tremidad inferior del arbol 25

Bl arbol 25 esgta guiado por una horquilla 23 cuyos brazos
estan articulados sobrc el eje 32 de la polea inferior 31, estando -
articulada la otre extremidad de la horguilla sobrs um ejs sustentado
por ¢l bastidor 3, estando constituido el citado sje, en este ejemplo
por el eje 2 de articulacidn de la caja 1 sobre el citado bastidor.

31 funcionamienio es el siguiente.

A partir de la posicidn baje representada en la fig. 7, si
se hace girer el torno en el sentido de la flecha £4, la argolla forma
da por el ceble de traccidn 26 se reduce, de forms que el arbol 25 se
levanta y 4 por lo tanto, el fondo de la argoella formada por el cable
de reaceldn 7 sube ls misma distancia y la extremidad 5 de este coble
fijada a la caja 1, sube a una velocidad que es ol doble de la velo-
cidad de ascensidn del arbol 25. La posicidn alta de la caja se alcan
za cuando la extremidad inferior del arbol alcanza sensiblemente el -
nivel del torno y cuando, al mismo tiempo, la extremidad 5 del ceble
de reaccidn 7 alcenca sensiblemente la polea 12 do la extremidad su-
perior del citado arbol, como podemos darnos cuenta de ello al exami
nar sucesivamente las posiciones relativas de los mecanismos en las
figuras T, 8y 9o

Como en los modos de realizaciones snteriores, el punio -
de fijacidn 5 de la caja se levanta a una altura nuy superior a la —
altura del punto £fijo de apoyo constituido por la parie superior del
pescante 28,

En una variante representada en las figuras 10 y 11, el -

tomno 29! esta sustentado por el bastidor de la caje levantadora 1 y el
cable de traceion 26' pasa sobre la polea 12! montada en la extromidad

superior del arbol 25, en lugar de vasar debsjo de la polea montada =
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en le extremidad inferior de éste. Por el contrario, ez ol cable de
reaccidn T' el que pasa debajo de ecsta polea inferior 31!, ostando
una de sus extremidades, en 5, a una parte 30 del bastidor de la caja
1, y su otra extremidad fijada a la extremidad superior de un brazo
34 que pueds oscilar, por su extremidad inferior, sobre un eje 36 non,
tado sobre el bastidor 3. El plano de la argolla del cable de trag—
cidn 26' en lugar de enconirarse en ¢l planc veriical central del con
junto, se encuentra en wn plano perpendicular a éste, de forme que la
extremidad superior del brazo oscilante 34, provista de un rodillo 35
nueda aplicarse contra el citado arbol. El ramal del cable de reac—
cidn 7' acoplado al bastidor 3 se encuentra por lo tanto siempre para
lelo a la direceidn del arbol, cuslquiera que sea la inclinacidn de -
éste, Por &sto resulta que este cable trabaja en las mejores condicio
nes posibles.

Aemas, la extremidad inferior del’4rbol 25 ésta articula
da por un eje 32"sobre una extremidad de un vastago 23 cuya otra ex—
tremidad estéd articulada sobre el bastidor 3 por medio de un eje el -
cual, en el ejemplo, &s el eje 2 que sirve ya para la articulacidn de
la caja 1 on el bagtidor 3.

El movimiento de¢ rotacidn del torno 29!, en el sentido de
la flecha, provoca una diminxidn de la longitud de cable 28! que se -
encuentra al exterior del citado tambor, lo que obliga a la extremidad
30 de 1s armazdn de la caja 1 a aproximarse a la polea superior 12! -
nontada sobre el arbol 25; al mismo tiempo la extremidad del cable de
regceidn T! fijada a la parte 30 del bastidor de la caja, es obligada
a subir con la caja, de forma que la argolla formada por este cable -
sube igualmente al arrastrar, con ella, la polea 31' y, por consiguien
te, el arbol 25. De esto resulta que la caja sube en relacidn al arbol
25 y que éste sube en relacidn =l bastidor 3 del camidn, de forma que

el conjunto toma finalmente la configuracién representada en la figura
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1l, Se observara que este sistema muy sencillo permite levantar la ex
tremldad correspondiente de la caja a una altura muy suporior a la =
del punto de fijacidn 35 del cable de reaccidn 7' y también a una al-
tura mayor que el nivel de la extremidad superior del arbol 25, en su
posicibn bajae

Para dejar volver a bajar la caja, basta, evidentemente,
con permitir al torno 29' girar en sentido inverso de forma gue deje
el éable de traccidn 26' desenrrollarse del citado torno.

Se observara que la conduccidn de la extremidad superior
del arbol 25 se hace automaticamente por la resultante de las tensio—
nes de los ramales del cable 26' y el apoyo del rodillo 35 del brazo
34 contra ol ocitado érbol, de forms que éste, ya guiado en su extremi
dad inferior por su eje 32' sustentado por el vastago 23, no tiene -
necesidad de otras piezas de conduocidn.

BEn obro nodo de realizacion tepresentado en las figuras
12 g 14, el cable de traccidn y el cable de reacoidn estén constitui-
dos por wn Unico y mismo cable 37. Una extremidad de este cable esta
fijada en 5, a la caja, mientras que su otra extremidad se snrolls -
sobre el tambor de tormo 29, pasando sucesivamente el citado cable -
sobre lg polea superior 12 y debajo de la polea inferior 31 montadas
respectivenente, en las dos extremidades del arbol 25,

A partir de la posicion baja representada en la figura 12
si se hace gi_rar el torno 29 en el sentido de la flecha £4, la lon-
gitud de cable exterior del tambor se reduce progresivamente, de for-
ma que el arbol y la caja se cncuentran lovantados, como se reprosen
ta sucesivamente en las Tiguras 13 y 14, alcenzandose la posicidn gl-—
ta de la caje cuando la polea inferior 31 aloanza la proximidad del
torno y cuando la extremidad superior del cable, fijada en 5 a la cae
jay alcanza sensiblemente el nivel de la polsa superiw 12 del &rbol,

Bl modo de realizacidn de las figuras 15 a 17 se deduce -
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del modo de realizacidn de las Tiguras 7 & 9, en el cual la extremidad
inferior del arbol 25a en ves de estar sometida a un esfuerzo de lovan
tamiento por medio de la disposicidn de una trdcola de dos ramales del
cable de traccidn 26, so levanta directamente por el citado cable una
sxtremidad del cual esta fijada a la extremidad inferior 41 del &rbol
2520 Bgte dispositivo obliga al torno 29 a proporclonar una potencia

o momento torsor que es el doble de la que tiene que proporcionar en
el dlspositivo de las figuras 7 a 9, pvero el funcionamiento del con—
junto es vpor otra parte el mismo.

Bl dispositivo representado en las figuras 18 a 20 se dedu
ce del de las figurag 15 2 17 del gue solamente difiere por el hecho —
de que el tambor de torno ha sido colocado a un nivel mas bajo, como
se indica en 29a, es decir, en el ejemplo, en el bastidor del camidn
de forma que pueda accionarse comodamente por las piezas de la trans
misidén de propulsion del vehfculo, pasando entonces el cable de trac-
ciln 26 =obre una polea de transmisidn 38 que ocupa &l emplazamiento
del torno 29 del modo de realizacibn de las figuras 15 a 17. Rsta po~
lea de transmisidn 38 se encuentra, por ejempnlo, aproximadamenie a la

tura del techo de la cabinaz del camidn. Esta disposicidn permite,
pues colocar mas bajo el toro el cual es un mecanismo pesado y volu~
minoso, ¥y al mismo tiempo facilitar su accionamiento. El funcionamien~
to del sistema, por lo que se refiere al levantamisnio o recorrido de
la caja, os el mismo que el de las figuras 15 a 17.

En la figura 21, se ha rcpresentado esquemabicamente un no
do de realizacidn que se parsce al de la figura 12, pero en el cual -
el torno 29! esti sustentado por el mecanismo que se levanta, a sabex
la caja 1, en el ejemplo, en vez de ser sustentado por el bagtidor fi-
Jo« El funcionamiento es similar, cuando se hace girar el tomo 29! en
el sentido de la fleche f, la longitud de cable 37, comprendida entre

las dos poleas 12 y 31 sustentadas por las dos extremidades del grbol
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25, parmanece invariable, de forma que la parte de cable 37 comprendi
da entre la polea 12 y el punto fijo 28, por una parte, y el torno 29!
por otra parte, son obligadas a reducirse, lo que hace subir el arbol
25 en relacidn al bastidor 28 fijo, ¥y la caja 1 en relacidn al arbol
25.

Bn la figura 22, se ha representado osqueméticamente otro
modo de realizacidn que se parece al de la figura 15, pero en 2l cual
el torno 29! ests sustentado, como en la figura 21, por la caja 1, cn
vez de eghar sustentado por el bastidor f£ijo. El funcionomiento es -
tambien analogo: cuando sc hace girar el torno en el sentido de la -
flecha £, la parte del cable de traccidn 26 no enrollada sobre el tor
nose acorta o reduce, el torno y la caja «nue es solidaria de 81, se
aproximan a la extremidad superior 41 del arbol, y, al mismo %iempo,
el punto 5 del cable de reaccion T sube con la caja, de forma que —
el fondo de lg argolla de este cable sube tambidn y hace subir el ég
bol 25a cuya extremidad inferior se apoya en el fondo de la argolla
mediante la polea 12. Bl arbol 25a sube por lo tanto en relacidn al
bastidor fijo 28 y la caja sube en relecidn a2l citado arbole.

Bien entendido, el invenito no se limita a los modos de -
realizacion deseritos y representados, se puede introducir en cllos
nodificaciones, sin salir, por eso, del alcance del invento.

In resumen, la Patente de Inveneidn que se solicita reccag
r4 gobre las siguientes:

RETVINDICACIONES

l. Dispositivo para desplazar ua mecanismo en relacidn -
con otro mecanismo, caracterizado porgue comprende: por una parbte un
arbol que se desplaza sensiblemente en la direccidn del movimiento re
lativo de los dos mecanismos, teniendo el citado arbol una extremidad
provista con polea en el fondo de una argolla de cable llamada "ecable

PN - .
de reaccion" cuyos dos ramales tienen sus oxtremidades acopladas, res
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pectivamente, a los dos mecanismos citados anterlormente, ¥ por otra
parte, log medios para aproximar a uno de los dos mecanismos, la otra
extremidad del arbol, denominada "extremidad de traccidn',

2. Dispositivo segin la reivindicacidn 1, caracterizado
porgue los medios que permiten aproximar, uno de los dos mecanismos,
a la extremidad de traccidn del arbol, estan constituidos por un se~
gundo cable llamado de traccion, acoplado a la citada extremidad de
traccidn del arbol, y un torno sustentado por uno de los dos mecanig
mos sobre el cual se enrolla el citado cable de traccidn.

3. Dispositivo segin la reivindicacidn 2, caracterizado
porgue una extremidad del cable de traceidn esfa fijada al mecanismo
gue sustenta el tormo, formando el citado cable una argolla en cuyo
fondo se apoya la extremidad denominada de traceidn del &rbol provig
to, en csbte caso, con una polea, enrollandose la otra exitremidad del
citado cable de traccidn sobre el citado ftormmo.

.

4o Dispositivo segln la reivindicacidn 2, caracterizado
porque el cable de traccidn y el cable de reaccidn estan constituidos
por un Unico y mismo cable una de cuyas extremidades esti fijada a -
uno de los mecanismos cltados anteriormente y cuya otra extremidad
estd acoplada al otro mecanismo por el hecho de que se enrclla sobre
un torno sustentado por sl otro citado mecanismo.

5. Dispositivo segin las reivindicaciones 1 a 4, caracte
rizado porque el cable de reaccidn esté fijado a uno de los mecanis—
mos citados anteriormente, por medio de wn brazo, que oscila sobre -
el citado mecanismo y cuya extremidad libre, a la cual estd fijado -
el citado cable de reaccidn, se spoya contra el arbol por el efecto
de la tensidn del citado cables

6. Dispositivo segin la reivindicacidn 1, caracterizado
porsue los medios para aproximar a uno de los dos mecanismos la ex—

tremidad de traccidn del &rbol estén constituidos por una tuerca gira
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toria fijada sobre una parte roscada correspondicntie del arbol y mon—
tada en rotacidn sobre cl citado mecanismo que esta provisto de medios
oonvenientes para hacer girar la cibada tuercas

To Se reivindica por Ultimo como objeto sobre el que ha —
de vecaer la Patente de Invencidn que se solicita "DISPOSITIVO PARA
DESPLAZAR UN MECANISHO EY RILACION COX OTRO IBCATISHOY,

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la presente
memoria descriptiva gue consta de doce paginas mecanografiadas, y dibu
Jjos adjuntos,

Hadrid, de agosto de 1,964

ALFONSO UHGRIA
PeDPo
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