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Fs conocido gque en las niguinas herramlentras
el 4til -a parte ‘e los movimientos de acercamiento y de
sepuracidn de la pieza en trabajo, necesarios cuando se
trataja o pasadas sucesivas, y el de acercemiento por ziro
cxz0 en el czgo de los tornos (movimiento del gue aqui no ge
trota)= debe btener en cada pasada un incremento oportuno
para poder llegar a la forma definitiva de la pieza.,

Tal increwmento ge esgtablece en el orvigen de las pogi-
bilidades oper=ztivas de la miguina en relacién al avence y

2l material 2 trontjar y puede resultar del todo independicnte
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gque la Dey con la que el utensilio deba_ae plazarse conbempo-
rdneanente pare consegulr sobre la pleza trabajada le forme y
les dimensiones establecidas,

Un ejenplo de tal establecimiento del problema se
encuentra en log glstemas hidrocopiadores, que permiten
dominer grandes reacciones de trabajo sobre el Wtil mediante

I 4

leves presiones sobre el dérgano paulpador; cn dutos Ll orna

Cerinitiva fe¢ la viest, corrvesponiimte & ic fe lo zlantilla,

z...

5o Gbhigne gonetiendo el dbil

“on o anlon independisntes,

«

uno correcnonticnte al weriil de la plantilla y el otro
cermeoponiicnse al essescy o lu virutba, gue.a cada pasada
debe extirparse ¥y que puede ser, segun el tipo de trabajo y
lu calidad del material, variable entre dmplios 1imites,
ineluso en el dmbito de un gole ciclo de elzboracidm.

Continuvando el ejemplo de los sistemas hidrocoplacdo-
regs, se ve ademnds cue el Util debe estber sometido a un movie
miento de incremento siempre pogitivo, pare extirpar vimbas
hagta la forma definitiva de la pleza, sumado & un avance
pogitivo 0 negativo ilmpuesto por el periil de la plantilla,
se ftrats por lo tento de obbener un mando diferencial, esto
es que reponds & una suma alsebraica de los térninos, uno
de los cuales puede ger positivo o nulo, mientras cue el otro
ruede ser positivo, nulo o negativo.

Tste segundo término es el proporcionado por el palpador
del sistema hidrocopisdor, mientras que el primero se establece
por lu ley de incremento del dhil.

"n otram palabras, por efecto del primero término,
ge regulere que la posicidn del Uil varie con respecto
2 la del pzlpador, con une ley de cuclguler modo regulable

entre emplios limites, asegurando en tilempos parejos al sls-
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tema lu robustes pora resistir a las elevadas solicitaciones
existentes y 1lu rizidez indispensable para obiener en le
elaboracidn el grado de precisgién requerida, sin por ello
hecer zrevitar sobre el perfil de la plantilla solicltaciones
unitarias susceptibles de dar luger a deformaciones eldstlcas
CLD“OCI oles
Loz zistemas sesuidog en la actualidad comporian
digpositivos mecdnicos Ge desplazamiento relativo entre el
porta~titil y ol palpador, y por congizulente pars poder
espender a log reguerimientos anteriores, requieren un
dinensionedo notable, ya sea porque el Glepositivo fe despla—
zemiento esté dispuestc entre el palpador y el piotén oleodi~
ndnico, ya sea porgue se apligue entre pletén oleodindmico y el
il
Tl invento objetc de la presente invencién, se
refiere precicanente a un dispositivo susceptible de olener
gobre el ditil, con el esiuerzo requerido para la elaboracién
en acto, desplagamientos corresponilentes a cada instante a la
sums algebraica de los randos contempordnezmente requeridos
por el perfil de la planiilla y del Srgano ejecubor de la
ley de incremento,.
¥l diepositivo, montado sobre un patin de un carril
cuzleuiera, estd conctituldo esencialmente por una caja de
digtribucidn (la cual envia cantidades dosiiicadss de ener=
gla, provinentes de la bomba, 2 un cilindro hidréulico conec—
t:do rigidanente al Wtil), compuesto por dog miembrog, mévi-
lez el uno con regpecto zl otro y con respecto al citado
patin, de forma tal gue mientras uno de los dos miembros
estd en contacto con el Orzano ejecutor de la ley de incre~

mento, llevado por dicho patin, el otro de log dos miembros
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estd en contacto con un perfil llevado por la estructurs
fija de la miquina para imponer los desplazamientos determi-

nantes del perfil de la pleza durante la carrera de trabajo.

Cuando no sesmnecesarios log desplazamientos deter—
ninantes del perfil de la pieza en elaboracidn, esbardn pre=-
vistos medios adecuados de blogueo ddl miembro propuesto para

esta funciéa,

In la realizacidn prdetica, estd previsto, en un
carfil, un patin con una cavidad cilindrica pasante en la que
se aloja un cuerpo cilindrico hueco (es decir, una forme de
vaso c¢ilindrico) que forma la veaina del miembro interno el
cual, & través de un resorte dereaccidn sobre el fondo del
vaso, ez golicitado para tomsr contacto con el perfil desti-
n:do a imponer al Uil los desplazamientos determinantes del
perfil de la pleze durante la cerrera de trabajo; el miembro
externo en forma de vasgo es solicitado por el mismo resmorte
por el contrario para tomar contacto con el érgano ejecutor
de la ley de incremento, destinado a imponer log incrementos
de posicién del dtil despuds de cada paséda.

La caja de distribucién asl realizada es en cada
caso apté para consegulr alternativamente la alimentacidn
en una 0 en la otra de las dos cavidades del sistema
cilindro-pistdén y la descarge de la cavidad opuesta.

Dicho sistema cilindro-pistén es apto para determi-
nar log desplazamientog del patin hasta que el desplazamiento
del mismo no reporte, en posicién de equilibrio reciproco,
los dos miembros de la caja de distribuciédn,

El invento, en forma del todo esguemdtica y a modo

de ejemplo, se llustra en las sigulentes figurag de los di=-

bujos anexos:
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la figura 1 ilustra un esquema dg;ostrativo del

funclonamiento del dispogitivo.

la figura 2 muestra una vista en seccidn paralela
a la direccidén de movimiento del carro longitudinal de una

néquina operadora, provista del digpositivo en objetos
la fisura 3 muestra una viste en planta; y

la figura 4 muegtra una vista en seccidén parcial

segin IV-IV de la fig. 3.

Ahora ge describe como funciona este dispositivo
aplicado a uno de los gisbemas hidrocopiantes més conocidos,
por ejemplo el de una doble ecsplga de piloto y en une

dquina herramienta, en particular sobre un torno de roscar.

Seglin cuanto ge ilustra demostrativamente, en
especial en el esquema de la fig, 1, se indica con 1 la
estructura del carro longitudinal de la mdquina roscadora,
y con 2 se indica el patin cuyos movimientos se conirolan
por el sistema seglin el invento, siendo tal patin suscepti=
ble de realizar desplazamientos en el sentico de la doble
flecha £l y por consigulente ortogonalmente con respecto
a log movimientos longitudinalesg del carro 1 sobre el cual
ge halla montado el patin. Con 3 se indica el Wtil, el
cual es llevado por una egtructura 4 ilustrada a modo indica=
tivo y que a su vez se halla montada sobre el carro 2, de
Torme que pueda realizar desplazamientos de acercemiento y
de separaéién del dtil con respecfo a la pleza a elasborar,
respectivanente para la carrera de trabajo (segin la flecha
£3) y de retorno (en sentido opuesto a la fiecha); estog

desplazamientos serdn relativos al carro 2 y por consiguien-
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te relativos a la posicidn de vez en cuando aspmida por el

Uil pera laborar la pieza. Con 5 se indica un perfil

(por ejemplo para la elaboracidén de superficies o fileteados
cénicos), que se monta establemente sobre la bancada de la
miquina con respecto a la cual desplaza el carro longitudi-

nal que se indica parcislmente por la parte 1.

In el patin 2 estd practicado un asiento para wm
vaina para vago cilindrico 7, la cual es susceptible de
desplazar axialmente. Esta vaina lleva un apéndice 6 en
funcién de punteria, el cual es solidario a la vaina y
coopersa con un -perfil de plantilla 9 contra el cual la
punterfe 6 es empujada por el resorte 10; tal resorte
reacciona sobre la caja de distribucién 8 colocads en ls
cavidad interna de la vaina 7 y que lleva el mismo vdstago
8a suspeptible de congbituir una punterfa de contacto con

el perfil 5,

Tl perfil 9 puede ser un perfil de traslacidﬁ o
bien un perfil de rotacidn y en cada caso el avance a golpes
de este perflil 9 se determina por la carrera sucesiva del
carril y sirve pars dar incremento de la pogicidn de trabajo

al dtil.

A través de los lados internos de las protuberan—
ciag o¢ilindricas 11 y 12, el aceite, provinente de la bomba
con presién PL a través del conducto 13, entra en comunica-
cién con la cdmara del cilindro 14, mientras que los lados
exbernos de las mismas protuberancias 11 y 12 estdn en comu~

nicacidn con lag descargas a mesién Po del conducto 15,

Si shora se desplaza la vaina en cualquier sentido,
se degplaza asimismo los lados de pilotaje de las protube-

renciag cilindricas 11 y 12, que determinen un mayor aflujo
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de aceite sobre un lado del pistén mientras el otro lado %%k

A¥ 4

ird a la descarsga.

Esto provoca el movimiento del patin 2, o sea del
cilindro 14, en sentido exactamente contrario al del desple-
zaniento de la veina, hasta que las protuberancilas cilindri-

cas 11 y 12 sean devueltas a la posicidén de equilibrio.

Se supore desplazar el perfil 9 de nanera que se
aparte de un clerto valor la vaina 7 en direccién de la
flecha f£2, varidndose asl las protuberancias cilindricas
11 y 12. Ta protuberancia 11 clerra la descarga Po y
aumenta la entrada Pl en la cdmara 17 del cilindro 14, mien-
tras cue la protuberancia 12 cierrs la entrada PL y pone
en comunicacién con la degearge Po la cdmara 16 del clline

aro 14,

El cilindro inicia ag{ un movimiento de acercamiento
al dérgano 1, que continda hasta que las protuberancias ciline
dricas 11 y 12 vuelven a la pogicidn de equilibrio con respec-
to a la caja 8 que, empujada por el resorte 10, permanece

firme contra el perfil 5,

In definitiva se ha determinado un desplazamiento
del Wil 3 en el sentido de la flecha £3 de un valor parejo
al efecthado por la vaina 7 en el sentido de la flecha £2,
valor que en efectos corregponde al incremento requerido del

perfil 9.

Todo lo expuesto parte de la supogicién de tener

fijo el 6rgano 8 con respecto el carril 2 y por consiguiente
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golamente mévil la vaina 7, Viceversa, si se supone al
proplo tilempo el perfil 93 cuando se tiene el desplazamiento
longitudinal del patin 2 por efecto del desplazamiento del
carro longitudinal 1 en el sentido de la flecha £4 de la

5 figura 1, ¥ por ejemplo montado el perfil 5 inclinado sobre

la parte fija de la bancada de la mdquina, se obtiene un
desplazamiento gradual del Srgano 8 en el sentido de la
flecha £2, por efecto del desplazamiento del complejo del
carro longitudinel y por congigulente del patin 2 en la

direceidn f4.
1C.

A este desplazamiento gradual de la caja 8 corres-
ponde un desplazamiento igual gradual del WHil 3, en cuanto
existen lag nismag condlciones del sistema hidrocoplador
conocido a espige doble pilotante. En efecto, log degplaza-
nientos progresivos del cajbn 8, en ¢l sentido de la £flecha

19 £2, debldos al perfil 5, varian las protuberencias cilin-
dricas 11 y 12. La protuberancia 12 clexrra la descarga Po
¥ avmenta la entrads Pl en la cdmsra 16 del cilindro 14,
nientras que la protuberancia 11 clerra la entrada Pl y pone

en comunicacién con la descarga Po la cdmara 17 del cilindro 14.

2C. ) . .
Bl cilindro iniecia asf un movimiento de alejamiento

del punto 1 hasta que subslste le veriacidn de las protube-

rancias 11 y 12.

En definitiva se ha deteriminado un desplazomiento

Gel Util 3, reproduciendo exactamente el perfil 5,

Cuando no sea necesario el replantilleo de la
pleze en elaboracidén obtenido con el perfil 5, estard previge-

0 un apoyo fijo a propbdgito, comectado rigidamente &l carro
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1, de manera que se permita golaments e Fiindionamiento del

dispogitivo de posesionado del ¥til a través de log incremen—

tog requeridos del perfil 9.

Cuando estdn en funcién log dos mandog simultdneamente
se tiene la suma algebraica de log dog desplazamientios primerus—

mentbe exalinaioo aicladamente.

Para conplenento de¢ la descripeidn del invento,
montado mobre una mdquing dtil, tal como un <crno l¢ rosear,
se obgserva que el patin 2 estd superado por otro patin 18
que tiene la Ffuncién de acercar y alejar el Util desde la
pieza en elaboracidn respectivamenté a cada fase de trabajo
y de retorno del carro longitudinal 1. Picha funcibn puede
ser sesuifa a mano a traves del volamente 19 o asimismo automnd-

ticanente con un pistdn hidrdulico,

Queda entendido que el dibujo es solamente una
ejemplificacién dada tan sblo como demostracién prdctica-
del invento, pudiendo este invento variar en lag formas y
Cigpogiciones sin por ello salir del dmbito del concepto

gue Informa el propio invento,

il
1
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Deserito el objap de la invencidn, se declara nuevas
lag sigulentes reivindicaciones, con priorided italiana mim.

16730/63 del 8 de Agosto de 1963:

1. Dispositivo oleodindmico para el mando diferencisl
sometido por el Utll en las mdguinas herramientas, caracteri-
zado por el hecho de que el porta-dtil, independientemente
de otros movimientos para otros objetos, es solidario de un
patin suscepiible de desplazarse en los dos sentidos para
poder determinar los incrementos del Uil en pasadas sucesi~
ves contempordneamente a la variacién continuae de posicidn
del propio Util, dada por un sistema hidrocopiante pare

consegulr sobre la pileze en claboracidén la forma establecida,

2. Digpositivo oleodindmico segun la reivindicacién
precedente, caracterizado por el hecho de que el pistén
oleodindmico de accionamiento del patin es en cada instante
mandado contempordneamente por el palpador gue corre sobre
la plantilla a copilar, y por el mecanismo para logs incremen—

tog a cada pasada.

3. Dispogitivo oleodindmico seglin las reivindicaciones

1y 2, caracterizado por el hecho de que el palpalor para el per-

fil a copiar y el sistema de incremento del d¥til actuan respece
tivemente sobre dos miembros del distribuidor, el uno

interno al otro, desplazsbles entrambos axialmente y que
resulen la afluencia del aceite al pistdén oleodindmico de

tal forma que el plgtdn resulte blogueado para una y una sola

pozicidn relativa entre los dos milenbros, mientras es mandado
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pare desplazarge en el sentido oportuno, apenas tal posicidn
relativaAsea abandonada por la accldén separada o contempord-
nea del palpador ¢ del mecanismo de incrementos arriba cite-~
do, hasta que no hayan alcanzado los dos miembros del dige

5 tribuidor la unica posicién relativa de equilibrio reciproco,

4, Dispositivo eleodindmico segin las reivindicaciones
1 a 3, caracterizado por el hecho de que cada uno de log dos miem—
bros coaxiales del distribuldor puede ser blogueado de forma
que hage intervenir, para el mando del ¥til, el tipo de mando

10, correspondiente al elemento no blogqueado.

5. Digpogitivo oleodindmico segln las reivindicaciones
precedentes, caracterizado por el hecho de que el gistema de in-
cremento del Util actlia con leve presidn y alta sensibilidad, pe-
ro consintlendo dominar grandes reacclones de ‘trabajo sobre el

atil,
15.

6. Dispositivo oleodindmico segin las reivindicaciones
precedentes, caracterizado por el hecho de que la ley de
accionamiento de cada uno de los dos miembros distribuidores
coaxiales puede ser establecida o modificada de cualguier
modo, ineclugo utilizando uno de estos como corrector de las

20,
posiciones proporcionadas por el otro,

7. Dispositivo oleodindmico segin las reivindicaciones
precedentes, caracterizado por el hecho de que se le puede aplicar,
péro conservando las mismas caracteristicas, a todog los disposi-

{tivos hidrocopiedores conocidos.

25, 8., Digpositivo oleodindmico para el mando diferencial

sometido por el Uil en las mdguinas herramientas.
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Segin se describe y relvindica en la presente memoria
gue consta de 12 hojas, foliadas y escritas a miquina por una

gola de sus caras, acompafiadas de 2 ldminas de dibujos.

Madrid, a 7 RED. i

D.8.

JAIME ISERN
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