 R=2009-17

cuyo privilegio se solicitas para Es-
pafia ¥y todos sus territorios y plazas

de soberanfa, a favor de :

D. CARIOS FRADERA PELLICER y
D. MARIO FRADERA PELLICER

amos de nacionalidad espaficla, domi-

ciliados en Pamplona, Plaza Conde de

Rodezno, mim. 11 relativo a :

"MEJORAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE -
DB INVENCION N 295,520, por UNA MA-
QUIFA PARA PABRICAR TUBOS DE PLASTI-
€O, REFORZADO",
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HEIORIA DESCRIPTIVA

Bl presente Certificado de Adicifn reivindica una
serie de mejoras en el objeto de la Patents de Ipvencidn n¥
2954520 que recae gobre “ina mfquina pare fahricar tubos dé
pléastica, reforzados™ & base de proyecter el material sobre 1s
superficie interior de un molds eilfndrico girgtoria, median~ !

te un dispositive que se desplaze axilmente, en sgentido lon—

Dichea mejoras me refieren a la forma de comunicar °
el tubo molde al mdvimiento de rotgcidn haciendo posidle el
emplee de moldes de diversos difmetros. Is méquina puede a-
daptarse, mediante sencillas meniobres, a la fabricacién da
tubos de distintos diémetros, dentro de una emplia gama, lo
é_ue supone una economia de mano de obra y un mayor rendimien- -

‘to‘-»ﬁ--.—-‘..-.-s‘-“c-au-“-—.—--—-—--u--u-~

Tas majorss indicades consistenm en @iaponer' en los
cabezales o bastidéres de la mAquina, y con el fin de comuni-
car gl molde cilindrico el movimiento de rotacibn, sendos sis-
tamas de corres sin fin que soportan el tubo molde por sus ex=
tremos ¥ que lo arrastram rotativamente. Cade correa esté ac—
cionada por ung polea motriz y guiada por una serie de rodi-—
llog 0 poleas, unas montedag fijas sobre el correspondiente
bagtidor, y otras dispuestss gobre los elementos © brazog de

un sistems articulado deformable. Dicho sistema puede gdoptar

- distintas posiciones pero congervando sieuprs simetrim respec-
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to al plano longitudingl central de la méquina. Las distinias

posiciones hacen posible variar el recorrido de la correa, a=
daptindolo a distintos diémetros del tubo molde para que en 19!

doa los casos ze determine su arrastre .y consigniente rotacibn.

Cada elemento del sistems srticulado estd formado,
preferentemente, por dos piezas gemelas en dlsposicién para-
lala, tenicudo ejes comunes de erticulacién. Bl sistema esta,
pués, constituido por dos unidades idénticas, una anterior ¥
otra posterior, simétricas respecto a& un plano normel a la
direccidén Iongitudinal de la miquina, uniéndose dichas mita-
dez pob Ios. ejes de articulacidn; en l1os que se montan las

poleas o rodillos, que quedan comprendidos entre ambas, — ~ -

Cada mitad del sistema comprende dos brazos arques—
dos igusles, dispuestos simétricamente 'respecto al plano‘_lon-
Zithdinal cenirals las extremidades inferiores de dichos hra-
zog 86 articulan gl bastidor ¥ en las superiores tienen monts
das sendas poleas gue gulen la correas, presionando contra el
tubo moldes Dichos brazos estén actuados; en su zona centrals
mediante sendos vistagos articulados, cuya accién determina
el giro d&e aquéllos, déndoles la posicidn conveniente para ca
da dié.u.xetm' de tuba, Cade tﬁitad del sistema comprende, ademis,

"un conjunto simbétrico compuesto por custro piezas alargadas,

ignales dos & dog, _articuladas una a continuacibn de otras
Ias dos piezas terminales son de mayor longitud, articuléndo-
se cada una al bastidor por su extremo libre ¥ por el otro ex-
tremo se articulan a un extremo de la respeotiva. pieza central
del conjunta. Bn cads eje ds articulaecidén se monts una polea
que mantiene aplicada la correa contra el tubo. Los otros ex-

tremos ‘de las dos piezas centrales estén articulados entre si,
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con una polea de guis montadz sobre el sje. Las dos plezas
termingles del conjunto estén actuadas por medio de vasta-
gog articulados cuya accién simniténea deforme dicho comjun-
to, dando, pera cada difmetro del tubo, la sdecuada posicibn
a las tres poleas indicodes. = = - — - _——— - — - - ——— —

& titwlo de ejemplo, no limitativo, se describe a
continuacibn un caso préctico de realizacidn de la miquina

con las mejoras objeto del presente Certificado de Adicibn.

Pigura 1, repreéenta'una vista ffontal de la miqui~ -
na, obn detalle de la posicibn adoptads por el sistema arti-

culade cuando el tubo molde giratorio es.de gren didmetro: =

Pigure 2, corresponde a otra vista frontal, pero
con Qicho sistema adaptado al giro de un molde de pequefio

4
diame‘u‘o._ e, e W M. W M. S, SR R WR. EMe e e TE. SN, AR MR, GE. Gm. G S0, W W

Figura 3, representa una vista longitudinal de la

[ 4

E molde ¢ilindrico 1 esti formado por dos mitades
iguales que se mantienen unidas introduciendo los extremos del!

" tubo formado en los casquillos de sujecién‘ey Dicha unién pue~

de: asegurarse mediante bridas intermedias o0 zunchos 3. = = =

Tog cagquillos terminales 2 se doblan, en su base

»exterior, hacia el eje del tubo,_formando reborde, y dejando

una abertura centrel que, en uno de los extremos, sirve para

el paso del tubo general de slimentacién del meterial plésti-~

co‘_ T e . N B, W e W W Wi e e 0. M. M. TR, S TR MBe B M. . WE. e .. SR S MR G
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Ia superficie lateral 6 del casguillo apoya sobre
la correa sin fin i del correspondiente extremo. ¥l movi-~
niento de Gicha corrvea se transmite al tubo molde que reci=-

be una rotacidn alrededor 46 S 88 = = = = m = m - ——-

Cada cabezal de 1a miquine estd formado por un do-
ble bastidor 4, montado sobre una bancada 3. lLa correspon-
diente correa 7 es accionada por la polea motriz 8 y es gula~:
da en su movibisnto por la polea 9 montada sobre 91 eje 1G, .
-~y por el par de poleas li.estableeidas gobre los ejes 12
Todas estas: polees estén montadas sobrs el bastidor, en po-
sioidn fije, es decir, con independencia del sisteme articu-

Cada sisteme articulado comprende dos brazes ar-
queados en disposicidén siméirica respecto al plano 1oﬁg1tudi-:
nal, y formado ceda uno por las dos piezas gemelaslS, 15%. Bl
tre éstas, en el extremc superior del brazo, se monte la po=
lea 13 mediante el eje 14s ILa exiremidad inferior del par
de'piezas de cada brazo se articula al bastidor mediante el

eje 27’;:-t--u—-—-‘mm-....-.-s-..-.-.‘.-.-..—.-.-.-—.---..-.‘-...n.

Las poleas 13 gufen la correa ejerciendo presibn
contra el tubo molde. Cada brazo es actuado: por un vastago
que se articula en el eje 31 y que o8 solidario de un pise
+6n que se mueve en un cilindro 30 accionado,por ejemplo,
hidrdulicemente. La culata de dicho cilindro estd articula-
da, mediante el eje 32, al bastidor. BL desplazamiento del
piét&q‘determina un giro del brazo alrededor del sje de are

 ticulacién 27, pudiendo asi recibir distintas posiciones en

correspondencia con el difmetro del tubo molde, tal como se

aprecia al comparar las figuras 1 ¥ 2¢ = = = = = - ;- v ol
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Ademfs, cade sistema deformable comprende un con=

junto articulado formado por cuatro elementos: dos termine~
les 21 y dos centrales 18, cada uno compuesto de dos plezas
gemelas, seglin se asprecia en la figura 3, para los termina-

lea 21 y 21.‘ --..m.-—..-.-.—..--_-_.-.-.g...__... ‘‘‘‘‘

i la extremidad libre de dichos elementos termi-.
nalea, las dom piezas gemelas gue los forman estén articulg
dos. al_ bastidor por medio de los ejes 20% En la articulacibn
con los elementos centrales del conjunto, segin los ejes 20, .
se montan las poleas 19-que presionan la correa contra el
.molde, mientras que lm polea 16, montada =obre el ele 1'% ds
articulacifn de dichos elementos centrales, sirve de auis pe—
ra la correa. ’i‘odaé estas poleas o rodillos quedan alojados
entre las dos piezaa gemelas que componen los elementos del

conjunte articulado, que se unen poxr los ejes correspondien—

El conjunto ayticulado descrito adopta distintas
posiciones sl actuar los dispositivos hidréulices 29, con
sue vlstagos articulados a los ejes 33, montados entre las
piezas geuelas que forman cada uno de los elementos termins-

Ied. Ios ejes 34 erticulan las ouletas de los cilindros al

1s manicbra de 1os peres de dispositivos hidrduli—
cos 29 y 30 permite dar g las poleax 13 ¥ 19 la posicibn con=
veniente pars que la correx se adapie al radio del tubo molde.

a emplear, y pueda determiner su arrastre girgtorios = — — —

BL motor 22, a través de un sistema reductor de ve-

locidad 23, 24, acciona la polem 25, gue mueve el arbol lon-
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gitudinel 26; sobre el que estén moniadas lag poleas motri-

cest 8 do Ias dos correns sin fiNe e mcc e e m o - - -

Bl volante 35 permite ajustar la tensidn de la co~

rreg, 8l determinar un ligero desplazamiento del eje 10 de la !

Cabe sefialar que, en determinados cssos, podrén
sustituirse los casguillos terminales 2 y los zunchos 3, poer
ug tubo abierte por sus dos bases, en cuyo ¢aso el molde I
podrk ser de un mater'ial menos resistente (mecinicamente) pu~
diéndome efectuar ¢l desmoldeo deslizando axialmente el molde !
1 respecto al. tube envolvente exterior ¥, Q08 Vez e;:tiaidn,

se separaram las dos mitades gue forman el moldey = = = = = — .

Asimismo, eventualmente podréin disponerse los nece- -
sarios elementos de guia sobre los extremos del tubo o de los .
cagquillos termingles 2, a fin de evitar, au su éaso, un po-

sible desplazamiento axil del tubo Mmoldes = — = = — = — ~ -

Habiendo deserito suficientemente las caracteristi-~
cag, Ventajas y re;iizacibn de Ias mejoras seghn la presente
Patente, debe hgcerss constar, en resimen, que en la misma po-.
drén introducirse cusntaswriantes de detalls la experiencia
¥ la préctica puedan aconsejar, siempre que con ellc no se
desviriQe su esencialidad, que es 1a que ee concreta en la
primera de las reivindicaciones que siguen, yea ses consideXa~
da aisledemente, ya sea considerads junto con una ¢ varias de

las reivindicsciones regtantes, « = = w - - o - - - - - - .
I _©o o &

Se declaran de novedad y propiedad pars Espafia ¥ tow
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RE8IVYTIRND ICACTONES

R SRR A T R SR R s

le~ Mbj9:as on e; objeto de la Patente de Inven—
cibn ng 295.520, por "“Una méquing para fabricar tubos &3 plégg
tico, ieforzadbs", caiacterizadas>por el hecho ds que, pars
conunicer al mol&e cilindrico ol movimiento de rotacibn, se
disponen, en los cebezelea 0 bastidores de la mfquina, sen= !
dos sistemas de correa sin finm, que soportan el tubo molde
por sus extremoa y que 1o arrastran rotativamente, accionfn-
dose cada ¢Orrea por una polea motriz, ¥ estando guiada por
una serie'de.roﬁillos o poleas, unas montadas, en gosi§i6n
£ija, sobre el éorrespondiente‘bastidor, v otras dispuestas
sobre 1os elementos o brazos de un sistemas articulado defor-
mgbleg, q&é puede adoptar distintas posiciones, conservando
piempre simetriz respecto al plano longitudinal central de
ls miquing, cuyas-posiciones_haeeﬁ posible variar el reéco-
rrido de la corres, adapténdolo a distintos diémetros del
tubo molde, en forms que, eptodos los casos, se determine

2,~ las propias mejoras, seghn la reivindicacibn
anterior, caracterizadas por el hecho de que cada elemento
integrante del sisteﬁa articulado estd formado por dos pie-
zas gemelas, en disposicidn paralela, siendo comunes a ambas
los ejes Qe agrticulafidn, es decir gue el:sistema estd cong=
titufdo por—doé mitades idénticas, una enterlor o exterior,
y otra posterior o interior, simStricss respecto a un plano
normal a la direccidn longitudinael de la méquina, upiéndose
ambas mitades por 108 ejes de articulacidén, en 10s que se

montan les poleas ¢ rodillos que asf quedan comprendidos en-
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V3.- les propias mejoras, segln las reivindicacio-
nes 1 y 2, caracterigadas por el hecho de que cada mitad -
del sistems srticulado comprende dos brazos grqueados igua-
lea, simbtricamente dispuestos respecto al plano longitudi-
nal central, cuyas extremidades inferiores se artichlan al
bastidor, y gue, en sus extremos superiores, tienen monta=
das sendas poleas que gulan la correa, pfesionando contra
el tubo molde, estando actuados dichos brazos,'en su gong
central, mediante sendos v&stagos articuledos, ouya accidn
determing el giro de los brazoé, d4ndoles la posicibn con-
veniente pare osda difmetro de tubo, comprendiendo ademis,
dicha mitad del sistema, wn conjunto simétrico compuesto
por cuatro piezas alergadas, igueles dos & dos, erticula-
das wna a continuacién‘de otra, siendo las dos piezas ter-
minales de mayor longitud, y articuléndose cada una al bas-
tidor por su extremo libre, mientras Que por el otro se are
ticulan a un extremo de la respectiva éieza central del cdg
junto, montindose, en cada eje de articulacibn, una polem
que mantiene‘aplicada la correa contra el tubo, y'articulén--
dose, entre si, los otros extremos de las dos piezas centra-
les, con una polea de gufs montada sobre el eje, y ostando
actuadas, las dos plezas terminales del conjunto, por medio
de vhstagos articulados cuya accidm simulténea deforma dioho
conjunto, dando, para cada difmetro del tubo, la adecunada

posicidn & las tres polems indicadage — = = — = === ===

4.~ Iag propias mejoras, segin las reivindicaciones

anteriores, caracterizadas por el hecho de que, al objeta de
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mentener unidas las dos partes que forman el tubo molde, los .
extremos de &ste se ajustan en sendos casquillos provistos de

reboxrde doblado hacla el sje, en el plano de su base exte-

rior, actuando la correspondiente correa sobre la superficie :

lateral de @icho cssquillo de sujecibn, 'y determindndose el

giro de éste y del tubo mOlAG: ~ ~ = ~ = —— —————

Se~ Lag propias mejoras, segfn las reivindicaciones!
anteriores, cai'aoterizadas poYr el hecho de cue las poleas
motrices de ambos gistemas sin fin estén amccionadas por un

motor Gnico, mediante las adecuadas transmisiones, = = — = =~ -

6o~ "MBJCRAS EN EL OBJBTO DE LA PATENTE DE INVEN-
CION N® 295,520 por UNA MAQUINAPARA FASRICAR TUBOS DE PLAS-
TIGO, Rmonzmos*.--'-- ------- —————————— -

Todo ello tal como ge describe y reivindica en la

. presente memorig que consta de diez hojms, foliadas y meca-

nografiadas por una sola de sus cares y una lamiHg A&-dibu=

jos que la ilustras

MaDRID, = 7 AG0.
P.

M. CURELL SURGL
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