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La :ane*lcn,én tn.ene rnor objeto una miquina =3emecc thda para el

cobte del vidrio plano sezin trazos paralelos entre si.

Ssta miouing estd particulamente adaptade ol corte del vidrio plaw
ngfabricado en conbinuo que se presenta bajo la foria de una cinta que pro-—
gresa o velocldad sensivlemente const rbe en un plano horizontal. Yero es
natural que pueda ser ubilizada también para dividir, en bandas transversa-
les, hojas de vidrio separadas.

Ta wiquina de corte segin la J.nvencz.én comprende esencilalmente:
un par de rodillos portadores paralelos cujos ejes sen perpendlculares al
sentlido de marcha del vidrio y sobre los querapoya 1z hoja o cinta de vi-
drio; una .pluralidad de ruedas de presidn, dispuestas segin un misao eje,
paralelo a los de los rediilos portodores, ¥ capaces de aplicar el vidrio
contra estos rodillos; un dispositivo de corte que gira en torno de un e¢je
paralelo a los rodilles poriadores y que lleva al menos un saliente parale—
lo a este eje, que en el curso del giro de dicho diispositivo, impone al vi-
drio que se encuenbtra sin apoyo mis alld del rodillo portador posterior,
una flexidn que provoca la rotura del vidrid sin apoyo, a lo larzo de uma
1fnea de corte previamente trazada sobre el vidrio.

Sexin una forma de realizacidn, el dispositivo de corte estd cons-
tituido por un rodillo cuyo ecje estd situado a una distencia del plano del
vidrio superior al radio de dicho rodillo, que lleva, a lo largo de una o
varias de sus generabtrices, un saliente de dimensidn radial suficiente pa-
ra asegurar el corte en clawrso de la rotacidn del rodillo.

Seg{in una caracberistica importante de la imvencidn, el rodillo
de corte estd animado con un movimiento de rotacidn tal ue la velocidad pe-
riférica de los salicntes es idéntica a la velocidad lineal de progresidn
del vidrio, a2l mencs durante el periodo de conbacto de cade sallente con
el vidrio.

En una forma particulamente ventajosa de realizacidn de la inven~

cidn, el rodillo de corte que se encuentra normalmente en reposo, se pone
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en wmarcha a la velocidad periférica correspond.mnte a la velocidad lineal
del vidrio en un instanbe tal que el esfuerzo mdximo de flemidn lmpuesto

al vidric por el saliente en contacto con el vidrio tiene lugar en el mo-
nento en gue el trazo de corbe pasa sensiblemente a la derecha de lo ge-

nerabriz superior del rodillo portador posterior. ‘

Sezdn obra carccteristica de la invencidn, la puesta en marcha
del rodillo de corte es acclonada por un dispositivd detector de trazos,
situado delan‘bé del rodillo portado:r poéteriorl

Sesfin otra caracteristicae de la invencidn, el eje de las ruedas
de presidn, el cje del rodillo portador pOS'bGI‘iOI‘ ¥ el eje del rodillo de
corte son colocados uno con relacidn al otro de tal modo que ¢l d::.a Srama
de los momentos ce flexidn que operan sobre el vidrio sea sensiblemente
gindirico & uno ¥ otro lad(; del rodillo porbtador pos"bérior v ndxinoe a la
derecia de este rodillo.

Los drranos de la mdcuina de corte mencionados 'anteriorzvnente son
los drzenos esenciales. La nmdguing llev’a, sin embargo, diversos dispositi-
vos anejos que intervienen en su funcionamiento y que serdn menciomdos a
contimuacidn con ocesidn de la descripeidn de una foma de realizacidn de
la ndouiras stos disnositivos anejos son, en particular: ’

~ un transpo.tador de correas para sopor’l;dr el vidrio hasta los
roaillos rortadores. :

- medios dc accionamiento de los rodilloé portadores que son

.
cirtbonces motores.

— medios de accionamicnto del rodillo de corte
vo de deteccidn del 'Lrazo de corbe, ¥ nedios para
accionar, a partir de este dispc;sitivo, la puesta en rotacidn del rodillo
de corte.

~ un bransvortador de correxs para soportar el vidrio detrds
del rodillo de corte y para arrastrar las. bandas corbadas.

Sobre el adjunto dibujo, se ha 1"epresem;ado , de modo esquerdti-
co 7 a titulo de ejemplo, una mdiquina de corbe segin la invencidn.

Sobre este dibujo, se observa en L una cinta de vidrio que pro-
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es llevada a la méquina mediente correas transportadeoras 2 7 pasa de elias

2

a los rodilios portadores 3 ¥ k. lids alld del rodillo porvador nos’cem
4, cl vidrio se encuentra en falso 7 llefa asi por encimp de una serie de
correas transportadoras sinm fin5 cuyo tramo sunerior es, como se ve en L
figara, ligeromente inferior al plano debeorminado por los rodiilos 3 ;- 4 .

El rodillo de corte 6 estd situado por encimz de la parts del
vidrio que se encuentra en falso. Zste rodillo estd provisto, a lo largo
de Bmus generatrices, de una piure¥idad de bandas de ceucho 7 en mimero de
tres en la figura.

La miquina lleva ademds una serie de ruedas de presidn 8§ que
permiten aplicer fuerteiente el vidirio sobre el plano devemilnado por los
rodillos 3 y L. Delante del rodillo 4 y en el caso de la Tizurae, entre 1os
rodillos 3 7 L se > encuentra un detector del trazo constitwido por un emi-
sor Ja que envia un haz Zuminoso a un receptor 9b. Bl paso de un trago de
corte ante el detector modifica un instante la radiacidn dpblca recibida
por el receptor 9b,esta sefial es ubilizada para poner en marcia la rota-—
cibn del rodillo do corte 6.

B1 funcionamiento de la mdguina es el skguiente:

El rodillo de corbe 6 estd en renoso en una rosicidn dial como.
se representa en el dibujo, r la cinta de vidrio trailda por el transporta—
dor de correa 2 pasa sobre los rodillos mobores 3 7 4 y, on ausencia de
todo trazo de corte, contimia su marcha pasando bajo el rodillo de corte
que permanece immovil, terminando el exbremo en falso del vidrio por apo-
yar sobre las correas transportadoras 5 bajo la influencia de su propio
peso.

Cuando w1 trazo tal como T lleze a la dorecha del detector de
‘trazos, la sefial recibida en 9b pone en marcha la rotacidn del rodillo de
corte 6 en el sentido de la flecha £2, siendo “al la velocidad de rotacidn

L3

del rod:L]J.o que la velocidad periférica de Xa banda de caucho 1 es idénti-
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ca a la velocidad lineal de progreéién de la cinta de vidrio. La regulacibn
es tal cue 1z banda de caucho 7 llega al plano vertical que conbtiene el
eje del rodillo §, es decir imprime el esfuerzo méxwimo de flexidn a la ho-
Ja de vidrio en el momenso en que el tragzo de corte 1llega al plano verti-
cal que contiene: el eje del rodillo 4. La flexidn impuesta asi al vidrio
&5 tal que el 'coz'te se produce, siendo la banda de vidrio asi cortada arras-—
trada entonces por el transportador sin fin 5.

Sobre la figura se ha sult'rues_'bo que .el detertor de trazos se em~
cusntra entre los rodillos 3 y 4. Es este caso, la distancia b entre cl

detector de trazos-y el plano vertical que contiene el eje del rodillo 4

es igual a la longitud del arco de circulo b' que describe la banda de cau-

«cho 7 desde sy posicidn de reposo hasta el plano vertical que contienc el

cje del rodillo -_6_. Gueda entendido que las-distancia b del detector al ro—
dillo 4 puede, sin enbargoe ser diferente de la longitud b!- del arco de cir-
culo en cuestié'ri a condicién de prever i dispositivo ap'rc;piado de retardo.
Zn parbicular es asi cuando se lleva el detector de ’cra.ios delante del ro-
dillo 3, lo cure puede ser deseable cn clertos casos por razones de tamafio.
La posicidn dci eje de las ruedas de presidn & con relacidn al

rodillo portador anterior-3 reviste cierta :importancid en lo que se refie-
re a la celided del corte. h
Para ser satisfactorio, el corte debe efectuarse en principio

cuando el trazo pase sensiblemente por encima del.eje.del rodillo L. Se

comprueba no obstante que la calidad del corbe permanece buena si en el ins-

tante del corte, el trazo no se encuentra exactamente en esta posicidén ideal,
sino Yizeramente delante o detrds. La separacidn mdwima admisible depende
de la distancia x entre ¢l eje del rodillo 4 y el eje del rodillo é. De un

rnodo sereral, cuandd nds pequefio es X, es decir cuanto 'mds pequefla es la

HY

anchure de ia banda a cortar, tanmbo mds debe ser restringida la separacidn
Pora obbener un corte satisfactorio.

Sobre la Fig. 2 Sc ha representado en ordenadas el -valor de x ¥



10

15

20

R5

~
(‘

\_

¢ n abscisas la separacidn llrea.l wdina, u(Lﬂl ble de 1= posicidm del

trazo en cl instante del corte banto delembe como detrds del rodillo L.
Cada posicidn del eje de las ruedas de presidn & proporcions dos curvas
que se cortan en cl punto 0, origen de las coordenadas. La regidn situada
entre las dos curvas es la que correspoade a un buen corbe, es decir quel
la tolerancia estd caracterizada, parva cada valor de z X y para una posicidn
dada de las ruedas de presidn, por la separacidn emire las dos curvas. Se
observa que esta separacidén disminuye rdpidamente con % para lag curvas en
1inea de purtos que corresponden a una posicidn de las rucdas de presidn
detrds del rodillo 3 (caso de la Fig. 1). De modo similar, las curvas de
lineas nomales corresponden a una posizidn de las ruedas 8 ligeramente de-~
lante del rodillo 3. En este caso, se observa que la separacidn entre sibas
curvas no disminuye tan répidamente con x. In particular la tolerancia es
sensiblemente 1o misza (2 cm. en total) para = 5 7 para x = 20em. Por el
contraiio,para la posicién de las ruedas & dotrds del rodillo 3, (eurvas
de trazos), la. tolerancia se hace muy hequefia para los pequeiios vaXores de
z, es decir para a.nchuras minimas de vandas cortadas inferiores a 10 cm.

Resulta de lo antececdente que es interesantc colocar las ruedns
de presn.on delante del '*od:z. 1o 3 si se trata de cortar bandas estrechas.

Bien entendido que no se so. ..dré del cuadro de la invencidn por
remplazar uno o varios drgenos de la mdquing mencionada enteriomzente por
Srpganos equikalente en particular por lo cue se refiere al dispositivo de
corte ¥ al detector de trazos.

Los rodilles portadores 3 y 4 son preferentenente rodillos guad-
necidos de caucho duro en tanto due las ruedas de presida § son venbtajosa-
nente provistas con newndticos. ?or otro la._do, el minero de bandas de cau-
chio 7rque hacen saliente sobre el “od 1lo de corte 6 puede ser cualguicres

| HOTA

In resunen, la presente patente de invencidn recacra sobre las

slgulentes re:.v:n.nd:s.cg.c:.oncs.
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12, Una mdquina para el-corte de vidrio ylano en hoja, carac—
terizada porque comprende un par. de rodillos portadores paralelos cuyos
cjes son pérpendiculsres al sentido de desplazamiento del vidrio y sobre
los que apoya la i10ja o cinta de v:‘t.drio ; una pluralidad de ruedas de pre-

s

sidn disprestas sepin un mismo eje, paralelo a los de los ‘rodilloes.porta-
dores, capaces de aplicar el vidrio con’cré. estos rodillos; .un dispositi—
vo de corbe gue glra en torno de ur eje paralélo a los rodillos porbado—
res y que lleva al menos un saliente, paralelo a este eje, que, en-el cur-
so de la rotacidn de dicho dispositivo, impone al vidrio que se encuentra
ont falso mis alld del rodillo portador posterior, una flexidn que provo—
ca la ruptura del vidrio en falso, a Lo largo de um lineg de corte pre-..
viamente trazada _sobire el vidrio.

R¢.- Una méquinz, segin la reivindicacién 1%, caracterizada
ror:ue el dispositivo de corte citado estd anqtituido por un rodillo
cuyo eje esta situacidnm a una dis‘cancia‘glel plano del. vidrio superior a

Y

u rodio i que lleve, a lo larzo de una o varias de sus generatrices,un

0]

saliente de dimensidn radial suficiente para asegurar el corte de la cin—
ta 0 de la hoja en el curso de la rotacidn de dicho rodillo.

3%.— Una ndquine, segin las reivindicaciones 12 y 22, caracte-
rositivo aludido, Hal como un. rodillo, de corte es:-

rizada porque el dis

+d . aniindo con un movimiento de rotacidn tal gue la velocidad periféri-

(o

ca de los salientes es idenmtica a la velocidad lineal de progresidn del
videio, al menos durante ¢l periodo de contacto de cada saliente con el
vidrio.

Léem Una mécuina, segin las reivindicaciones 18 a 3%, caracte-
rizada porque el repetido dispositivo, tuol como un rodillo, de corte se
encuentra normalilente en roposo ¥ s¢ pone en r;mrc};a a la velocidad peri-
Lérica corpesrondiente a la velocidad linesl del vidrio en un instante tal
que el esfuorgo méwino de flexidn impuesto al vidrio por el saliente en
contacto con el vidrio tiene lugar en el momento en que el trazo de cor-
te pasa sensiblemente a la derecha de la generatriz superior del rodillo

),

portador mosterior.
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5%,— Una miquina, sogén las reivindicaciores 1% a L%, caractori-
zada porque la puestz en marcha Gel rodillo de corte citado es accionada
por un dispositivo detector de trazos situado delante del rodillo porta-—
dor posterior.

2, Una miquina, segin las veivindicaciches 12 a 5%, carvacie-
rizada porcue los ejes correspondientes respectivamente a las ruedas de
presidn, al rodilio portador posterior y al rodillo de corte son eolocados
uno coi relacidn a los otros de tal modo gue eldiarrama de los momentos
de Tlexidn que operan sobre el vidrio sea sensiblemente simdtrico a wuno
¥ otvo lado del rodilio portador posterior y méxize a la derechs Ge este
rodillo, ¥ las ruedas de presidn son coloczdas ligerar mente delante del -
rodillo portador anberior, en parbicular en ¢l caso en cue la miquina de-
ba cortar hojas de p’equeﬁa.- anchura.

oY

Rt Q ..uu.O oads ;IOJ;L, Ses’&‘.’l

T8.— ULa PAULIA FARA EL CO..\..L;.; B
queda descrite y reivindicada en la preccdente memorda  nota reivindica-
toria, que consta de & pidginas mecanos srafiadas 7 dibujos adjwiito

& R60. 1964
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