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Bide S.A, de nacionalidad espafiola, esgtablecida en Sabadell
(Provincia de Barcelona) Ceresmar n® 48/50, solicite registrar una
Patente de Introduccidn, por 10 afios, para Espafia y sus Provincias
de Ultramar, que se refiere a: "DISPOSITIVO PROGRAMADOR PARA CICLOS
AUTQUATTCOS" s |

El objeto de la presente solicitud de Patente de Introduccidn
es dar a conocer, en Espafla, un nuevo sistema de dispositivos pro-
gramadores suwbtomaticos de gran sencillez y eficacia de funcionemien=
0, gue se emplea con gran éxito en Alemania, para el control de ci-
clos,.

En 1la actualidad con el incremento de los procedimientos de
trebajo sutomdtico, se emplean una serie de dispositivos, llamados
programadores, sobre los cuales han de fijarse las drdenes que se
desean tremsmitir a la méquina, ingtelacidn o sistema que se desea
comander de forme autdémats.s Los dispositivos mds conocidos son los
progremadores certesienos de clavijas, y también las cintes perfo=
rades, las tarjetas perforadas, y cintas magnéticas, Tales procedi-
mientos programadores requieren invergiones importentes, y exigen
un grado de especializacién muy elevado en las personas que estén
encomendadas de su menipulacidén y preparacidén.

Desde el punto de vista prictico estos siatemas ofrecen el in-
conveniente de que los equipos de control asutomdtico son caros y la
inversidn para pequefias eplicaciones no justificaria su utilidad,

Por otra parte, el equipo de cartas perforadas o cinta nagnéti-
ca, tiene una cierta falta de flexibilidad para efectuar el plan-

teamiento de un nueve programa, ya que requisre un tiempo de prepa-

racién importantes
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Por todo ello, ha sido estudiado un tipo de programador;va
cuye sencillez, ge le une la eficacia de funcionamiento, y que s~
quemgticamente congiste en montar sobre una regla fijada a unos -
soportes de sustentacidn, una serie de interruptores eléctricos,
que pueden ser accionados mediante unas palancas acodadas, que
pueden funcioner de forma similar a cuando se pulsa una tecla,
agimismo se dispone una cinta sin fin, que pasa rozando las feclas
a que nos hemos referido, habiendo previsto en tal cinta unos re—
salites en correspondencia con cada uno de los interruptores eléc-
tricos, los cuales al ponerse en movimiento la cinta sin fin, se-
rén gecionados cada vez que pese un resalt? por la tecla que lo
corresponda, estableciendo, como consecuencia, un circuito eléc-
trico cuya durscidn estard en funcidn de la longitud del resalte
y de la velocidad con aque avanza la cinta sin fin portadora de los
resaltes; asimismo, ol nimero de circuitos que se encuentren conec-
tados a8l mismo tiempo, o de forma simultédnea, dependerd de la dis-
posicidn que se le haya dado a la distribucidén de los resaltes go-
bre la cintas Esta distrivucion constituye, en si misma, el pro-
grama o ciclo de trabajo, establecido para el comendo de la mdqui-
ne o gistema que se desea automatizar,

Este sisiema de programador es de gran flexibilidad, pues bag-
ta con disponer de un medio para efectuar el cambio de resaltes con
facilidad, y disponer de sistemas de avences de la cinte sin fin,
epropiados a los tiempos que deben durar los ciclos.

En los dibujos adjuntos, que forman parte integrante de la
presente memoria descriptiva, se ha representado, a titulo de ejem~
plo ilustrativo, pero no limitativo, una reaslizacidn préctica del
nuevo gistema programador, que comnstituye el objeto de la presente
golicitud de Patente de Introduceidn.

Dichos dibujos muestran:

Fige 1o~ Vista frontal del dispositivo programador,

Fig. 2.~ Seccidn del programador, a través de la linea de cor-
te A-B, de Fig. 1.

Fig. 3,= Vista lateral del dispositivo programador,
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Refiridndonos concretamente a dichos dibujos, pasamos e descri-

bir, detalladamente, las particularidades constitutivas y funciona—
les del disposiibtivo programador que constituye una realizacidn prdc-
tica del sistema progremador que se patenta.

Sobre un bastidor sefialado con la letrae =A~, han sido dispues=—
tas dos filas paralelas de microrruptores -B-, distribuidos al tres-
bolillo, y un eje -C-, sobre el cual se han montado un grupo de pa-
lancas acodadas ~D-, con la longitud de sus brazos epropiada para la
funcién que deben realizar, siendo el nimero de palancas iguel al ni-
mero de interruptores. Si se hace bescular cualesquiers de estas pa-
lancas sobre su eje, accionard a la vez al microrruptor correspon-
diente a la migma, Para ajustar exactemente y reducir a cero el tiem-
po muerto, en cada palanca se ha previsto un pequefio tornillo micro-
métrico -B-, el cual es ajustado exactamente al punto critico de con~
tacto entre palanca y microrruptor.

Asimismo se ha instalado una cinta sin fin -~F-, formada por una
serie de eslabones articulados ~G-, permitiendo cada uno de tales es—
labones que le pueda sger insertada una pieza en forma de cufia ~H-, ¥
que, una vez colocadas en su alojamiento en el eslabén, forman un re-
salte a modo de leva sobre la cadena sin fin ~F-, cuya anchura y lon-
gitud son veriables.

Diche cadena gin fin -F-, puede ser puesta en movimiento por
cualesquiera sgistema de impulso, por ejemplo un pequefio motor ginerd-
nico, o por un reld pas a pas, 0 bien por un eje, proveniente del me-
canismo o méquina que se desea controlar, De tal forma, al poner en
movimiento el sistema, y avanzar la cadena -F-, las leves -H- acciona~
rén las palanbas acodadas ~D-, las cuales, a su vesz, accionardn los
nicrorruptores ~B=-, de tal modo, que {ales microrruptores darén sus
impulsos de corriente de mando a aquellos elementos con los cusles
estén conectados, seen estos relés, motores, electrovdlvulas, o simi-
lares y manteniendo el impulso en funciones del tiempo de conexiona~-
do, el cual estd relacionado con la velocidad de la cadena sin fin,

Bl conjunto de la cadena -F-, estd montado sobre umos soportes

~I=, que a la vez actiian como ‘tensores de cadena.
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dos planos de gule, que cuando estdn perpendiculares al plano del
aparato, el conjunto de la cabeza no puede ser desmontedo, pero si
a dicho botén se le hace girar 180 grados, los planos de le gufa
quedardn coincidentes con le gufa de salida, y el sistema de la ca-
dene gin fin podrd ser desmontado, para poder preparar el programa,
fuera de la méquiﬁa que ‘tiene que ser accionada.

Es evidente, que los materiales empleados para la construccidn,
el sistema de impulso, tamafio, forma, nvmero y disposicidn de las
plezas constituyentes, podrén variar, mientras las modificaciones
no afecten al principio bédsico de esta patente,

Pare dar cumplimiento a lo dispuesto en el articulo 70 del vi-
gente Estatulto de la Propiedad Industrisl, se hace constar como
fuente informative que el sistema de programador, objeto de la pre=-
gente solicitud de Patente de Imtroduceidn, ha sido practicado con
éxito en Alemenia por la firma K.As Sclmersal & Co., Schaltgerdte-
febrik, de Wuppertal - Barmen. .

La Patente de Introduccidn por: "DISPOSITIVO PROGRAMADOR PARA
OIOLOS AUTQMATICOS", cuyo privilegio de explotecidn en Espafia y sus
Provinciaes de Ultrémar, se solicita por un periodo de 10 afios, debe=
ré rewnir las particularidades que se concreban en las siguientes,

REIVINDICACGIONES
18, "DISPOSITIVO PROGRAMADOR PARA CICLOS AUTOMATICOSY, caracteriza-—

do pof el hecho de constar de un soporte, en el cual hen sido monta-
dos una serie de nicrorruptores y un eje por#ador de una serie de paw-
lancas acodadas, que pueden accionar los citados microrruptores, me-
diante wna serie de levas desmontables, cuyo nimero y disposicidn es
variable, las cuales estdn instaladas en una cinbta sin fin, pudiendo
ger degmontado el conjunto del mecanismo, el grupo de la cinta sin
fin con sus leves, para preparar el programa, fuera de la méguina

que se degea accionar,

28~ "DISPOSITIVO PROGRAMADOR PARA CICLOS AUTCMATICOSY, segun la 18
reiviﬁdicacién, caracterizado por el hecho de que el grupo de la cin-

ta sin fin, recibe el impulso de movimiento por un motor ginerdnico,



 3:925852

un motor o relé pas a pas, O un eje, provenlen“ae de la misma maquina
que se desea controlar, trensmitiéndose el movimiento por una trans-
migidn de ruedas dentadas, desde el motor impulsor, hasia la cinta
0 cadena sin fin,
38,~ "DISPOSITIVO PROGRAMADOR PARA CICLOS AUTQMATICOS".- Tal como se
ha descrito y demostrado en log dibufos adjuntos,

Consta de cinco hojas foliadas y mecanografiadas por una gols

carae

Barcelona a 23 de Julio de 1964
P.As de Eide S,A.
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