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El presente invento se re fie re  a un gato perfeccionado 

para e l maído en desplazamiento de un eje giratorio  por ejemplo como 

los que se u tilizan , en e l mando de los mecanismos de inversión de -  

las paletas de las hélices de paso variable utilizadas para la  pro­

pulsión náutica. Se conoce en efecto que en este oaso la  helioe es -  

accionada y sustentada por un eje  tubular en e l cual puede deslizar 

un segundo eje  que acciona las paletas de la  hélice al variar o a l — 

cambiar e l sentido del paso. El deslizamiento del eje in terior se o_b 

tiene por un gato hidráulico accionado por un distribuidor de mando 

manual-

Por e l hecho de que e l eje in terior que debe deslizar pa 

ra e l mando de las paletas de la  hélice es puesto en rotaoión, era — 

necesario prever una an illa  g iratoria  distribuidora que asegurase la  

alimentación del gato que sirve para hacer deslizar este e je . Una -  

an illa  girdoria como la  mencionada está sujeta a desgaste y, por lo 

tanto, a una fuga ¿túndante del medio hidráulico.

El presente invento permite especialmente remediar este 

inconveniente. Según e l invento, en efecto, e l  eje que debe poder des 

liza r  y  g irar simultáneamente está unido en desplazamiento al émbolo 

de un gato en e l oual puede girar libremente, mientras que e l citado 

émbolo está inmovilizado en rotaoión teniendo completamente la  posi­

bilidad.de deslizar por la  acción de un medio hidráulico ó neumático.

De este modo, e l émbolo inmovilizado en rotaoión puede — 

alimentarse por un dispositivo estático gracias a un distribuidor es­

tático igualmente.

Según una particularidad del invento, e l  distribuidor es­

tá  concebido de manera no solamente para asegurar los desplazamientos 

del émbolo, y consecuentemente, e l deslizamiento del e je  g iratorio  s i­

no, además, para inmovilizar e l émbolo en una posición cualquiera e le­

gida por e l usuario o por los mecanismos de mando automático. Con este
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f in , e l d istribuidor comprende dos conductos acoplados a unas canaliza­

ciones que desembocan, en los dos lados del embolo en su cilindro para 

asegurar e l desplazamiento del émbolo citado en uno u otro sentido, un 

cuerpo central acoplado a l mando del dispositivo y dispuesto de manera 

para descubrir uno u otro de los conductos para asegurar e l desplaza­

miento del émbolo en e l sentido deseado y para obturar los dos conduc­

tos simultáneamente para asegurar e l bloqueo del embolo en la  posición 

querida, y un manguito dispuesto entre el cuerpo del distribuidor y e l  

cuerpo central, comprendiendo este manguito unos conductos dispuestos 

convenientemente y estando unido a l desplazamiento del embolo* El con­

junto del distribuidor está concebido de forma que cuando e l cuerpo -  

central está en la  posición de mando deseada, uno de los conductos del 

distribuidor permite enviar e l flu ido de un lado del émbolo mientras 

que e l otro oonducto recibe e l flu ido impulsado por e l émbolo, efectúan 

dose esta ciroulaoión hasta que e l embolo alcanza la  posición de pre­

sionado deseada por la  cual e l manguito unido a l citado embolo asegu­

ra  e l cierre simultáneo de los dos conductos y, por lo  tanto, e l b lo­

queo de la  posición del émbolo.

Preferentemente, e l distribuidor es un distribuidor circu­

lar y e l  manguito de forma tubular está accionado por una pieza de ar­

ticulación de horquilla puesta en rotación por e l desplazamiento del 

émbolo.

Estas particularidades, y otras más que forman parte igual 

mente del invento, aparecerán en e l curso de la  memoria descriptiva -  

que se da a continuación con e l dibujo anexo que la  apoya que ofrece­

mos sobre todo, a t itu lo  de ejemplo y en e l cual:

La fig --. 1 es una v is ta  esquemática en corte axial de un dis

positivo de mando según e l invento.

Las f ig s .  2 a 6 muestran esquemáticamente e l dispositivo dis 

tribu ídor acoplado a l mando de la  f ig .  1 para la s  diversas posiciones de
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las piezas móviles.

En la  f i g .  1 , se ha señalado por 1 un eje motor que ac­

ciona un eje  d irigido 2 por medio de un reductor conveniente. Con es­

te fin , e l e je  motor puede inclu ir en la  extremidad un piñón 3 engra­

nado oon un piñón 4 unido al e je  2. Este eje 2 puede ser e l eje sus­

tentador y accionador de una helice de paso variable utilizada para 

la  propulsión náutica. Gira en los cojinetes 5 sustentados por un — 

cárter f i j o  6.

Un eje deslizante y g iratorio  7 está sustentado in terior­

mente por e l e je  hueco 2. Puede servir en e l caso examinado para e l -  

mando de las paletas de la  helice para hacer variar o cambiar e l sen­

tido del paso. Gira igualmente en un cojinete de bola 8 cuya jaula 

exterior 8a es solidaria del cuerpo $)a de UR embolo que desliza en un 

cilindro f i j o  10. Este cuerpo $a rodea e l eje 7 en una parte de su -  

longitud y un pasador 11 impide la  rotación del cuerpo $a y por lo -  

tanto, del émbolo 9 al permitir completamente e l deslizamiento de es­

te conjunto paralelamente al e je  común de los ejes 2 y 7"

El émbolo 9 separa e l in terior del cilindro 10 en dos cá­

maras de volúmene^rariábles complementarios en cada una de las cuales 

desemboca una canalización 12 o 13 respectivamente que sirve para la

admisión o para la  impulsión de un flu ido. Estas canalizaciones 12 y 

13 comunican oon los conductos 14 y 15 dispuestos respectivamente en 

e l cuerpo 16 de un distribuidor, por ejemplo de forma circular en —  

secoión recta. En este cuerpo de distribuidor está alojado un mangui­

to 17 de forma tubular, e l cual incluye igualmente dos conductos 18 y 

19, dispuestos respectivamente en la  misma posición angularrelativa 

que los conductos 14 y 15. Este manguito está taladrado igualmente -  

con un conducto 20 destinado para la  evacuación del flu ido. Por otra 

parte, un cuerpo de distribuidor 21 puede girar sobre pivote en e l -  

in terior del manguito 17. El ouerpo del distribuidor está fresado de
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manera que divide e l espacio in terior del manguito 17 en dos volúme­

nes 22 y 23. Estos dos volúmenes están separados por dos piezas d iv i­

sorias sensiblemente radiales 24 y 25 capaces de obturar los conduc­

tos 18 y 19 del manguito. Este cuerpo accionado por ejemplo por una 

palanca de maniobra 26 a disposición del usuario, comprende igual— 

mente un o r if ic io  de admisión de fluido 27 que comunica con e l volu 

men 22.

La posición angular del manguito 17 esta unida a la  posi­

ción longitudinal del émbolo 9. Con este fin , e l cuerpo 9a del émbo­

lo sustenta un eje 28 acoplado en una pieza de articulación de hor­

qu illa 29 solidaria del manguito 17, de forma que un desplazamiento 

longitudinal del émbolo 9 produce una rotación del manguito 17.

Según la  memoria descriptiva expuesta anteriormente, se 

ve que e l eje 7 puede girar y puede deslizar por la  acción del embolo 

9 e l cual no puede hacerlo girar en su cilindró.

Las diferentes piezas del distribuidor estando en la  posi 

ción representada en la  f ig .  2 que corresponde a la  posición del pun­

to muerto, se ve que no hay ninguna circulación posible del fluido -  

motor puesto que los conductos 14 y 18 por una parte y 15 y 19 por otra 

parte están obturados por las piezas divisorias 24 y 25 del cuerpo del 

distribuidor. Cuando se desea alimentar e l gato para la  marcha atras, 

que corresponde, por ejemplo, a un desplazamiento hacia la  derecha -  

del eje 7 en la  f ig .  1, basta con hacer girar la  palanca de maniobra 

26, lo  cual trae e l cuerpo del distribuidor 21 en la  posición repre­

sentada en la  f ig .  3° Para esta posición, e l fluido motor que llega  en 27, 

puede introducirse en los conductos en coincidencia 18 y 14, después 

en la  canalización 12 para venir a empujar e l émbolo 9 hacia la  dere­

cha de la  f ig .  1. El émbolo impulsa e l flu ido por la  canalización 13 

en los conductos 15 y 19, puesto que éstos están descubiertos por e l 

cuerpo del distribuidor. El flu ido pasa por consiguiente en e l volúmen
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23 del distribuido y evacuado por 20. Continua esta circulación has­

ta  que e l  émbolo 9, y con é l e l eje 7, alcanza la  posición que se quie

ra? que corresponde a la  posioion angular de la  palanca de maniobra 26.

Durante su desplazamiento e l émbolo pone en rotación e l

manguito 17 y , cuando alcanza la  posioion que se desea indicada ant<3 

riormente los conductos 18 y 19 del citado manguito son obnrados por 

las piezas divisorias 24 y 25 del cuerpo del distribuidor, como se in 

dica en la  f ig .  4. La circulación del flu ido motor se interrumpe, pues 

y e l émbolo se encuentra bloqueado en la  posición que se quiere.

Las f ig s .  5 y 6 se refieren al caso de la  marcha hacia de­

lante y se comprenden por s i mismas, según lo expuesto anteriormente, 

supuesto que la  palanca de maniobra 26 esta vuelta entonces en e l otro 

sentido y que la  circulación del fluido se haga en sentido inverso, 

la  canalización 12 sirve para su impulsión mientras que la  canaliza­

ción 13 sirve para su admisión en e l cilindro 10.

Se ve pues, que e l distribuidor asegura no solamente la  

circulación del fluido que permite e l desplazamiento del émbolo 9 ** 

sino igualmente e l bloqueo o inmovilización del citado embolo. Ade­

más, esta realización está dispuesta de forma que permite restablecer 

e l émbolo, y por lo  tanto, e l eje 7; con la  posición elegida cuando 

se ejerce una reacción sobre e l eje 7 por una causa cualquiera? Del -  

mismo modo, todas las posiciones intermedias del eje 7 se pueden ob­

tener en los dos sentidos puesto que basta con orientar la  parte cen­

tra l 21 solidaria de la  palanca donando en una medida in ferior a las 

posiciones extremas que corresponden al tope del embolo 9 sobre una

ú otra de las paredes extremidades del cilindro 10.

Es evidente que e l modo de realización descrito puede re­

c ib ir numerosas modificaciones sin que se salga por eso del alcance -  

del invento. Así es como se puede substitu ir.el mando manual del dis­

tribuidor por un mando automático hidráulico, neumático o electricoo
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Del mismo modo, e l flu ido motor es ventajosamente un medio hidráulico 

pero se puede e leg ir  igualmente un medio neumático.

En fin , debe entenderse que e l invento no se puede consi­

derar limitado a la  sola aplicación que hemos descrito. Puede servir 

por ejemplo para e l accionamiento de un mezclador industrial o c las i­

ficador, para e l accionamiento de dispositivos especiales en máquinas 

herramientas, etc.

En resumen, la  Patente de Introducción que se so lic ita , 

recaerá sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Un gato perfeccionado para e l mando en desplazamiento 

de un eje giratorio  en e l cual e l citado eje está unido en desplaza­

miento al émbolo de un gato en e l cual puede girar libremente, mien­

tras que e l citado émbolo está inmovilizado en rotación al tener com­

pletamente la  posibilidad de deslizar por la  acción de un fluido mo­

tor.

2. Un gato perfeccionado según la  reivindicación 1, ca­

racterizado porque e l eje que debe poder deslizar y girar simultánea­

mente pivota en un rodamiento cuya jaula exterior es solidaria del -  

cuerpo del citado émbolo e l cual rodea e l citado eje sobre una parte 

de su longitud, estando bloqueado en rotación este cuerpo de émbolo 

pero es susceptible de deslizar paralelamente al e je  del árbol.

3. Un gato perfeccionado según las reivindicaciones ante 

riores, caracterizado porque e l fluido motor tiene una circulación — 

asegurada por un distribuidor cuyo cuerpo comprende dos conductos acó 

piados a unas canalizaciones que desembocan en los dos lados del émbo­

lo  ai su cilindro para permitir e l desplazamiento del citado émbolo en 

un sentido o en e l otro, estando alojado un cuerpo central en este -  

distribuidor de forma que descubre uno ú otro de los conductos para -  

asegurar e l desplazamiento del émbolo en e l sentido que se quiere y pa

- 7 -
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"  .Murar les de. condueles si.ultún..snt.

d .l imbele sn pesi.iún ^  .anguit. ^

pon. entr. .1  eus,p. del a istübu ide, y .1  y

" ° ° °  f u e t e s  dispuesto, ecnvsnientement., .stand. unid. s ,te  , ^ i

t °  s i d esp lsz^en te  del ú .b .l. para asegu,^ . i  ^ s , , ,  ^  ^

* ° °  ° ° ^ °  ^  ^ b e le  - = * í  en 1,  p .siciún deseada.

4. Un gato perfeccionad. según 1 „  peivindi.aeienes ente 

nidres, earaetepizad. p.bcue .1  distribuidor ti.n-c una fo rs , e in ,m ,y 

"*  seoeién re .ta  y .1  magüito de forma tubul^ aeeienad. pe, una

Pieza de artieula,i,Sn de h o rn illa  puesta en retaeién ye, e l desplazí 

miento del émbolo.

5. Un gat. penfeeeionad. según 1 ^  re iv in d iea e i.e s  . t e

Tiezes, e a ra c te r i,^ . p .r,u . . 1  .entra! del d istribu id ., s e ,^

za e l intepiep del v o l é . .  d e liz itad . , . ,  .1  .anguite . .

° ° "  ayuda de de, p ie , . ,  d iv is o r ia  sm^bleaente radiales eapaee. de 

obtura simultúne^mt. l e .  des eenduotes del .anguite.

6. "*"Sat. pe,fee,i.ade según l^Pe lv in d iea^m es.te
zieres, eaPMtspizad. p.,du. .1  cuerpo centraL distPibuido, es ae

donada -a,a palanca de maniobra e pep un .and. autemítio. h id ,,;.,

lioo^ neumático o e léctrico .

7. Se reivindica por último como objeto sobre e l que ha -  

recaer l a  Patente de Introducción que se so lic ita  "UN GATO PERFEC­

CIONADO PARA EL MANDO EN DESPLAZAMELO DE UN EJE GIRATORIO",

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la  presente 

Memoria descriptiva que consta de ocho péginas mecanografiadas y dibu­

jos adjuntos.

Madrid, 30 de ju lio  de 1.964 

ALFONSO UNGRIA





REMY-BARREBE

¿y



HOJA UXICAE ? !

^  ¿-7 /? ^

l ^ v v

ESCALA VARIABLE
MADR! D,.. 30.. r E Julic C E19—

g j^ c^so  u;iGgiA 
p.p.

/
!¡

W v ^


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



