MEMORIA DESCRIPTIVA
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Bl presente.invento se refiere a un gato perfeccionado
para el mando en desplazamiento de un eje giratorio por ejemplo como
los que se utilizen, en el mando de los mecanismos de inversidén de -
las paletas de las hélices de paso variable utilizadas para la pro-
pulsidn nautica. Se conoce en efecto que en este caso la hélice es -
accionada y sustentada por un eje tubular en el cual puede deslizar
un segundo eje gue acciona las paletas de la hélice al variar o al -
camblar el gentido del paso. Bl deslizamiento del eje interior se ob
tiene por un gato hidraulico accionado por un distribuidor de mando
manual.

Por el hecho de que el eje interior que debe deslizar pa
ra el mando de las paletas de la hélice es puesio en rotacidn, era —
necesario prever una anilla giratoris distribuidora que asegurase la
alimentacidén del gato que sirve para hacer deslizar este eje. Una -
anilla girdoria como la mencionada esta sujeta a desgaste y, por Lo
tanto, a wa fuga dundante del medio hidraulico.

Bl presenterinvento permite especliglmente remediar esie
inconvenienteo Segin el invento, en efecto, el eje que debe poder des
lizar y girar simulténeamente ésté wido en desplazamiento al émbolo
de un gato en el cual puede girar libremente, mientras que el citado
émbolo ests inmovilizado en rotacidn teniendo completamente la posi-
bilidad de deslizar por la accidn de un medio hidrdulico & neumaticoe

Do este modo, el émbolo inmovilizado en rotacidn puede -~
alimentarse ﬁor un dispositivo estatico gracias a un distribuidor es—
t5tico igualmentes

Segin una particularidad del invento, el distribuidor es—
+5 concebido'de manera no solamentie para asegursr los desplazamlentos
del dmbolo, y éonseouentemente, el deslizamiento del eje giratorio si-
no, ademis, para inmovilizar el émbolo en una posicidén cualquiera ele-

glde por el usuario o por los mecanismos de mando automatico. Con este
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fin, el distribuidor comprende dos conductos acopladoswé unas canaliza=
ciones que desembocan en los dos lados del émbolo en su cilindro para
asegurar ol desplazamiento del émbolo citado en uno d otro sentido, un
ouerpo central acoplado al mando del dispositivo y dispuesto de manera
para descubiir uno u otro de los conductos para asegurar el desplaza~
miento del émbolo en el sentido deseado y para obturar los dos conduc—
tos simultineamente para asegurar el blogueo del émbolo en la posicidn
querida, y un manguito depuesto entre el cuerpo del distribuidor y el
cuerpo central, comprendiendo este menguito unos conductos dispuestos
convenientemente y estando unido al desplazmamiento del émbolo. Bl con=—
junto del distribuidor esta coﬁcebido de forma que cuando el cuerpo -
central estd en la posicidn de mando deseada, uno de los conductos del
distribuidor permite enviar el fluido de un lado del émbolo mientras
que ol otro conducto recibe el fluido impulsado por el émbolo, efectudn
dose esta circulacidn hasta gque el émbolo alcanza la posicidn de pre—
sionado deseada por la cual el manguito unido al citado émbolo asegu—
ra el cierre simulbténeo de los dos conductos y, por lo tanto, el blo-
queo de la posicién del émboloe

Preferentemente, ol distribuidor es un distribuidor cirou-
lar y el manguito de form; tubular esta accionado por una pieza de ar-
ticulacidn de horquilla puestz en rotacidn por el desplazamiento del
émbolo. |

BEstas particularidades, y oiras mas que forman parte ilgual
mente del invento, apareceran en el curso de la memoria descriptiva -
gue se da a continuacién con el dibujo anexo que la apoya que ofrece—
mos sobre todo, a titulo de ejemplo y en el cual:

La figio 1 es una vista esquematica en corte axial de un dig
positivo de mando segim el invento.

Las figso 2 a 6 musstran esquemdticanente el dispositivo dis

tribuidor acoplado al mando de la fig. 1 para las diversas posiciones de



10

15

20

25

30

Y
L

)

e ,_,3.1‘\5)
NI W]\
. N A VRV,
las piezas moviles.

En la fige 1 , se ha seflalado por 1 un eje motor que ac—
ciona un eje ‘dirigido 2 por medio de un reductor conveniente. Oon es—
te fin, el eje motor pueds incluir en la extremidad un pifién 3 engra-
nado oon un pifidn 4 unido &l eje 2. Este eje 2 puede ser ol eje sus—
tentador y accionador de una hélice de paso varigble utilizada para
la propulsidn niutica. Gira en los cojinetes 5 sustentados por un -
carter fijo 6e

Un eoje deslizante y giratorio 7 esta sustentado interior-
mente por el eje hueco 2. Puede servir en el caso examinado para el —
nando de las palebas de la hélice para hacer variar o cambiar el sen—
tido del paso. Gira igualmente en un cojinete de bola 8 cuya jaula
exterior 8z es solidaria del cuerpo 9a de un émbolo que desliza en un
cilindro fijo 10, Este cuerpo 9a rodea el eje 7 en una parte de su -
longitud y un pasador 1l impide la rotaoié’m del cuerpo 9a y por lo -
tanto, del émbolo 9 gl permitir completamente el deslizamiento de es-
te conjunto paralelemente al eje comin de los ejes 2 ¥ 70

El émbolo 9 separa el interior del cilindro 10 en dos ca~
maras de volimenegiariables complementarios en cada una de las cuales
desembocg una canélizacién 12 o 13 respectivamente que sirve para la
admisién o para la impulsidn de un fluido. Estas canalizaciomnes 12 ¥
13 comunican con los conductos 14 y 15 dispuestos rospectivamente en
el cueypo 16 de un distribuidor, por ejemplo de forma circular en =-—
secoidn recta. En este cusrpo de distribuidor ostéd alojado un mangui-
to 17 de forma tubular, el cual incluye igualmente dos conductos 18 y
19, dispuestos respectivamente en la misma posicidn angularmlabiva
que los conductos 14 y 15, Este manguito esta taladrado igualmente -
con un conduoto 20 destinado para la evacuacidn del fluido. Por otra
parte, un cuerpo de distribuidor 21 puede girax sobre pivote en el =~

interior del manguito 17. Bl cuerpo del distribuidor esta fresado de

0
e, wiez s1s 0
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maners que divide el espacio interior del manguito 17 en dos volime~

nes 22 y 23+ Estos dos volimenes estan separados por dos piezas divi-
sorias sensiblemente rediasles 24 y 25 capaces de obturar los conduc—
tog 18 y 19 del manguito. Este cuerpo accionade por ejemplo por una
palanca de maniobra 26 a disposicidn del usuario, comprende igual——
mente un orificio de admisidén de fluido 27 que comunica con el volﬁ
nen. = 22

La posicidn angular del manguito l%'esté unida a la posi-
cién longitudinal del émbolo 9. Con este fin, el cuerpo 9a del émbo-
lo sustenta un eje 28 acoplado en una pieza de articulacidon de hor-
quilla 29 solidaria del manguito 17, de forma que un desplazamiento
longitudinal del émbolo 9 produce wna rotacion del manguito 17.

Segin la memoria descriptiva expuesta anteriormente, se
ve que el eje 7 puede girar y puede deslizar por la accidn del émbolo
9 el cual no puede hacerlo girar en su cilindrd.

Las diferentes piezas del distribuidor estando en la posi
cién representads en la fig. 2 que corresponde a la posicion del pun—
to muerto, se ve gue no hay ninguna ciroulacidn posible del fluido -
notor puesto que los conductos 14 y 18 por una parte y 15 y 19 por otra
parte estan obturados por Vlas piezas divisorias 24 y 25 del cuerpo del
distribuidor. Cuando se desea alimentar el gato para la marcha atras,
gque corresponie, por ejemplo, a un desplazamiento hacia la derecha -
del eje T en la fige 1, basta con hacer girar la palanca de maniobra
26, lo cual trae el cuerpo del distribuidor 21 en la posicidn repre-
sentadas en la fig. 3o Para esta posicidn, el fluido motor que llega en 27,
puede introducirse en los conductos en coincidencia 18 y 14, después
en la canalizacidén 12 para venir a empujar el émbolo 9 hacia la dexe-
cha de la fige. 1. El émbolo impulsa el fluido por la canalizacidn 13
en los conductos 15 y 19, puesto que éstos estan descubiertos por el

cuerpo del distribuidor. El fluido pasa por consiguiente en el volamen
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23 del distribuido y evacuado por 20. Continua esta circulacidn has—
ta que el dmbolo 9, y con &1 el eje 7, alcanza la posicidn que se quig
ra, que corresponds a la posioidn angular de la palanca de maniobra 26;

Durante su desplazamiento el émbolo pone en rotacidn el
nanguito 1} v 5 cuando alcanza la posiocidn que se deses indicada ante
riormente los conductos 18 y 19 del citado manguito son otuzados por
las piezas divisorias 24 y 25 del cuerpo del distribuldor, como s in
dica en la fige. 4. La circulacidon del fluido motor se interrumpe, pues
y el émbolo se encuéntra bloqueado en la posicidn que se quiere.

Las figse 5y 6 se refieren al caso de lg marcha hacia de-
lante y se comprenden por si mismas, segin lo expuesto anteriormente,
supuesto que la palanoca de maniobra 26 esta vuelta entonces en el obro
sentido y qus la circulacidn del fluido se haga en sentido inverso,
la canalizacidn 12 sirve para su impulsion mientras que la canaliza-
cidn 13 sirve para su admisidn en el cilindro 10.

Se ve pues, que el distribuidor asegura no solamente la
circulacién del fluido que permite el desplazamiento del émbolo 9 -~
sino igualmente el bloqueo o inmovilizaciéﬁ del citado émbolo. Ade—
nas, osta reglizacidn esta dispuesta de forma gue permite restablecer
el émbolo, y por lo tanto, el sje 7, con la posicidn elegida cuando
se ejerce una reaccidn sobre el eje f por uns causa cualquiera, Del -
mismo modo, todas las posiciones intermedias del eje T se pueden ob-
tener en los dos sentidos puesto que basta con orientar la parte cen—
tral 21 solidaria de la palanca d¢hando en una medida inferior a las
posiciones extremas que correspondén al tope del émbolo 9 sobre una
4 otra de las paredes extremidades del cilindro 10.

Es evidente que el modo de realizacidn descrito puede Te—
cibir numerosaé modificaciones sin que se salga por eso_del alcance -
del invento. Asf es como se puede substituir el mando manual del dis—

tribuidor por un mando sutomitico hidrgulico, neumatico o eléctrico.
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' Del mismo modo, el fluido motor es ventajosamente un medio hidraulico

pero se puede elegir igualmente un medio neumatico.

En fin, debe entenderse que el invento no se puede consi-
derar limitado a la sola aplicacidon que hemos descrito. Puede servir
por ejemple para el accionamiento de un mezclador industrial o clasi~
ficador, pars el accionaniento de dispositivos'especiales en maquinas
herramientas, etce

En resumen, la Patente de Introdgccién gque se solicita,
recaers sobre las siguientess

REIVINDICACIONES.

1, Un gato perfeccionado para el mando en desplazamiento
de wn eje giratorio en el cual el citado eje esta unido en desplaza-~
miento al émbolo de un gato en el cual puede girar libremente, mien—
tras que el oitado émbolo esta inmovilizado en rotacién al tener com~-
pletamente la posibilidad de deslizar por la aceidn de un fluido mo-
tor.

2o Un gato perfeccionado segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizado porque el eje que debe poder deslizar y girar simultanea-
mente pivota en wn rodamiento cuya jaula exterior es solidaria del -
cuerpo del citado émbolo el cual rodea el citado eje sobre una parte
de su longitud, estando blogqueado en rotaciln este cuerpo de émbolo
pero es susceptible de deslizar paralelamente al eje del arbol.

3¢ Un gato perfsccionado segin las reivindicaciones ante
riores, caracterizado porque el fluido motor tiene una circulacidn ——
asegurada por un distribuidor cuyo cuerpo comprends dos conductos aco
plados a unas canalizaciones que desembocan en los dos lados del émbo-
loa su cilindro para permitir el desplazamiento del citado émbolo en

un sentido o en el oiro, sstando alojado un cuerpo central en este -

distribuidor de formas que descubre uno 4 otro de los conductos para -

agegurar el desplazamiento del émbolo en el sentido que se quiere y pa
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del émbolo en la posicidn descada, mientras que un manguito se inter—
pone entre el cuerpo del digtribuidor y el cuerpo oéntral ¥ comprende
unos conductos dispuestos oonvenientemente, estando unido este mangui
to al desplazamiento del émbolo bara asegurar el cierre de los condugc
tos cuando el émbolo esta en la posicidn deseada,

4o Un gato perfeccionado seglin las reivindicaciones ante
riores, caracterizado porque el distribuidor tiens una forma circular
en secoidn recta y el manguito de forma tubular es accionado por una

pieza de articulacidn de horquilla puests en rotacidn por el desplaza

" miento del émbolo,

- bo. Un gato perfeccionado seglin lag reivindicaciones ate
riores, caracterizado porque 2l cuerpo centrasl del distribuidor sepa~
Ta ol interior del volimen delimitado por el manguito en dos espacios
oon ayuda de dos piezas divisorias sensiblemente radlales capaces de
obturar simultdneamente los dos conductos del manguito,

6. Un gato perfeccionado segin las reivindicacimes ante
riores, carasterizado borque el cusrpo central del distribuidor eg ac
cionado por ung Palanca de maniobra o por un mando automatico hidriu-
lico, neunatico o eldotrico.

%. Se reivindica por Wltimo como objeto sobre el gue hg -
de recaer la Pabente de Introduccidn que se solicita "UN GATO PERFEC-
CLONADO PARA EL HAVDO BN DESPLAZGIENTO DE UN TJE GIRATORION.

Todo oonforme‘queﬁa deécrito‘y reivindiéédé‘éﬁ-ia presente
memoria descriptiva que consta de ocho Paginas mecanografisdas ¥y dibu—
Jos adjuntos.

Madrid, 30 de julio de 1.964

ALFQNSO UNGRIA
PeDo
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