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MEMORIA DESCRIPTIVA 3 ﬁ 2 2 3 5

que se acompafle a la solicitud de registro de una Patente de In
troduccidn por diez afios, en Espafla, por "Mecanismo pars el mo=-
vimiento de articulaciones en muﬁecps", e favor de D. Gonzelo
Diaz Migoyo, de nacionalidad espafiola, domiciliado en Madrid, ca
1llde Cristobel Bordid, ng 29.

La presente solicitud se refiere a un mecanismo de jugue-
teria capaz de mover la cabeza y los brazos de un mufieco imis
tando los movimientos de una persona tocando un instrumento de
percusidén. Este mecanismo puede ser accionadn tanto por un mo-
tor eléctrico como por uno de resorte, aunque en el modelo que
a continuacibén se va a describir el mofor sea eléctrico y fun-
ciones con pilas secas, habiendo un interruptor entre éstas y
aquél para poner en marcha o parar el mufieco a voluntad.

Ta siguiente deseripcidn se hace con referencia a las ad-
juntas hojas de planos, en las que se representa un ejemplo de
reslizacidn no limitativo, susceptible de todas aquellas modi-
ficaciones secundarias que no alteren las caracteristicas esen
ciales para las que se pide protececidn.

En esas hojas de planos la figura 12 representa una vista
esquemdtica en planta del mecanismo transmisor general del mo-
vimiento; la figura 28, una vista esquemdtica y lateral del me
cenismo transmisor del movimiento de cabeceo; la figura 32 una
vista esquemdtica lateral del mecanismo transmisor del movimien
to del brazo izquierdo del mufieco; la figura 42 una vista esque
mética lateral del mecanismo transmlisor del movimiento de la mg
nivela correspondiente al brazo derecho; la figura 52 una vista
esquemdtica cenital del mecanismo transmisor del movimiento del
brazo derecho, que es accionado por la manivela antes citada y

la figura 62 una vista esquemética lateral del mismo mecanismo
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refresentado en la figura 52.

=t

fn ellas, con las denominaciones 1IN y lA!, se designan las
paredes de la estructura que encierrs el mecanismo y le sirve
de soporte. ,

Conn la letira 4, una rueda dentada lateralmente, gue es ac-
cionada directamente por el motor del mufieco ¥y gue gira en un
sentido que llamaremose .

Con la letra a, un rodillo dentado, solidario de la rueds
A, que, por tanto, gire en sentido A.

Con la letra B, otra rueda dentads que, al engranar con el
rodillo a , recibe de éste su movimiento, el cual necesariamen—
te ha de ser de sentido contrario: lo llamaremosxg .

Con la letra b, otro rodillo dentado, solidario de la rue-
da B por la que es arrastrado.

Con.la letra C, ofra rueda dentada que, al engransr con el
rodillo b, es puesta en moviniento, gi:ando de nuevo en sentidoe(.

Con la letra g, un Wltimo rodillo, solidario de la rueda C,
que es srrastrado por ella en su giro de sentidooX .

Con la letra D, una rueda dentada que, al engranar con el
rodillo ¢, es puesta por &1l en movimiento giratoric de sentido
contrario,/f .

Con la letra B, une, rueda que en su periferia presenta un
cerquillo perpendicular de tal especial perfil de excénirica que
hace las veces de una leva.

Con la letra P, otra rueda que en su periferia precsenta o=-
tro cerquillo perpendicular, que tambidn hace las veces de leva
gracias a su especial perfil de excénﬁrica.

Con el n? I, el eje que atraviesa las ruedas ¥y rodillos A,
2, Cyecvy que,sglo es solidario Ge la rueda A, que es la que
le hace girar, siendo la rueda C independiente de &1 con respec
0 a su giro,

Con el n2 II, ofro eje que gtraviesa las ruedas y rodillos



10

15

20

25

30

B b, D, E R . Egte eje es 1ndependlente de la rueda B y SOll;
dario de D, Ey P, Is la rueda D quien le hace girar.

Con el n® 2, uno de losrextremos del eje I que presenta un
2c0do en éngulo recto en el que se_articula-uné pletina 3 que,
en su parte media, presenta otro acodo pars salvar obtras piezas
del mecanismo préximas & ella, ¥, en su extremidad opuesta a la
articulada al extremo del eje I, una ranura 4 en la que se in-
serta articuladamente una prolongacidn 5 de la pieza 6, base de
ia cabeza del nmufieco.

Con el n® 7, una rueda dentada solidaria de un eje IIT, el
cual atraviesa lasg paredes 19( N l/? de la estructura de sopor-
te y tiene uno de sus cxtremos acodado en angulo recto, forman—
do ung manivela 8, en la wtiremidad de la cual estd articulado
el extremo inferior de una pletina 9 que, a 1o largo de uno de
sus costados, presenta una pared perpendicular al cuerpo de la
micma a través de un orificio de la cual, practicado cerca del
extremo superior de la pletina, pasa un eje IV que tembidn atra
viesa las dos paredes 1X ¥ %ﬁ? de la estructura.

Con el n? 11, un doble acodo en dngulo recto practicado en
el eje IV, cuys parie central atraviesa el orificio de la pared
10 de la pletina. s obvio gue esgte doble acodo no tienc mds ni
gidn que impedir que la pletina articulada al eje IV se despla-
ce a 1lo largo de éste. '

Con el n® 12, una de las manos del mufieco, provista de un
palillo para tocar el tambor y sujeta al extremo del eje IV. Eg
1

€0

te eje presenta los debidos dobleces para dar forma de brazo
naterial de que vaya revestido._

Con el n® 13, una orejeta que sobresale de la pared 1/{ de
la estructura, en la gue ce enrﬂncha un extremo de un resorte
helicoidal 14 que, por el otro, 1o hace en un gancho 15 que so-
bresale laLeralmente cerca del extremo superior de la pletina 9. -

Con el n? 16, otro resorte helicoidal aprisionado entre la
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pared %ﬁ? de la estructura soporte y la rueda dentada 7.

Con el n? 17, un balancin articulado en su parte media are~
cias a su orejeta 17a a otra orejeta 18 que sobresale perpendicu
larmente de la pared 1K de la estructura, y cuya extremidad su~
perior 17b forma un dngulo de 902 con su cuerpo central y, pasan
do a través de una ranura practicada "ad hoc" en la pared 1 ,
reposa sobre el perfil de la leva E. La extremidad inferior lig
del balancin topa contra el extremo del eje III opuesto al que
acaba en acodo. '

Con el n2 19 un eje V que atraviesa las dos paredes de la
estruchura de soporte y tiene uno de sus exbremos acodado en for
ng de manivela 20.

Con el n? 21, una rueda dentada solidaria del eje V en el
que va montada y situada entre las dos paredes de la estructura.

Con el n? 22, un resorte helicoidal aprisionado entre la P2

red 1 y la ruecda dentada 21.

Con el ne 23, un balancin ariiculado en su parte media gra-
ciag a su orejeta 23a a ofra orecjeta 24 que sobresale perpendicg
larmente de la pared %;? de la estructura, y cuya extremidad su-
perior 23b, que forma un dngulo de 902 con el cuerpo central del
balancin, pasa a través de una ranura practicada "ad hoe" en la
pared 1ﬁ? ¥ reposa sobre el perfil de la excénbrica F. La exbre-—
midad inferior 23¢ del balancin topa contra el exbremo del eje Y
opucsto al que presenta la forma de manivela.

Goﬁ el nf VII, un eje que alraviesa las paredes de la estruc
tura ¥y en uno de cuyos extremos, tras doblarse en doble acodo,
VIIza, lleva sujeta la otra mano del muﬁeco, tambidn provistg;de
un paillo para tocal el tambor. Al igualque el anterior, la ex-—
tremidad de este'éje tiene ciertos dobleces capaces de dar la for
na de un brazo al material de que se le revisia.

Con el n® 27, una pletina articulada por uno de susg extremos

o la parte central del doble acodo VIIa y, por el otro, o una pigc

za 28 que tiene la siguisnte forma: es una ldmina sproximadamen
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te cuadrada salvo poxr la forma de lengiieta proemlnente que<ﬁre~‘
senta uno de sus lados, 28a, con unas paredes, 28b y 28c, que se
elevan perpendicularmenﬁe a la base en log dos lados adyacentocs

al gue tiene forma de lenglieta, 28a. En-la parte superlor ae la
pared 28b se articula el extremo inferior de la pletina 27 vy la
parﬁe superior de la otra pared, 28c, se dobla a modo de gancho,
264, en el que se sujeta por una de sus extremidades un resorte
helicoidal 29 que por su otro extremo lo hace a otro gancho, in-
visgible en la figurs, situado en la parte superior de la pared
1¢{ de la estructura de soporie.

Con el nt VI, un eje que atraviesa las paredes de la esiruc
tura y, por uno de sus extremos sobresalientes, atraviesa tam-
bién la parte baja de las paredes 28b y 28¢ de la pieza 28.

E1l funcionamiento del mecanismo se describird fraccionada-
mente dado que, asunque los diferentes movimientos gue es capaz
de imprimir al juguete aparecen con cierta simultaneidad, a efec

s de mayor Tacilidad v mejor comprensidn de la descfipcién, vy
sin faltar por ello a la verdad tedrica del mecanismo, pueden es
sudiarse por separado.

Los movimientos a explicar son los tres de_que es capagz el
mufieco, a saber: el de cabeceo, el del brazo izquierdo y el del
brazo derecho.

A1 primero corresponde ¢l mecanismo representado en la figu

ra 28' al segundo el de la figura 32 y al Ultimo o del brazo de-—
recho, las figuras 48, 5§ v 68

Empezaremos por el de cabeceo lateral:

Ta rueda dentada A, al girar, arrastra en su movimiento al
eje I. Bl extremo de éste, en forma de acodo o menivela, 2, des~
cribe un circulo y obliga a describirlo al extremo a él articula
do de la pletina 3. El extremo superior de ésba comunica asi un
mov1m1enbo de vaivén a la pieza 6, en la que va montada la cabe-

7a del nuriaco.

Hovimiento del brazo izquierdo:
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La levsg I, solidaria del eje II, al girar va haciendo feé—
balar su perfil sobre el extremo l%g del balancin l%. Esta leva
empuja al extremo 17b, con lo cual el balancin pivotae sobre la
articulacidn de su orejeta 17a y mueve en sentido combrario a
su extremo opuesto 17c. Este extremo 172 empuja al eje III, so
lidario del rodillo dentado 7 y lo separa de la rueda dentada B,
venciendo para ello la resistencia que opone el resorie 16, que
queda asi comprimido. Cuando la leva & lo permite, el balancin
17 adentra su cabeza 1l7b en la ranura de la pared 19X , aleja
por consiguiente de ésta su extremo l7c y permite que el resor
Fe 16 se distienda empujandoral rodillo 7 hasgta hacerle engra-
nar con la rueda dentada B, que atransmitird al eje III su movi
miento giratorio.

En los momentos en que la leva E hace pogible este engrang
je, el eje IIT gira y su extremo accdado describe un circulo,
novimiento Que es transmitido al extremo de la pletina 9 que, a
suw vez, lo transmite,Vtransforméndolo en longitudinal, al ejo
IV en uu extremo del cual va sujeta la manc izquierda 12 del mu
fieco, _

&1 resorte helicoildal 14 {iende a mantener a la pletina 9
vy por tanto al eje IV y a la mano sujeta en uno de sus extrenos
en una posicidn que llamaremos "preparatoria del redoble", esto
es, la mano que sujeta el palillo levanteda sobre el tambor. ILa
cooperacidén del movimiento del mecanismo con la tensidn de este
resorte es la que hace posible 1la percusidn repetida una y olra
vez, es decir, el redoble, del paiillo sobre el tambor.

Hovimiento del brazo derecho:

La leva F, solidaria del eje II, al girar va haclendo res-
balar su perfil sobre el exbremo 23 del balancin 23. Este per-
il empuja al extremo 23b, con lo cual el balancin pivota sobre
la articulacidn de su orejeta central 23a y mueve en sentido

contrario a su extremo opuesto 23c. Esbte extremo 23¢ empuja al

eje V, solidario delr rodillo dentado 21, haciéndole engranar
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con la rueda dentada D que le transmite entonces su giro de sen-—

tidoq( . Bl rodillo Qi, al ser solidario del eje V, le obliga a
girar y el extremo de éste Ultimo, en forma de manivela 20, des-
cribe un circulo. _

AL enpujar el extremo 23c del balancin 23 al eje V haciendo
engranar su rodillo 21 con la rugda b, qomprime al resorte heli-
coldal 22 que, en el momento en que el perfil de la leva permite
al extremo 23b del balancin 23 introducirse mds en la ranura "ad
hoc" de la pared l/? y cesando con ello el empuje de su extremo
inferior 23¢ sobre el eje V, se distiende y arrastra a estle ﬁlti
mo en sentido contrario al de su movimiento longitudinal anterior,
con lorcual llega a engranar su rodillo 21 en otra rueda dentada,
la C, que gira en sentido contrario al de la D y estd montade ‘tam
bién sobre un eje diferente que, en vez de ser el II de la rueda
D, es el I.

Bl giro del rodillo 21 se transmite al eje de que es solida
rio y hace describir alﬁextremo en forma de manivela de este dl-
timo, 20, un circulo en sentido contrario al de sus circulos an-
teriores, es decir, .

Esba manivela 20, al describir estos ecirculos, choca contra
la lenglieta 28a de la pieza 28, imprimiéndole un cabeceo alrede-
dor de éu eje VI que, transmitido por lg pletina 27 al eje VII,
mueve a édste y, por consiguiente, a la mano 26 del mufieco, Suje—

ta en uwna de sus exbremidades.

por tanto, a la pletina 27, al eje VII y a la mano 26, en una pos
tura que llamaremos "preparatoria del'redohle“, esto es, la mano

levantads para golpear gl parche del tambor,

Ta cooperacidn del movimiento del mecanismo con la tensidn
del resorte es la que hace posible la percusidén una y otra vez
repetida, es decir, el redoble, del palillo sobre el tambor,

Ya se habrd podido apreciar que son los particulares perfi-

les de las levas B v P los que determinan la duracidn y mayor o
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menor simultaneidad de los redobles de ung y otra mano.

Asimismo se infiere de la deseripeién anterior Ge, puesto
que t0dog estos movimientos tienen un mismo origen motor: la
rueda dentada lateralmente, A, a su vez movida directamente por
el motor del mufieco, han de gusrdar también cierta relacién en
su sucesién temporal, relacién que se mantiene constants y que
se repite ciclicamente a cada vuelta completa de las levas E ¥y
F.

N O T A 7

Descrito suficientemente el objeto de la presenté'Pgﬁente
de Introduccibn, se declaraz que lo que constituye la eseﬁéiali
dad de su objeto, nuevo y no conocido en Espafia, es lo que se
concreta en las siguientes reivindicaciones:

18,~ Mecanismo Pard -el-movimiento de articulaciones en mu
fiecos caracterizado por que consta de una estructura de sopor-
te atravesada por dos ejes, en la porcibén de los cuales compren
dida entre las paredes de la estructura van montadas dos ruedas
con sus correspondientes rodillos periféricamente dentados, ad-
yacentes y solidarios de ellas, presentaddo una de ellas, soli-~
daria del eje, un cerquillo periférico perpendicular dentado,
siendo la otra independiente del eje y dentada en su periferia;
y en el otro eje otras cuatro ruedas, una de ellas, independien
te del eje, dentada y solidaria de un rodillo dentado adyacenten
otra rueds tembién dentada periféricamente y solidaria del eje
v otras dos mds, solidarias del eje en que van montadas ¥ situa
das en cada una de sus extremidades, que presentan un cerquillo
periférico perpendicular con perfil de leva en el que respecti-
vamente apoyan su cabeza dos balancines.

28,- Mecanismo para el movimiento de articulaciones en mu
flecos, segin la reivindicacién anterior, caracterizado ademds
por que los dos balancines situados en el exterior de la extrug

tura a la que estdn articulados por su parte media y en sus lados

opuestos, pasan su cabeza & través de unas ranuras practicadas
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en lag paredes de la estructura, para apoyarla sobre el perfil
de las levas, teniendo sus extremos inferiore en contecto con un
extremo de cads uno de un par de ejes gue atraviesan las pare-
des de la estructura, en la porcidn de los cuales querqueda en
el interior de la estructura van montados respectivamente dos
rodillos periféricamente dentados que le son solidarioé;

32,~ Mecanismo para el movimiento de articulacionés en mu
flecos, segin las reivindicaciones anteriores, caracterizaéo ade
més por que estos ejes enfilan unos resortes heliooidai?g’que
quedan eprisionados entre sus rodillos y las paredes qﬁe:éstos
ejes atraviesan y tienen sus extremos, opuestos a los qﬁéﬂtopan
con los balancines, acodados en forma de manivela, siendo estos
acodos los que transmiten el movimiento Ziratorio de los ejes a
otros ejes portadores de las manos del mufieco.

48,- Mecanismo para el movimiento de articulaciones en mu
flecos, segin las reivindicaciones anteriores, caracterizado ade
més por que los ejes portadores de las manos del mufieco atravig
san las paredes de la estructura y, trés doblarse de manera que
hagan adoptar al material de que van revestidos forma de brazos,
llevan sujetas en sus extremidades las manos del mufieco, estando
estos ejes articulados a los extremos de unas pletinas, una de
las cuales articula su otro extremo al acodo en forma de manive
la del eje empujado por el balancin cuyo rodillo engrana con la
rueda dentada insolidaria del segundo eje y la otra pletina se
articula por su otro extremo a uns pieza provista de una ore jeta
proeminente.

58,~ Mecanismo para el movimiento de articulaciones en mu
fiecos, segin las reivindicaciones enteriores, caracterizado ade
mds por que la pieza provista de una orejeta proeminente es una
1l4mins con pequefias paredes en dos de sus lados opuestos y adya
centes al que presenta la orejeta, que estdn atravesados por un
eje que permite pivetar a toda la pieza, estando situada la ore

jeta en tal posicidén que sea golpeada por el acodo en forma de
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manivela del eje portador del ro lié ﬁﬁéhéngrana con la ru

7eda
dentads insolidaria del primer eje, ya con la rueda dentads g0
1idaris del segundo eje, en cada uno de los circulos gue des—

cribe.

68.— Mecanismo pare el movimiento de articulaciones en my
flecos, segin las reivindicaciones anteriores, caracterizado ade
mis por que la pieza provisia de la orejeta tiene un gancho en
el que se sujeta un extremo del resorte helicoidal que, Dpor su
otro extremo, se engancha en ung de las paredes de la estructu
ra yla pletina correspondiente a2l eje del brazo opuesto 1levse,
enganchado a ellae el extremo de otro resorte helicoidal que, por
su otro extremo, 1o hace en la pared de la estructura, opuesta
a la citada anteriormente.

78.- Mecanisno para el movimiento de articulaciones en mu
flecos, segin las reivindicaciones anteriores, caracterigado ade
nés por que la dnice rueda dentada lateralmente engrana directa
mente con el motor del jueguete, su rodillo adyacente y solidario
con la rusda dentads insolidaria del segundo eje, el rodillo ad
yacente ¥ solidario de ésta con la rﬁeda dentads insolidaria del
primer eje y el rodillo adyacente y solidario de ésta con la rug
da dentada solidaria del segundo eje.

82, - Mecanismo pare el movimiento de articulaciones en mi
fiecos, segin las reivindicaciones anteriores, caracterizado ade
més por que el eje en el que va montada la rueda lateralmente
dentada, tras atravesar las paredes de la estructura , presenta
un scodo en forme de manivela en uno de sus extremog, al que va
articulado el extremo de una pletina retorcida que por su 0otro
extremo se articula a una prolongacién de la pieza en la que Va
montada la cabeza del muiieco.

98,- Mecanismo para el movimiento de articulaciones en mu
fiedos.

Todo segin se describe ¥ reivindica en la presente Memoria.
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que conste de once hojas foliadas ¥ escritas a miquina @orréna
sola de sus caras, y Se representa en la adjuntas hojase de pla
nos. 7
Medrid, 17 de julic’ de L1.964
EL AGENIE

PP
...




gl
/ 9 ~venars

t =VINOLS
@ s,
4 L L = =h , } -venard
o eyl
2 = . & -venold ‘ AN J'lk@u
A | o
 oc p=—I= Vo
@~ = |
G =f=C
@ PIHECI
AR
Do ofoy

OAO9IW ZVIa OTVZNO9



GONZALO DIAZ MIGOYO

352232 —

Fi6Urs- 2

FicurA- 4

FIGURA - 4

AAAAAAAAAA
\\\\\\\\\\

20




Hoja dnica

E

~—

A\

(@SN

2

FIGURA- 3

FIGURA= &

5

£ESCALA VARUBLE
MADRID
ELAGENTE

an . . Oy
\'/DSB/

!




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



