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P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N  

P O R  V E I N T E  A R O S  

E N E S P A Ñ A

S o licita d a  a favo r da D. V0DFGAN& EADUE, da nacionalidad 

alemana, residente en Barcelona.- q/Oasanova, na. 199

p o r

SISfJMA VENTHAD0R*E3ZCRA0T0R, DE CAMBIO 

AUTOMATICO POR B0TACI0N*=;E

N E N O R I A  D E S C R I P T I V A

Da presante Invención ae re fie ra  a  un sistem a 

ven tilad or-extractor, de caPbio autcmátioo por rotación.

S<e caracteriza  la  invención por e l  hecho de com­

prender pedios adecuados mamnalea, mecánicos o e lé c tr i­

cos, para obtener la  rotación d e l ven tilad or-extractor 

h asta d e sc rib ir  un arco de 1302, de forma que pueda ac­

tu ar indistintam ente, ae gán la s  necesidades de cada oaso 1 

como ven tilador o bien como extracto r.

[ Para la  mae f á c i l  comprensión de láa ca racterís­

tic a s  generales que se han expuesto, s e  acompasa una lá ­

mina de dibujo que maestra, un ejemplo de rea lizació n  del_
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nuevo aistM A , objeto d el presente re g istro , en la  que 

conviene no ver ningún sentido lim ita tiv o , sino amplio 

y general#

En e l  referid o dibujo se representa en la  f i g .  1

una sección parcial, en alzada de un ventilador-extractor, 

en la  fig #  2 un d e ta lle  en planta de un medio mecánico, 

para obtener la  rotación  perseguida, en la  fig#  i  un de­

t a lle  en planta de un mecanismo automático y en la s  flgs< 

4 y  5 urna forma electro-m ecánica para obtener la  rota­

ción indicada#

En e l  dibujo, se aprecia fácilm ente, que e l mo­

to r  - t -  y e l  ven tilad or-extractor -2 -, acoplado a  dicho 

motor, pueden efectu ar con toda fa c ilid a d  un movimiento 

g ira to rio  de 180* a través; del extremo -3 - de apoyo d el 

motor - 1 - ,  para lo  cual pueden u tiliz a r s e  medios manua­

le s , mecánicos o e lé c tr ic o s .

E í la  f i g .  2 se ha representado de forma esquemá­

t ic a  un medio manual, colocando en e l  extremo -3— de apo­

yo d el motor - 1 - , un mango -4 - de maniobra, e l  cual con 

un simple movimiento de inversión efectú a la  rotación 

n ecesaria para pasar de ven tilador a extracto r o vicever­

sa , quedando e l mango - 4— en posición diametralmente 

opuesta a la  indicada en e l  d ibujo, por la  sujeción de 

su elemento -3 - , sobre la  p ieza de retención -6 -.

En la  f i g .  i ,  se ha representado esquemáticamen­

te  la  obtención d e l movimiento g ira to rio  de forma automá­

t ic a , aprovechando la  potencia d e l motor -1 —, a través 

de un juego de pidones y ruedas dentadas dispuestas en 

e l  e je  -? — en combinación con una palanca de embrague -8- +40
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En la  f i g .  4 , se ha representado un mecanismo de 

m uelles -5— y un electroim án -10 -; mientras en la  f i g .

5. se ha representado un juego de dos electroim anes -1 1 - , 

efectuándose en estos dos casos la  rotación  mediante e l  

campo magnético producido, a l  cerrar e l  c ircu ito  e lé c tr i­

co mediante e l  correspondiente pulsador*

En todas la s  realizacion es expuestas se obtiene 

la  rápida y exacta rotación d e l ven tilad or-extractor, e l  

cual a l  s u fr ir  un giro  de 1803 permite la  u tiliza c ió n  

in d istin ta  como ventilador o extractor respectivam ente.

Hecha la  descripción precedente, es necesario 

añadir que lo s  d eta lles  de rea lizació n  de la  idea expues­

ta  pueden v a ria r, sin  que por e llo  cambie la  esencia dé 

[ la  invención que e s  la  que se desprende de los párrafos 

que anteceden.

¡ N O T A

! Dos puntos nuevos que se presentan para su r e i­

vindicación en la  presente Patente de Invención, son:

I 1 * .-  Oh sistema ven tilad or-extractor, de cambio

automático por rotación, caracterizado por obtener la  ro­

tación  dé 1803 d el conjunto formado por e l  motor ven tila ­

d or-extractor, mediante e l  acoplamiento dé una palanca 

de maniobra so lid a ria  d el extremo de apoyo d e l motor, 

comprendiendo dicha palanca un elemento de retención que 

encaja con otro elemento sim étrico dispuesto en e l lado 

opuesto.

2 é .-  8h sistema ven tilad or-extractor, de cambio 

automático por rotación , según la  reivin dicación  a n te rio i,



caracterizado porque la  rotación de 180S d e l conjunto pe 

obtiene mediante uno 6 más electroim anes, que en combina­

ción con un mecanismo de muelles producen dicha rotación, 

a l  ser cerrado e l  c ircu ito  e lé c tric o  de los mismos.

automático por rotación , según la s reivindicaciones ante­

obtenerse automáticamente, mediante un juego de pidones 

y  ruedas dentadas dispuestas en e l  e je  d el motor y aco­

pladles a la  potencia d e l mismo, para su reducción me­

diante una palanca de embrague.

43 . -  *tN SISTEMA VENTILADOR-EXTRACTOR, DE CAMBIO 

AUTOMATICO POR ROTACION", de conformidad en un todo en 

lo  esen cia l y fin e s  in d u striales a lo  descrito en la  pre? 

cadente Memoria D escriptiva y gráficamente representada 

en e l  adjunto plano para su mejor comprensión.

Esta Memoria consta de CUATRO hojas mecanografía" 

das por una so la  cara a doble espacio en 85 lin e a s.

33+- th sistem a ven tilad or-extractor, de cambio

llo r e s , caracterizado porque la  rotación de 1803 puede

Madrid, 15 de Ju lio  de 1.964 

Por autorización d el interesado.
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