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el régimen de centrifugado para 61 secado.

del motor, un cambio de velocidades, para dos marchas, montado @etrés

‘el numero ‘bajo de revoluclones del motor ¥ el numero. alto de dichas re-

grupo, destinado al régimen de centrifugado pars el secados Ello repre=

llmeros de revoluciones muy bajos, y para el régimén de centrifugado para

locidades para dos marchas, resﬁlta,que, en este grupo de accionamiento

. El invento se refiere a un grupo de accionamiento para ma-|
quinas de lavar, con wn nimero bajo de revéluciones de salida para el

régimen de lavado, y un nimero elevado de revoluciones de salida para

Bn la patente gstadounidense’nQ'2.496.937 se describe uno
de estos grupos de accionamiento; comprende un grupo motor con un nine

To pequefio de revoluciones del motor y un nimero grande revoluciones -

del motor, con uné relacién grande y una relacién pequqﬁa de multipli-
caclon, a51 como un aooplamlento acclanado por la fuerza centrlfuga -

que, al pasarse del nimero pequeilo de revoluc1ones del motor al numero
grande revoluciones del motor, desembraga un arbol de salida del cambig
de velocidades, de una pieza giratoria a un nimero pequefio de revolucig
nés, embragépdolo en cémb;o con otra pieéa giratoria, de un elevado nﬁ
mero de revol’ﬁqiones. 'Eﬁm_este grupo de a.ccionamie'ntq' conocido se consi-

gue, con una diferencia de revoluciones relativamente pequefia entre en

voluclones, una dlferen01a de revoluclones oon81derablemente mayor en-
tre el numero de revoluciones de salida bajo del grupo, destinado al -

régimen de lavado, y el nimero elevado de revoluclones de salida del =
semta una ventaja, puesto que para el régimen de lavado se precisan ni-

el secado, numeros de revoluciones muy altos. A pesar de'emplearse un -

grupo motor con dos nimeros distintos de revoluciones y un cambio de ve

conocido, ﬁnicamente.se-disponen de dos nimeros de revoluciones de sa-
lida, el mas bajo para el régimen de lévado, y el mis alto para el ré-
gimen de centrlfugado para el secado. El numero elevado de revoluciones

para el’ regimen de centrlfugado bara el secado, se hace muy alto median
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Ta ol secado se trabaja a nﬁmeroa de revoluciones muy altos desde un -
vado al principio, se producen desequilibrios correspondientemente —

‘voluciones de sallda para un régimen de centrlfugado prev1o, ¥y centri-

" voluociones de sallda para el secado flnal, permanecen dentro de 1imi-

tesAtolgrables.

revolqciqnes'de salida pars un centrifugado previo, sin que por ello

- aumenten considerablemente los gastos de construceidn.

. fuerza centrifuga, provocando dlcho 1nterruptor escalonado que, al pa-

revoluciones del mismo, se cambiq la marcha del ocambio de velocidades,

_pasando dé la relacién de multiplicacidn pequefia a la relacién de mul-

‘%C?W‘@

" te 1a elecclan apr0p1ada de la relacién de multiplicacidn, con obJeto
de que la cantidad de humedad res;dual en la Topa, despues del centri-

fugado para el secado, sea 1o menor posible; Si en el centrifugado pa-
principio, es decir, también_cuando el conteﬁidq de humedad es muy ele
grandes. Bs deseable,'por 1o tanto,~disponer de un numero medio de re-

fugar con este nimero medio dq&evoluclones hasta haberse expulsado una
parte sustanclal~de la humedad LnICIal, resultando con ello correspon
dientemente menor la masa a centrifugar, de mddo qné los desequilibrio£

que ) or1g1nan en el szgulente centrlfugado con numero eleVado de re-
El invento se ha propuesto proporcionar un nimero médio de

;-Para-resolﬁer'este problema, parte el invento de un grupo
dé accionamientb con'un.nﬁmerb bajé dé révoluciones’de salida para 8l -
reglmen de’ laVadD, ¥y un miméro elevado de revoluciones de salida, para
el reglmen de oentrlfugado para el secado, que comprende un grupo moton
con ug,nﬁmero-reducido de revoluoiones del motor y otro ndmero grands
de rgéoluciones'dél motor, un cambio de velocidades para dos marchas,
mdﬁfédo detras del mofdr; con una relacidn grande y una relacién péque

na de multip110a01on, ¥y un interruptor ‘escalonado, accionado por la -

sarse del numero pequeno de revoluclones del motor al nimero alto de

tiplicacidn grande.
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grupo motor, de modo que en la pOSIOIOn del oambio en que se establece

vadé de revoluciones del mismo, que el interruptor escalonado, acciqna

der volver del nimero grande de revoluciones del motdr, al numero pe-

multiplleaclon peqpena, ¥y el numero grande de revoluclones de sallda,

dimensiones éproPiadgs, résulta posible ajusfér el nimero intermedio -

EA.MA ANAA A, -vﬂ

De acuerdo con el invento se utilize como interruptor esca
lonado accionado por lé fuerza centrifuga, un inte;rﬁptor escalonado
de retencidn gntomética que, una vez realizado el cambio de velocidad
pasando de la relﬁciéh de multiplicacidn pequefia a la relacifn de mul- ‘

tiplicacién grande, es gobernado por el momento de giro‘cedidoApOr el

la relacion de mu1t1p110a01on grande, permanece en dlcha poslclon, in-
dependientemente del nimero de revoluc1ones del moﬁor, nientras el gru
po mqﬁor éigue oediendo:unlmbﬁento ¢e gi;q.

ia utilizapién de,ésfe interruptor escaldngdo, accionado
por la fuerza ﬁenfrifuga y de retenéién'aﬁtomética, hace posible, me-

diante ‘el paso del nimero bajo de revoluciones del métor al nimero ele-

do por la fuerza oentrlfuga, sea hecho responder, de modo que el cambig
de velocldades realiza el camblo de la relacion de multipllcaclon baJa,

a la relacidn de mult;pllcaclop eleVada ¥, al cabo de poco tiempo, po-

quefio de revolucioﬁes del'm;smo, sin que por ello sea necesaiio cambiax
de la relacidn dé multiplicacién grande a la relacién de multiplicacidn
pequena, mlentras que seguidamente el grupo de acclonamlento 51gue fun
cionando con un numero de revolnclones de - salida, que viene determlnas'
do por el numerp peqpeng de revoluciones del motor y la relaoion'de mqy
tiplicacién'grahde..Este nﬁmero de‘revolu¢iones de salida, s un nime-
ré'de revoldoiones interhedio; en cganté a magnitﬁd, se encuentra entrg
el nimero pequeno de revoluclqnes de sallda del grupo, que esta deter-

minado por -el nimero pequefio de revolu01ones del motor y la relacidn de

determlnado a su vez por el nimero grande de revoluclones del motor y

la relacron de multlpllcaclan grande. Dando a las partes del engranaje
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~de revoluciones de tal modo, gue pueda ser emp}eado para el centrifugd

_ sea con una parte rotativa de giro lento, embragando as{ la relacidn

'va de giro rapido y el &rbol de salida.

-l pueda girar en ambos sentidos de giro.

302086 2=

do previo de la ropa todavia muy mojada.

El interruptor escalonado, accionado por la fuerza centri-
fuga y de retencion automética, puede estar formado por un acoplamien-
to, a su vez accionado por la fuerza oegtrifuga y de retencién automa-
tica, que acople un érbdlrde_salida del cambio de velocidades, bien -
de multiplicacidn baja, o bien con una parte rotativa de giro rapido,
embragando asi la relacién de multiplicacién alta, segun la posicidn
de mahdo.

Cuando se emplea un a00p1amiento accionado por la fuerza
centrlfuga y de retencidn automatlca en calidad de 1nterruptor escalo-
nado, se obtiepe una forma constructiva muy ventajosa, haciendo que la
parte rotativa de giro lento esté acoplada con el irbol de salida a -
través de una rueda llbre, y previendo el aOOplamlento accionado por

la fuerza centrInga y de retencidn automatica, entre la parte rotati-

La rueds libre debe ser una rueda libre de doble acoidn,

si es que se quiere que el arbol de salida del grupo de accionamiento

"Como cambio de velocidades apropiado, se puede considerar
un engranaje piapetario con una rueda solar accionada por el motor, en
calidad de parte rotativa de giro rapido, una rueda anular estaciona-
ria, y un soporte de ruedas planetarias, en calidad de parte rotativa
de girc lento. |

Los acoplamientos accionados por la fuerza centrifuga que
sé emplean,.estén formados generalmehte por organos de acoplamiento -
oooperantes, dlspuestos en la parte rotativa de giro rapido y en el ar
bol de salida, y por un peso centrlfugo que- g1ra Junto con la parte To

tatlva de giro rapldo, pretensado en una pOSIClon de desembrague ¥ que,
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- aun numero predeterminado de revoluciones, pasa a una posicidn de em=

do en su posicidén de acoplamiento al moverse en direccidn periférica,

“montandose este tope y/o el peso centrffugqhde mando en el arbol de -

.en direccion periféripa,'y disponiendo en el peso centrifugo de mando

’ ran.al peso cen%rifugofde mando en su posiocién de embrague, independie#

- que puede formar parte de un mando automitico para la maquina de lavar

cién que, al ser puesto en marcha el.motor, lo oonecta primeramente a
.un nimero grande de revoluciones y, una vez transcurrido un tiempo pre

determinado, lo conmuta a un ndmero pequefio de revoluciones.

puesto que también se puede provocar el nimero intermedio de revolucio

- 6';
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brague, en la que los érganos. de acoplamlento quedan embragados.
Para conseguir la propiedad de retenclon-automatlca de es~-
te acoplamiento, se confecciona éste de tal modo, que en el arbol de

salida se prevé un tope contra el que choca el peso centrifugo de man-

saiida 0 en la parte rotativa de giro rapido, de modo que puedan ceder

y/o en el tope, Srganos de ietenciép que, bajo la acoidn de una fuersza

periférica frasmitida por el peso centrifugo de mando sl tope, asegu-

temente del ndmero de revoluclones. .
En las solloltudes de patentes alemanas n® 39.554 ¥ 40.932

de Fichtel & Sachs A.G., han sido representados una serie de acopla=-

mientos, en. los que se ha llevado a la practica estas medldas.

ElAmotor estaAeqplpado generalmente con un mando de motor,

Bste mando del motor esta equlpado, en el grupo de a001onam1ento segin

el 1nvento, convenlentemente con un 1nterruptor ‘horario de breve durap

Ahora bien, este conmutador horario no es imprescindible

nes.cbnectandofel motor, con;;yu@a @el'hando corrieﬁte; pdr'IQ piontq

al nﬁmerq grande de revoluciones ¥y al cabo de a}gﬁn_tiempo; al niéinero

pequefio de revoluciones.
Los - dlbuJOS adJuntos ilustran el invento a base de un e;em

plo de reallzaclon, mostrandox
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La flg. 1, una fepresentaclon esquenatica del grupo de ac—|
cionamiento de acuerdo con el ‘invento, wn el correspondiente tambor de
una maquina de lavado, gque ;giia en torno de un ejo hord zontal.
La fig. 2, wna vista en la direccin II-II de la fige 1,
sobre un peso centrlfugo de mando de un 1nterruptor escalonado de re-
‘tenclon automatlcao 7 . _ '
| . En'laAfig..l héﬂsido'designado con 10 el grupo motor, con
12 el correspondiente mando del motof, con 14 una caja de cambios mon~
tada‘detrés‘del grupO»mofor, ¥y con..16 un interruptor egcalonado, accio-
nado por la'fuerza centrifuga y de :etgncién automética.
- _ Bl grupo métor‘10 comprende un motor eléctrico de polos'oqg
mutables del que ﬁnicamenté se vé éllérbol de salida 18. Al grupo motor
estéd sujeta una caja de cambios 20; esfa caja de cambiés'QO aloja un -
engranaje planétario 22, E1 engranaﬁé plaﬁetario comprende un arbol de
entrada 24, acpplado pon_ellérbOI de salida 18 del motor mediante un -
acoblamientp 26,>d'qpe tanbién puede ser una prolonggci6n del arbol de
salida 18 del motor. Sobre el érbqi de entrada 24 del'enéréhaje asienfa
una rueda solar 28 del engranaje piénetario 22; En el lado de entrada
de lé_caja de cambios 20 esté~suje'qa una ruéda‘ anular 30." Dentro de la
caja de cambios 26 est4. soportado, de manera girgtoria, un SOportg 32
de ruedés planetarias. Este sopogte 3é do ruedas planetarias soporté
ruedas planetarias 34, que engranan con la rueda solar 28 y con la rue
da anular 30. B1 soporte 32 de ruedas planetarlas esta unido, a través
de una rueda llbre 36 de doble accidn, con un arbol 38, que es el arbol
de salida del engranaje ¥y con ello al.mismo tiempo también. el arbol
de sa;ida del grupo'de ;ccionémieﬁto.
| "El ooncepto de "rueda 11bre" debe entenderse de tal modo, -
que si blen el soporte 32 de ruedas planetarlas trasmlte un momento de
giro al-arbo; de salida 38 cuando gira mas répidaménte que dicho arbol |

de salida 38, en cambio el arbol de salida 38 no puede trasmitir ningin
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- momento de giro al soporte 32 de ruedas planetarias, es decir, que el

. cabezal términal'40; un cuerpo_ahular‘40 con una superficie periféri-

.ca‘4l. Sobre el csbezal terminal del arbol 40, esté»sujeté un muellée
ta un peso centrifugo de mando 48, que puede desplazarse radialmente

 sobre dichd‘extremo libre 46, estando pretensado por un muelle de trac

. en la fig. 2. El detélle caracteristico de este peso eentrifugo de man-

-de tope 54, tal como sera desocrito todavia mas detalladamente.

-con oira polea de correa trapezoidél 60. Esta dltima esta apoyada so—

3090

&rbol de salida gira libremente dentro del sopotte 32 de ruedas pla=-
netarias, ouando'éira ﬁés répidaménte que este dltimo. De "dobie ac=
eidn" quiere decir a este réspecto, Que el 50porté'de rﬁedés planeta~
rias“puede trasmitir al arbol de salida 38 un'moménto de éirb en ambas
direcciones, pero que ei arbol de séiida no puede trasmitir a; sopor-
te de ruedas.plaanaiias un momento de giro én ninguno de los senti-
dose h | | . |

Bl éfbol de entfada 24 dél engranaje_selpfolonga;dentré
del &rbol de salida 38, que eé hueco; y sbporta en su extremo un cabg

zal terminal de arbol 40. El 4rbol de salida 38 soporta, junto a dicho
helicoidal 44.. El extremo libre 46 de este muelle helicoidal 44, sopor|

¢idn 49, que lo sostiene en wura posicién radial interior de desembra-

gue.VLa'forma.dél peso centrifugo de mando 48 puede verse en detalle

do 48,'és una muesca 50. Sobre el arbol de salida 38 se encuentra un
pasador 52; que esta doblado por su extremo libre para formar un estri
b6 de tope 54. El pesé centrifugo de mando 48 coopera oon el estribo .

Sobre el érbol‘de.salida 38 asienta una polea de correa

trapezoidal 56 que, a través de una correa trapezoidal 58, esta unida

bre un soporte 62 y forma parte de un tambor de lavado 64.
El mando elécfric0'12 del grupo motor 10, comprende un in-
terruptor 66 para conectar el nimero pequefio de revoluciones del motor,

y con elio, el nimero pequefic de revoluciones de salida para el régimer]
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’bro de accionamiento 76, para conectar el nimerc intermedio de revolu-

.do por la rueda,libpe.36~al arbol de salida 38, cuyo cuerpo anular 42

| de salids, es el designado como nimero pequefio de revoluciones de sali-

‘~de entrada 24 del engranaae arrastra entonces al muelle helxcozdal 44,

Qj 2 ? i @@ :j

de lavado, con un niembro de acoionamiento 68 comprende asimismo un = |
interruptor 70 para conectar el nimero grande de revoluciones del mo=

tor, y con ello, el nﬁﬁero‘grande de revolucioﬁes de salida para el ré

gimen de centrlfugado para el secado, con un miembro de acclonamlento TR.

Flnalmente oomprende el mando eldctrico. un 1nterruptor 74 con un miem-

cicnes para e; Ceqtrifugado previoe

El funcionamiéntq del grupo de accionémiénto, es e} siguiqg
tes ‘

Régimen de lavado:

Para:eI'régimen de lavado‘sg acciona el miembro de acciona
niento 684del‘intefruptor>66, con lo gue el motor funpiona con su nime
To pe@ueﬁo‘de reﬁoiﬁciones._La rueds solar 34 giré entonces a este ni-
mero pequefio de revoluciones del motor. El SOporte 32 de ruedas plane-
tarias gira a un qﬁmero de'rgvoluciones todavia menor. Este nimero me-

hor de revoluciones del soporte 32 de ruedas planétarias, es trasmiti-

pqede girar librehpnte dentro del mqelle.helicbidal 44+ Bsta posicidn
de'mando'del engrénaje es‘ia que se designa éomo rélacién de trasmision
pequefiae El nﬁmerolae revoluciones que lleva a cabo enfonces el arbol
da. Este_éé,el-que es.tiasﬁitido al. tambor de IAVado 64, a-trévés de la
ﬁolea de cor:ea‘trapezoidai 56;.la_qorrea trapezbidal 58 y la polea de’
correa tfarezoidal 56, El tamboé de lavado es impulsadé con un ndmero
de revoluciones correspondiente 2l régimen de lavadog | |

Régimen de oéntrifugado<g§;a el secados

,'cuando se desea secar la ropa mediante oéntrifugado, se ac

clona el 1nterruptor 70 por medio de su organo de aeclonamlanto 72. El

motor funclona entonces con su numero grande de revoluclones. El arbol
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: ,superficie periférica 41 del cuerpo énular 42. Ello significé, que el

Il del cuerpo anular 42 significa, a su vez, que también el arbol de sali

| planetarias y el arbol de-salida 38+ E1 nﬁmero elevado de revoluciones

- 10 -
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y con él, al peso centrlfugo de mando 46. La masa del peso centrifugo =
de mando 48 el muelle de traceidn 49 que lo pretensa hacia adentro en
direcclon radial, y el nimero de revoluciones del motor, estan coordi- ‘
4nados de tal modo entre 31, que el peso centrlfugo de mando, una vez ~
conectado el motor para funcionar con su numero grande de revoluciones
pasa a su pOslclon radlal .extrema exterior, en la que ha 51do represen
tado en la flg. 2, encajando el estribo de tope 54 en la muesca 50. El
peso centrifugo de mando 48 encuentra r931stencla en el estrlbo de to—
pe 54 al moverse en su periferia. Como consecuencia de esta r331stenc1a

se comprime el muelle helicoidal 44 'y se apoya estrechamente contra la

cuerpo anular 42 es shora arrastrado por el cuerpo termlnal del arbol
40, a traves del muelle h911001da1 44+ El muelle h311001dal 44 y la su
'perflcle periferica 41 actian e;l'tonces como organps de acoplgmiento en

tre el ouerpo terminal del &rbol 40 y el cuerpo gﬁular 42+ El arrastre

de gira shora con el érbol‘de'éntrada 24 del engranaje: El engranaje -
se encuentra'eﬁ la posicidn de mando de la relacién de multiplicacidn

‘graﬁde. El érbolAde salida'38 se adélanté.cpn e;lo‘al soporte 32 de rue)
Adag pIénetaiiaé, que'gira lentamente. Eéte adelanto :eéulta posible;

éraciés a'enobﬁtrarse la rueda libre 36 entre el soporte 32 de ruedas

de sallda del arbol de sallda 38, determlnado por ol numero gmande de .
revoluc1ones del motor y-la relaclon de multlpllcacion grande del engral
naje,14_(relaplon de multlpllcaclon grande = 1 = jrasmlslon directa),
se trasmite a través de la boiea de correa trapezoidal 56, la‘correa -
trapezo;dal 58 y la polea de correa trapezoidal 60, -al tambor de lava=-

do 64 que, por 1o tanto, es hecho girar a una’ gran velocidad de ceniri

fugado._

~

Centrifugado previos:
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Vel siguiente centrlfugado para el secado total,_ql numerO'elevado de

8rande. Por consiguiente se'produce al principio un estado de‘funciq-

desde luego & su posicién radial extrema exterior, emite el inteprub—

baJo la influencia del muelle de tracclon 49, debiera volver a4 su posi=

'clon radial extrema interior. Ahora»blen, el'peso centrifugo de mando

fcuentra encéjadd en su muesca 50. Bllo significa, que el cuerpo termi-
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El centrifugado al ndmero elevado de revolucloneg de sali-|
da puede provocar, segin ya se ha mencionado, grandes desequilibrios
¥y por lo tanto, vibraciones muy'fﬁerteé de la miquina de lavar, siem-|
pre que la ropaieété mﬁy‘mojada, con 1o que la masa total 3, por consi
guiente, la masa centrifugada, sbn‘mu& grandes., Médiante el centrifugaJ
do prev1o se trata de extraer parte de la humedad de la ropa a2 un ni-

mero 1ntermed10 de revoluclanes, de modo que 12 masa centrlfugada en

revoluciones de salida, resulte‘més pequefiae

‘ El oentrlfugado prevzo se 1n101a de la;manefa siguientes
A acﬁioharse'el organo de ‘accionamiento }6 del 1nterrupt§r 74, sumi-
nistra,éste;.por'lo pronto,'un impulso de mando al.interrﬁptor 70, de
modo que el grupo ﬁofor.girg por lo ﬁronto Q:;u hﬁheyo grandé.de revo
Lluciones. Ello significa que, tal como ya se ha descrito anteriormen-

te, ol engranaje 14 esta embragado a la relacién de multiplicacién —

namiento, que corresponde al eentrifuga§§ para secado con un’nﬁmerp -
elévado de revpluciones.dé.salida. 4l cabo de'un_tieﬁpb predeterminado
que se eliée(de nodo que el peso éentrifugo de mango 48 haya llegado
tor';4 otros impﬁlsos de mando a lps.inierruptores 60 y 70, de manera,
que €1 motox es conmutado a su nimero pequefio de revoluciones. EL nin
mnero de:revolucionés del érBol de entrada é4 del éﬂgranaje desciende

por lo tanto, hasta un valor en ‘que el peso centrffugo de mando 48, -

48 nbrpuede volver a elia, debido a que el estribo de itope 54 se en—

nal del arbol 40 y el cuerpo anular 42 permanecen acOplados, 0. sea, quq

el arbol de salida 38 s1gue glrando, 1o mismo que antes, al numero de
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lldel motor, un cambio de velocidades para dos marchas, montado detras >
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revoluclones del arbol de entrada 24 del engranajes Queda oonectada 1la |

relacion de multiplicacién grande (relaclon de mult1p11cac1qn grande

= 1 = relacidn directa de trasmisién) y el nﬁmer6 de revoluqionés del
arbol ‘de salida'estébahoré determinado por el nﬁmero peqpeﬁ§ de'revolu-
ciones del motor y la relaczon de mu1t1p11caclon grande. Por oons;gu1en
te posee el nimero de revoluciones del arbol de salida um valor inter-

medio entre e} nu@ero baJo ¥y el numero.alto de revoluclones de salidae

El nimero intermedio de revoiﬁciones de salida es trasmitidoy a través

de lgApolea'de écrre; trapezoidal 56, la correa trapézoidal 58 y la-pg

loa de coriea trapezoidal 60, al tambor de lavado, de-modq que éstg cen
trlfuga la ropa de manera prev1ao | -

Mientras el grupo motor 10 s1gue cedlendo un momento de gi

ro, permanece ol estribo de tope 54 encajado en la muesca 503 es nece~
sario desconectar previamente'el grupo motor, para que el peso oentri-_
fugo 48’pue&a volver a.su‘posici&n-radiél ektrema interiér.

BEn resumen, la Patente de InvenoiGn que se solicita recaeré_

sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES
1. Un grupo de éocionamiénto para maquinas de lavar, con
un nidmero bajo ‘de:' revoluciones de salida para el régimen de lavado, y
un mimero elevado de revoluciones de.salida para el régimen de centrifu
gado para el secado, que coﬁprende un grupo motor (10) con ﬁn nimero -

pequefio de revoluciones del motor y un numero grande dé revoluciones -

del'motor, con una relacién grande y una relécién pequefia de multipli-
caoion, ‘asi como un 1nterruptor escalonado (16) accionado por la fuerza
oentrifuga y dest;nado al cambio de velocidades (14) que, al pasarse del
nimero pequeﬁo de revoluciones del motor al numero grapde de revolucio-
nes del miémd, provoca el cambio de marcha por el cambio de velﬁoidades

(14), paséndose de la relacién de multiplicacidn pequeiia, a.la relacién
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-?de multiplicacidn grande, caraoter1zado porque el interruptor escalo= |

nado acclonadoApor la fuerza centrifuga (16), es un interruptor escalo

nado de retencidn automatica que, una vez que el cambio de velocidades

- (14) ha 1levado a cabo el cambio de la relacién de multiplicacidn pe-

‘quefia a la relacién de multiplicacidn grande, queda gobernado por el

momento de giro cedido por el grupo motor (10), de manera gue permane

_ce en la posicién de mando que provoca la relacidn de multiplicacidn

grande, independientemente del nimero de revoluciones del motor, mien-
tras el grupo motor siga cediendo un momento de giro.

2e 'Uh grupo de accionamiento de acuerdo con.la reivindi-

. cacidn 1, caracterizado porque el interruptor escalonado (16), accio=

‘nado por la fuerza centrifuga y de retencién automatica, esta formado

por un acoplamiento (40-49) accionado por la fuerza centrifuga y de -

.retencién automética que, segan la posicién de mando, acopla el arbol

de sallda (38) del mecanlsmo de cambio (14) con una parte rotativa (32
de giro lento, conectando con ello la rela01on de mu1t1p110a01on peque
fia, o bien con’ una parte rotativa (28) de giro rapido, conéctando con
ello 1a relacién de multiﬁlicaci6n~grande.

3e Un grupo de acclonamlento de- acuerdo eon la re1v1nd1- 1

cacion 2, caracterlzado porque la parte rotatlva (32) de giro lento es

%3 acoplada oon el aTbol de salida (38) a través de wna rueda libre -

(36), v porque el acoplamlento (40-49) aceionado por la fuerza centri-
fugs y de reten01on antomatlca, se preve entre la parte rotativa (28)
de giro rapida, y el arbol de salzda (38).
4; Un grupo de.a001onam1ento’de acuerdb con,éualquiera
de las reivindicaciones lﬁai35 caractériZado porque la rueda iibre -
(36).es una rueda-libre’ée dbble aociGn. o
o '5; Un grupo de aoclonamiento de aouerdo con oualqulera de

las relv1ndloaczones l»a 4, caraoteriZado porque el mecanismo dé cam-—

| bio (14) es un engranaae planetarlo, dotado con una rueda solar (28)
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impulsada por el grupo motor (10), que representa la parte rotativa =

" de giro rapido, con una rTueda anular estacionaria (30) y con un sopor—

te {32) de ruedas planetarias, en calidad de parte rotativa de giro -

Hlenfo.

. 6o Un grupo de accionamientp de acuefdo con cualquiera de
las.reivindicaciones 3 a 5, caracterizado porque el aooplahiento (40-
49) accionado por la fuerza centrifuga y de retencidn automatica, es-

t4 formado por érganos de acoplamiento (44,41) cooperantes entre si

|y pertenecientes a la parte rotativa (24) de giro rapido y al arbol -

de saiﬁda (38), por un peso_éentrifugo de mando (48) que gira junto
con la parte rotativa (28) de giro rapido y pretensado en una posicidn
&e desembrague, mientras que a un ﬁﬁmero predeterminado de revoluoiof
ﬁes, pPasa a una posicién dé'embrague en la que hace que se acoplen los
drganos de ac0p1amiénto (44,41), mientras que en el arbol de salida -
(38) se ha previsto un tope (54) que, en direccidn periférica, entra
.én éoptactb con el peso centrffugo, de mando (48) al pasar éste a su

posicién de embrague, estando dicho tope (54) y/o el peso centrifugo

" de mando (48) unidos de tal modo con el arbol de salida (38) o con la

parte rotativa (28) de giro rapido, que pueden ceder en direccién pe-

riférica, mientras que en el peso centrffugo de mando (48) y/o en el

tope (54).53 han previsto drganos de retencidn (50) que, bajo la in-
fluehgia de la fuerza periférica trasmitida'por el péso centrifugo -
deimando (48) al tope (54), aseguran al peso centrffugo de mando (48)
en su p;sicién de embragﬁe, independieﬁtemente del nimero de revolucio
ﬁes.bA' | |

f. Un grupo de acciqnémiento de acuerdo con oualquiera de|

la,rgivindicaciohes 1 a 6, caracterizado porque el grupo motor (10) -

' posee un interruptor horario (74) que, al ser accionado, conecta el -

grupo motor, porlo pronto, con el numero grande revoluciones del motor

¥y una vez transcurrido un tiempo predeterminado, con el nimero peque=-
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' NAMIENTO PARA MAQUINAS DE LAVAR".
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fio de revolucicnes del motors

8. Se reivindica por dltimo como objeto sobre el que ha

de recaer la Patente de Invencidn que se solicitas "UN GRUPO DE ACCIO

Todo conforme queda-descrito y reivindicado en la presente
memoria descriptiva que consta de quince paginas mecanografiadas y di-
bujos adjuntos.
Madrid, 14 de julio de 1.964

ALFONSO UNGRIA
PeDe
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