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PATENTE
DE
INTRODUCCION

a favor de COMERCIAL Y FABRIL APER, S.A., entidad espa-
flola, domicilliads en Esplugas de Llobregat (Barcelons),
ealle Gello, 5, por "PERFECCIONAKIENTOS BR APARATOS DE

MANTOBRA ELECTRICA"

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a unos perfec-
.cionamientos estudiados pers mejorar las condiciones de
utilizacidn de los aparatos de maniobra sléetrica emplea~-
dos en cuadros de mando y distribucién.

54 De acuerdo con estos perfeccionamientos, el cuer-
pb de montaje del aparato ds maniobre es constituido por
un manguito receptor de los medios de accionamiento‘bara
dicho aparato o de un dispositivo indicador, y al que se
dota en un extremo de una valonz 4e tope, y en el otro de

10. un dispositivo de mcoplemiento de bayoneta para un arc, en-
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tre cuyos aro y valona se dispone un elemento eldstico de con
presidn que se apoya por un extremo en uno de ellos, y porel!
opuesto contra la caera posterior del cuadro donde se monte
el aparato, siendo dichos aro o valong provistos, a suvez

de medios receptores de dispositivos de agcoplamiento amovi-

ble pars el aparato de maniobra o indieador propismente di-

tho. .

‘Cuando se trata de aparatos de maniobre, los me-

dios de accionsmiento pueden ser obtenidos por el hecho de

‘formar el manguito a modo de vaso con Su boca en su extremo

delantero y fondo provisto de un orificio en el gqué €s guie-

~do un pulsador de accionamisnto, solicitado hacia fuera por

un dispositivo eléstico, impedidos de girar mediante unz
combinacién de nervio y renurs longitudinales, y cuyo des-
plazamiento hacia fuers es limitado por una arandela de to-
pe que se halla fijsda en su extremo intérior ¥ que tiene
un didmetro mayor que el del orificio de gula. Una realiza-
cién particulsrmente interesapte, gue permite obtener pulsa-
dores para accionamientos de emergencia, es aquélla en que la:
cabezs del pulsador sobressle de lg boca del manguito y se
halle rematada en un sombrerete & modo de seta, susceptible
de ser accionado desde cualquier direccién transversal. En
ciertos casos es necesario dotar al pulsador de medios para
sefiglar lz maniobra que se hg efectuado con el mismo, pers
lo cual el manguito es desarrollado en forma de cilindro V
interiormente liso, dentro del cual se dispone corredizo un
cuerpo anular de accionamiento, provista de una cola suseep-

tible de ser conectada con el gpareto de maniodbra, de medifng
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pera el montaje de un foco luminoso y de un cuello delante-
ro, receptor de una clpula transparente gue cubre dicho fo-
coy sdbresale formendo el pulsador. En lugar de las dis-
posiciones desceritas también se puede utilimr otros medios
de accionamiento, por ejeuplo un dispositivo de cerradursa
gue es fijedo mediante tornillos en orificiocs de montaje

dispuestos en el fondo del vaso, 0 bien dotando el vaso de

su fondo en su ¢ara externa, en el que se¢ dispone una ven-

tana por la que sobresale al exterior una palencg oscilante
de accionamiento, conectada inte:iormente, medisnte un dis-
positivo de redillera, con un émbolo cdnéctable con 1os me~
dios de acéionamiento del aperato.de maniobra y montado en
una guia longitudinal de dicho vaso.

Cuando se trata de formar un dispositivo indica-
dor, el ﬁanguito de montaje es deSérrollado a modo de ¢i-
lindro receptor de una cipula que permita el paso de la luz
¥y Que cubre a un fobo 1umiqoso dispuesto en su intérior.

'En todos los casos el manguito puede ser dotado
de medios de montaje para rétulos de identificacién, dis-
puéstos para recibir a esfos dltimos en cualguier posicién.

angular con respecto del aparato, para lo cual. estos rétu-

- los pueden estar provistos de un orificio de dijdmetro e€o-

rrespondiente gl externo del manguito, y ambos, en combi-
nacién, de dientes y muescas complementarios, adyacentes a
la velona del manguiio, repartidos alrededor de esée wltimo
a fin de permitir su acoplamiento mutud en diversas posicio-

nes angulares.

Para el acoplamiento del aparate de maniobra o del
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dispositivo indicador, dichos aro o valona son provistos
de varios, pares de orificios longitudinales y diametral-
mehte opuestos, cuyos extremos delanteros tienen sendos
asientos acanalados en direccidn radial con respecto del
conjunto, siendoila seccidn tfansvereal de estos orificios
alargada y formande Anzulo con los asientos, de forma que
a travéé de ellos se puede introducir, para acoplarlas por
giro sobre los asientos, las cabezas en T de sendos végta—
gos montados giratorios y corredizos en orificios correspon-
dientes del cuerpo del aparato a montar y sclicitados elés-
ticeménte hacia la posicidn de acoplamiento.

Los perfeccioﬁamientos especificados en lo q@e
antecede resultan pérticulanmehte aptos para el empleo de
aparatos de maniobra eléctrica tales como interruptores o
commutadores del tipo que comprenden un cuerpo aislante con
una guia longitudinal dentro de la que se encuentra montado
corredizo un cuerpo asimismo aislante, provisto de ventanas
transversgles en las que se encuentran montados los puentes
de conexidn, que sobresalen y son susceptibles de acoplaf-
ge coxn contactos fijosy monfados en alojemientos laterales
de dicha guia. En tales dispositivos, de acuerdo con otra
de las facetas de los presentes perfeccionsmientos, los 61»
+260s puenteé ée contacto sén dispuestos de nanera que exn
su posicién de reposo forman un 4ngulo con respecto de la
posicidén de ocupan al acoplarse con sus contactos fijos, de
formia que las fases de conexidn y desconexidn se realizan
con un deslizaniento rozénte, gimulténeo, de las superficies

de contacto, que proporciona une antolimpieze de las mismas.



Esto puede ser realizado, convenientemenie, por el hecho

de formar las superficies de apoyo, en la posicién de re-

W}

poso, de las ventanas de la corredera aislante, inclinadas

1

con respecto del ﬁlano transversal de la misma.

w

5 ~ Los dibujos edjuntos muestran, a titulo de ejem~-
plos no limitativos del alcance de la presente invencidn,
unas formas preferidas de llevarla a la préctica, en repre-
sentacidn esquemdiice.

En dichos dibujos: Le figura 1 es una viste la-

- 10. teral slzada del conjunto de una cémara de contactos ch4
mutanfes con pulsador de emergéncia; perfegcionado de geuer-
do con la invencidn; la figura 2 una seccidén longitudinal
del mecanismo de pulsador de amergencia; la figurz 3 una

' seccidn transversal, tomada en el plano ITI-IIT de la fi-
15. = gura anterior; la figura 4 muestra, en seccidén longitudinal
uns, variante ¢e pulsador; la figura 5 es una vista similar
en la gue el pulsgdor esta provisto de lémpara piloto; la
figura 6 muesﬁra un accionémiento mediante cefradura} le
figurse f indica un accionamiento mediante palanca de rodi~
20. llera; la figura 8 es una seccidn longitudinsl, pereial,
de un dispositivo indieador qué incorpora los peffeccionap
mientos de la ihvencién; la figure 9 e uns seccidn longi-
tuéinal de una cémara de contactos acoplada en el sistema
perfeccionsdo de la invencidn; la figura 10 una vista en
; - 25, planta superior del aro de montaje vtilizado en las figuras
anteriores; la figura 11 una seccidn parcigl del mismo, con
un dispositivo de accionamiento acoplado; la. figura 12 una

vista posterior de vn dispositivo de accionemiento con une



transversal de la cémara de la figura 9, y la figura 14

una vista lateral de la nisma cenara.
El dispositivo de maniobra eléctrica ilustrada
Fe en los dibujos consta de un cuerpo de montaje -1-, provis-
{0 de dispositivo de accionemiento -2- y al que se acop;a
amoviblemente un interruptor o commutador -3- o bien un
portalémparas -4-.
Bl cuerpo de montaje comprende, como se aprecia
10. en la figura 2, un Cuerpo tubuiar 5= con su extremo de~
lantero abierto y provisto de unsg valona exierna -b- en
cuya cara posterior se hallen formados uncs selientes ~7~
Gistribuidos a su alrededor, ¢ bien uno solo de eilos como
sé ha répresentado en la figura 12. E1 féndb -8~ de este
15. cuerpo a modo e vaso tiene un orificio central -8~ y
veries aberturas laterales -10- y ~1l-, de las que las pri-
reras comunican con dicho orificio mediante cortes radia-
les -12~-, | ‘
El cuerpo -5~ e¢s nontado en el orificio -l13-for-
20. mado pera esta finalidad en el teblero -l4~ con interposi-
eidn, en lg cara delantera de éste, de una placa -15- sus-
ceptible. de llevar los signos relacionados con el disposi-
tivo en cuestién y cuya abertura de montaje -16- tiene una
serie de muescas -17- que pueden ser acopladas selectiva-
25, mente con los salientes =7- a fin de inmovilimr dicha ple-
ca en la posicién anzular deseada con respecto del disposi-
tivo, por ejemplo, encima, debajo o a uno de los lados. La

fijacidn cel conjunto se realiza mediante el resorte helicoi-
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dal -18~ que es dispuesto‘comprimido ent;e la cars posﬁe-
rior del tsblero -l4- y un are -19- que se monta amovible-
mente en el extremo posterior del cuerpo -5-. Para esfé fin
dicho extremo tiene una pluralidad de encajes de bayoneta
-20- en los que son suscéptibles de acoplarse los salientes
internos -21~ del aro de moniaje -19-, provisto de otros
salientes interncs ~22- que formaen tope de montaje paré el
Cuerpo. '

En el interio; del cuerpo -5~ ajusta deslizante -
un pulsador -23- a modo de vaso invertido que scbresale
al exterior y se ensancha formando un amplio botdn de ac-
cionamiento -24-. Del fondo de dicho veso -23- arrancg
interiormente un véstago axial ~25~ con sletas longitudi-
nales -26- que apustan respectivamente en el §rificio e
y los cortes -12-, El extremo libre de este vistago sobre-
sale posteriormente del cuerpo -5- y lleva fijada una e~
randela -27- mediante el remache =28-; ests srandela es de
nayor didmetro que el citado orificio -9~ de forma que
constituye un tope de fin de carrera para la posicién de
reposo del pulsador, contra lz accidn del .resorte de re-
troceso ~29-, tal como se aprecia er la figura 2. Este ti-
po de pulsador conviene particularmenie, por su amplitud
y perfecta guia, para controlar accionamientos de emer-
gencia, tzles como dispositivos de paro répido de miquinas,
en 1los que es necesario un accionamientqipositivo ¥ seguro,
sin posibilidad de fallos, aunque el operador realice el mo-
vimiento de ung manera instintiva y, en lz mayorie de los

casos, desde ung posicidén desfavorabvle.
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Pare aécionamientos normales, y cuando el pulsa-
dorAha de quedar a cubierto de posivles agccionamientos in-
voluntarios, se puede utilizar la variante de 1z figura 4,
en la que el pulsador estsd formado por un plato -30- que
no sobresele de la boca del cuerpo ~5-, provisto de huglla
central -31—‘de accionamiento u de un corto falddn de guia
-32~ que ajusta con la pared interns de dicho cuerpo.

Cabe, asimismo, la posibilidad de que el pulsador
e halle dotado de una lamparilla piloto ~33~ para imdicar
visualments éuando el aparato controlado se halla, por
ejemplo, en la posicién de funcionamiento. En este caso el
cuerpo =34~, equivalenie al =5« descrito anteriormente,
tiene'su‘extremo posterior abierto y dentro de é1 se halla
montado corredizo el cuerpo tubular -35- gue rodea a dicha
lamparillg -33-, y un disvositivo de porteldmpsras conven-
eional -36~ en un montaje de puente adecuado. El cuerpo =35~
se prolohga posteriormente en la ¢ola de mando -37= parz
transmitir el accionamiento al dispositive accionado, y su
extremo delantero tiene un escaldn iniernoh~387, provisfo
de uns rosca en la que se'acopla pof medion qorrespondientes
el pulsador hueco y tresnsparente -39-, gue hace visible la
luz emitida por dicha lémpara.

la invencidn se presta ignalmentie al empleo de
otros tipos de dispositivos de accionamiento, de los que
las figures ¢ y 7 muestran otros ejemplos.

En el caso de lg figura 6 el éuerpo -5~ lleva

-fijado en los orificios -11-, mediante tornillos ~40- y

arendelas -41-, un dispositivo de cerrojo de bombillo -42-,
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provisto de un vistago de¢ accionamiento exial =43- y que
pueae ser maniobrado mediantePuna llgve -44-,

- ILa realizacidn de la figura 7 muestra el empléo
de uha,pa%anca de rodillera. El cuefﬁo -45-, de funciéni
correspondienie a la de los anteriormente deécritos, es
abierto posteriormenie y tiene su cara frontal cerrade me-
disnte un iebique -46-, en el que se ha formado uns ventana
verticalmente slargada -47-, de extremo® biselados, detrés
de la cual se encuentra un pasador -48- que sirve de eje
de giro para una palanca de accionamiento -49- que sobre-
sale al exterior y se prolongs posteriormente en un braso
~50- gue se articuls mediante unpesador -51- a un puntero
~52-. El extremo libre de este #ltimo se apoya en una ca-
vided o asiento ~53-~ que se halla Tormeda en el exitremo
enfrentado -54- de un vastago de accionemiento -35-, guia~-

do mediante la cabeza ensanchada -56~ en unzs guia -57-for-

~mada en el interior del cuerpo -45-, y solicitado haeia la

posicidn de reposo mediante el resorte ~58-, Como se -apre-
cia en la figura 7, el puntero =52- y el brazo =50-forman
un mecanismo de rodillers gue se encuentra en la posicidn
extendida cuando se halla tal como ha sido representado,
pero que permite ¢l desplezamiento del véstage -55- hacia
la izquierds =1 rebasar su punto muerto y osé&lar la pe~
lanca -49- hacig arriba.

El mecanismo de accionamiento descrito hasts es-
te punto en sus diversas veriantes, puede ser aﬁilizado pa-
ra el mendo de diversos aparstos de manicbra éléétrica que

pueden ser fijados en posicidn mediante el dispositivo que
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El cuerpo del mecaﬁismo, indicado con la refe-
rencia general -56~, tiene dos canales longitudinales
-57a- en ladds.bpuestbs, cada una de las cuales se halla
cruzada mediante un tabique intermedio -582-, a su vez
provisto de un orificio longitudinal -59-. En cada una de

dichas canales se encuentra alojado, deslizante y girato-

rio dentro del orificio -59-, un perno -60- provisto de

AN

cabeza. -61- accionable medianie un destornillador y que es
introducido en posicién.por el extremo de la ranurs opues—
te al de ascoplamiento del cuerﬁo ooﬁ el dispositivo dg'ac-
cionamiento.‘Entre le cabeza -61- y el tabique -58- se
dispone un reéorte‘helicoidal de compresidn =62~ que tien—
de a solicitar el perno hacis la derecha de la fizura 1;
gl lado opuesto de este tabicue el perno tiene una gar-
ganta en la qué se aloja un circlip -62a- qde sirve de
tope contra la gecidn de dicho resorte. El extremo libre
del perno termina en una cruceta -63- que es susceptible
de engancharse en el asiento acanazlado -64-, formado ra-
dialmente en el aro -19- del cuerpo de montaje (fig.l10),
despuds de haber atrevesado un orificio -65- de seceidn
transversal aslargada que cruzs longituﬁinalmente el aro

¥ desemboca en dicho asiento formando &ngulo .recto. El
funcionamiento de este dispositivo se desprende de la ob-
servacidn de las figuras 1 y 10; una serie de pares de
asientos como el descrito, distribuidos alrededor del aro
-19-, hacen posible el moniaje del cuerpo -56~'en cualquier

posicidén anguler con respecto del cuprpo de montaje y de
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El dispositivo de maniobrs representado en los
dibujos consta del cuerpo general sislante =56~ que tiene
ung guia axial -66- de seccidn transversal cuadrada, en
la que se encuentra deslizante libremente el émbolo -67-
Ge seccidén correspondiente, cuya guia comunica, mediante
dos canales longitudinales -68- formedes en sus lados,con’
dos cortes longitudineles -69- que atraviesan el cuerpo
de carz a cara. Una tercera canal -70-, asimismo longitu-
dinal, recibe el salientes lateral -71- del émbolo -67-,
provisto de un tetdén -72- en el que se halla retenido uno
de los extremos de un resorie -73- que descansa, por el
opuesto, en el fondo de aguélla, de forma que el émbolo
citado es empujado contra la czbezg del remache -28- del
vistago -25- g los fines de su accionamiento. Los cortes
~69- {isenen pares de muescas -74- élineadas transversal-
mente, en las que son introducidgs unas platinas -75- por-
tadoras de los contactos fijos (no visibles) y de los bor-
nes de conexidén -76-. Estas pletinas quedan fijadas en po-
sicidn por el hecho de apoyarse contra les carss opuestas
del cuerpo, mediante el easanchamiento ={7- por una éarte,
7 la aleté’éobleda ~78- por la otra. El émbolc -67- tieﬁe
unas-ventanas transversales -79- que se‘hallan'cfuzadas por
las pletinas =-80~, cuyos extremos salientes llevan los con-
tactos méviles -81- del dispositivb, acoplablés en la for-
ma usual con los fijos mencionados anteriormente; los re-
sortes -82-, que se apoyan en las plaguitas de respaldo

-83- aseguran esta misidn. Zste dispositivo presenta la
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particularidad de que las pzredes de las ventanas -79- don-
de se apoyan las pletinas -80- no son perpendiculares al
eje longitudinal del émbolo, sindé que forman cierto angulo
con respecto de él; lz corsecuencis es que las pletinas,

en la posicidén de reposo tienden z mantensrse tal como

se asprecia en la figura 9, perc cuazndo los contactos mutua-
mente enfrentados eniran ¢ acoplamiento, ello se prodqoe
con cierto giro de‘lds cohtactos méviles, lo que asegu-

ra una pequefia friceidn cue mantiens limpics los puntos

de paso de la corriente.

Completan este dispositivo unos salientes trian-
gulares -84-, adyacentes a los bornes de conexidn y cuyos
flancos inclinedos -85- hacen posible la disposicidn de
signos identificativos que son susceptibles de ser leidos
desde cualqﬁier édngulo, con lo gue se facilita extraordi-
narismente las operaciones de revisién.

Los princiﬁios de la presnte invencion se presfan
igualmente a2 formar disposiﬁivos luminosos distintos de
los descritos hasta shora.

A Asi, en el ceso de la figura 8, el cuerpo de ba-
se -86~-, que se corresponde con los anteriormente Gesceri-
t0s en.cuanto a su funcidn, es enteramente gbierto por su
parte posierior y tiene un cuello frontal -87-,roscado &e
manera gue puede recibir la linierna -88- de cuslauier co-
lor édeeuado. El cuerpo -89-, que substituye 8l ~56~,aun-
que cotado de los mismos dispositivos de sujecidn, estd
deserrollado a modo de portalémparés convencional para ung

bombilly ~90- que puede ser alimentade desde los terminales
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La wversatilidad gel sistema de construccidn des-

erito. resulta evidente, asi,como la gran adaptabilidad de

z . .
.Xos aparatos de la invencidén a cuelesguiera condiciones

de instalacién, todo lo cual los sitdéa en un plano de uti-
lidad mucho mas elevado que las realizaciones coﬁocidas.

Serén independientes del slcance de la invencidn
los detazlles y caracteristicas constructivas empleados en
su puesta en préctica, por quedar todo ello comprendido

dentro del espiritu de las sigulentes reivindicaciones.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente patente
de introducciédn:

1. Perfeccionamientos en aparatos de maniobra
eléetrica, caracferizados‘esnncialmente por el hecho de
constituir el cuerpo de montaje del gparato por ot mengui-
to0 receptor de los medios de accionamiento para el mismc o
de un dispositivo indicador, y al que se dote en un extre-
mo ée una valong de tope, y en el otro de un dispositivo
de acoplamiento de bayoneta para un aro, enire cuyos aro
y valona se dispone un elemento elastico de compresidn
gue se apoya por un extremo en uno de ellos, y por €l o-
puesto conira la cara ?osterior del_cuadr§ donde se monta

el aparato, siendo dichos aro o valona provisto a su ves,
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de medios receptores de dispositivos de acopiamiento emo-
vible pars el aparato de maniobra o indicader propismente
dicho.

2. Perfeccionamientos en aparatos. de maniobrs
eléotrica, de acuerdo con la reivindicacidn 1, caracteri-
zedos esencialmente por el necho de formar el manguito a
modo de vaso con su boce en su extremo delantero, -y fondo
provisto de un orificio en el que es~guiado un pulsador
de accionamiento, solicitado hacia fuera por un dispositi-~
vo eléstico, impedido de girar mediante une combinadién
de nervic y ranura longitudinales y cuyo desplazamiento
hacia fuera’es limitaﬁo por una arardela-de iope gue se
halla fijada en su extremo interior y que tiene un diéme-
tro mayor que ei del orificio de guia.

3. Perfeccionamientos en aparatos de maniobra
eléctrica, de acuerdo con las reivindiceciones 1 y 2, ca—
racterizedos esert¢idlmente por el hecho de formar la cabe-

za del pulsador sovresgliente del extremo Gel manguito y

_ensanchads a modo de ®ete susceptible de ser accionada

desde cualquigr direceidn.

4. Perfecclonamlentos en apareios de manlobra
eléctrica, de acuerdo con las re1v1ndicacicnes 1y 2, ca-
recterizados esencialmente por el hecho de desarrollar el
nanguito a.modc.de cilindro igteriormente‘liso, deniro

del cual se dispone corredizo un cuerpo amular de acciona~

" miento, provisto de una cola susceptible de ser conectads

con el eparaito de maniobra, de medios para el montaje de un

foco luminoso y de un cuello roscado delanteroc, receptor
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de una cdpuls transparente que cubre dicho foco y sobresale
formando el pulsedor. _

’ 5. Perfeccionamientos en aparatos de maniobra
eléctrica, de acuerdo con las reivindicaciones 1 y 2, ca-
racterizados esencismlmente por el hecho de disponer en el
interior del vaso un diépésitivo de accionamiento nediane
te cerradura de bombillo desplazable axialmente, cuyo dis-
positivo es fijado mediente tornillos o eguivalentes, én .
orificlos formzdos ern el fohdo de dicho vaéo.

6. Perfeccionamienios en asperatos de maniobra
eléectrica, de acuerdo con les reivindicsciones 1 y 2, ce-
racterizados esencialmente por el hecho de disponer el
fondo del vaso en su cars exierna, en la cual se forma una
ventana alargada por la que sobresale une palanca oscilan-
te de accionamiento, conectada interiormente, mediante un
dispositivo de palance rodillera, con un émbolo conecta-
ble con los medios de accionamiento &el agparato de maniobra
y montado deslizante en ung guis longitudinal de ditho vaso.

- 7. Perfeccicngmientos en gparatos he maniobré
eléctrica, de acuerdo con la reivindicacidén 1, ceracteri-
zados esenciglmenie por el hecho de desarrollar el manguito
de monieje a2 modo de cilindro receptor de una ciipula que
permite el paso de la luz y que cubre a un foco dispuesto
en su interior.

8. Perfeccionamientos en aparatos de maniobra
elécirica, de acuerdo con la reivindicacidn 1, ceracteri-
zados esencialments por el hecho de doter al manguito de.

medios para el montaje de rdtulos en cualquier posicidn
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9. Perfeccionamientos en sparatos de maniobrs
eléctrica, de acuerdo con las reivindicaciones 1 y 8, ca-
raoterizadoé esencialmente por el hecho de formar los rdtu~
los con un orificio de didmetro correspondiente al externo
del manguito, siendo provistos ambos, en combinaeidn, de
dientes y nuescas complementarias, adyacentés a lg valona
del manguito, repartidos slrededor de este Ultimo para su
acoplamient6 matuo en diversas posiciones anguléres.

' 10.Perfeccionamientos én aparatos de maniobrs

eléctrica, de acuerdo con la reivindicacidén 1, carascteriza-

dos esencialmente por el hecho de former en el extremo in-

. terior variocs pares de orificios longitudinales y diame-

tralmente opuestos, cuyos extremos delanteros tienen sendos
asientos acanslados en direccidn redial con respecto del
conjunto, siendo la seccidn transversal de estos orificios
acanalados y formando éngulo con los asientos, de forma que
a2 través de ellos se ﬁuéde iniroduéir, para ecoplarlas por
giro sobre los asientos, las cabezas en T de sendos visia-~
£os moniados giratorios y corredizos en orificios corres-
pondientes del cuerpo del epsrato y solicitados eldstica-
mente hacie la posicidn de acoplamiento. 4
‘11l.Perfeccionamientos en aparatos de maniobra
elécirica, Ge acuerdo con la reivindicacidn 1, caracteri-
zados esencialmente por el hecho de gue el aparato és‘do-
tado de pares de contbactos ?6vilés en los extremos de sendas
pletinas montadas a modo de crucetas en ventanas formadas

en un cuerpo alslante corredizo, siendo las superficies
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de apoyo, en posicidn de reposo, de dichas pletinas, obli-
cuas con respecto de la direccidn de desplazamiento del
émbolo, de forma Que el acoplamiento de los contactos mévi-
les contra los fijos.se realize con un movimiento de giro
de lgs pletinas alrededor de su eje longitudinzl, con la
correspondiente friceidn y limpieza de las superficies de
convacio.

12. Perfeccionsmientos éen apara%os de maniobra
eléetrica.

La presente memoria consta de diecisiete hojas fo-

liadas eseritas a méquina por una sola cara.

Barcelona, 4 de julio de 1964.

COMERCIAL Y FABRIL
AFER, S.A.
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