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P A T E N T E  
D E

I N T R O D U C C I O N

a favor de COMERCIAD Y FABRIL APBR, S.A., entidad espa­
ñ o la , dom iciliada en Esplugas de Llobregat (B arcelona), 
c a lle  Gallo, 5, por "PERFECCIONAMIENTOS BN APARATOS DE 
MANIOBRA ELECTRICA"

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se r e f ie re  a unos perfec­
cionamientos estudiados para  m ejorar la s  condiciones de 
u t i l iz a c ió n  de lo s  aparatos de maniobra e lé c tr ic a  emplea­
dos en cuadros de mando y d is tr ib u c ió n .

5. De acuerdo con esto s perfeccionam ientos, e l cuer­
po de montaje del aparato de maniobra es constitu ido  por 
un manguito recep to r de lo s  medios de accionamiento para 
dicho aparato  o de un d isp o sitiv o  ind icador, y a l que se 
do ta en un extremo de una valona de tope, y en e l  o tro  de 

10. un d isp o sitiv o  de acoplamiento de bayoneta para un aro, en-



5.

10.

15.

20.

25.

t r e  cuyos aro y valona se dispone un elemento e lá s tic o  de coa 
p resión  que se apoya por un extremo en uno de e llo s , y .po r e l' 
opuesto con tra  l a  cara  p o s te r io r  del cuadro donde se monta 
e l  aparato , siendo dichos aro o valona p ro v is to s , a su vez 
de medios recep to res de d isp o s itiv o s  de acoplamiento amovi­
b le  para  e l aparato de maniobra o indicador propiamente d i­
cho.

Cuando se t r a t a  de aparatos de maniobra, lo s  me­
d ios de accionamiento pueden se r  obtenidos por e l hecho de 
formar e l manguito a modo de vaso con su boca en su extremo 
delan tero  y fondo p rov isto  de un o r i f ic io  en el que es guia­
do un pulsador de accionamiento, so lic itad o  hacia  fu era  por 
un d isp o s itiv o  e lá s t ic o , impedidos de g ir a r  mediante una; 
combinación de nervio y ranura lo n g itu d in a le s , y cuyo des­
plazamiento hac ia  fuera  es lim itado por una arandela de to ­
pe que se h a l la  f i ja d a  en su extremo in te r io r  y que tie n e  
un diámetro mayor que e l de l o r i f ic io  de g u ía . Una re a l iz a ­
ción particu larm ente in te re sa n te , que permite obtener pu lsa­
dores para accionamientos de emergencia, es aquélla  en que la t 
cabeza del pulsador sobresale  de l a  boca d e l manguito y se 
h a l la  rematada en un sombrerete a modo de se ta , su scep tib le  
de se r  accionado desde cualqu ier d irecc ión  tra n sv e rsa l. En 
c ie r to s  casos es necesario  do tar a l  pulsador de medios para 
señ a la r l a  maniobra que se ha efectuado con e l  mismo, para 
lo  cual e l  manguito es desarro llado  en forma de c ilin d ro  
in terio rm ente  l i s o ,  dentro del cual se dispone corredizo un 
cuerpo anu lar de accionamiento, p ro v is ta  de una co la suscep­
t ib le  de se r  conectada con e l aparato de maniobra, de medies



302036para e l  montaje de un foco luminoso y de un cuello  delan te­
ro , recep to r de una cúpula transparen te  que cubre dicho fo ­
co y sobresale formando e l  pulsador. En lu g ar de la s  d is ­
posiciones d e sc r ita s  también se puede u t i l i s r  o tro s medios 
de accionamiento, por ejemplo un d isp o sitiv o  de cerradura 
que es f ija d o  mediante to rn i l lo s  en o r i f ic io s  de montaje 
d ispuestos en e l fondo de l vaso, o b ien  dotando e l vaso de 
su fondo en su cara  ex terna,' en e l  que se dispone una ven­
tan a  por l a  que sobresale a l  e x te r io r  una palanca o sc ilan te  
de accionamiento, conectada in terio rm ente , mediante un d is ­
p o sitiv o  de ro d i l le ra ,  con un émbolo conectable con lo s  me­
d ios de accionamiento del aparato de maniobra y montado en 
una guia longit^udmal de oioho vaso.

Cuando se t r a t a  de formar un d isp o sitiv o  ind ica­
dor, e l manguito de montaje e$ desarro llado  a modo de c i ­
lin d ro  recep to r de una cúpula que perm ita e l  paso de l a  luz 
y que cubre a  un foco luminoso dispuesto  en su in te r io r .t

En todos lo s  casos e l  manguito puede se r dotado 
de medios de montaje para ró tu lo s  de id e n tif ic a c ió n , d is ­
puestos para r e c ib ir  a e s te s  ú ltim os en cualqu ier posic ión  
angular con respecto d e l ap ara te , para  lo  cual estos ró tu ­
lo s  pueden e s ta r  p ro v isto s de un o r i f ic io  de diámetro co­
rrespondien te  a l  externo del manguito, y ambos, en combi­
nación, de d ien te s  y muescas complementarios, adyacentes a 
l a  valona de l manguito, re p a rtid o s  alrededor de es te  últim o 
a f in  de p e rm itir  su acoplamiento mutuo en d iversas p o sic io ­
nes angulares.

Para e l acoplamiento del aparato  de maniobra o del
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d isp o s itiv o  ind icador, dichos aro o valona son p rov isto s 
de v a rio s , pares de o r i f ic io s  lo n g itu d in a le s  y d iam etral­
mente opuestos, cuyos extremos delan teros tien en  sendos 
a s ien to s acanalados en d irecc ió n  ra d ia l con respecto  d e l 
conjunto, siendo l a  sección tran sv e rsa l de esto s o r i f ic io s  
alargada y formando ángulo con lo s  a s ien to s , de forma que 
a tra v é s  de e l lo s  se puede in tro d u c ir , para acop larlas por 
g iro  sobre lo s  as ien to s , la s  cabezas en T de sendos v asta ­
gos montados g ira to r io s  y corred izos en o r i f ic io s  correspon­
d ien te s  del cuerpo del aparato  a montar y so lic itad o s  e lá s­
ticam ente hacia l a  posición de acoplamiento.

Los perfeccionam ientos especificados en lo que 
antecede re su lta n  particu larm ente aptos para e l  empleo de 
aparatos de maniobra e lé c tr ic a  ta le s  como in te rru p to re s  o 
conmutadores del tip o  que comprenden un cuerpo a is la n te  con 
una guia lo n g itu d in a l dentro  de l a  que se encuentra montado 
corred izo  un cuerpo asimismo a is la n te , p rov isto  de ventanas 
tra n sv e rsa le s  en la s  que se encuentran montados lo s  puentes 
de conexión, que sobresalen  y son su scep tib le s  de acoplar­
se con contactos f i jo s , ' montados en alojam ientos la te r a le s  
de d icha guía. En ta le s  d isp o s itiv o s , de acuerdo con o tra  
de l a s  fa ce ta s  de lo s  p resen tes perfeccionam ientos, lo s  c i­
tados puentes de contacto son d ispuestos de manera que en 
su posic ión  de reposo forman un ángulo con respecto  de l a  
posic ión  de ocupan a l  acoplarse con sus contactos f i j o s ,  de 
forma que la s  fa ses  de conexión y desconexión se re a liz a n
con un deslizam iento rozan te , sim ultáneo, de la s  su p e rfic ie s  
de contacto , que proporciona una antolim pieza de la s  mismas.

25.
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Esto puede se r rea lizad o , convenientemente, por e l hecho 
de formar la s  su p e rfic ie s  de apoyo, en l a  posición  de re ­
poso, de la s  ventanas de l a  corredera a is la n te , inc linadast
con respecto  del plano tra n sv e rsa l de l a  misma.

5. Los dibujos adjuntos muestran, a t i tu lo  de ejem­
p los no l im ita tiv o s  del alcance de l a  presen te  invención, 
unas formas p re fe rid as  de l le v a r la  a l a  p rá c tic a , en rep re­
sen tación  esquemática.

En dichos d ibujos: La f ig u ra  1 es úna v is ta  l a -  
10. t e r a l  alzada del conjunto de una cámara de contactos con­

mutantes con pulsador de emergencia^ perfeccionado de acuer­
do con l a  invención; l a  f ig u ra  2 una sección long itud in a l 
del mecanismo de pulsador de emergencia; l a  fig u ra  3 una 
sección tra n sv e rsa l, tomada en e l  plano 111-111 de l a  f i -  

15. gura a n te rio r; l a  f ig u ra  4 muestra, en sección lo n g itu d in a l 
una v a ria n te  de pulsador; l a  f ig u ra  5 es una v is ta  s im ila r  
en l a  que e l pulsador e s tá  p rov isto  de lámpara p ilo to ; l a  
f ig u ra  6 m uestra un accionamiento mediante cerradura; l a  
f ig u ra  7 ind ica  un accionamiento mediante palanca de ro d i- 

20. l l e r a ;  l a  fig u ra  8 es una sección lo n g itu d in a l, p a rc ia l ,
de un d isp o sitiv o  indicador qué incorpora lo s  perfecciona­
mientos de l a  invención; l a  f ig u ra  9 es una sección lo n g i- . 
tu d in a l de una cámara de contactos acoplada en e l sistem a 
perfeccionado de l a  invención; l a  f ig u ra  10 una v is ta  en 

25.. p lan ta  superio r del aro de montaje u ti l iz a d o  en la s  f ig u ra s  
an te rio re s ; l a  fig u ra  11 una sección p a rc ia l del mismo, con 
un d isp o sitiv o  de accionamiento acoplado; la - f ig u ra  12 una 
v is ta  p o s te r io r  de un d isp o sitiv o  de accionamiento con una
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p laca  id en tif ic ad o ra  acoplada; l a  f ig u ra  13 una sección 
tra n sv e rsa l de l a  cámara de l a  f ig u ra  9, y l a  f ig u ra  14 
una v is ta  l a t e r a l  de l a  misma cañara.

El d isp o sitiv o  de maniobra e lé c tr ic a  i lu s tra d a  
en lo s  d ibujos consta de un cuerpo de montaje -1 - , p rov is­
to  de d isp o sitiv o  de accionamiento -2 - y a l  que se acopla 
amoviblemente un in te r ru p to r  o conmutador -3 -  o b ien un 
portalám paras -4 - .

El cuerpo de montaje comprende, como se ap recia  
en l a  f ig u ra  2, un cuerpo tu b u la r -5 -  con su extremo de­
la n te ro  ab ie rto  y p rov isto  de una valona externa -6 -  en 
cuya cara  p o s te r io r  se h a lla n  formados unos sa lie n te s  -7 -  
d is tr ib u íd o s  a su a lrededor, o b ien  uno solo de e l lo s  como 
se ha representado en l a  f ig u ra  12. El fondo -8 -  de e s te  
cuerpo a modo de vaso t ie n e  un o r i f ic io  c e n tra l  -9 - y 
v a r ia s  abertu ras la te r a le s  -10- y -1 1 -, de la s  que la s  p r i ­
meras comunican con dicho o r if ic io  mediante co rtes rad ia ­
le s  -1 2 -.

El cuerpo -5 -  es montado en e l o r i f ic io  -1 3 -fo r-  
mado para e s ta  f in a lid ad  en e l tab le ro  -14- con in te rp o s i­
ción, en l a  cara d e lan te ra  de é s te , de una p laca  -15- sus­
cep tib le . de l le v a r  lo s  signos relacionados con e l d isp o si­
tiv o  en cuestión  y cuya ab ertu ra  de montaje - ló -  tien e  una 
se r ie  de muescas -17- que pueden ser acopladas se le c tiv a ­
mente con lo s  sa lie n te s  -7 -  a f in  de ínm oviliar dicha p la­
ca en l a  posición  angular deseada con respecto  del d isp o si­
t iv o , por ejemplo, encima, debajo o a uno de lo s  lados. La 
f i ja c ió n  del conjunto se r e a l iz a  mediante e l re so rte  h e lic o i-
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d a l -18- que es d ispuesto  comprimido en tre  la. ca ra  poste­
r i o r  del tab le ro  -14- y un aro -19- que se monta amovible­
mente en e l extremo p o s te r io r  de l cuerpo -5 - .  Para e s te  f in  
dicho extremo tien e  una p lu ra lid ad  de encajes de bayoneta 
-20- en lo s  que son su scep tib le s  ¿e acoplarse lo s  sa lie n te s  
in te rn o s -21- del aro de montaje - 19- ,  p rov isto  de o tro s  
s a lie n te s  in tern o s -22- que forman tope de montaje para e l  
cuerpo.

En e l  in te r io r  del cuerpo -5** a ju s ta  d es lizan te  -i
un pulsador -23- a modo de vaso in v ertid o  que sobresale 
a l e x te r io r  y se ensancha formando un amplio botón de ac­
cionamiento -2 4 -. Del fondo de dicho vaso -23- arranca 
in terio rm ente un vastago ax ia l -25- con a le ta s  lo n g itu d i­
nales -26- que a ju s tan  respectivam ente en e l  o r i f ic io  -9 -  
y lo s  co rtes  -1 2 -. El extremo l ib r e  de e s te  vástago sobre­
sa le  posteriorm ente del cuerpo -5 -  y l le v a  f i ja d a  una a- 
randela  -27- mediante e l  remache -28-; e s ta  arandela es de 
mayor diámetro que e l c itad o  o r i f ic io  -9 -  de forma que 
constituye  un tope de f in  de c a rre ra  para l a  posición  de 
reposo d e l pulsador, con tra  l a  acción del re so rte  de re ­
troceso  -2 9 -, t a l  como se ap recia  en la  f ig u ra  2. E ste t i ­
po de pulsador conviene particu larm ente , por su amplitud 
y p e rfe c ta  gu ia, para co n tro la r  accionamientos de emer­
gencia, ta le s  como d isp o s itiv o s  de paro rápido de máquinas, 
en lo s  que es necesario  un accionamiento p o sitiv o  y seguro, 
s in  p o sib ilid ad  de f a l lo s ,  aunque e l operador re a lic e  e l mo­
vimiento de una manera in s t in t iv a  y, en l a  mayoría de lo s  
casos, desde una posición desfavorable.
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Para accionamientos normales, y cuando e l  pu lsa -
dor ha de quedar a cub ierto  de p osib les accionamientos in ­
v o lu n ta rio s , se puede u t i l i z a r  l a  v a rian te  de l a  f ig u ra  4, 
en l a  que e l pulsador e s tá  tornado por un p la to  -30- que 

5. no sobresale  de l a  boca del cuerpo -5 - , p rov isto  de h u e lla  
c e n tra l -31- de accionamiento u de un corto  faldón de gu ía  
- 32-  que a ju s ta  con l a  pared in te rn a  de dicho cuerpo.

Cabe, asimismo, l a  p o sib ilid ad  de que e l  pulsador 
se h a lle  dotado de una lam p a rilla  p ilo to  -33- para in d ica r 

10. visualm ente cuando e l aparato  controlado se h a lla , por
ejemplo, en l a  posición de funcionamiento. En este  caso e l 
cuerpo -3 4 -, equivalente a l  -5 -  d e sc rito  anteriorm ente, 
t ie n e  su extremo p o s te r io r  ab ie rto  y  dentro de é l se h a l la  
montado corredizo e l cuerpo tu b u la r -35- que rodea a d icha 

15. lam p a rilla  -33 -; y un d isp o s itiv o  de portalám paras conven­
cional -36- en un montaje de puente adecuado. El cuerpo -35- 
se prolonga posteriorm ente en l a  co la  de mando -37- para  
tra n s m itir  e l accionamiento a l  d isp o s itiv o  accionado, y su 
extremo delan tero  tie n e  un escalón in terno  -3 8 -, p rov isto  

20. de una rosca en l a  que se acopla por medios correspondientes
e l pulsador hueco y transp aren te  -3 9 -, que hace v is ib le  l a  
luz em itida por d icha lámpara.

La invención se p re s ta  igualmente a l  empleo de 
o tro s tip o s  de d isp o s itiv o s  de accionamiento, de lo s  que 

25. l a s  f ig u ra s  6 y 7 muestran o tro s  ejemplos.
En e l caso de l a  f ig u ra  6 e l  cuerpo -5 - l le v a  

f ija d o  en lo s  o r i f ic io s  -1 1 -, mediante to r n i l lo s  -40- y 
arandelas -41 -, un d isp o sitiv o  de cerro jo  de bombillo -42 -,
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pro v isto  de un vástago de accionamiento ax ia l -43- y que 
puede se r  maniobrado mediante una lla v e  -4 4 -.

La re a liz a c ió n  de l a  f ig u ra  7 m uestra e l  empleo 
de una palanca de r o d i l le r a .  El cuerpo -45-) de función^

5. correspondiente a  l a  de lo s  anteriorm ente d e sc r ito s , es
ab ie rto  posteriorm ente y tie n e  su cara f ro n ta l  cerrada me­
d ian te  un tabique -46 -, en e l que se ha formado una ventana 
verticalm ente alargada -4 7 -, de extremos b ise lados, d e trá s  
de l a  cual se encuentra un pasador -48 - que s irv e  de e je  

10. de g iro  para una palanca de accionamiento -49- que sobre­
sa le  a l  e x te r io r  y se prolonga posteriorm ente en un brazo 
-50- que se a r t ic u la  mediante un pasador -51- a un puntero 
-5 2 -. Él extremo l ib r e  de e s te  últim o se apoya eñ una ca­
vidad o asien to  -53- que se h a l la  formada en e l  extremo 

15. enfrentado -54- de un vástago de accionamiento -5 5 -, guia­
do mediante l a  cabeza ensanchada -56- en una guia -5 7 -fo r-  
mada en e l in te r io r  del cuerpo -4 5 -, y so lic itad o  h ac ia  l a  
posición  de reposo mediante e l  re so r te  -5 8 -. Como se apre­
c ia  en l a  fig u ra  7, e l puntero - 52-  y e l brazo -50-forman 

20. un mecanismo de r o d i l le r a  que se encuentra en l a  posición
extendida cuando se h a l la  t a l  como ha sido representado,
pero que perm ite e l desplazamiento del vástago -55- hac ia!
l a  izq u ie rd a  a l rebasar su punto muerto y o s c i la r  l a  pa­
lan ca  -49- hacia a r r ib a .

25* El mecanismo de accionamiento d esc rito  h as ta  es­
te  punto en sus d iversas v a ria n te s , puede se r  u tiliz a d o  pa­
ra  e l mando de d iversos aparatos de maniobra e lé c tr ic a  que 
pueden se r  f i ja d o s  en posic ión  mediante e l d isp o sitiv o  que



se describe ahora.
El cuerpo del mecanismo, indicado con l a  re fe ­

ren c ia  general -5 6 -, t ie n e  dos canales lo n g itu d in a le s  
-57a- en lados opuestos, cada una de la s  cuales se h a l la  
cruzada mediante ua tab ique interm edio -58a-, a su vez 
p rov isto  de un o r i f ic io  lo n g itu d in a l -5 9 -. En cada una de 
dichas canales se encuentra alo jado, d e s lizan te  y g ira to ­
r io  dentro del o r i f ic io  -5 9 -, un perno -60- p rovisto  de 
cabeza. -61- accionable mediante un d e s to rn illad o r y que es 
in troducido en posición por e l  extremo de l a  ranura opues­
t a  a l  de acoplamiento del cuerpo con e l  d isp o sitiv o  de ac­
cionamiento. Entre l a  cabeza -61- y e l tabique -58- se 

A dispone un re so r te  h e lic o id a l de compresión -62- que t ie n ­
de a s o l i c i t a r  e l perno h ac ia  l a  derecha de l a  f ig u ra  1; 
a l lado opuesto de e s te  tabique e l  perno tie n e  una gar­
ganta en l a  que se a lo ja  un c i r c l ip  -62a- que s irv e  de 
tope con tra  l a  acción de dicho re so r te . El extremo l ib r e  
del perno teim ina en una cruceta  -63- que es su scep tib le  
de engancharse en e l as ien to  acanalado -6 4 -, formado ra ­
dialm ente en e l are - 19-  de l cuerpo de montaje ( f ig .1 0 ) , 
después de haber atravesado un o r i f ic io  -65- de sección 
tra n sv e rsa l alargada que cruza longitudinalm ente e l  aro 
y desemboca en dicho as ien to  formando ángulo re c to . El 
funcionamiento de e s te  d isp o s itiv o  se desprende de l a  ob­
servación de la s  f ig u ra s  1 y 10; una s e r ie  de pares de 
as ien to s  como e l  d e sc r ito , d is tr ib u id o s  alrededor del aro 
-1 9 -, hacen posib le  e l montaje del cuerpo -56- en cu a lqu ie r 
posic ión  angular con respecto  del cuerpo de montaje y de



El d isp o sitiv o  de maniobra representado en lo s  
d ibujos consta del cuerpo general a is la n te  -56- que tie n e  
una gu ía ax ia l - 66-  de sección tra n sv e rsa l cuadrada, en 
l a  que se encuentra d es liz a n te  librem ente e l émbolo -67- 
de sección correspondiente, cuya guía comunica, mediante 
dos canales lo n g itu d in a le s  - 68-  formadas en sus lados,con 
dos co rte s  lo n g itu d in a le s  - 69-  que a trav iesan  e l cuerpo 
de ca ra  a ca ra . Una te rc e ra  canal -7 0 -, asimismo lo n g itu ­
d in a l, rec ibe  e l s a lie n te  l a t e r a l  - 71-  del émbolo - 67- ,  
p ro v isto  de un te tó n  -72- en e l  que se h a l la  reten ido  uno 
de lo s  extremos de un re so r te  -73- que descansa, por e l  
opuesto, en e l  fondo de aqué lla , de forma que e l  émbolo 
citado  es empujado cen tra  l a  cabeza de l remache - 28-  del 
vastago -25- a lo s  f in e s  de su accionamiento. Los co rte s  
- 69-  tien en  pares de muescas - 74-  alineadas tra n sv e rsa l­
mente, en la s  que son in troducidas unas p la tin a s  - 75-  por­
tad o ras de lo s  contactos f i jo s  (no v is ib le s )  y de lo s  bor­
nes de conexión - 76- .  E stas p le tin a s  quedan f i ja d a s  en po­
s ic ió n  por e l hecho de apoyarse contra la s  caras opuestas 
de l cuerpo, mediante e l ensanchamiento -77- por una p a r te ,, 
y l a  a le ta  doblada -78- por l a  o tra . El émbolo -67- tie n e  
unas ventanas tra n sv e rsa le s  -79- que s e 'h a lla n  cruzadas por 
l a s  p le t in a s  -8 0 -, cuyos extremos sa lie n te s  llev an  lo s  con­
ta c to s  m óviles - 81-  del d isp o s itiv o , acoplablés en l a  fo r­
ma usual con lo s  f i j o s  mencionados anteriorm ente; lo s  re ­
so r te s  -82 -, que se apoyan en la s  p laq u itas  de respaldo 
-83- aseguran este-m isión. E ste d isp o sitiv o  presenta l a
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particu laridad  de que la s  paredes de*las ventanas -79- don­
de se apoyan la s  p le tin as  -80- no son perpendiculares al 
e je  longitud inal del émbolo, sino que forman c ie rto  ángulo 
con respecto de é l; la  consecuencia es que la s  p le tin as , 
en l a  posición de reposo tienden a mantenerse ta l  como 
se aprecia en la  figura 9, pero cuando lo s  contactos mutua- - 
mente enfrentados entran en acoplamiento, e llo  se produce 
con c ie rto  giro de los contactos móviles, lo que asegu­
ra  una pequeña fricc ió n  que mantiene limpios lo s puntos 
de paso de l a  corrien te.

Completan este  d ispositivo  unos sa lien tes  tr ia n ­
gulares -84-, adyacentes a lo s  bornes de conexión y cuyos 
flancos inclinados -85- hacen posible la  disposición de 
signos id en tif ic a tiv o s  que son susceptibles de ser leídos 
desde cualquier ángulo, con lo que se f a c i l i t a  extraordi­
nariamente la s  operaciones de revisión .

Los princip ios de l a  presnte invención se prestan 
igualmente a formar d ispositivos luminosos d is tin to s  de 
lo s d escrito s hasta ahora.

Así, en e l caso de l a  fig u ra  8, e l cuerpo de ba­
se -86 -, que se corresponde con lo s anteriormente d escri­
tos en cuanto a su función, es enteramente abierto  por su 
parte  p o ste rio r y tiene un cuello fro n ta l -8 7 -,roscado de 
manera que puede re c ib ir  l a  l in te rn a  -88- de cualquier co­
lo r  adecuado. El cuerpo -89-! que substituye a l -5 6 - ,aun­
que ¿otado de lo s  mismos d ispositivos de sujeción, está  
desarrollado a modo de portalámparas convencional para una 
bombilla -90- que puede se r alimentada desde lo s  term inales
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La v e rs a ti l id a d  del sistem a de construcción des­
c r i to  r e s u l ta  evidente, a s í  como l a  gran adap tab ilidad  de 
lö s  aparatos de l a  invención a cualesqu iera  condiciones 

5* de in s ta la c ió n , todo lo  cual lo s  s i tú a  en un plano de u t i ­
lid ad  mucho más elevado que la s  rea lizac io n es  conocidas.

Serán independientes del alcance de l a  invención 
lo s  d e ta l le s  y c a ra c te r ís t ic a s  co n stru c tiv as empleados en 
su puesta en p rá c tic a , por quedar todo e llo  comprendido 

10. dentro  del e s p ír i tu  de la s  s ig u ien te s  re iv ind icaciones.

N O T A

Se re iv in d ic a  como objeto  de l a  p resente paten te  
de in troducción:

1. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 
e lé c tr ic a ,  ca rac terizados, esencialm ente por e l  hecho de 

15. c o n s t i tu i r  e l  cuerpo de montaje d e l aparato por un mangui­
to  recep to r de lo s  medios de accionamiento para e l mismo o 
de un d isp o sitiv o  ind icador, y a l  que se do ta  en un ex tre ­
mo de una valona de tope, y en e l o tro  de un d isp o sitiv o  
de acoplamiento de bayoneta para un aro, en tre  cuyos aro 

20. y valona se dispone un elemento e lá s t ic o  de compresión 
que se apoya por un extremo en uno de e l lo s , y por e l  o- 
puesto con tra  l a  cara p o s te r io r  del cuadro donde se monta 
e l aparato , siendo dichos aro o valona p rov isto  a su vez,

.3.
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de medios receptores de d isp o s itiv o s  de acoplamiento amo­
v ib le  para e l aparato de maniobra o ind icador propiamente 
dicho.

2. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 
5. e lé c tr ic a , dé acuerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, c a ra c te r i­

zados esencialmente por e l hecho de fonnar e l manguito a 
modo de vaso con su boca en su extremo d elan tero , y fondo 
p rov isto  de un o r i f ic io  en e l  que es'igulado un pulsador 
de accionamiento, so lic itad o  hac ia  fu era  por un d is p o s i t i -  

10. vo e lá s t ic o , impedido de g i r a r  mediante una combinación
de nervio y ranura lo n g itu d in a le s  y cuyo desplazamiento 
hac ia  fu era  es lim itado  por una arandela de tope que se 
h a l la  f i ja d a  en su extremo in te r io r  y que tie n e  un diáme­
tro  mayor que e l de l o r i f ic io  de gu ía.

15. 3. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra
e lé c tr ic a , de acuerdo [con la s  re iv in d icac io n es 1 y 2, ca­
rac te rizad o s  esencialm ente por e l  hecho de formar l a  cabe­
za del pulsador so b resa lien te  del extremo d e l manguito y 
ensanchada a modo de a s ta  su scep tib le  de se r  accionada 

20. desde cualquier d irecc ión .
4. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 

e lé c tr ic a , de acuerdo con la s  re iv in d icac io n es 1 y 2, ca­
rac te rizad o s  esencialm ente por e l hecho de d e s a rro lla r  e l 
manguito a modo de c ilin d ro  in terio rm ente l i s o ,  dentro 

25. del cual se dispone corredizo un cuerpo anu lar de acciona­
miento, p rov isto  de una co la  suscep tib le  de se r conectada 
con e l  aparato de maniobra, de medios para e l montaje de un 
foco luminoso y de un cuello  roscado de lan te ro , recep to r
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de una cúpula transparen te  que cubre dicho foco y sobresale 
formando e l  pulsador.

5. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 
e lé c tr ic a , de acuerdo con la s  re iv ind icaciones 1 y 2, ca­
rac te rizad o s  esencialm ente por e l hecho de disponer en e l  
i n te r io r  del vaso un d isp o sitiv o  de accionamiento median­
te  cerradura de bombillo desplazable axialm ente, cuyo d is ­
p o sitiv o  es f ija d o  mediante to r n i l lo s  o equivalen tes, Jn - 
o r i f ic io s  formados en e l fohdo de dicho vaso.

6. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 
e lé c tr ic a , de acuerdo con la s  re iv in d icac io n es 1 y 2, ca­
ra c te riz a d o s  esencialm ente por e l  hecho de disponer e l 
fondo del vaso en su cara  ex terna, en l a  cual se forma una 
ventana a largada por l a  que sobresale una palanca o sc ilan ­
te  de accionamiento, conectada in terio rm ente , mediante un 
d isp o sitiv o  de palanca ro d i l le ra ,  con un émbolo conecta- 
b le  con lo s  medios de accionamiento de l aparato de maniobra 
y montado d es lizan te  en una guía lo n g itu d in a l de dicho vaso.

7. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 
e lé c tr ic a ,, de acuerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, c a ra c te r i­
zados esencialm ente por e l  hecho de d e s a r ro lla r  e l manguito 
de montaje a modo de c ilin d ro  recep to r de una cúpula que 
perm ite e l paso de l a  luz y que cubre a un foco dispuesto 
en su in te r io r .

8. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 
e lé c tr ic a ,  de acuerde con l a  re iv in d icac ió n  1, c a ra c te r i­
zados esencialm ente por e l  hecho de d o ta r a l  manguito de 
medios para e l  montaje de ró tu lo s  en cualqu ier posición
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angular.
9. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 

e lé c tr ic a , de acuerdo con l a s  re iv ind icac iones 1 y 8, ca­
ra c te riza d o s  esencialm ente por e l hecho de formar lo s  ró tu ­
lo s  con un o r if ic io  de diámetro correspondiente a l  externo 
del manguito, siendo p ro v isto s  ambos, en combinación, de 
d ien te s  y muescas complementarias, adyacentes a l a  valona 
del manguito, rep a rtid o s  alrededor de e s te  ditimo para su. i *acoplamiento mutuo en d iv ersas  posiciones angulares.

10. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 
e lé c tr ic a , de acuerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, ca ra c te r iz a ­
dos esencialm ente por e l hecho de formar en e l extremo in ­
t e r io r  v a rio s  pares de o r i f ic io s  lo n g itu d in a le s  y diame­
tralm ente opuestos, cuyos extremos d e lan tero s tienen  sendos 
as ien to s  aoanalados en d irecc ió n  ra d ia l  con respecto del 
conjunto, siendo l a  sección tra n sv e rsa l de estos o r i f ic io s  
acanalados y formando ángulo con lo s  a s ien to s , de forma que 
a tra v é s  de e l lo s  se puede in tro d u c ir , para acop larlas por 
g iro  sobre lo s  as ien to s , la s  cabezas en T de sendos v á s ta -  
gos montados g ira to r io s  y corred izos en o r i f ic io s  co rres­
pondientes del cuerpo del aparato  y so lic ita d o s  e lá s t ic a ­
mente hac ia  l a  posición de acoplamiento.

11 . Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra 
e lé c tr ic a , de acuerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, c a ra c te r i­
zados esencialm ente por e l  hecho de que e l aparato es do­
tado de pares de contactos móviles en lo s  extremos de sendast
p le tin a s  montadas a modo de crucetas en ventanas formadas 
en un cuerpo a is la n te  corred izo , siendo la s  su p e rfic ie s
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de apoyo, en posic ión  de reposo, de dichas p le tin a s , o b li­
cuas cón respecto  de l a  d irecc ión  de desplazamiento del 
émbolo, de forma que e l  acoplamiento de lo s  contactos móvi­
le s  con tra  lo s  f i j o s  se r e a l iz a  con un movimiento de g iro  
de la s  p le t in a s  alrededor de su e je  lo n g itu d in a l, con l a  
correspondiente f r ic c ió n  y lim pieza de la s  su p e rfic ie s  de
contacto .

12. Perfeccionam ientos en aparatos de maniobra
e lé c tr ic a .

La presente memoria consta de d ie c is ie te  ho jas fo ­
lia d a s  e s c r i ta s  a máquina por una so la  cara .

Barcelona, 4 de ju lio  de 1964.
COMERCIAL Y FABRIL 
APBR, S.A.
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