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PATENTE DE INVENCION

~

por VEINTE AROS

a favor de la sociedad francesa " SOCIETIE D'EIUDE ET DE
CONSTRUCTION DE MACHINES~QUIILS, S.E C.M.Oo", domicilia-

da en Franc:l.a;, Bourgneuf—Mercurey, Sadne & Loire, por:

. -

“DISPOSITIVO DE GOBIERNO DE IOS DESPLAZAMIENTOS DE LA

PINZA. PORTAUTIIES "DE.UNA MAQUINA HERR.MKIENTA“

N

MEMORIA DESCRIPIIVA

Ia presente patente de invencidn hace referencis a un
dispoéi‘bivo de gobiemo de los desplazamientds de al pinza-
portedtiles de une mduina herramienta, y especialmente de
una fidquina de taladrar. . 7

Ie invencidn hace referencia de una manera particular
& las méquinas herramientes que comporten une pinze porta-
herremientas cepaz de desplazarse desds una posicidn inicial

de reposo & una posicidn de trebajo en la que la herramienta

entra en contacto con li pleza a mecanizar
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En las indicadas mfquinas, y especialmente en aquelles
cuyo funcionamiento es automdtico, en vistas & obtensr un
buen rendimiento, conviene qus el tiempo empleado por el 4t
9ti1 para entrar en contacto con le pleza a2 trabajar des—
puds de cada fase de funcionemiento, resulte lo mds cotto
Dosgible.

Ia presente ifivelicién permite construtir méquines he-
rremientas y especialmente mdquinas teladredoras, en las que
le amplitud de los desplazemientos de evance répido del dtil
puede ser facilmente regulada y en las que la velocidad del
dtil en la parte final de su recorrido activo puede igual-
mente ser regulads de acuerdo con el tipo de trabajo que
se trate de realizer. Los medios de frensdo del portaherra-
mientas utilisados en le carrera de avance son inoperantes
durante el rechrrido de retroceso, de manera que el Util
recupera rapidemente su posicidn inicial,

Segfn una caracterigtice dele invencidn, los medios
motores que determinen los mbvimientos de avance y retrocesc
de la pinze, asl como los medios de frenado de le misma, se
hellen dispuestos concéntricamente a la pinza de maners que
todos los esfuerzos se ejercen gegin el eje de la unidad,

De scuerdo com la invencién, un dispoeitivo de gobier-
no de los desplazamientos de le pinza o cono portaherramien
ta de una méquina herramienta, tal como una miquina de tale-
drar, comprenie un primer menguito concéntrico exterior-

mente & la expresade pinza y solidarizado en giro con la

misma, y comprende un segundo manguito tubular coneéntrico

exteriormente el primer menguito y susceptible de deslizax
en relacién con este Wltimo entre dos posiciones extremes
determinadas por un Jjuego de topes comportador por el
Primer emnguito, presentando ceda uno de estos mangulios un

una parte intermedis de meyor didmetro que constituye un
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pistén, cada uno de los cuales. se mueve en el interior de
wn cilindro individual concénirico & la pinza y solidario
de la bancade de la méquina, constituyendo el primero de .
estos pistones, con el primer cilindro, una bomba de doble
efecto alimentada con fluido & presidén por uma y otra de
sug extremidades pars agegurar el avance del husillo he-
cie lé. prieza & mecanizar y su retroceso, en ‘ca.nfo que el
segundo de los dichos pistones delimita en el interior del
cilindro correspondiente dos cémoras de wolimenes inversa-
mente variables, llenas de flwido hidréulico y comunicadas
entre si al menos por medio de une canslizacidn que compor-
ta un extrangulamiento calibrado, merded a lo cual el se~
gundo pist6n_ determina, durante la parte de la carrera de
la pinza en la que es arragtrado por uno de los topes del
Primer menguito, una accién de frensdo del movimiento de
traslacién ds la expresads pinzaly

Segin una forma preferente de realizacién del inven=
to, la posicidn de por lo menos uno de los topes precita—
dos, asi como la seccién del paso de fluido hidréu;ieo es-
teblecido en la zona exirangulads dichs, son regulables, '
merced & lo cusl es posible regular la emplitud de la cam
rrers de avance rdpido de la pinza y la velocidad de la
misms durante la segunde perte, o parie lenta de su carre-
re de avance’

Por otra parte se han previsto medios para determi-—
nar la inoperancia de la referida extrangulacidén durante
el movimiento de retroceso de la pinza, a £in de no frenar
el movimiento de retroceso del 1til hacis su posicidn ini-
cialsl , 7

El dispositivo objeto de la invencién, comprende, ade~

més, ciertas disposiciones que serdn descritas a continug-
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cibn, destinadas s permitir, si es necesario, el mantenimien-
to del Util en su posicidn extrems de trabajo durante el tiem-
PO gque sea necesario, as{ como a someter eventualmente el fun—
cionamiento del dispositivo a un mecanismo independiente de lg
miquina herramients propiamente di.chaly}

Ia invencidn podrd ser més fécilmente comprendida & tra-
vés dé la lectura de la descripeifn que sigue y del examen de
los dibujos anexos, que representan a titulo de ejemplo, no
limitativo, verios ejemplos de realizacidn de la mismas

En egtos dibujos: 7

La figura 1 es una vista frontal, en corte, del cabezal
de una mé.qlz:nna de taladrar, provisto del digpositivo de go-
bilerno de la pinza porteherramientas, objeto de la invencidnly

La figura 2 es una vista parcial de la parte superior de
la fiéura 1, siguiendo un corte “b"_;*_

La figurae 3 es una vista frontal parcial del cabezal de
le méquina de teladrer representais en la figura 1y

Ias figures 4 a 6 son sendos esquenmas eldctricos ilustran—
do tres formas de realizacidn del gobierno eléetrico del digpo=
sitivoy segin la iﬁvencikﬁn.fs,i

El cebezal de la méquina de taladrar representado en la
figura 1 comporis una pinza portsherremientas 1, arragtrads
en rotacidn por un manguito acanalado 2,relacionado por medio
de un juego de poleas 3 y 4 y una correa 5 con un electromotor
65

Bsta pinza portedtil. se halla solicarizada en traslacidny
por ejemplo, por medio de un anillo liso 7, con une de las eXx-
‘tremidades de un primer manguito tubular 8 que constituye um
pistén‘," concéntrico con la pinza 1% De manera preferente entre:
la pinza y el primer pistém 8 se ha.llan interpuestos unos cojie-

netes 9 y 10 que aseguran el centrado exacto de aguélls com
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regpecto a éste, ¥y, al propio tlempo, el libre giro del priﬁ
mero sin arragtre del segundo.

Para que el montaje resulte més fdoll, el pistdén 8 puede
hallarsge constituido, tal como se ha representado en los
dibujos, por dos partes 81 N 82 fijadas por medlo de tornillos
11, le primera de las cuales se halla proviste de un rebor-
de sobresaliente 8,  uge desempefislas funciones de pistén
proplamente dicho al desplezarse en une cémara congtituide
entre el cérter 13 del cabezal de la miquina y un tapén 14
éiue constituye el terminal del mismo' |

Los desplazamientos comunes de la pinza 1 y del pist6n
8 se hallen determinados por flufdo & presién,por ejemplo por
alre comprimido, que actus sobre une u otra care del pistén
propiemente dicho, aire & presién cuye admisién en la cémara
12 viene regulade por une eléctro-védlvula & doble efecto 15
(fig, 486 ). '

Un segundo menguito tubular 16 constituido de un pistén,
conedntrico con el primero, se halla montado sobre este Ulti-
mo de manera que puede deslizar libremente con bespecth al
nismo entre dos posicicnes 1{nite. Este segundo manguito com;
porte asimismo un reborde sobresaliente 161, que desempefia |
el papel de pistdn propiemente dicho en sus desplazamientos
por el interior de una cdmara 17 previste en el cdrter 13.

Log topes entre los que puede desplazarse el segundo
pigtén se hallan constituidos, respectivemente, por un rebor=
de 820 del primer pistén, y por un Srgano 18, cuya posicién
puede ‘regularse, solidario del primer pisténls

Los elementos principeles del dispositivo que acaba de
ger descrito, se hallan por temto dispuestos concéntricemente
a 1a.pinza, lo que determine que todog los esfuerzos( motores
o resistentes) se ejerzan peglin el eje de aquélla, A

En ls forma de realizacidén representada en las figuras
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1 & 3 de los dibujos adjuntos, el érgano_deposicién regula-
ble 18 se halla comstituido por.una ‘tuerce, desplazable sobre
una zone fileteada 821 a tal efecto prevista sobre la perifé-
rie del pistén 8, y la cfmara 17 se palle acoplade & un cir-
cuito cerrado de flufdo hidraﬁligo que comprende ( fig,1 y 2)
dos condustos 19 y 20 que desembocan en les extremidedes de
la cdmers 17 y se hallen empélmados al conducto 21 a wne y
otre parte de uma estrangulacion regulable 22, y un conducto
23 provisto de una vélvule unidireccional de bola 24, EL

papel desegpefiado por este circuito pidréulico ‘cerrado serd
expuesto més adelante, cuendo se. describe ol funcionamiento
del dispositivo objeto de la invenclon. )

De maners preferente el circuito hldréuliﬁo cerrado' )
comprende ademds un depdsito 25 en,el-querdesembocan los cons
ductos 21 y 22, depésitglqps tiené la misidn de compensar
por gravedad las fuges eventuales de fluidoprovocadas por
inclineciones del cabezal, la oxidecidn o la evaporacidn del
aceite. | B . 3 , 7' |

El funcionamiento del'diépositivo objeto de la invenci6g
va & Ser desorito a contimuacién haciendo referencie & le, |
figures 1 a 4. de.los dibujos anexoé;que muestran une primera
forme de realizaclén.

Ia electrovélvula de doble efecto 15 ( fig. 4) es excie
tada,por un conmacto de 1mpulaiqn fugaz 26, menteniendose 1a_
excisacidn por un c;ntacto de autoalimentacidn 27 incorpora-—
do a la electrovilvula.

Por una canalizacién ( no representada ) el pistdén 8
recibe sobre la vara posterlor 811 de su reborde 810 aire
comprimido que le obliga o moverse (hacie la izquierda del
dibujo) en un desplazémienio répido que arrastra la pinzs 1

¥ consecuentemente el Wil fijado & la misma(no representado)
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¥y la tuerca-tope 18. Egta tuerca puede por ejemplo hellarse

situede & una distancis meximel de 30.mm, enmlacién sl
segﬁndo pistén 16, pudiendo ser inmovilizada sobre el filete-

ado 8_. a cualquier distancia comprendida entre cero y 30.mﬂﬁ'

21
Este reglaje corresponde al reglaje de la carrera de avance

répido del utirl
Al final de eate desplazam:.en'to répido le tuerca 18

entra’en contacto con el segundo pistén 16 que es arragtredo

El pistén propiemente dicho 161

empuja entonces delante BUFO -

en la cémara 17 un volumende eceite que pers alcanzar la caraé

posterior de este mismo pistdn debe dirigirge por el conduc~ :

i
1

to 19 y despuds por el conducto 21 atravesando.al'estrangula-é

cién regulable 22. Ia debil velocidad de circulacién del

fluido por al estraﬁgulaeién 22 provoca una aceidn de- frenado.

del desplazamiento del segundo pigfén 16 y consecuentemente

del primer-pist6n78, lo que permitie obtener el desplazamiento:

lento del #til fijado a la pinza 1

Le regulaciln del estrangulemiento 22 permlte por otra
parte obtener la velocidad de desplazamiento del #til que se
desee durante la fase de trabajo. .

E1L desplazamienﬁo-lento Qel-ﬁtil,'puede*,por ejemplo,
tener una carrera meximal de 50 mm., que sé suma & la carrera
répide. B ‘ )

Ia regulacién de esta carrera puede, por ejemplo, resli=

- zarse & través de una disposicidén como la que se muesira en

detalle en las figuras 3 y 4 de los dibujos adjuntos. Segin
egta disposici6h el pistdén 8 se halla provisto de un végtago
28 que puede dealizar a lo 1argo de una rannra 13 previgta

en le enwolvente del cabezal de la méquina Este véswago o8

solidario de 1ne nuez 29 qps comporta un vﬁstago 30 terminado.

en un dedo 31, Este dedo coopera con un mlnirruptor 32 cuyo

|

t

contacto se halla normalmente cerrado"dispuesto en el ciTOUi-V
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to de alimentacién de la electrivédlvula 15 en paralelo con
el contacto de impulsidn fugez 26

Cusndo el dedo 31 actia sobre el minirruptor 32,el con-
tacto del mismo se abre, lo que hace cesar la excitacidn de
la electrovilvula 15, la cémgra posterior del pistén propia-
mente dicho 810 hagta este mgemento alimentado con aire come
primido, es entonces siﬁuadg en posicidn de escape, paséndo
& ser alimentada en cambio la cfmara enterior del pistén.s

Ello determina que el pistén se desplace haciarsu posgi-
cidn inicial( hacia la derecha en las figuras ) arrastrando
la pinza pqrfaherramientas 1 y arrastrando tamﬁien, desde
que el reborde 820 establece contactblcon el mismo, el segzun-
do pistén 16. Cuando se efectua el retroceso de este ﬁ;timo
pisgtén el aceite empujado hacia el conducto 20 paéa a soupar
la cémera situsde al otro ladoddel pistén propismente dicho
16 a través.de la vdlvula 23, circulendo libremente en el
sentido permitido por le vélvula 24¢

El opererio puede ser advertido del movimiento de retro-
ceso de los pistones 8 y 16 a sus posiciomes iniciales merced
a un circuito de congrol 40 que comprehde,,tal como se he
representado en lag figuras 3 y 4, un minirruptor 33 de con=
tacto normelmente abierto, que coopere con un dedo 34 soli-
dario dé”un'véstago 35 .que comporte la nuez 29,

En este momento se produce el cierre del circuito sefia-
lado con la referencia 40 en la figura 4, indicando el retro-
ceso de los dos pistones a sus posiciones iniecizles, por un
medio de sefializacién adecuado ( lénpers, timbre,, ete. )

Tos dedos 31 y 34y 1a tuerce 18, $al como Se he repre-
sentado en la figura 3, resultan facilmente accesibles pre-
viendo en la envolvente 13 ventanas 36 y 37 obburadas por

tapas de quita y pon ( no represeniadas ).
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Une vez desmontadas las expresadas tapas, el operario
pueﬁe ‘facilmente modificer el valor de la parte rdpida de
ls carrera - actuando sobre la tuerce 18 -~ y el de la parte’
lenta de la carrera - éctﬁando sobre la posicidn del dedo
31 en relacidén con la nuez 29 - .

Bagta examinar la figura 1 para darse cuenta de que
log diversos elementos integrantes del cabezal de la méqui-
ne se hellan dispuestos de manera que el desmontaje resulta
sumamente fdcil, obteniendose uns equilibrada distribucién
de ssfuerzos sobre el eje de aquella, las concretamente ,
la disposicidn del segundo pistén 16 es tal que & menos que
se desmonte la ‘tape de registro 37, el indicado pistén se
encuentra constantemente protegldo.

En la forma de realizacién que acaba de ser descrita,
la puesta en marcha del dispositivo } vy més concretemente
18 de la electrovilvula de gobierho ) se halla asegurada
por un contacto de impulsidn fugez 26, cuye impulsién puede
ger provocads manualmente o por medio de una leva integran-
te de un mecanismo independiente del dispositivo de gobierno
a que se refiere la invencidn.

En la figura 5 se ha‘representado una forma de realiza-

cidén de un circuito demgobiernd de la electrovélvula por

medio de una leva., BEste circuito, aparte de los elementos

que hah quedado ya descritos, y del contacto de impulsidn
fugaz 28 asociédo en este caso & ung leva 38, comprende un
contacto de gobierno auténomo '"marcha! 39, asi como un comw
tacto 41 de gobierno auténomo ﬁparadaﬂretroceso", que dupli-
can el sistema automdtico de gabierno~por medio de la leva 38
Por d1ltimo, la figura 6 de los dibujos adjuntos muestra
el esquema de una tercera forma de realizacidn del gobierno
eldctrico de la electrovdlvule, esquema que corresponde &

1s necesidad de dispiner de un periodo de detencidn del dtil
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en su posicién extrema de trabajo, pars permitir, por ejem~

plo, al final de la carrera de avance lento de la herramien=
ta, la ejecucian de operaciones sobre la pleza necanizadals

En estae forme de realizaci&n, el gobierno electrlco de
la electrovédlvila 15, comprende, aparte de los elementos ya
descritos al hacer referencia a la figura 4, un reld ‘empo-
rizado 42 wue gccions un contacto normalmente abierto 43
temporizado en la apertura ~ o

En la posicidn inicial del pistén representade en la
figura 1, el relé 42 es excitado, siendo consecuentemente
cerrado el comtacto 43. El contacto 43 que mentiene la excl-
tacidén de la electrovdlvule 15 se gbre después de un perfodo
de tiempo regulsble. Cuando senproduce la aperturas del mini-
rruptor 32, el pist6n48 pars esegurer su immovilidad debe
tomer contacto sea con el tapén exﬁremo 14 sea con un tope
dispuesto antes de este tapon. , )

Se comprende que ls invencidn no puede considerarse
limitade al ejemplo descrito y representado, siendo suscep—
tible de numerosas modifiéaciones, f4cilmente accesibles &
un téenico, de acuerdo éon las aplicaciones que se persiga,
¥y sin que ello signifique apariarse del espiritu de lz inven-
cibn. -

Asi, de une menere perticuler, es evidente que el dispo-
gitivo de gobierno de:la pinze a que se refiere la invenéién,
puede montarse sobre cualquier méquine herremients uge com=-
prenda un portaherramientas que'deba désplazarse en el sen-
tido de su eje longitudinal, hebiendose dado tnicemente & %
tftulo de ejemplo preferente la aplicacidn del disp051t1vo
& una méquina de taladrary

N O T A
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SE REIVINDICA: 3 }

'1f;”ﬁisposit1vo de gobilerno de los desplazamientos de
la pinze ports dtiles de wna méquina herremienta, el como
vne mdquina de teladrer, que com?:ende wn primer menguito
tubular concéntrico exteriormente a la diche pinza y solida-
rizado en traglacién com la misma, ¥ un segundo manguito
tubular éoneéntrico exteriormente al primer menguitoc,suscep—~
tible de deslizar con respecto al mismo entre dos posiciones
1imite determinadas por topes comporiados por el expresado
primer manguito, cada uno de ouyos menguitos presenta une
parte intermedia de mayor difmetro constitutive de un pistén
que se mueve en el interior de un cilindro individuel concén-
trico a la pinze y solidario de la bancadas de la méquina,
constituyendo el primero de los dichos pigtones con el pri=-
mer cilindro une bomba de doble efecto alimentada por medio
de flufdo & presidn selectivamente por una u otra de sus ex-
tremidades para asegurar_el avance de la pinze hacis la pieza
8 mecenizer y su retroceso, en tanto que el segundo de los
expresedos pistones delimita en el interior del segundo ci-
1{ndro dos cémerss de volfmenes inversemente variebles,
1lenas de flufdo hidrdulico y comunicadas entre sf por lo
menos por une canalizgcién que comprota una extrangulacidn
caiibrada, merced & lo cual, el segundo pistén realize una
accifn de frenado del movimiento de traslacidn de la pinze
en la parte de la carrers de la misme durante la que es arragt
trado por une de los precitados bopes comportados por el
primer manguito tubular, ]

2 = Dispositivb, caracterizado porgue las dos cémeras
de volfmenes inversamente varigbles referidas en le reivin-
dicacidén primera se hellen relacionades entre s{, por una

parte, por une primera canalizacidén que comporte une extran- :

gulacidn calibrade, y por otre parte, por una segundae cana=-
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lizacidn en la que se ha dispuesto una vélvula unidireccio-
nal, merced a lo cusl la circulacién del flufdo hidrdulico
es frenado porila indicada esérghguiaeién golamente en los
desplazamientos del segundo pistén en el sentido de avancs
de le pinze hacie la pleza & meqanizar;

3 ~ Dispositive, segﬁﬁ referido en las reivindicaciones
18 y 28, éafacterizado porque la pogicidn de por lo menos
uno de los topes solidarios del primer menguito tubular
puede mer regulada en sentido longitudinalis

4 - Dispositivo, segin la reivindicacién 32, ceracte-
rizado poique el primer manguito tubvlar comprende un tope
de posicidn reguleble constituido por una tuerca roscada a -
la extremidad del expresado menguito opuesta al util, y un
tope de posieidn fija constituido por un reborde previsto
eh el indicado manguito, destinandose el tope de posicidn
regulable a asegurar el arrastre del segund6 nanguito tubu-~
lar en la segunda psrte de la cerrera de avence de la pinza,
y el tope fijo a agsegurar el arrasire del segundo manguito
en la segunde perte del movimiento de retroceso de la pinza.

5 - Dispositivo, segin la reivindicecidn 18, ceracteri-
zado por éomprender medios que permiten regular la seceidn
de la estrangulacidn calibrades

6 - Digpositivo, segin las reivindicaciones 18 a 58,
caracteriéado porque lbs desplazamientos del primer pistén

en uno u oitro dentido son gobernados por uns electrovéilvila

‘ que sgegura la aportacidn de flufdo a presidén sobre una u

otra de las caras del indicado pistdnme

7 - Dispositivo, segln la reivindicacidn 62,caracteriza-
do porque el flufdo que determina los movimientos del primer
pistdn se halla comstituido por aire comprimiddﬁ

8 - Dispositivo, segin la reivindicacién 62, caracte-

rizado porque el circuito de excitacién de la electrovél-
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vula comprende en paralelo, de una parte un contacto de
impulsidn fugesz, de otra parte un minirruptor de fin de
carrers de la pimze hacia la pileza & mecanizer,normelmente
cerraedo, y un contacto de autoslimentacién de la electro=
vilvule, '

9 - Dispositivo, segin la reivindicacidn 88, caracte-
rizedo por heberse previsto ademésrun control de retorno de
los pistones a sus pogiciones inicialeé respectivas por ali-
mentacidn de un circuito de control que comprende un mini-
rrup#or que coopera con un dlemento de contacto comportado
por uno de los expresados pistones%

10 - Dispositivo, segin las reivindicaciones 88 y 98,
caracterizédO'porque el contacto de impulsidn fugaz se halla
gobernado por une leve, comprendiendo ademds el circuito
medios que gobiernan de ﬁanera auténoma unos la puesta en
merche del dispositivo y los otros el paro y retorno del
#til por medio de una electrovilvule,

11 - Dispositivo, segin las reivindicaciones 82 y 98,
caracterizédo porque el circuito de excitacidn de la electro-
vdlvule comprende, en lugar de un minirruptor de fin de
carrera, un contacto ftemporizado accionado por un relé tem-
porizador dispuesto en un circuito separado con un ninirrupe
tor de fin de carreras

12 = Digpositivo de goblerno de los desplazamientos de
la pinze portadtiles de une méquina herremienta.

Consta la presente Memoriz Des-—
‘criptive de trece hojas mecanografia-
des 3 escritas por une sola cera, nu-
meradag del 1 2l 13, ¥y con sus lineas
numeredas, & su vez, de cinco en cinco,
y de dibujos anexos. :

Barcelona _ & YL 164
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