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Esta invención se relaciona coa acopla­
mientos para fuerza motriz y mas particularmente 
con un acoplamiento de ástos, del tipo destinado 
a la transmisión de fuerza motriz entre un árbol 

5. de salida de fuerza motriz de un tractor, y un
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árbol de transimisión M c É a  ̂fuerza de una berra-* 
sienta adaptada para acoplarse al tractor en el que 
el acoplamiento de la fuerza se efectúa automática­
mente de manera sustancialmente simultánea al aco­
plamiento de la herramienta altractor./

De acuerdo con nuestra invención, un aco­
plamiento para fuerza motriz del tipo expuesto com­
prende un primer conjunto de árbol adaptado para su 
conexión al árbol de salida de fuerza del tractor a
través de una primera junta universal, un segundo con­
junto de árbol para un acoplamiento deslizable con el 
primer árbol y adaptado para su conexión transmisor 
de fuerza de la herramienta a través de uno segunda 
junta universal, medios para mantener ambos conjun­
tos de árboles sustancialmente en alineamiento con 
los árboles de salida y de transmisión de fuerza an­
tes de su acoplamiento, y de los cuales por lo menos 
uno de los conjuntos de árboles es suspendido por me­
dios elásticas del tractor o herramienta o de un miem­
bro sostenido por el tracto^o la herramienta y medios 
sostenidos por uno de los conjuntos de árboles para 
guiar al otro conjunto de árbol automáticamente a 
un acoplamiento axial deslizante con los mismos, de 
manera sustancialmente simultánea al acoplamiento de 
de la herramienta al tractor.

En los adjuntos dibujos se muestran algu­
nas versiones de disposiciones de tractor y herra­
mienta y conjuntos de árboles para uso con aquellos, 
en cuyos dibujos:

La figura 1 es una forma de disposición de30
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herramienta para trac su acoplamiento.

10.

15.

20.

La figurares otra forma ¿e disposición de 
herramienta para tractor antes de su acoplamiento.

de una forma de los conjuntos de árboles para uso 
en las disposiciones mostradas en las figura 1 ó 
en la figura 2 .

La figura 4 es una sección por la línea
4- 4 de la figura 3.

La figura 5 es una sección por la línea
5- 5 de la figura 3.

La figura 6 es una vista en perspectiva 
de una versión de extremos adyacentes de los conjun­
tos de arboles de la figura 3, antes de su acopla­
miento

La figura 7 es una vista en perspectiva de 
otra versión del extremo del conjunto de árbol trac­
tor de la figura 3.

La figura 8, es una sección longitudinal 
de otra forma de los conjuntos de árboles para uso 
en la disposición mostrada en las figurss 1 ó 2.

La figura 9 es una sección por la línea
9- 9 de la figura 8,

La figura 10 es una sección por la línea
10- 10 de la figura 8.

La figura 11 es una vista en perspectiva 
de los extremos adyacentes de los conjuntos de árbo­
les de la figura 8.

La figura 12 es una sección longitudinal 
de otra forma de los conjuntos de árboles para usos

La figura 3, es uha sección longitudinal

30.
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en las disposiciones mostradas en las figuras 1 ó 2.
La figura 13 es una sección longitudinal 

de un^on¡junto modificado de árbol tractor para uso 
en la disposición mostrada en la figura 1 ó 2;y

La figura 14 es una sección por la línea 
14-14 de la figura 13.

En la disposición mostrada en la figura 1, 
la referencia 10 es un tractor provisto de un alza­
dor de fuerza motriz que comprende 3 conexiones de 
tiro 11, 12 y 13 dirigidos hacia atrás, de los cua­
les las conexiones inferiores 12 y 13 pueden elevar­
se y descenderse por un dispositivo productor de fuer­
za del tractoR, y la conexión de tiro superior 11 es 
la longitud ajustable.Un bastidor de conexión 14 
de perfil sustancialmente en U ó V invertida está 
articulablemente conectado en los extremos libres , 
o cerca de ellos, de sus ramales, a los extremos ex­
teriores de las conexiones de tiro inferiores y en su 

^vértice, o cerca de él, al extremo exterior de la co.= 
nexión de tiro superior cuya longitud se ajusta de 
manera que el armazón o bastidor se mantenga en un pal­
co sustancialmente vertical.

Solidario a la cara externa del armazón, 
o soldado a la misma, en su vértice, hay un miembro 
15 en forma de gancho extendido hacia arriba, que 
se proyecta hacia atrás desde las otras porciones del. 
armazón.El gancho tiene un borde vertical 16 extendi­
do hacia arriba, inmediatamente adyacente a los rama­
les del armazón, y un borde 17 inclinado haóia atrás 
que sale del borde vertical 16 y se extiende hasta
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la parte superior del gancho.
El tractor tiene un árbol 18 de salida 

de fuerza motriz, extendido hacia atrás al que se 
conecta a través de una junta universal 19 un con­
junto de árbol 20 suspendido del armazón de conexión
14 mediante un par de resortes 21 conectados entre 

sobre
una placa 22 montada/el conjunto de árbol junto a su 
extremo exterior y los ramales del armazón 14 de co­
nexión, en puntos intermedios en sus longitudes.El 
conjunto de árbol es angularmente desplazable alre­
dedor de su junta universal mediante funcionamiento 
de los medios productores de fuerza de tractor, que 
elevan o descienden al armazón de conexión.

Una herramienta 23 a conectar al tractor 
lleva montado en el extremo exterior de nía barra 
de arrastre 24 un armazón de conexión 25 sustancial­
mente vertical, de perfil sustancialmente en U ó V 
invertida, para su cooperación con el armazón 14 del 
tractor cuando este y la herramienta se acoplan en­
tre sí.La citada herramienta tiene por encima de su 
barra de arrastre 24 un árbol 26 transmisor de fuerza 
extendido hacia adelante, al que se conecta a través 
de una junta universal 27 un conjunto de árbol 28 sus­
pendido del armazón de conexión 25 y mantenido en po­
sición sustancialmente horizontal mediante un par de 
resortes 29 conectados entre una banda 30 que circun­
da al conjunto de árbol en un punto intermedio de su 
longitud y los ramales del armazón 25 en puntos ihter- 
medios de sus longitudes.

Para acoplar el tractor á la herramienta y30.
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acoplar simultáneamente los conjuntos 3e árboles pa­
ra transmitir fuerza desde el tractor a - la herramien­
ta se ajusta la altura del armazón 14 de conexión 
del tractor hasta que el extremo exterior de su con­
junto de árbol se encuentra en general alineado con 
el extremo exterior del conjunto de árbol 28 de la 
herramienta.Luego se da marcha atrás al tractor y el 
extremo anterior del conjunto de árbol 28 penetra en 
un taladro axial existente en el conjunto de árbol 
20 del tractor, facilitándose el acoplamiento median­
te un manguito troncocónico 34 situado en el extremo 
exterior del conjunto de árbol 20, que sirve de guía 
cuando los dos conjuntos de árboles no están en un 
alineamiento exacto.Seguidamente se describe la cons­
trucción y método preciso de acoplamiento de los con­
juntos de árboles para la transmisión de fuerzas.

Los resortes de suspensión permiten que uno 
u otro conjunto de árbol o ambos sean desplazado an­
gularmente alrededor de sus juntas universales para 
permitir el acoplamiento de los árboles.Cuando los 
conjuntos de árboles quedan acoplados de manera que 
están sustancialmente rígidos, se ajusta la altura 
del armazón de conexión 14 del tractor de manera que 
al producirse un ulterior movimiento del tractor en 
marcha atrás el armazón 14 pueda entrar en el arma­
zón 25 de la herramienta.Elevando el armazón 14 de 
conexión del tractor, el vértice.del armazón de co­
nexión 25 queda situado entre el borde vertical del 
gancho 15 y  una placa vertical 39 hacia arriba, soli­
daria o sdldada a la cara posterior del armazón de co-30
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nexión 14 del tractor en su vótice,Simultáneamente, 
las caras delanteras del armazón de la herramienta 
en los extremos inferiores de sus ramales divergentes 
hacia abajo, se apoyan contra placas u orejas 38 
proyectadas hacia afuera, solidarias o soldadas a la 
cara posterior del armazón de conexión 14 del trac­
tor en los extremos libres, o cerca de ellos, de sus 
ramales.Los armazones se fijan entre sí en sus extre­
mos inferiores por medios accionados por el conduc­
tor del tractor cuando se encuentra sentado sobre el 
mismo.Este aspecto constituye el tema de nuestra so­
licitud pendiente n& 44,104, de fecha de 8 de^ioviem-

f
bre de 1963, y no necesita describirse aquí.

Se comprenderá que tanto las operaciones 
de acoplamiento de tractor y herramienta como de aco­
plamiento de fuerza, anteriormente descritas, tienen 
lugar automática y simultáneamente.Son realizadas ex­
clusivamente por el conductor del tractor desde su 
asiento y no requieren la ayuda de otro personal.

En la figura 2 se ilustra una versión pa­
ra acoplar una herramienta a un tractor y de modo 
sustancialmente simultáneo acoplar los conjuntos de 
árboles para la transmisión de fuerza cuando el trac­
tor y herramienta no están provistos del armazón de 
de conexión,8.

La disposición de los conjuntos de árboles 
es sustancialmente igual a la anteriormente descrita 
con referencia a la figura 1, habióndose^empleado co­
rrespondientes números de referencia cuando procedía,

30. para indicar partes correspondientes,Sin embargo, en
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esta disposición los extremos exteriores de los re­
sortes 21 que suspenden al conjunto de árbol 20 del 
tractor están fijados a los extremos superiores de 
un par de brazos 31, cuyos bragos están retenidos en 
sus extremos inferiores a las conexiones de tiro infe­
riores 12 y 13 del tractor.Similarmente, los resortes 
29 que suspenden al conjunto 28 del árbol de la he­
rramienta están fijados a los extremos exteriores de 
un brazo transversal 32 montado sobre el extremo ex­
terior de un brazo 33 extendido hacia adelante, que 
se asegura por su extremo interno a la estructura de 
la herramienta.

Para conectar la herramienta al tractor y 
acoplar los conjuntos de árboles, se ajusta la altu­
ra del conjunto de árbol 20 del tractor ajustando 
la altura de las conexiones de tiro inferiores 12 y 
13, hasta que el conjunto de árbol 20 está en gene­
ral en alineamiento, en su extremo exterior, con el 
extremo exterior del conjunto de árbol 28 de la herra­
mienta. Luego se da marcha atrás al tractor hasta la 
herramienta y el extremo anterior del conjunto de ár­
bol 28 penetra en el taladro axial del conjunto de 
árbol 20 como anteriormente se describe.Seguidamente 
se conecta la herramienta al tractor mediante el 
acoplamiento manual de un racor bifurcado 35 situado 
en el extremo ahterior de su barra de arrastre 24 
con una barra de arrastre 36 conectada entre las co­
nexiones de tiro inferiores 11 y 12 del tractor.

En otra disposición en la que la barra de 
tiro de la herramienta es de mayor lo.ngitud y tiene



5.

10.

15.

20.

25.

en gu extremo exterior una anilla ahorquillada, la 
herramienta se conecta al tractor mediante el aco­
plamiento de la anilla ahorquillada con un gancho 
37* situado en la estructura fija del tractor por de­
bajo de su árbol 18 de salida de fuerza.

Se comprenderá que la herramienta descri­
ta en la figura 2 puede acoplarse fácilmente a un 
tractor como el mostrado en la figura 1 en el que 
va montado un armazón de conexión, cuya altura es 
ajustable para efectuar el alineamiento de los con­
juntos de árboles para el acoplamiento de fuerza, co­
nectándose la herramienta a una barra de arrastre co­
nectada entre las conexiones de tiro inferiores o el 
gancho, como anteriormente de describe con referencia 
a la figura 2.

Los conjuntos de árboles 20 y 28 del trac­
tor y la herramienta, cuyos conjuntos se muestran en 
las figuras 1 y 2, pueden adoptar varias formas.
Una versión se ilustra en las figuras 4 a 7, sn las 
que el conjunto de árbol 20,del tractor comprende 
un tubo hueco 40 cuyo extremo interno está fijado 
en la mitad 41 de la junta universal alejada del 
tractor, y sobre su extremo exterior se fija un man­
guito troncocónico 42 que forma la gúía para el extre­
mo exterior del oonjunto de árbol 28 de laíierramien— 
ta.El tubo es de una sección transversal no circu­
lar y preferiblemente es de sección "lemon" por ex­
trusión, como se muestra mas detalladamente en la fi­
gura 4,

30. El tubo está encerrado por un magüito ci-
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líndrico exterior 43 montado en externos opuestos 
sobre cojinetes 44 y 45. El cojinete 44 está situado 
entre el externo interno del manguito y una super­
ficie anular de la junta universal 41 yel cojinete 
45 está situado entre el extremo exterior del mangui­
to y una porción axial 4$ solidaria del manguito 42, 
cuya porción axial 46 permite el montaje del mangui­
to sobre el tubo.

El conjunto de árbol está* suspendido del 
manguito 43 mediante los resortes que mantienen al 
manguito sustancialmente estacionario cuando se po­
ne en rotación el tubo por el árbol de salida de 
fuerza del tractor.D^esta manera, el tubo queda com­
pletamente protegido por el manguito evitándose to­
do daño al personal y la junta universal y el manguito 
de guía 43 están también protegidos por guardas o 
protecciones 47 cónicas o semiesfericas opuestas, soli­
darias al manguito por ambos extremos.

El conjunto de árbol de la herramienta com­
prende un tubo hueco 48 de la misma sección que el tu­
bo 40.El extremo interno del tubo 48 está fijado en 
la mitad de la junta universal alejada de la herramien­
ta y en el extremo exterior del tubo se recibe una es­
piga 49 que tienen un extremo exterior cónico.

El tubo, aparte de una porción en su extre­
mo exterior para su acoplamiento en el taladro del 
tubo 40, está encerrado en un manguito protector ci­
lindrico 50 que tiene en su extremo interno una guar­
da o protección cónica o semicilmdrica, destinada a 
proteger la junta universal de la herramienta, como



se muestra en las figuras 1 y 2.El tubo es sustentado 
por ambos extremos mediante cojinetes (no mostrados) 
en forma similar al conjunto de árbol del tractor.

Cuando la herramienta se está acoplando 
5. al tractor como anteriormente se describe y el extre­

mo exterior de la espiga 49 es recibido en la guía có­
nica 42 sobre el tubo 40 y el extremo exterior cóni­
co de la espiga proporciona un avance gradual hacia el 
interior del taladro del tubo 40, que sirve para ali- 

10. near los tubos y facilitar su acoplamiento, las pro­
yecciones axiales 51 de la superficie externa de la 
pared del tubo 48 son recibidas entonces en entrantes 
complementarios 52 situados en ala superficie interna 
de la pared del tubo 40. Tras completarse la operación 

15. de acoplamiento,se mantienen los tubos contra todo
movimiento axial relativo y puede transmitirse fuer­
za desde el árbol de salida del tractor al árbol de 
transmisión de la herramienta.

Las posiciones angulares en que se fijan 
20. los tubos en las juntas universales se eligen de ma­

nera que cuando los tubos quedan acoplados, las jun­
tas universales están en fase. Para facilitar el aco­
plamiento de los tubos ^asegurar una correctar fase 
de las juntas universales, el tubo 40 presenta en su 

25. exterior una superficie de leva 53 con la que coope­
ran los extremos de un pasador 54 fijado en la espi­
ga 49 y el tubo 48 al extremo exterior de sus proye­
cciones axiales,51.El pasador está situado sobre un 
diámetro del tubo sobre el que se extienden las pro­
yecciones axiales y es de longitud sustancialmente -30.
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igual o ligeramente mas corta que lámedida diametral 
del tubo 48, incluyendo a las proyecciones 51, de ma­
nera que sus extremos pueden deslizarse con los entran­
tes del tubo 40 tras el acoplamiento de los conjuntos 
de árboles.

Las superficies de leva 53 se muestran con 
mayor detalle en la figura 6 y se forman mediante acha­
flanado del tubo 40 a lados diametralmente opuestos 
de un diámetro del mismo que pasa a través de los en­
trantes 52.

Cuando la espiga 49 penetra en el tubo 40 y 
las proyecciones 51 no están en alineamiento exacto con 
los entrantes, 52, el pasador/se acopla con caras dia­
metralmente opuestas de las superficies de leva 51.Al 
moverse mas los tubos hacia su acoplamiento, el pasa­
dor se desliza sobre las superficies de levas ysimul - 
táneamente el tubo 48 es desplazado angularmente en una 
dirección hasta que el pasador penetra en los entran­
tes del tubo 40. Luego se acoplan por completo los tu­
bos mediante movimiento ulterior del tractor marcha 
atrás, en cuyo movimiento las proyecciones del tubo 50 
son recibidas en los entrantes del tubo 40, como ante­
riormente se describe.

Con esta disposición, se comprenderá que 
el movimiento angular del tubo 48 requerido para po­
ner las juntas universales, en fase, tiene lugar en di­
rección igual o contraria a la dê Las agujas del reloj, 
de acuerdo con el par de superficies de leva diametral­
mente opuestas con las que forma contacto el pasador 
54. El movimiento angular del tubo 48 requerido para30.
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conseguir el fasado de las juntas universales, es del 
orden de 0 a 909.

En una variante de disposición, las super­
ficies de leva 53 pueden ser de la forma mostrada 
en la figura 7.Como se ilustra, las superficies de 
leva están formadas por dos caras inclinadas diame­
tralmente opuestas 55, cuyas caras se extienden por sus 
extremos opuestos hacia adentro en direcciones opues­
tas desde los centros de los entrantes enfados opues­
tos del tubo y terminan en lós centros de los entran­
tes opuestos. El fasado de los tubos tiene lugar de 
manera similar a como se produce enla disposición des­
crita en la figura 6, conla excepción de que el tubo 
48 es desplazado angularmente en una dirección igual 
a la de las agujas del reloj y en uña posible ampli­
tud de 0 a 180S

La construcción y funcionamiento de los co­
juntos de árboles del tractor y&erramienta ilustrados 
en las figuras 9 y!lO son sustancialmente iguales a 
los de la versión mostrada en las figuras 3 a 5, ha­
biéndose empleado correspondientes números de referen­
cia para indicar partes correspondientes. Sin embargo, 
en esta disposición el tubo 40 es sustituido por un 
árbol 56 cuyo extremo interno es recibido en un man­
guito^? asegurado por su extremo externo a lajmñtad 
41 de la junta universal 19. El árbol 56 tiene un ta­
ladro axial rectangular 58, adaptado para recibir un 
árbol 59 del conjunto de árbol 28 de la herramienta, 
que es de sección rectangular.El extremo exterior del 
árbol 59 tiene una porción 60 de sección transversal
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sustancialmente circular, cuyo diámetro corresponde 
sustancialmente a la anchura mínima entre lados opues­
tos del árbol rectangular, En su extremo exterior, la 
porción circular 60 tiene un extremo exterior cónico 
61 para facilitar el acoplamiento de los árboles.

El acoplamiento de los conjuntos de árbo­
les tras el de la herramienta al tractor, tiene lu­
gar como anteriormente se describe,Para facilitar 
su acoplamientcjy asegurar un correcto fasado de las 
juntas universales, se fija un pasador 62, para su 
cooperación con superficies de levas 63 formadas en 
el extremo exterior del árbol 56 en la porción cir­
cular 60 del'árbol 56, en forma similar a como lo 
hace el pasador 54 en la versión de las figuras 3 a 
5.

Sin embargo, en esta disposición, los ex­
tremos del pasador se proyectan por encima de los la­
dos opuestos del árbol de mínima anchura y son reci­
bidos en ranuras longitudinales cooperantes 64 situa­
das en el árbol 56, cuando se acoplan los árboles.

La forma de las superficies de leva 63 se 
ilustra con mayor detalle en la figura 11.Su cons­
trucción y el método mediante el cual cooperan con el 
pasador son idénticos a los de la disposición descri­
ta con referencia a la figura 7 y no precisan de una 
adicional descripción aquí.

En cualquiera de los conjuntos de árboles 
descritos anteriormente con referencia a las figuras 
3 a 7 ú 8 a 11, el conjunto de árbol 20 del tractor 
puede ajustarse en su longitud para permitir al trans-30
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misión áe fuerza entre el árbol de salida del tractor 
y los árboles de transimisión de una herramienta, cuan­
do las longitudes de los medios de acoplamiento entre 
el tractor y la herramienta son de diferente longitud. 
En la figura 12 se ilustra una versión de .un conjun­
to de árbol de tractor, que es de longitud ajustable.
En esta versión, el tubo o árbol hueco para transmi­
tir fuerza desde el árbol de salida al conjunto de ár­
bol de la herramienta, está formado por dos miembros 
telescópicos, de los cuales el 65 es un manguito hue­
co asegurado por su extremo interno a la junta uni­
versal 66 del tractor y que en su extremo exterior re­
cibe deslizablemente el extremo interno de un árbol 
hueco 67 ó tubo que puede ser de sección "lemon" o 
provisto de un taladro rectangular.En su extremo ex­
terior el árbol 67 sostiene un manguito de guía 68 de 
forma troncocónica para guiar el alineamiento el extre­
mo exterior de un conjunto de árbol 69 de la herramien­
ta, como anteriormente se describe. El manguito y el 
árbol están totalmente encerrados por una cápsula pro­
yectada formada por dos manguitos telecópicos 70 y 71) 
de los cuales el manguito 70 es sustentado en su extre­
mo interno sobre un acojínete 72 situado entre e^man- 
guito y la junta universal 66, sosteniendo en sú extre- 
interno un manguito solidario cónico o semiesférico 

73 para proteger la junta universal. El manguito 71 es 
sustentado en su extremo exterior sobre un cojinete 74 
situado entre el manguito y una porción axial 75 que 
permite el montaje del manguito 68 sobre el manguito 
71. En el extremo exterior del manguito 71 hay un man-
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güito 76 cónico o semiesférico, solidario, para pro­
teger al manguito de guía68.

El conjunto de árbol se mantiene normalmen­
te en posición totalmente extendida, como se muestra 
en el dibujo, el que un reborde anular 77 dirigi­
do hacia afuera sobre el extremo interno del manguito 
71 ee mantenido en acoplamiento con un reborde anular 
78 dirigido hacia adentro sobre el extremo exterior del 
manguito 70 mediante un resorte 79 situado entre los 
miembros telescópicos 65 y 67 y la cápsula protectora. 
El recorte se acopla por un extremo al reborde 77 y por 
el otro extremo a una anilla de apoyo SOmontada so­
bre el manguito protector 70 adyacente a la junta uni­
versal.

Cuando se está acoplando la herramienta al 
tractor, el árbol 81 del conjunto de árbol de la herra­
mienta, de sección complementaria del taladro del árbol 
67y es deslizablemente recibido en el taladro del ár­
bol 67, como anteriormente se describe con referencia 
a las versiones precedentes.El acoplamiento deslizable 
entre el árbol continúa mientras se da marcha atrás 
al tractor, hasta que un estribo anular inclinado 82 
situado sobre el árbol 81 de la herramienta, se acopla 
al extremo exterior del árbol 67.El conjunto de árbol 
del tractor es contraído luego contra la fuerza del re­
sorte 78 en un grado requerido para permitir el comple- 
tamiento de la operación de acoplamiento.Entre el 
manguito 65 y el árbol hueco 67 se disponen medios ta­
les como una chaveta (no mostrada) para evitar el mo­
vimiento angular relativo entre aquellos.
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En cualquera de las formas de conjunto 
de árbol de tractor anteriormente descritas con re­
ferencia a las figuras 3 a 12, el manguito proyecta­
do no giratorio puede formar una guía estacionaria 
para el extremo externo del conjunto de árbol, de la 
herramienta, ometiéndose el manguito de guía montado 
en el extremo exterior del árbol o tubo giratorio con 
el árbol de salida de fuerza del tractor.

En la figura 13 se ilustra una versión de 
tal disposición, en la que 85 es un manguito soldado 
por su extremo interno a la junta universal 86 del 
tractor,Por su extremo externo, va soldado al mangui­
to 85 un árbol 87 que tiene un taladro longitudinal 
88 de sección rectangular, adaptado para recibir, a
efectos de transmisión de fuerza,el extremo exterior 
del árbol conectado a la junta universal de la herra­
mienta. Como variante, el taladro y su árbol cooperan­
te pueden ser de sección "lemon" o tener otra sección 
que no sea circular.El árbol 87 está giratoriamente 
montado en un cojinete 89 situado en un manguito 90 
en el extremo exterior del cual va atornillado un man­
guito troncocónico 91 que forma la guía para el extre­
mo externo del conjunto de árbol de la herramienta.
El conjunto está suspendido del tractor como se ilus­
tra en las figuras 1 ó 2 mediante resortes, un extre­
mo de cada uno de los cuales puede retenerse entre 
un reborde anular 92 del manguito 89 y un reborde anu­
lar complementario 93 en el manguito, 90, que están 
atornilladas entre sí.El manguito 98 y el i^nguito có­
nico 91 se mantienen sustancialmente estacionarios/
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De esta manera, el manguito 91 forma conve­
nientemente una guía para el conjunto de árbol de la 
herramienta, al mismo tiempo que protege el extremo 
del árbol 87 evitando daños al personal.

El manguito 85 al que está soldado al ár­
bol 87, y la junta universal, están protegidos por 
una cápsula exterior 94 montada sobre un cojinete 95 
cuya cápsula interna está formada por una superficie 
ranurada anular 96 situada sobre la junta universal.
En su exterior, la cápsula proyectada forma contacto 
con un cierre hermético anular 96 alojado dentro de 
un entrante anular 97 en el extremo interno del man­
guito 90.

Nuestro perfeccionado acoplamiento para fuer­
za tiene la ventaja de que cuando se acopla una herra­
mienta a un tractor mediante miembros acopladores que 
comprenden armazones cooperantes como los descritos 
con referencia a la figura 1 y la herramienta se eleva 
en un grado superior a un valor predeterminado, eligien­
do cuidadosamente las longitudes de los árboles coope­
rantes de los conjuntos de árboles, pueden desconec­
tarse automáticamente, desacoplándose así la transmi­
sión de fuerza a la herramienta. Esto tiene la venta­
ja de que las juntas universales son protegidas con­
tra daños cuando su ángulo de transmisión excede de un 
valor determinado por el ángulo relativo entre el trac­
tor y la herramienta.

Cuando la herramienta se acopla al tractor 
'como se descrive con referencia a la figura 2, y el30
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tractor es movido en dirección de giro, los ejes prin­
cipales del' tractor y la herramienta situados en un 
plano sustancialmente horizontal se desalinean.El árbol 
del conjunto de árbo de la herramienta penetra en el 
árbol del conjunto de árbol de tractor en una magnitud 
que aumenta con el incremento angular entre los ejes del 
vehículo.Cuando este ángulo excede de un valor predeter­
minado, es conveniente desacoplar el coplamiento de fuer­
za de manera que las juntas universales queden pro­
tegidas contra todo daño. Esto se consigue en la ver­
sión descrita anteriormente con particular referencia 
a las figuras 4 a 7 retirando del tubo 48 de la herra­
mienta en una longitud predeterminada en extremo inter­
no, o cerca de el las proyecciones 51, de manera que 
cuando el tubo 48 ha penetrado en el tubo 40 del con­
junto de árbol 20 del tractor en una distancia adicio­
nal correspondiente a este ángulo predeterminado entre 
el tractor y la herramienta, sus proyecciones son auto­
máticamente desacopladas de los entrantes 52 situados 
en la superficie interna de la pared del tubo 40.

Análogamente, en la versión descrita anterior­
mente con referencia a las figuras 8 a 10, el árbol 59 
del conjunto de árbol de la herramienta en esta longi­
tud predeterminada en su extremo exterior, o cerca de 
él, es de sección circular u otra conveniente, cuyo 
diámetro o. máxima medida diametral es menor que los 
lados del taladro rectangular de longitud mínima.

Cuando la herramienta es una segadora arras­
trada por un tractor al que se acopla mediante la dis­
posición mostrada en las figuras 1 ó 2 y la barra cor- '30



tadora choca contra ana obstrución y automáticamente 
produce un rebote hacia atrás, el acoplamiento para 
la fuerza se interrumpe automáticamente,liberando 
así al sistema de toda tensión indebida.El acopla­
miento para la fuerza se reconecta automáticamente 
cuando la barra cortadora vuelve a su posición de 
funcionamiento normal.

En las disposiciones anteriormente descritas, 
se comprenderá que el conjunto de árbol de la herra­
mienta no necesita suspenderse de la herramienta, sino 
que pueda sostenerse mediante una horquilla tarada a 
resorte, o dispositivo equivalente, que mantenga al 
conjunto en posición deseada, en el que pueda acoplar­
se al conjunto de árbol de tractor.

Aunque nos hemos referido en la descripción 
y reivindicaciones a los términos "tractor" y "herra­
mientas" se entiende que estos términos deberán consi­
derarse como inclusivos de cualquier vehículo accio­
nado por fuerza motriz provisto de un árbol de salida 
de fuerza o cualquier dispositivo, máquina, vehículo, 
o similar que haya de ser levantado, descendido, arras­
trado o maniobrado de otra manera por el tractor y que 
esté provisto de un ácbol de transmisión de fuerza.

N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza del 

unvento asi como la manera de realizarlo en la prácti­
ca, debe hacerse constar que las disposiciones ante­
riormente indicadas son susceptibles de modificaciones 
de detalle en cuanto no alteren su principio fundamen­
tal. También se hace constar que el invento corresponde



a una solicitud de patente presentada en Inglaterra 
con fecha 10 de julio de 1.963 bajo el número 25353/
63 acogiéndose por tanto a los beneficios que conce­
den los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo 
que constituye la esencia del referido invento y por 
lo que se solicita Patente de Invención por 20 años en 
España "Perfeccionamientos en acoplamientos para fuer 
za motriz particularmente para tractores"; caracteri­
zándose pe-* lo siguiente:

1§.- Perfeccionamientos en acoplamientos para 
fuerza motriz particularmente para tractores del tipo 
destinado a la transmisión de fuerza motriz entre un ár 
bol de salida de fuerza motriz del tractor,y un árbol 
de transmisión de dicha fuerza de una herramienta adap­
tada para acoplarse al tractor en el que el acoplamien­
to de la fuerza se efectúa automáticamente de manera sus 
tancialmente simultánea al acoplamiento de la herramien­
ta al tractor, caracterizados porque comprenden un pri - 
mer conjunto de árbol adaptado para su conexión al árbol 
de salida de fuerza del tractor a través de una primera 
junta universal,un segundo conjunto de árbol para un acô  

plamiento deslizante con el primer conjunto de árbol 
y adaptado para su conexión al árbol de transmisión de 
fuerza de la herramienta a través de una segunda junta 
universal, medios para mantener ambos conjuntos de 
árboles en alineamiento sustancial con los árboles -
de salida de fuerza y de transmisión de fuerza antes - 
de su acoplamiento, y de los cuales por lo menos uno - 
de los conjuntos de árboles está suspendido por medios 
elásticos del tractor o herramienta o un miembro sos - 
tenido por el tractor o herramienta, y medios sostenidos



por uno de los conjuntos de árboles para guiar al 
otro conjunto de árbol a un acoplamiento axial con 
el mismo, de modo sustancialmente simultáneo al aco­
plamiento de la herramienta al tractor.

2§.- Perfeccionamientos según la reivindi­
cación 1, en los que el primer conjunto de árbol es 
suspendido por medios elásticos de un miembro soste­
nido por una parte del tractor, cuya altura es ajusta- 
ble y el segundo conjunto de árbol es suspendido por 
medios elásticos desde una parte de la herramienta o 
un miembro scáenido por la misma.

33.- Perfeccionamientos según la reivindi­
cación 1, en los que va montado sobre el tractor un 
primer armazón de acoplamiento del que va suspendido 
el pirmer conjunto de árbol por medios elásticos,mon­
tándose sobre la herramienta un segundo armazón de a- 
coplamiento complementario desde el cual se suspen­
de el segundo conjunto de árbol por medios elásticos, 
siendo los miembros de acoplamiento automáticamente 
acoplables y desacoplables mediante movimiento axial 
y/o elevador relativo entre los^niembros de acoplamien­
to, manteniéndose los conjuntos de árboles en sustan­
cial alineamiento axial por los medios elásticos an­
tes del acoplamiento de los miembros destiandos a tal 
fin, en virtud de lo cual los conjuntos de árboles son 
acoplables y desacoplables automáticamente por el mo­
vimiento relativo entre los miembros de acopiamiento.

4-.- Perfeccionamientos según cualquiera de 
las anteriores reivindicaciones, en los que losánedios 
elásticos comprenden resortes.
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5§.- Perfeccionamientos según cualquiera 

de las anteriores reivindicaciones en los que el pri­
mer conjunto de árbol comprende un árbol adaptado para 
asegurarse por su extremo interno a la junta universal 
del tractor y presenta un taladro axial, y el segundo 
conjunto de árbol compráde un árbol adaptado paralase— 
gurarse por su extremo interno a la junta universal 
de la herramienta y adaptado para ser deslizablemente 
recibido por su extremo exterior en el taladro del ár­
bol del conjunto de árbol del tractor, de modo sustan­
cialmente simultáneo al acoplamiento de la herramienta 
ál tractor, incorporando los árboles medios que coope­
ran antes o de modo sustancialmente simultaneo al movi­
miento deslizable relativo entre los árboles y que fun­
cionan colocando a los árboles en una predeterminada 
relación angular enjla que las juntas universales están 
en fase.

68.- Perfeccionamientos según la revivifica­
ción 5, en los que el taladro axial del árbol del con­
junto de árbol del tractor es de una sección no circu­
lar y el árbol del conjunto de árbol de la herramien­
ta es de sección complementaria.

78.— Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 5, en los que el taladro axial del árbol del conl 
junto de árbol del tractor es de sección "lomon" y es­
tá adaptado para recibir en acoplamiento deslizable el 
árbol del conjunto de árbol de la herramienta, que es 
de sección complementaria, en virtudde lo cual tras el 
movimiento deslizable realtivo entre los arboles, pro­
yecciones diametralmente opuestas y axialmente extendí—
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das sobre la superficie^xterior del árbol del conjun­
to de árbol de la herramienta son deslizablemente reci­
bidas en entrantes diametralmente opuestos y axialmen­
te extendidos en el taladro del árbol del conjunto de 
árbol del tractor.

8§.- Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 5, en los que el taladro axial del árbol del con­
junto de árbol del tractor es de sección rectangular 
y está adaptado para recibir en acoplamiento desliza- 
ble el árbol del conjunto de árbol de la herramienta 
que es de sección complementaria.

93.- Perfeccionamientos según las reivindi­
caciones 4 y 5 y enjlos que el árbol del conjunto de 
árbol del tractor está provisto en su extremo exterior 
de medios dg leva con los que coopera un miembro sos­
tenido o que forma parte del extremo exterior del ár­
bol del conjunto de árbol de la herramienta, estando 
los medios de leva construidos y dispuestos de tal ma­
nera que tras su cooperación con el miembro, por lo me­
nos uno dejlos árboles es desplazado angularmente de 
suerte que los árboles quedan situados con la predeter- 
mida relación angular.

10.3- Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 7 y en los que el árbol del conjunto de árbol del 
tractor está provisto en su extremo exterior de super­
ficies de leva que se forman por achaflanamiento del ár­
bol en lados diametralmente opuestos de un diámetro del 
mismo que pasa a través de los entrantes axialmente ex­
tendidos en el taladro del árbol, y las superficies de 
de leva cooperan con los extremos de un pasador fijado
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en el extremo exterior del árbol del conjunto de ár­
bol de la herramienta.

ll.a- Perfeccionamientos según las reivin­
dicaciones 7 ú 8 en los que el árbol de^conjunto de 
árbol del tractor está provisto en su extremo exterior 
de superficies de leva formadas por dos caras inclina­
das y diametralmente opuestas en el extremo del árbol 
cuyas caras se extienden en sus extremos exteriores 
hacia adentro en direcciones opuestas desde los centros 
de los entrantes axialmente extendidos en el taladro 
del árbol y terminan en los centros de sus entrantes 
opuestos, y un pasador fijo en el extremo exterior del 
árbol del conjunto de árbol de la herramienta está 
adaptado para cooperar con las superficies de leva.

128.- Perfeccionamientos según las reivindi­
caciones 5 a 11 en los que el árbol del conjunto de 
árbol de la herramienta está provisto en su extremo 
exterior de una porción de sección sustancialmente 
circular cuyo extremo exterior es de forma cónica.

138.- Perfeccionamientos según las reivin­
dicaciones 5 S- 11, en los que el árbol del conjunto 
de árbol del tractor lleva en su extremo exterior un 
manguito cónico que es giratorio con el árbol.

14.8-Perfeccionamientos según las reivindi­
caciones 5 a 11, en los que se monta en el extremo 
exterior del árbol del conjunto de árbol del tractor 
un manguito en el que es giratorio el árbol y median — 
te el cual este último es suspendido por los medios 
elásticos, llevando montado el manguito sobre su ex­
tremo exterior un manguito cónico.
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153.- Perfeccionamientos según la reivin­
dicación 14, en los que el árbolentre su junta uni­
versal y el manguito está encerrado en una cápsula 
protectora exterior cuyo extremo interno encierra a 
la junta universa^, situándose unos cojinetes entre 
el árbol y la cápsula.

163.- Perfeccionamientos según la reivindi­
cación 13, en los que el árboldel conjunto de árbol 
del tractor está encerrado en una cápsula protectora 
exterior cuyos extremos opuestos encierran a su jun­
ta universal y el manguito cónico, situándose unos 
cojinetes entre el árbol y la cápsula, siendo suspen­
dido el conjunto de árbol desde su cápsula protectora 
por los medios elásticos.

173.- Perfeccionamientos según las reivindi­
caciones 5 a 11 en los que el árbol del conjunto de ár­
bol de la herramienta, aparte de su extremo exterior 
para su acoplamiento en el árbol del conjunto de ár­
bol del tractor, está encerrado en una cápsula protec­
tora exterior cuyo extremo interno encierra a la jun­
ta universal, situándose unos cojinetes entre el árbol 
y la cápsula, siendo suspendido el conjunto de árbol 
desde su cápsula protectora por los medios elásticos.

183.- Perfeccionamientos según cualquiera 
de las anteriores reivindicaciones, en los que uno de 
los conjuntos de árboles es ajustable en longitud.

193.- Perfeccionamientos según cualquiera 
de las anteriores reivindicaciones, en los que el con­
junto dé árbol del tractor comprende un árbol formado 
por dos manguitos telecópicos de los cuales el mangui-30.
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to exterior está adaptado en extremo interno para 
asegurarse a la junta universal y el manguito interno 
está provisto de un taladro axial para recibir el ex­
tremo exterior del árbol del conjunto de árbol de la 

5. herramienta, encerrándose los manguitos dentro de una
cápsula externa formada por dos miembros telescópicos 
en los que el árbol está giratoriamente montado sobre 
cojinetes, manteniéndose el árbol normalmente en su 
posición extendida mediante un resorte situado en un 

10. espacio, anular entreeL árbol y la cápsula externa.
203.- Perfeccionamientos según la reivindi­

cación 19, en los que el resorte se acopla entre un 
extribo situado sobre el miembro telescópico exterior 
de la cápsula en el extremo del miembro adyacente a 

15. la junta universa!)., y un reborde anular dirigido hacia
afuera y situado sobre el extremo intemo del miembro 
telescópico interno de la cápsula.

. 213.- Perfeccionamientos según la reivindi­
cación 3, en los que los conjuntos de árboles son au- 

20. temáticamente desacoplados al elevarse la herramienta
en una magnitud superior a un valor predeterminado.

223.- Perfeccionamientos según la reivindi­
cación, 1 en los que los conjuntos de árboles son auto­
máticamente desacoplados cuando el ángulo entre el 

25. eje principal del tractor y el eje principal del vehí­
culo en un plano sustancialmente horizontal excede de 
un valor predeterminado.

233.- Perfeccionamientos según cualquiera 
de las anteriores reivindicaciones, en los que la he- 

20. rramienta es una segadora provista de una barra corta—



dora adaptada para rebotar hacia atrás automáticamente 
al chocar contra una obstrucción y simultáneamente los 
conjuntos de árboles son desacoplados automáticamente 
reconectándose de modo automático cuando la barra co- 

5. tadora vuelve a su posición normal de funcionamiento.
243.- Perfeccionamientos en acoplamientos -

para fuerza motriz particularmente para tractores"; - 
tal y como queda substancialmente descrito en la pre - 
sente Memoria e ilustrado con los dibujos adjuntos.
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