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Con el apasrato descrito en la patente 278,255,
por primera vez en la industria de la hilatura se ha logra
do suprimir totalmente la mano de obra en los casos de ro-
tura de hilos en las méquines continuas de hilar. Dicha
rotura, por la fndole de las mdquinas continuas de hilar,
sucede siempre en el tramo entre los dos cilindros de es—
tiraje y la capa superior de los hilos arrollados en la
correspondiente bobina, La unidn de los hilos rotos, anies
de la invencidn de dicha mdguina, siempre se habia hecho
a mano, pero la mdquina ha logrado sustituir la mano de
obra totalmente por dispositivos automdticos.

El primer nuevo aparato ha trabajedo a plena sa
tis@accién, pero resultaba todavia perfeccionable, y se ha
demostrado conveniente simplificarlo sin cambiar en nada,
desde luego, el orden de los diferentes pasos que son nece
sarios para lograr el fin apetecido.

Refiriéndonos ahora concretamente a la patente
principal, diremos gue de ella se mantiene el caryro movido
por motor eléctrico que se traslada sobre sus ruedas sobre
railes montados en dicha mdquina continua de hilar; el ca-
rro soporta todos los medios necesarios y forma la base del
conjunto, que se detiene cuando el detector haya descubier
to un hilo roto., Encima de dicho carro a una determinada
distancia invarizble hay la misma plataforma fija, y en
nedio existe también la plataforma horizontal pero despla=-
zable en sentido vertical hacia arriba o hacia abajo por
las necesidades explicadas muy detalladamente en la refe-
ride patente principal, resultando que dicha plataforma
Unica, descrita detenidamente con referencia a la figura

28 de la nvatente principal, debe seguir obligadamente los
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movimientos ascendentes y deccendentes del balancin.

Este principio no puede variar, pero los medios
mecanicos descritos y reivindicados en la patente principal
se han podido perfeccionar, resultando pues, que la ascen—
sibn y el descenso de la plataforma movible, con arreglo
a los perfeccionamientos objeto de la presente patente de
adicidn, son ahora simplemente un palpador eléctrico que,
durante el movimiento oscilante del balancin envia todos
los datos accesorios correspondientes s la oscilacidn y a
la paulatina ascensidn del balancin a un servomotor de ve-
locidad regulable.

Lstas son mejoras del sistema de la patente prin-
cipal encaminadas a dar una mayor versalided en la aplica-
cién del aparato en consonancia con la gran variedad de ma-
teriss, callaades y nuneraciones de los productos texitiles
v a sus diferenies velocidades de fabricacidn.

El servomotor mandado por el detector o palpador
podrd mover varios elementos mecdnicos pars subir y/o bajar
la plataforme horizontal tales como cables, cadenas, cre-
mallera, biela, y manivela, pero en el ejemplo que sigue,
describiremos la combinacidn de un husillo con una tuerca,
por lo tanto dicho servomotor actda sobre un husillo verti-
cal que atraviesa la plataforme movible en un bloque rosca-
do interlormente, y como la plataformae no puede girar, resul
ta que con ceda movimiento giratorio del husillo en wno u
otro sentido, sube o0 baja la plateforma y, con ella, log ne
canismos montados en la misma.

Otra novedad importante consiste en evitar el as—
censo de la placa portadora de la boguilla de aspiracidn,

descrita en la patente principal, desde el plano horizontal
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a las capas superiores de la bobina donde ha aspirado el ex—
tremo de un hile roto, hasta la alitura de los cilindros de
estiraje con lo cual se evita el roce excesivo del hilo
aspirado con el interior de la boquilla, al deslizarse por
la misma en oposicidén a la tensidn producida por la corrien
te de aire de aspiracidn. Para evitar este inconveniente gque
produce alguna vez una nueva rotura del hilo, en el ejem=-
plo elegido en esta descripeidn el tubo aspirante conec-
tado 2l aparato aspirador, a continuacidn de la boguilla,
después de un corto tramo horizontal, asciende verticalmen
te hasta superar en todo caso la altura de los cilindros
de estiraje de la continua y luego tuerce otro corto tramo,
en gentido opuesto al corto tramo inferior mencionado. To-
do este trozo de tubo aspirante tiene en toda su longitud
une rsaurs estrecha que permite la salida lateral del hilo
aspirado en la curva superior del tubo aspirante donde este
se dirige hacia abajo para terminar en el aspirador,

De esta manera se obtiene el hilo tensado entre
lz capa superior de la bobina y un punto superior a los
cilindros de estiraje con un minimo de recorrido de la pla-
taforma movible, cuyos movimientos estén mandados por el
palpador ya mencionado.

En tipos de hilos muy finos o poco resistentes,
la elevacidn del hilo hasta vnaeltura superior a la de los
cilindros de estiraje, se podrd realizar por medio de una
pinza névil que eleva el hilo verticalmente desde la bogui-
llz de aspiracidn situada en el planc de las capas superio-
rzs de la bobina hasta la ya mentada altura, evitando que los
hilog nmuy finos o poco resistentes puedan lastimarse,

Otra finalidad de la invencidn consiste en dispo-
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ner de un modo independiente el drgano que enhebra el hilo
en el guia-hilos,

Para mayor cleridad se hard la detallada descrip-—
cidn de los perfeccionamientos introducidos a base de nue~
vog dibujos en los que se utilizan los mismos nlmeros de re-
ferencia de la patente principal para las mismas partes y
solamente se dardn nimeros nuevos para las partes nuevas
correspondientes a los perfecclonaumientos.

Bsto facilita la comparacidn y hace resaltar las
novedades,

Segln las clases de hilos gue se elaboren con
las mdquinas continuas, ¥y especialmente su grueso o resis-
tencia podrd ser conveniente o necesario introducir cier-—
tas variantes en detalles del aparato, objeto de la presen—
te invencidn, sin gue dichies variantes se salgan de la idea
inventiva fundamental,

La figura 1 es una vista en perspectiva del apara
to en el gue se aprecian las innovaciones del tubo de aspi-
racidn vertical con ranura y el iecanisio del movimiento de
la plataforma mévil por husillo sin fin y servomotor.

La figura 2 es una vista lateral de la boguilla
¥y tubo de aspiracidn con la posicidén relativa de la palane
ca de unidn del hilo,

La figura 3 muestra una vista lateral del sistema
de elevacidn del hilo desde la boquilla aspiradora hacia
arriba medisnte una pinza.

La figura 4 corresponde a una vista frontal del
mismo mecanismo de la figura 3.

Las figuras 5, 6, 7, 8, 9y W, representan distin

tas fases del ciclo del aparato utilizando el sistema de tu~
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La figura 11l es una viste lateral del mecanismo
de novimiento de la plataforme por el sistema de husillo
¥y servomotor.

La figura 12 es una vista frontal del mismo siste
ma de figura 11,

La figura 13 ensefia el mecanismo del drgano enhe-
brador del guia~hilos.

La descripcidn que sigue con referencia a las fi-
guyas mencionadas se concreta en primer lugar a lo que es
nuevo y solamente de paso se hace referencia a las partes
detenidamente descritas en su funcionamiento y su finalidad
en la patente principal de la cual la presente memoria cons
tituye un certificado de adicidn.

ELl tubo de aspiracidn 84 (figuras 1, 2 y 5 hasta
10) puede oscilar en el soporte 83a montado en la placa mé-—
vil 45 (fig. 2). Dicho tubo 84 en el presente ejemplo estd
acodado dos veces, prefercntemente en dngulos rectos a par-
tir de la boquilla de aspiracidn 85 dirigida hacia abajo,
teniendo a conitinuacidén de la boguilla un tramo corto hori-
zontal 84b que se aleja del frente de la miquina contima
de hilar con la cual estd enfrentado; a continuacidn de di-
cho tramo corto horizontal 84b forma el primer codo y se di
rige hacia arriba en el ssgundo tramo ascendente 84c largo
que llega hasta un nivel por encima de los dos cilindros de
estiraje 114,115 donde forma un segundo codo y se dirigie nue
vamente en direccidn hacia la mdquina continua formando el se
gundo tramo horizontal corto 84d. que estd situado vertical-
mente encima de la boguilla 85. Todos estos tres tramos 84h,

84c y 84d del tubo, denominado en su conjunto con 84, llevan
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en su lado dirigido hacia la mdquina continua de hilar en
todo su largo una ranura 84a estrecha,suficientemente ancha
para dejar paso al hilo. Despuds de formar un tercer codo
rectangular en un plano horizontal se coneccta al soporte
en articulacidn 83a a partir de donde el tubo ya no tiene
la ranura lateral y desciende hacia el aspirador. Este dl-
timo tramo descendente estd enchufado a modo de telescopio
con el tubo vertical fijo 86 que conduce al aspirador. Ln
lugar de la unidén telescdpica tazbién puede ser un tubo
fuelle que permite seguir las subidas y bajadas de la pla-
taforma 45 y del soporte 83a. El movimiento del tubo con
la boguilla 85 alrededor de la articulacidn 83a se produce
por los mismos medios descritos em la patente principal, o
sea una leva, palanca y biela.

Como ya se ha dicho anteriormenie, el tubo 84 con
sus dos codos dibujados y descritos constituye una "curval
abierta y provista de una estrecha ranura, para que el hi-
1o aspirado pueda salirse lateralmente; pero se insiste ex
presamente en que dicha "curva" abierta dibujada como ejeumplo,
no es exclusiva sinoApuede tener otras formas con tal de egw
tar abierta hacia el mismo lado, y estdrprovista de ls ranu-
ra pars la salids lateral del hilo. La forma de dicha “curva"
puede ser, por ejemplo, un semicirculo, una semielipse o un
poligono, formado por el tubo aspirante en el cusl se ha su-
primido,por lo menos, un lado, en tal forma que los dos extre
mos libres que se deben encontrar preferentemente vertical~—
mente distantes, sean los dos puntos enfre los cuales se eg=
tablece el hilo vertical, libre y distante.

Al hablar en esta descripeidn y reivindicaciones
de la "curva" del tubo deben comprenderse expresamente todas

las diferentes formas y otras mds que cumplan el fin perse=
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En los casos que no sea aconsejable por la indo-
le especial del hilo que éste tenga que hacer todo el reco
rrido en el interior del tubo, existe la variante de que,
uns, vez que el hilo es aspirado por la boguilla 85, es de=~
cir, una vez que se haya despegado de la cepa superior de
la bobina, en lugar de hacer todo el recorrido dentro del
tubo, estd cogido delante de la misma boquilla por una pin
zz 160 (figuras 3 y 4) unida a una correa o cadena sin fin
161 gue puede girar alrededor de unas poleas 162, una de
las cuales estd movida por el ﬁecanismo general del aparato.

Ln cuanto se reficre al movimiento de la plataform
ma névil 45 medianie el servomotor 152 mandado por el pal-
pador microrruptor 150, debemos seifialar, como ejemplo de
orientacidn que frente al balancin 78 (fig. 11) estd el
palpador 150 el cual transmite sus indicaciones con el con
siguiente cableado y relés auxiliares al embrague 151 y ser
vomotor 152 quegira al husillo 153. E1 mobor estd situado
encima de la plateforme fija 30 y el embrague sirve para
acoplar o desembragar el husillo 153 el cual, conveniente-
nente apoyado en sus extremos, pasa a través de la tuerca
154 fija en el centro de la plataforma 45 en tal forma que
la plataforma, segin el sentido de giro del husillo, pueda
zscender y descender en consonancia con las subidas y baja-
des Gel balancin.

Le tuerca puede ser de tipo usual o de las de bo-
los o rodillos al objeto que la resistencia por el roce sez
la ninima.

1l palpador (fig. 11) 150 estd montado de tul for-

ma que no es fijo en la plataforma 45 sino gue puede fener
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un limitado movimiento vertical respecto a la misma, lo que
se logra mediante guia vertical 155 fijada en la misma, en
cuya gufa el palpador puede deslizarse por el agujero-guia
156 con lo cual se logra gque en el descenso de la boquilla
85 en el interior del anillo (fig. 6) para la aspiracidn
del hilo, la plataforma 45 pueda bajar a un nivel inferior
al que deternina el palpador pars poder efectuar las opers~
ciones de pasar el hilo por el cursor.

En lg figura 13 se ilustra el movimiento de la
palanca 108 destinado al paso del hilo por el gufa-hilos
110, Tenemos la pletaforma inferior 45 movible en vaivén
ascendente descendente mandada segun ya fué explicado, ¥y
tenemos la plataforma superior 30 fija. Sobre la pletaforma
movible 45 estd montada fija y veriicalmente la cremallera
168 que sigue,naturalmente, los movimientos de dicha pla-
taforma 45 y, adosado a dicha cremallera 168 se encuentra,
engranando con ella la rueda dentada 167 montada sobre el
eje horizontal 1672 en cuyo otro extremo estd montada la
leva excéntrica 166 que, seglin el ascenso o descenso de la
cremaliers 168 gira en un sentido o en otro. La leva 166
tiene un perfil tal que responde a los incrementos de altu~
ra que experimenta el guia~hilos mientres se efectda la mu-
dada al mismo tiempo gue las oscilaciones pequefias corres—
ponden al vaivén del balancin.

Sobre el canto superior de la leva 166 descansa
el rodillito 165 sobre eje saliente del armazdn 112 del me~
canismo del giro del brezo 108, Al girar ligeramente en vai-
ven la leva 166, esta levanta o baja cada vez & través del
rodillito 165 dicko mecanismo para situerlo a la altura exag

ta en relacidn con la posicidn del balancin.
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Bl mecanismo 112~108 va recibiendo su impulso des-
de el drbol principal vertical 24 del aparato, (compdrese
con el drbol 24 de la FTigura 28 de la patente prineipal) gque
mueve la leva horizontal 169 montada en diclio drbol 24 motor,

56 y desde dicha leva 169 y mediante la palanca 174 y una biela
175 se transmite el movimiento al drbol vertical 176 que atra
viesa libremente la plataforma fija 30.
En el extremo inferior de dicho drbol 176 existe
una rueda ednica 177 que engrana con otra rueda cdénica 178
1C. y sobre el misio eje de dicho cono 178 existe una leva que,
bajo el movimiento procedente del Arbol principal 24, promue
ve a su debido tiempo el rdpido movimiento del brazo 108
que entonces enhebrz el hilo tensado en el guia-hilos 110,
El funcionamiento de los elementos nuevos corres—
15. pondientes al invento es como sigue:

Se supone que el detector de hilos rotos ha para-
do el carro y que el arbol principal 24 del aparato ha empe
zado justamente a girar movido por el motor (véase figura
28 de la patente principal). La boquilla 85 se acerca a la

20.  parte superior de lz bobina 37 y aspira el cabo libredel
hilo roto hacia su interior que sigue todo el recorrido
del tubo en su interior hasta llegar al codo del soporte
83a desde donde en adelante el tubo ya no tiene ranura la-
teral. Al seguir adelante en el interior del tubo entero

25, (sin ranurs lateral) aumenta sensiblemente la fuerza aspiran
te que se ejerce sobre el hilo y entonces este se sale la-
teralmente por la ranura y se establece un tramo vertical
tenso del hilo libre, fuera del tubo y sobre este tramo
libre al aire pueden actuar los otros mecanismos en el guia-

30+ hilos y por fin llevarlo hacia los cilindros de estiraie

para unirlo guevamente & la mecha saliente.
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Estos diferentes pasos quedan especialmente ilusg-
trados por las figuras 5 a 1C consecuiivamente.,

En la figura 5 vemos el proceso normal de hilatu-
ra: la necha sale de entre los cilindros de estiraje 114,
115 y debido a ls gran velocidad de torsidn se convierte se-
guidamente en hilo 109 que pasa por el gula~hilos 110 vara
guedar arrollaedo seguidamente en la bobina 37. En este tra-
mo es donde se suelen romper los hilos y asi vemos en la fi=-
gura 6 logs mismos elementos pero sin el hilo a continuacidn
de los cilindros de estiraje, y la boquilla cerca de las
capas superiores de hilo arrollado en la bhobina en el mo-
mento de la succidn,

En la figura 7 ya se ha establecido otra vez un
tramo de hilo tenso libre al aire y la boguilla con su tu-
bo ya estd algo retirada de la bobina. L1 hilo ya estd enhe
brado nuevamente en el cursor con los medios ya descritos
en la pateate principal y el brazo 26 empieza su movimien-
to giratorio hacile la izquierda (tal como estd dibujado) y
lleve al hilo a una posicidn en la cual con ayuda del bra-
zo 108 podrd estar enhebrado en el guia-hilos 110, lo gqual
se efectia exactamente como estd dibujado en las figuras 8
¥ 9. En la figura 10 el hilo ya 2anhebrado se lleva hasta los
cilindros de estiraje terminando asi la reparacidn de la ro-
tura del hilo, mediante unidn con la mecha saliente pars po-
der seguir el hilado en aguél huso.

Cuando por las razones apuntadas, la elevacién
del hilo se efectda mediante wna pinza (figs. 3 y 4), esta
pase por delante de la boquilla cuando ya se ha efectuado
la absorecidn del hilo y la boquilla se ha retirado suficien

temente de la bobina, el movimiento del cable 161 o cadens
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que sostiene la pinza 160 es producido por una de las rue—
das o0 enzranajes que lo reciben del eje principal del apa~
rato =24-, Dicha pinza eleva el hilo verticalmente, y su
moviniento en la parte superior alrededor de la rueda 162
hace que el hilo cuede en posicidn de enhebrado en la pinza
y cuchillo de la palanca 26 que efectda la unidn. Las res=-
tantes operaciones ya son iguales que para la elevacidn por
aire, descrita al explicar las figuras 5 a 10,

En cuanto al funcionamiento de la plataeforma mé-
vil 45 mediente el palpador 150, embrague 151 y motor 152
(fig. 11}, se realiza por las indicaciones proporcionadas
por el palpador que se apoya en el balancin 78 en las proxi
midades del aro donde debe realizarse la operacidn del enhe-
brado del hilo en el cursor 55 (figs. 6, 7, 8, 9, 10 de la
patente principal) y dicko palpador 150, en el movimiento
de ascenso del balancin 78, al recibir el contacto del mis-
mo, embraga el husillo 153 con el motor 152 que estd en mo-
vimiento. @uando en virtud de la mayor velocidad de eleve~
cidn que tiene la plataforms 45 movidae de este modo con el
balaincin 78 se separa, el citado palpador 150 desembrags
nuevamente el motor 152 del husillo 153 quedando la plata-
forma 45, nuevamente detenida, hasta que el balancin en su
nuevo ascenso vuelve a alcanzar el palpador 150, repitién-
dése el ciclo que se acaba de describir,

Cuando el balancin desciende, ocurre lo mismo
pero en sentido inverso. ELl solo hecho de descender el ba-
lancin permuta las conexiones del motor 152 y del palpador
150 en tal forma que el motor gira en sentido inverso, lo-
grando con ello que, cuando estd embragado con el husillo
153 haga Gescender la plataforma 45 y cuando el palpador mi

crorruptor se pone en contacto con el balancin desembraga el
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motor del husillo 153 hasta que la nueva separacidn del ba-
lancin del microrruptor ko vuelva a poner en marcha y asi
Sucesivamente,

Cuanto llevamog resefiado respecto al movimiento
de la plataforma 45 que segln la patente principal anterior
se movia mecdnicamente es una forma simplificada y mas mo~
Gerna. Como puede comprenderse, el estado actual de la Léc-
nica eléctrica nos permite seguir el movimiento del balan-
cin, sin las sucesivas detenciones de la plataforma 45, de~
bido al empleo de un motor de velocidad regulable del tipo
gservo-autorregulador. Bste recibe desde el palpador la infor
macidn instantdnea de las Gistintas posiciones ocupadas por
el balanein y va aumentado o disminuyendo su velocidad al
objeto de que la posicidn de la plataforma mévil y la po-
sicidn del halancin se hallen en todos los momentos preci-
so08 en una perfecta correspondencia de situaciones.

usel misno modo se da a este servomotor la indica-
cidn precisa para que,cuando se requiera un descenso rdpi-
do para situar la boquills, o0 un ascenso tras haber efecctua-
do la aspiracidn del hilo, lo realice por simple pulsacidn
de una leva -no dibujada- actuada por el drbol motor prin-
cipal 24.

¥ 0 T A

L1 gertificado de Adicidn que se solicita en Ls-
pafia, de acuerdo con la vigente Legislacidn, deberd recaer
gobre: YHIEJORAS INTRODUCIDAS wi BL CBJETC DE LA PATENTE
PRINCIPAL We 278,255, POR: APARATO AUTOHATICO PARA UKIR
HILOS R0T0S EN MACUINAS CONTINUAS DE HILAR", segin las ca-

racteristicas esenciales de las siguientes:
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REIVINDICACIONERS

18- Lejoras introducidas en el objeto de la Pa-

tonte Prineipal n? 278.255, por: Aparato automdtico pera
unir hilos rotos en ndguinas continvas de hilar, carscteri-
zadas porque el movimiento ascendente y descendente de la
plataforma movible estd maendado por un detector o palpador
eléctrico montado en dicha plateforma en contacto intermi—
tente con el balance de lz mdquina continua durante sus os=—
cilaclones ascendentes y descendentes, cuyo detector dirige
los movimientes de un servomotor que, por su parte, mueve
elementos mecanicos relacionados con la plataforma movible
¥ gque provocan le escensidn o el descenso de dicha pleta~
formz segin el sentido de giro del servomotor mandado por
el detector en contacto intermitente con el balance.

28 .~ Lejoras introducidas en el objeto de la Pa-
tente Principal n® 278,255, por: Aparato automdtico para
unir nilos rotos en mdguinas continuas de hilar, carascteri-
zadas porque el tubo de alre aspirante con su boquilla des-—
tinada a aspirar el extremo del hilo roto que estéd arrolla-
do en la capa superior de una bobina, dentro del anillo,
estd montvado oscilante en un montante en la plstaforma
novible, ¥y a continunacién de la boguilla asciende en una
"eurva'a una altura convenienie y tiene mn todo el largo
de este tramo ascendente una ranura longitudinal estrecha
para que el hilo aspirado pueda salirse lateralmente de la
teurva® donde dicho tubo aspirante se vuelva hacia abajo
hasta el aspirador, pudiendo formarse asit un hilo tenso ver
dical libre y fuera del tubo aspirante entre el principio
inferior y final superior de la "parte curva" del tubo as-

pirante.
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8.~ Mejoras introducidas en el objeto de laz Pa-
tente Principal n? 278,255, por: Aparato automético para
unir hilos rotos en mdquinas continuas de hilar, segin rei-
vindicacidn 28, caracterizadas porque el tramo descendente
del tubo aspirante no tiene ranura alguna y que estd unido
telescdpicamente o mediante un tubo flexible al aspirador,
con el fin de poder seguir los movimientos de la platafor-
ma movible,

48 ,- Iejoras introducidas en el objeto de la Pa~
tente Principal n? 278.255, por: Aparato automdtico para
unir hilos rotos en mdquinas continuas de hilar, caracte-
rizadas por un sistema de pinza mecanica que coge el hilo
aspirado cerca de la boquilla y lo eleva hasta la altura
prevista formando asi un hilo vertical tenso.

58.~ Mejoras introducidas en el objeto de la Pa-
tente principal ne 278.255, por: Aparato automitico para
unir hilos rotos en miquinas continuas de hilar, caracte-
rizadas porque ¢l brazo articulado destinado a pasar el
hilo por el gufs-hilos, esté montado en un soporte desli-
zante verticalmente cuya posicibn queda determinada de
acuerdo con las posiciones que tome dichio gufia-hilos en el
curso de la mudada, mediante una leva actuada por la placa
mévily

68,~ "MEJORAS INTRODUUCIDAS EN EL OBJETO IE Li PA
PTENTE PRINCIPAL N2 278,255, POR: APARATO AUTOMATICO PARA
UNIR HILOS ROTOS EN MAQUINAS CONTINUAS DE HILARY.

Segiin weda sustancialmente deserito en la presen-
te memoria descriptiva, que consta de quince hojas escritas
a mdquina por una sola cara, y dibujos.

Madrid, 9 de Julio de 1,964
D. ROBERTO ESCURSE
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