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Con e l  aparato d escrito  en la  patente 278.255, 
por primera vez en la  industria  de la  h ila tu ra  se ha logra  

do suprimir totalmente la  mano de obra en los casos de ro­

tu ra  de h ilos en las  máquinas continuas de h i la r . Dicha 

5 . ro tu ra , por la  índole de las máquinas continuas de h i la r ,

. sucede siempre en e l  tramo entre los dos cilin d ro s de es­

t i r a j e  y la  capa superior de los hilos arrollados en la  

correspondiente bobina. La unión de los h ilos ro to s , antes 

de la  invención de dicha máquina, siempre se había hecho 

10 . a mano, pero la  máquina ha logrado s u s titu ir  la  mano de 

obra totalm ente por disp ositivos autom áticos.

E l  primer nuevo aparato ha trabajado a plena sa  

tis fa cc ió n , pero resu ltab a todavía perfeccionable, y se ha 

demostrado conveniente s im p lificarlo  s in  cambiar en nada, 

15. desde luego, e l orden de los d iferentes pasos que son nece 

sarios para lo grar e l f in  apetecido.

Refiriéndonos ahora concretamente a la  patente  

p rin cip al, diremos que de e lla  se mantiene e l carro  movido 

por motor e lé c tr ic o  que se tra sla d a  sobre sus ruedas sobre 

20. r a í le s  montados en dicha máquina continua de h ila r ; e l  ca­

rro  soporta todos los medios necesarios y forma la  base del 

conjunto, que se detiene cuando e l  d etecto r haya descubier 

to un h ilo  ro to . Encima de dicho carro  a una determinada 

d istan cia  invariable hay la  misma plataforma f i j a ,  y en 

25 . medio e x is te  también la  plataform a horizontal pero despla- 

zable en sentido v e r t ic a l  hacia a rrib a  o hacia abajo por 

las necesidades explicadas muy detalladamente en la  re fe ­

rid a  patente p rin cip al, resultando que dicha plataforma 

única, d e scrita  detenidamente con referen cia  a la  fig u ra  

30 . 28 de la  patente p rin cip al, debe seguir obligadamente los
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movimientos ascendentes y descendentes del balancín.

Este principio no puede v a r ia r , pero los medios 

mecánicos d escritos y reivindicados en la  patente principal 

se han podido perfeccionar, resultando pues, que la  ascen­

sión y e l descenso de la  plataforma movible, con arreglo  

a los perfeccionamientos objeto de la  presente patente de 

adición, son ahora simplemente un palpador e lé c trico  que, 

durante e l movimiento o scilan te  del balancín envía todos 

los datos accesorios correspondientes a la  oscilación  y a 

la  paulatina ascensión del balancín a un servomotor de ve­
locidad regulable.

Estas son mejoras del sistema de la  patente prin­

cip al encaminadas a dar una mayor versaliñad en la  aplica­

ción del aparato en consonancia con la  gran variedad de ma­
te r ia s , calidades y numeraciones de los productos te x tile s  

y a sus diferentes velocidades de fab ricació n .

El servomotor mandado por e l d etector o palpador 

podrá mover varios elementos mecánicos para subir y/o bajar 

la  plataforma horizontal ta le s  como cables, cadenas, c re ­

m allera, b ie la , y manivela, pero en el ejemplo que sigue, 

describiremos la  combinación de un husillo  con una tu erca, 

por lo tanto dicho servomotor actúa sobre un hu sillo  v e r t i ­

ca l que atrav iesa  la  plataforma movible en un bloque rosca­
do interiorm ente, y como la  plataforma no puede g ira r , resu l 

ta  que con cada movimiento g ira to rio  del h u sillo  en uno u 
otro sentido, sube o baja la  plataforma y , con e lla , los me­

canismos montados en la  misma.

Otra novedad importante consiste en ev itar e l a s -  

oenso de la  placa portadora de la  boquilla de aspiración, 

d e scrita  en la  patente p rin cip al, desde e l plano horizontal30
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a las capas superiores de la  bobina donde ha aspirado e l ex­

tremo de un hilo  ro to , hasta la  a ltu ra  de los cilin d ros de 

e s tira je  con lo cual se ev ita  e l  roce excesivo del h ilo  

aspirado con e l in te r io r  de la  boquilla, a l  d eslizarse  por 

5 . la  misma en oposición a la  tensión producida por la  co rríen  

te  de a ire  de aspiración . Para e v ita r  este  inconveniente que 

produce alguna vez una nueva ro tu ra  del h ilo , en e l  ejem­

plo elegido en esta  descripción e l tubo aspirante conec­
tado a l  aparato aspirador, a continuación de la  boquilla,

10. después de un corto tramo horizon tal, asciende verticalm en  

te  hasta superar en todo caso la  a ltu ra  de los cilin d ros  

de e s tira je  de la  continua y luego tu erce otro corto  tramo, 

en sentido opuesto a l  corto  tramo in fe rio r  mencionado. To­

do este  trozo de tubo aspirante tien e en toda su longitud  

15. una ranura estrecha que permite la  sa lid a  la t e r a l  del h ilo  

aspirado en la  curva superior del tubo aspirante donde este  

se d irig e  hacia abajo para terminar en e l  aspirador.

De esta  manera se obtiene e l h ilo  tensado entre  

la  capa superior de la  bobina y un punto superior a los  

20. cilin d ros de e s t ir a je  con un mínimo de reco rrid o  de la  pla­

taforma movible, cuyos movimientos están mandados por e l  

palpador ya mencionado.

En tipos de hilos muy finos o poco re s is te n te s , 

la  elevación del h ilo  hasta una altura superior a la  de los  

25= cilin dros de e s t ir a je , se podrá re a liz a r  por medio de una
pinza móvil que eleva e l h ilo  verticalm ente desde la  boqui­

l l a  de aspiración situada en e l plano de la s  capas superio­

res de la  bobina hasta la  ya mentada a ltu ra , evitando que los  

hilos muy finos o poco re sis te n te s  puedan lastim arse .

30 . Otra finalidad  de la  invención co n siste  en dispo-
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ner de un modo independiente e l órgano que enhebra el h ilo  
en e l g u ia-h ilo s.

Para mayor claridad se hará la  detallada descrip­
ción de los perfeccionamientos introducidos a base de nue- 

5 . vos dibujos en los que se u tiliz a n  los mismos números de re­

feren cia  de la  patente principal para las mismas partes y 

solamente se darán números nuevos para las partes nuevas 

correspondientes a los perfeccionamientos.

Esto f a c i l i t a  la  comparación y hace re s a lta r  las
10. novedades.

Según las clases de h ilos que se elaboren con 

las máquinas continuas, y especialmente su grueso o re s is ­

ten cia  podrá ser conveniente o necesario in troducir c ie r ­

tas varian tes en d etalles del aparato, objeto de la  presen­

i l .  te  invención, sin  que dichas variantes se salgan de la  idea 

inventiva fundamental.

La figu ra 1 es una v i s t a  en p ersp ectiv a  del apara  

to  en e l que se aprecian las innovaciones del tubo de aspi­

ración  v e r t ic a l  con ranura y e l mecanismo del movimiento de 

20. la  plataforma móvil por h u sillo  sin  f in  y servomotor.

La fig u ra  2 es una v is ta  la te ra l  de la  boquilla 

y tubo de aspiración con la  posición re la tiv a  de la  palana 
ca de unión del h ilo .

La figu ra 3 muestra una v is ta  la te r a l  del sistema 

25. de elevación del h ilo  desde la  boquilla aspiradora hacia  

arrib a mediante una pinza.

La figura 4 corresponde a una v is ta  fro n ta l del 

mismo mecanismo de la  figu ra 3°
Las figuras 5) 6, 7 , 8, 9 y l 0 ,  representan d istin  

30. tas  fases del c ic lo  del aparato utilizando e l  sistema de tu -
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b ería de aspiración v e r t ic a l  nueva.

La fig u ra  11 es una v is ta  la t e r a l  del mecanismo 

de movimiento de la  plataforma por e l sistema de hu sillo  

y servomotor.

5 . La fig u ra  12 es una v is ta  f ro n ta l del mismo s is te

* ma de fig u ra  11.

La fig u ra  13 ensena e l  mecanismo del órgano enhe- 

brador del g u ía -h ilo s .

La descripción que sigue con refe re n cia  a las  f i ­

lo . gayas mencionadas se concreta en primer lugar a lo que es 

nuevo y solamente de paso se hace referen cia  a las partes  

detenidamente d escrita s  en su funcionamiento y su finalidad  

en la  patente p rin cip al de la  cual la  presente memoria cons 

titu y e  un ce rtifica d o  de adición.

15s E l tubo de aspiración 84 (figu ras 1 , 2 y 5 hasta

10) puede o s c ila r  en e l soporte 83a montado en la  placa mó­

v i l  45 ( f i g .  2 ) .  Dicho tubo 84 en e l presente ejemplo e stá  

acodado dos veces, preferentemente en ángulos recto s  a par­

t i r  de la  boquilla de aspiración 85 d irig id a  hacia abajo,

20. teniendo a continuación de la  boquilla un tramo corto  hori­

zontal 84b que se a le ja  del fre n te  de la  máquina continua 

de h ila r  con la  cual e s tá  enfrentado; a continuación de d i­

cho tramo corto horizontal 84b forma e l  primer codo y se di 

rig e  hacia arrib a  en e l  segundo tramo ascendente 84c largo  

25 . que lle g a  hasta un.nivel por encima de los dos cilin d ros de 

e s tira je  114,115 donde forma un segundo codo y se d irig ie  nue 

vamente en dirección  hacia, la  máquina continua formando e l  se 

gundo tramo horizontal corto  84d que está  situado v e r t ic a l ­
mente encima de la  boquilla 85 . Todos estos tre s  tramos 84h, 

30 . 840 y 84d del tubo, denominado en su conjunto con 84, llevan
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en su lado dirigido hacia la  máquina continua de h ila r  en 

todo su largo una ranura 84a estrecha,suficientem ente ancha 

para dejar paso a l  h ilo . Después de formar un te rce r  codo 

rectangular en un plano horizontal se conecta a l  soporte 

5 . eñ a rticu la ció n  83a a p a r tir  de donde e l tubo ya no tiene  

la  ranura la te r a l  y desciende hacia e l aspirador. Este úl­

timo tramo descendente está  enchufado a modo de telescopio  

con e l tubo v e r t ic a l  f i j o  86 que conduce a l  aspirador. En 

lugar de la  unión telescóp ica  también puede ser un tubo 

10 . fu e lle  que permite seguir las subidas y bajadas de la  pla­

taforma 45 y del soporte 83a. E l movimiento del tubo con 

la  boquilla 85 alrededor de la  a rticu lació n  83a se produce 

por los mismos medios d escritos en la  patente p rin cip al, o 

sea una lev a, palanca y b ie la .

15 . Como ya se ha dicho anteriorm ente, e l  tubo 84 con

sus dos codos dibujados y d escrito s constituye una "curva" 

ab ierta  y provista  de una estrecha ranura, para que e l  h i­

lo  aspirado pueda s a lir s e  lateralm ente; pero se in s is te  ex 
presamente en que dicha "curva" ab ierta  dibujada como ejemplo, 

20. no es exclusiva sino puede tener otras formas con t a l  de es­

ta r  ab ierta  hacia e l  mismo lado, y estarp rovista  de la  ranu­

ra  para la  salid a la te r a l  del h ilo , l a  forma de dicha "curva" 

puede s e r , por ejemplo, un sem icírculo, una semielipse o un 

polígono, formado por el tubo aspirante en el cual se ha su- 

25 . primido,po± lo menos, un lado, en t a l  forma que los dos extre  

mos lib res  que se deben encontrar preferentemente v e r tic a l­

mente d istan tes , sean los dos puntos entre los cuales se es­

tablece e l  h ilo  v e r t ic a l ,  lib re  y d istan te .

Al hablar en esta  descripción y reivindicaciones  

30 . de la  "curva" del tubo deben comprenderse expresamente todas 

las diferentes formas y otras más que cumplan e l f in  perse-
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En los casos que no sea aconsejable por la  índo­

le  especial del h ilo  que éste tenga que hacer todo e l reco  

rrid o  en e l  in te r io r  del tubo, e x is te  la  v arian te  de que, 

una vez que e l h ilo  es aspirado por la  boquilla 85, es de­

c i r ,  una vez que se haya despegado de la  capa superior de 

la  bobina, en lugar de hacer todo e l  recorrido  dentro del 

tubo, está  cogido delante de la  misma boquilla por una pin 

za 160 (figuras 3 y 4) unida a una correa o cadena sin  f in  
161 que puede g ira r  alrededor de unas poleas 162, una de 

las cuales está  movida por e l mecanismo general del aparato .

En cuanto se re f ie re  a l  movimiento de la  píataiorm  

ma móvil 45 mediante e l  servomotor 152 mandado por e l  p a l-  

pador m icrorruptor 150, debemos señ alar, como ejemplo de 

orientación que fren te  a l  balancín 78 ( f i g .  11) está  e l  

palpador 150 e l cual transm ite sus indicaciones con e l  con 

siguiente cableado y re lé s  au x ilia re s  a l  embrague 151 y ser  

vomotor 152 que g ira  a l  h u sillo  153. E l motor e stá  situado  

encima de la  plataforma f i j a  30 y e l  embrague sirv e  para  

acoplar o desembragar e l  h u sillo  153 e l  cu al, conveniente­

mente apoyado en sus extremos, pasa a través de la  tu erca  

154 f i j a  en e l  centro de la  plataform a 45 en t a l  forma que 

la  plataform a, según e l  sentido de g iro  del h u sillo , pueda 

ascender y descender en consonancia con las  subidas y baja­
das del balancín.

La tu erca puede ser de tipo usual o de las  de bo­

las o ro d illo s  a l  objeto que la  re s is te n c ia  por e l roce sea  

la  mínima.

E l palpador ( f i g .  11) 150 está  montado de t a l  fo r ­

ma que no es f i j o  en la  plataforma 45 sino que puede tener
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un limitado movimiento v e r t ic a l  respecto a la  misma, lo  que 

se logra mediante guía v e r t ic a l  155 fija d a  en la  misma, en 

cuya guía e l  palpador puede d eslizarse  por e l agujero-guía 

156 con lo  cual se logra que en e l  descenso de la  boquilla 

5« 85 en e l in te r io r  del an illo  ( f ig .  6) para la  aspiración

del h ilo , la  plataforma 45 pueda bajar a un nivel in fe rio r  

a l que determina e l palpador para poder efectuar las opera­

ciones de pasar e l h ilo  por e l cursor.
En la  figu ra 13 se i lu s tra  e l movimiento de la  

10. palanca 108 destinado a l  paso del hilo por e l guía-hilos  

110. Tenemos la  plataforma in fe rio r  45 movible en vaivén 

ascendente descendente mandada según ya fue explicado, y 

tenemos la  plataforma superior 30 f i j a .  Sobre la  plataforma 

movible 45 está  montada f i j a  y verticalm ente la  crem allera  

15. 168 que sigue,naturalm ente, los movimientos de dicha pla­

taforma 45 y, adosado a dicha crem allera 168 se encuentra, 

engranando con e lla  la  rueda dentada 167 montada sobre e l  

eje horizontal 167a en cuyo otro extremo está  montada la  

leva excén trica  166 que, según e l ascenso o descenso de la  

20 . crem allera 168 g ira  en un sentido o en o tro . La leva 166

tien e un p e r f i l  t a l  que responde a los incrementos de a ltu ­

ra  que experimenta e l guía-hilos mientras se efectúa la  mu­

dada a l  mismo tiempo que las oscilaciones pequeñas corres­

ponden a l  vaivén del balancín.

25« Sobre e l canto superior de la  leva 166 descansa

el r o d il l i to  165 sobre eje sa lie n te  del armazón 112 del me­

canismo del giro del brazo 108. Al g irar ligeramente en v a i­

vén la  leva 166, ésta  levanta o baja cada vez a través del 

r o d il l i to  165 dicho mecanismo para s itu a rlo  a la  a ltu ra  exa¡c 

3 0 . ta  en re lació n  con la  posición del balancín.
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E l mecanismo 112-108 va recibiendo sn impulso des­

de e l árbol prin cip al v e r t ic a l  24 del aparato, (compárese 

con e l árbol 24 de la  figu ra 28 de la  patente p rin cip al) que 

mueve la  leva horizontal 169 montada en dicho árbol 24 motor, 

5 . y desde dicha leva 169 y mediante la  palanca 174 y una b ie la  

175 se transm ite e l  movimiento a l  árbol v e r t ic a l  176 que a tra  

v iesa  libremente la  plataforma f i j a  30 .

En e l  extremo in fe rio r  de dicho árbol 176 e x is te  

una rueda cónica 177 que engrana con o tra  rueda cónica 178 

10. y sobre e l mismo eje  de dicho cono 178 e x is te  una leva que, 

bajo e l movimiento procedente del árbol p rin cip al 24, promue 

ve a su debido tiempo e l  rápido movimiento del brazo 108 

que entonces enhebra e l h ilo  tensado en e l  gu ía-h ilos 110.

E l funcionamiento de los elementos nuevos c o rre s -  

15. pondientes a l  invento es como sigue:

Se supone que e l d etecto r de h ilos rotos ha para­

do e l carro y que e l árbol p rin cip al 24 del aparato ha empe 

sado justamente a g ira r  movido por e l motor (véase fig u ra  

28 de la  patente p r in cip a l). La boquilla 85 se  acerca  a la  

20 . parte superior de la  bobina 37 y asp ira  e l cabo lib re  del 

hilo  roto hacia su in te r io r  que sigue todo e l  recorrido  

del tubo en su in te r io r  hasta lle g a r  a l  codo del soporte 

83a desde donde en adelante e l tubo ya no tien e ranura la ­
t e r a l .  Al seguir adelante en e l  in te r io r  d el tubo entero  

25 . (s in  ranura la te ra l)  aumenta sensiblemente la  fuerza aspiran  

te  que se e jerce  sobre e l h ilo  y entonces este  se sa le  la ­

teralmente por la  ranura y se establece un tramo v e r t ic a l  

tenso del h ilo  lib re , fuera del tubo y sobre este  tramo 

lib re  a l  a ire  pueden actuar los otros mecanismos en e l  guía- 

30 . h ilos y por f in  lle v a rlo  hacia lo s c ilin d ro s de e s tira je  

para unirlo Nuevamente a la  mecha sa lie n te .
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Estos diferentes pasos quedan especialmente ilu s ­

trados por las figuras 5 a 10 consecutivamente.

En la  figu ra 5 vemos e l proceso normal de h ila tu ­
ra : la  mecha sale  de entre los cilin d ros de e s tira je  114,

5 . 115 y debido a la  gran velocidad de torsión  se convierte se­

guidamente en h ilo  109 que pasa por e l guía-hilos 110 para 

quedar arrollado seguidamente en la  bobina 37 . En este tra ­

mo es donde se suelen romper los hilos y a s í vemos en la  f i ­

gura 6 los mismos elementos pero sin  e l h ilo  a continuación 

10. de los cilin d ros de e s t ir a je , y la  boquilla cerca de las  

capas superiores de h ilo  arrollado en la  bobina en e l mo­

mento de la  succión.

En la  fig u ra  7 ya se ha establecido o tra  vez un 

tramo de hilo  tenso lib re  a l  a ire  y la  boquilla con su tu -  

15. bo ya está  algo re tira d a  de la  bobina. E l h ilo  ya está enhe 

brado nuevamente en e l cursor con los medios ya descritos  

en la  patente p rin cip al y e l brazo 26 empieza su movimien­

to g ira to rio  hacia la  izquierda ( t a l  como está  dibujado) y 

llev a  a l  h ilo  a una posición en la  cual con ayuda del bra- 
zo 108 podrá estar enhebrado en e l guía-hilos 110, lo qual 

se efectda exactamente como está  dibujado en las figuras 8 

y 9 . En la  figu ra 10 e l h ilo  ya enhebrado se llev a  hasta los 

cilin d ros de e s tira je  terminando a s í la  reparación de la  ro­

tura del h ilo , mediante unión con la  mecha salien te  para po- 
2 5 . g,er seguir e l hilado en aquél huso.

Cuando por las  razones apuntadas, la  elevación  

del h ilo  se efectda mediante una pinza ( f ig s . 3 y 4 ) ,  esta  

pasa por delante de la  boquilla cuando ya se ha efectuado 

la  absorción del h ilo  y la  boquilla se ha retirad o  suficien  

3 0 . temente de la  bobina, e l movimiento del cable 161 o cadena
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que sostiene la  pinza 160 es producido por una de las  rue­

das o engranajes que lo reciben del eje p rin cip al del apa­

ra to  - 2 4 - .  Dicha pinza eleva e l  h ilo  verticalm ente, y su 

movimiento en la  parte superior alrededor de la  rueda 162 

5 . hace que e l  h ilo  quede en posición de enhebrado en la  pinza 

y cu ch illo  de la  palanca 26 que efectúa la  unión. Las re s ­

tantes operaciones ya son iguales que para la  elevación por 

a ir e , d e scrita  a l  exp licar las  figu ras 5 a 10 .

En cuanto a l  funcionamiento de l a  plataforma mó- 
10 .  v i l  45 mediante e l palpador 150 , embrague 15 1  y motor 152 

( f ig .  1 1 ) ,  se re a liz a  por las  indicaciones proporcionadas 

por e l palpador que se apoya en e l  balancín 78 en la s  proxi 

mídales del aro donde debe re a liz a rse  la  operación del enhe­

brado del h ilo  en e l cursor 55 ( f ig s .  6 , 7 , 8 , 9 , 10 de la  

15. patente prin cip al) y dicho palpador 150 , en e l movimiento

de ascenso del balancín 78 , a l  re c ib ir  e l contacto del mis­

mo, embraga e l hu sillo  153 con e l  motor 152 que está  en mo­

vimiento. guando en virtu d  de la  mayor velocidad de eleva­

ción que tiene la  plataforma 45 movida de este  modo con e l  

20. balancín 78 se separa, e l  citado palpador 150 desembraga

nuevamente e l  motor 152 del h u sillo  153  quedando l a  p la ta ­

forma 45, nuevamente detenida, hasta que e l  balancín en su 

nuevo ascenso vuelve a alcanzar e l palpador 150 , re p itié n -  

dáse e l c ic lo  que se acaba de d e scrib ir .

25. Cuando e l balancín desciende, ocurre lo mismo
pero en sentido inverso. E l solo hecho de descender e l ba­

lancín  permuta las  conexiones del motor 152 y del palpador 

150 en t a l  forma que e l motor g ira  en sentido inverso, lo ­

grando con e llo  que, cuando e stá  embragado con e l  hu sillo  

30. 153 haga descender la  plataforma 45 y cuando e l  palpador mi

crorruptor se pone en contacto con e l balancín desembraga e l
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10.

15.

20.

25.

motor del hu sillo  153 hasta que la  nueva separación del ba­

lancín  del Biicrorruptor lo  vuelva a poner en marcha y así  

sucesivamente.
Cuanto llevamos reseñado respecto a l movimiento 

de la  plataforma 45 que según la  patente prin cipal an terior  

se movía mecánicamente es una forma sim plificada y más mo­

derna. Como puede comprenderse, e l  estado actu al de la  té c ­
nica e lé c tr ic a  nos perm ite.seguir e l movimiento del balan­

cín , sin  las sucesivas detenciones de la  plataforma 45} de­

bido a l  empleo de un motor de velocidad regulable del tipo  

servo-autorregulador. Este recibe desde e l palpador la  infor 

mación instantánea de las d istin tas  posiciones ocupadas por 

el balancín y va aumentado o disminuyendo su velocidad a l  

objeto de que la  posición de la  plataforma móvil y la  po­
sició n  del balancín se hallen en todos los momentos p reci­

sos en una p erfecta  correspondencia de situ acio n es.
Del mismo modo se da a este servomotor la  indica­

ción p recisa  para que,cuando se requiera un descenso rápi­

do para s itu a r  la  boquilla, o un ascenso tra s  haber efectua­

do la  aspiración del h ilo , lo re a lic e  por simple pulsación  

de una leva -no dibujada- actuada por e l árbol motor prin­

cip al 24.

N O T A

E l Oertifioado de Adición que se s o l i c i ta  en Es­

paña, de acuerdo con la  vigente le g is la ció n , deberá recaer  

sobre: "MEJORAS INTRODUCIDAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE 

PRINCIPAL NS 278.255, POR: APARATO AUTOMATICO PARA UNIR 

HILOS ROTOS EN MAQUINAS CONTINUAS DE HILAR", según las ca­

r a c te r ís t ic a s  esenciales de las siguientes:
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R E I V I N D I C A C I O N E S  
1 * . -  Mejoras introducidas en e l objeto de la  Pa­

ten te P rin cip al na 278 .255 , por: Aparato automático para 

unir hilos rotos en máquinas continuas de h i la r , c a r a c te r i -  

5 . zadas porque e l movimiento ascendente y descendente de la  

plataforma movible está  mandado por un d etecto r o palpador 

e lé c tr ico  montado en dicha plataforma en contacto interm i­

tente con e l balance de la  máquina continua durante sus os­

cilacion es ascendentes y descendentes, cuyo d etecto r d irig e  

10. los movimientos de un servomotor que, por su p a rte , mueve 

elementos mecánicos relacionados con la  plataform a movible 

y que provocan la  ascensión o e l  descenso de dicha p lata ­
forma según e l sentido de g iro  del servomotor mandado por 

el detector en contacto interm itente con e l balance.

15. 2 § . -  Mejoras introducidas en el objeto de la  Pa­

ten te P rin cip al nS 278.255, por: Aparato automático para 

unir hilos rotos en máquinas continuas de h i la r , c a ra c te r i­

zadas porque e l tubo de a ire  aspirante con su boquilla des­

tinada a asp irar e l extremo del h ilo  roto  que está  a r r o l la -  

20. do en la  capa superior de una bobina, dentro del a n illo , 

está  montado o scilan te  en un montante en la  plataforma 

movible, y a continuación de la  boquilla asciende en una 

"curva"a una a ltu ra  conveniente y tien e  en todo e l  largo  

de este  tramo ascendente una ranura longitudinal estrecha  

25 . para que e l h ilo  aspirado pueda s a l ir s e  lateralm ente de la  

"curva" donde dicho tubo aspirante se vuelva h acia  abajo 

hasta e l aspirador, pudiendo formarse asá un h ilo  tenso ver  

t i c a l  lib re  y fuera del tubo aspirante entre e l principio  

in fe rio r  y f in a l  superior de la  "p arte  curva" del tubo a s -  

30 . p iran te .
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3 3 .-  Mejoras introducidas en e l objeto de la  Pa­

tente P rin cip al na 278.255, por: Aparato automático para 

unir hilos rotos en máquinas continuas de h ila r , según r e i ­

vindicación 23, caracterizadas porque e l tramo descendente 

5 . del tubo aspirante no tien e  ranura alguna y que está  unido 

telescápióamente o mediante un tubo fle x ib le  a l  aspirador, 

con e l f in  de poder seguir los movimientos de la  p la tafo r­

ma movible.

4 3 .-  Mejoras introducidas en e l objeto de la  Pa- 

10 . ten te P rin cip al nS 278 .255 , por: Aparato automático para 

unir hilos rotos en máquinas continuas de h i la r , caracte ­

rizadas por un sistema de pinza mecánica que coge e l h ilo  

aspirado cerca de la  boquilla y lo  eleva hasta la  a ltu ra  

p revista  formando a si un hilo v e r t ic a l  tenso.
15o 5 3 .-  Mejoras introducidas en el objeto de la  Pa­

tente prin cip al nS 278.255, por: Aparato automático para 

unir hilos rotos en máquinas continuas de h i la r , caracte­

rizadas porque e l brazo articulado destinado a pasar e l  

hilo por e l g u ía-h ilo s, está  montado en un soporte d e s li-  

20. zante verticalm ente cuya posición queda determinada de

acuerdo con las posiciones que tome dicho guia-hilos en e l  

curso de la  mudada, mediante una leva actuada por la  placa  

móvim

6 § .-  "MEJORAS INTRODUCIDAS EN EL OBJETO DE LA PA 

25 . TENTE PRINCIPAL N3 278.255, POR: APARATO AUTOMATICO PARA 

UNIR HILOS ROTOS EN MAQUINAS CONTINUAS DE HILAR".

Segúnqueda sustancialmente d escrito  en la  presen­

te  memoria d escrip tiv a , que consta de quince hojas e scrita s  

a máquina por una sola  cara , y dibujos.

Madrid, 9 de Ju lio  de 1.964
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