0~-mgm, 22664-AD-PS. 11121

-

a5

x4
-

¢
4

3017«

301722
Pz?.TEHTE
DE

IKVENCION'

a favor de Don José TUBERT GARRIGE, de nacional idad

espafiola, Tresidente en Bafiolas (Gerena), plaza Rodas,l

por "MECANISMO INVERSOR AUTOMATICO PARA ARADOS DE DISCOSH

- -
-

MEMORTA DESCRIPTIVA

12 presemte invencidn se refiere & un nuevo

mecanismo ipﬁersor auyomético de la posicion de trava jo

de los arados de discos u otras miquinas similares gue

ban de ser hechas girar cada vez que ¢l tractor invier-

S te el sentido de warcha con respecic del terreno, 2 fin

de presentarse siempre con la misma posicion en relacidn

con el mismo.

El mecanismo en cuestidn es, por otra par-

te, del tipo conocido en que el accionamiento se reeliza

a expensas Jel propio peso del apero y como consecuencia

10, del movimiento de elevacidn y descenso del mismo.
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Zl uecanismo consiste, en sus lineas gene-
rales, en un brgano montado libremente cscilante en el -
basfidor prinecipal de 1a miquina y provisto de medios
para la conexién de al menos unio de los tirantes del
apoyo de tres puntos del tractor, de forma gue aicho
6rgano tiende a ser hechbo girar por el propioc peso del
apero, estando conectado, por otra parte, con una trans-
misidn de accionamiento para ¢l gire de 1a parte movi-
ble de dicho apero y con un mecanismo de palanca rodi-
11eré conectada con un dispesitive de accionemiento,
susceptible de hacerle rebasar su punto muerte en fe-
pendencia de la elevacidn del referide apero.

ia transmisidén de accionamiento que ha de
hacer girar la parte movible del apero en Qependencia
del accionamiento descrito, puede ser desarrollada de
diversas pAneras, generalmente'dependientes de las ca;
racteristicas de 1a mdquina, En la realizacién prefe-
ride de la invencién este accionamiento se realiza por
medio de un eje giratorio en el bastidor prineipal dsl
apero y provisto de ung palanca de accionamiento para
1a pearte movible del msimb, sobre cuyo eje se¢ halla mon-
tado giratorio, en xelacidn de movimisnto perdido, un
brgans provisto de una articulacidn excéntrica a la que
se halla conectada una biela de accionamiento articulada
ai.érganoﬁoscilante que recibe el'accionamiento desde
ei tirante del tractor, estando el conjuhto provisto de
medios para colocar dicha biela, GQSpués‘de éada aceio=

namiento, al ledo correspondiente del eje para llevar a



B,

10.

15,

20».

26..

L1722

cabo el subsiguiente acciongmiento. 12 palanca de accio-
namiento, por oira parte, estd conectada en régimen bies-
table con un dispositivo elédstico que tiende & mantener-
la positivamente en cwmlguiera de sus dos posiciones l{~-
mite; Zn cuanto al amecanismo de moviwiento perdido pue-
de estar constituido, por ejemplo, po¥ un saliente ra-
dial que sobresale del eje de la palancé de aceionami;n-
to vy que juega dentro de une garganta formada en el orga-
no portador de la articulacidn excénxr;ca, de acuerdo |
con un arco de circunferencia tal que permite a dicho
drgano giratorio pasar; en relfiecidn con el saliente del
eJe, desde la posicién final de la carrera de acciona-
miento hasta la posicidn iniciel de una carrera de ac-
cionamiento subsiguiente. Este desplazamiento se rea-
liza en parte, hasta el punto muerto de la biala, por el
propio movimiento de dgscenso del spsro, y el resto, has-
ta dieha posicién inicial, per el hecho de que dicha bie-
la se halla solicitada trapsversalmen$e por un dispgsiti-
vo eldstico cuyo extremo opuesto cambia de posicidn, con
respecto del eje, al mismo tiempo y de la misma manera,
gue la palanca de accienamiento, & titulo de ejemplo, la
biela puede ser dotada de un tetén aa;ienfe y'que juega
en uma colisa formeds en un brazo libremente oscilante

en relacidn con el bastidor del apero, estando el extre-
mo libre de este brazo conectado mediante un resorie de
traccidn conectado con un brazo radial solidario del eje

de accionamiento y calado sobre é1 con la misma posiciédn

' angular de la palanca correspondiente.
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Finaluente el mecanismo de rodillera, for=
mado por &o0s brazos articulados por'un punto central y
con sus e%tremos unidos a un pﬁnto de articulacidn fi-
jo y @ la palanca u érgano Teceptor del accionzmiento
del tirante del tractor, tiens el brazo unrido al odrga-
ho de acciomgmiento conectado con un dispositive eléds-
tico que tiende a coloecar el mecanismo en 1& posteién
de enclavamiento, en 1a cual el extremo central del
otro brazo viene @ apoyarse contra dicho Srgano.

Los dibujos adjuntos muestran, & t{tulo
de ejemplo no limitative del alcance de la presente
invencidn, una forma preferida de llevarla a la préc-
tica, en representacionss egquemétioag.

En dichos dibujos: la figura 1 es uﬁa vis-
ta lateral alzade que muestra 1la @plicacidn de una mé-
guina provista del wmecanismo descrite, & un tractor;
la figura 2 es una viste longitudinal alzeda, a mayor
eseala, del mecanismo; la figura 3 una seccidn parcial,
lengitudinal alzada y a'maybr escala, del mecanismo de
movimiento perdide; la figura 4 es una vista en planta
inferior del Orgeno externo del mécanismo de movinien~-
to perdido; la figurs 6 una seccidn por el planc V-V

de 18 figura 3, en planta, el mecanismo de sus dos po-

siclones de funcionamiento, y las figuras 8, 9 y 10

indiecan tres posiciomes del mecanismo de movimiento
perdido, en’'seccidn transversal por el plano VIII-VIII
de 1a figume 3.

En la figura 1 se representa parsi&lumente
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un grade de discos -1-, fomado por el soporte girato-

rio -2- que lleva los disdos de acuerdo con una cons-
truccidn usual y estd mondado oscilante en el bastidor
principal -3 del arado mediante el gje -4=, fste bas-
tidor tiene un apoyo superior ~5= y A0S apoyos inferio-
res ~6-, lateralmente espaciados, qus forman los tres
puntos de apoyo ﬁor_los que se arﬁicul&n & los respec~
tivos tirantes «7- y -8-, pivotados sobTe el iractor -9«
por los punios =%euy =10~, y de los que los 1ﬁferiores
ss hallan conectados me@iante gl tirante ~;l~ ebn la
palanca -12- del mecanismo hidrdulico elevedor, no re-
presentado. '

El apoyo -6 estd constituido, como se apre-
¢ia en la figura 2, por una palanca de primer género que
estd montads libremente basculante alrededor de un eje
~13;,-solidario dellas 408 pa?edes laterales ~14-~ del
bastidor“prineipal ~3=, ¥ cuyo extremp superior sobre-
sele de dicho bastidor y tiene'e1.9riginio —16- para
el pasador de é;ticulacién correspondiente, El extremo
inferior de la palanca o apoyo -5- tiene un eje horizon-
tal -16- =mobre el que se halla articulado un eslabén -
“17-, a su vez portador de un eje vertical -18-, al que
Be conecta uno de 1os extremos de la biela de acciona-
miento -196; ‘ '

Sobre este miswmo eje -16- se balla articula-
4o un mecanismo de rodillera -2, constituido por dos
brazos -21- y -22-, articulados entre si mediante el

pasador =23~ y solidario, por ¢l extrem¢ opueste, de
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un eje 924- que sobresale al exierior de 18 caja o Las-

tidor ~3-, donde lleva fi jado ux corto brazo -25- gobre -

el que viene agpoyerse, mediante el tornillo de tope

‘ajustable ~Z6-, una palanca de accionamiento ~£7-, li-

brenente giratoria sobre el propio eje -24- y dotada de
un pasador extremo <28~ y susceptible de situarse bajo
el tirante -7-, para lp_eual puede ser corredizo axial-
mente en su montura 2 fin de peritir le amlacidn del
funcionamiento automdtico cuando ello sea necesarip. Il
extremo central del brazo -21- tiens un bisel -20- que
en la posici.éx{ de reposo se apoyas contra la palanca =5-;
el extremo exterior del brazo -22- $iene una prolonga-
cién -30- 8 la qe se”ba;ia unido une de los extremos
de un resorte de tracecidn -Bl-. anclado por el otro en
el punto fijo =32-, y la disposicion de los itres ejes
de articulascidn -16-, ~22- y -24-, es tal que ‘en reposo
se obtiene la posicidn de la figura -2-‘én 18 que el
eje -22~, central, se¢ encusntra desplazado hacia arri-
ba con respecto & los otros dos. Se aprecia; pues, que

el mecanismo permancce estable frente a le accidn del

peso del arado, cuando es elevado por el tractor, que

‘tiende a hecer girar la palanca -5- en el santido de

la fecha segin se aprecia de la figura 1. )

" Las paredes superior e inferior -33- de la
caja o bastidor -3 tienen sendos eﬁjinetes alingados
verticalmente y en los que es'té. inphtado giratorio un
eje -%4- de dos didmetros we definen un escal onamiento

intemmedio -35- en el que se ha formado un diente saelien-
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te -36-. Sobre este eje se encuentra montado loco un
uanguito ~37- de forma correspondiente y cuyo escalo-
namiento ~38~ se halla interrumpide por ura poreidn ma-~
ciza -39-, de modo que forma ure. garganta en arco de
eircunferencis, deptto de.la cusl juega el saliente
-26~. La parte externa del manguito tiene dos orejas
«40~, espaciadas longitudinalmente y atravesadas por
un pasador -41- al que se articuld el extremo libre de
la biela ~19-, Unos biseles -42~ foremdos entre las
orejas, pemiten 1& libres oscilackén de dicha bisla

2 ambos lmdos del mangiito segin se describird mds ade-
1ante'.

El extremo superibf del eje -34~ %tiene un
brazo radial ecodado -43~, a1 que se halla conectade
uno de los eitremos de un resorte de %raccion -44~,uni¥
do por el opuesto al extremo libre de una varilla -45-,
temminada eh un gancho ~46- que se artieuls en una ore-
Ja -47- fijada a la pared delantera -45-,3e 13 caja -2-,
Esfa varilla tiene umk colise longitudinal =49+ en la
que juega libremenxe un pilarillo -50- que sobresale de
12 cara supericm de la biela ~19-. o

El extremo inferior de este mismo eje lleva
fijade. una palanca _-51-, que puede omecilar ertre dos to~

pes =52e, salientes de la parte inferior de 1la caja =3=

y.que definen sus des posiciones de funcionaniento., Un

rescrte de traceidn 53, enganciadd entre dos pilari-
llos-54- y -55-, respectivamente solidarios de la caja

y de la palanca, El extreno libre de esta p2lance tie-
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ne un pivote -56- 81 que se halla articulada una biela
=57~ gue se articuld en el pivote -53- del bastidor os-
cilante =2-. h

En estas condiciones, cuando el tractey ~9-

eleva el arado por oscilacidn hacia arriba del brazo

-18-, el tirante ~-7- gita hecia abajo, con respecto del

arado, alrededor de lz articulacibn -15-. Cuando en-
cuentra el pasader 28 bace oscilar la palenca =27~ ha-
cia aba jo de forma que el eje =24~y gl eleménto A
de la rodillera -g0- oséilan en sentido antixreloj]. _
Cuando el eje -23- rebasa el punto muertsc, © éea 1la 1i-
nea que une los ejes -16~ y -24~, dicha rodillera pgede'
plegarse libremente haciai la derecha de la ﬁgura, y
ello tiene lugar bajo 1a aceidn de la palanca -5-, que
oseile de acuerdo con la fecha bajo el peso fel aradoA.

La,biela -19- que, basta este momento se en-
coniraba, por ejemplo, en la posicidn indicada en la fi-
gara -6~, se desplaza hacia la derecha de la figura de
Torma que el mecanismo &e movimiento perdideo, que se en-
contraba en la posicidén de la figura -9-, es hecho girar
basta 1a posicién de la figura ~10-, con lo cual el con-
Junto del mecanismo asume la posicion de la figura 7, en
la que la palanca -5L- b pasado alL otro extreme de su
carrera y provocado el giro correspondiente del bastidor
-2~

Después de estos movimientos ol tractorista

vuelve 2 hacer deacenier el arado, que Se apoya nueva-

mente sobre el suelo, ¥y, &l final de este movimiento,
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el tirante -7- obliga & la palanca -5- @ volver & la

posicidén de partida de la figire £, en la que es blo-
queada kaevamente por el mecanismo de rodiillera, bajoe
la accidn del resorte -3l-. Al amismo Hiempo }.a bielé.
-19- retrocede de forma qie el manguito -2%7- gira al-
rededer del eje =34~, lo cual es permitido por l& pre-
seneia de 1a gargante -58-‘. Al llegar a la posicidn

de partida, la biela -19- se encuentra bajo la accidn

de una fuerza transversal produd@ida por el resorte -44% .
¥, @ causa de ciertos huelgos previstos en la partes
adecuadas del sistema, diche biela se desplaza hasta

una posicidn situada al otro lado del eje -34~, simé4ri-
ca ¢on respecto de la representada en la figura -6- de
forme Qe el extremo -Sg-de la gargante -%8-, pasa a
aplicarse contra el flanco -60- del diente -36- (fima-
re -10-). Al volver a elevar el arado de produceh, como
se despi'ende de los dibujos, los aiswos movimientes,
rero en serntido contrario por 1l¢ gque respecta al meca-
nismo de wmovimiento perdido.

Serin independientes del alcance de la in-
vencion, los detalles y caracteristicas constmctivas
empleadas en la& puesta en prdctiea de la misad, por
quedar todo ello compréndidb dentro del esgiﬂtu de las
sjiguientes reivindicacione s‘.
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Se reivindica ‘como objeto della presente pa-

tente de invencidn:

1. hiecanismo inversor automitico para ara-
dos de discos, caracterizado esencialmente por el hecho
de conster de un érgano montado libremente oscilante en
el bastidor principal de le méquina y provisto de medios
para la conexidn de el menos uno de los tirantes del
apoyo de tres puntos de itracior, de forma que dicho 6r-
gano tiende .2 ser hecbo girar por el propio pese del ape~
ro, estando conectado, por otra parte, con una iransmi- |
sién de accionamiento para el giro de la parte movible
de dicho apero y con un mecanismo de palaﬁca rédillera_
que se magﬁiene norsalumente t&abada 1mpidiend5 el giro
del citado oOrgano, estando dicha palaneg de rodillera
conectada con un dispositivo de accionemlento, suscepti=-
b19 de hacerle rebasar su pu?to puerte en dependencia de
la elevacidn del referido apero.

2, Mecanismo inversor automdtico para ara-
dos de discos, de acuerdo con la reivindicacién.anterior,
caragterizado esencislmente por el hecho de que la trens-
misién de accionamientoe comprende un eje giratorio en el
bastidor principal del apero provisto de una palanca de

agcionamiento para la parté movible del mismo, sobre cu-

‘y0 eje se halla montado giratorio, en relacidn de movi-

miento perdido, un drgano provisto de una articulacién
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excéntrica 8 la que se halla conectada una biela de

I

. 4
:.w«rs'b‘\-ww

aceicnamient o articulaja al drgano oscilante que re-
cibe ¢l accionamiento desde el tirante del tractor,
estando el oonjunto provisto d¢ medios para coloear
dicha biela, después de cada accicnamiento, 81 lado
correspondiente del &Je para llevar a cabo el accio-
naniento subsiguiente, A .

3. lecanismo inversor automdtico para ara-
dos de discos, de acuerdo con lss reivindicaciones 1 y
2, caracterizado esencialmente por el hecho de que 1a -
palanca Ge accionamiento se halla montada en régimen
biestable con un dispositivo eldsiieo que tiende a man-
tenerla positivamente en cualquiera de sus dos posicio-

nes li{mite,

4, Wecanismo inversor automdtico para ara-
dos de discos, de acuerdo con las reivindicaciones 1 y
2y caracterizado eseqcialmenté por el becho de gue el
mecanismo de movimiento perdido conste de un saliente
radial que sobresale ‘del eje de la palanca de acclona-
miento y que juega dentro de une garganta formada en el
érgano portador de la articulacidn excéntrica, de acuer-
do con un arco de circunferencia tal que permite & d1e
cho brgano giratorio pasar, en relacidn con el salien-
te del eje, desde la posicién.fina; de la carrera de
accionsmiento a la posicién inicial de yna carrera de
accionamiento subsiguiente. .

5. Mecaniémo thversor automftico para aprsg-

dos de discos, de acuerds con las reivindicaciones 1, 3
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y 4, caracterizado esencialemente por el hecho de que
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12 biela se halla sclicitada transversalmente por un

~dispositivo eldstico cuyo extremo opuesto cambia de

posicidén, con respecto del ¢je, al mismp tiempo y de
la wisma menera gque la palanca de aceionsmiento.

6. lecanismo inversor automdtico para ara-
dos @g discos, de acuerdo con las reivindicaciones 1, 2
4 y 5, caracterizado esenceialmonte por el hecho de que
1a biels se balla dotada de un tetdn saliente y que
Juega en une colisa formada en un brazo librements os-
eilante e# relacién con ol bastidor del apero, estando
el extremo libre de este brazo conecté;o mediante un
tesorte de tracciodn, con un brazo radial solidario de;
Bje dé accionamiento y calado sobre él con.la misma po-
sicidn angular de la palanca correstndiente,

7. Mecanisme 1nvérsor automético para ara-
dos de discos, de acuerdo con la reivindicacién 1, ca-
racterizado esencialmente por el hecho de que el meca~

nismo de rodillera se balle formade por dos brazos ar-

. ticulados entre s{, por uno de sus extremos, en tanto

que los opusstos los tienen uniﬁos g un punto de arti-
culacidn fijo y 81 drgano receptor del accionamiento
'delvﬁirante del_tiactor, estando el,brazd conectado
con el drgano de aecionamiento unido con un dispositi-
vo eldstico que tiende a coloear el mecanismo en la po-
sicion de enclavamiento, en la cual el extremo central

del otro brazo viene a apoyatse cantra dicho drgane.
8. Mecanismo jnversor automdtico para ara-
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Lia: presente memoria descriptiva consta de

dos de discos,

treco hojas folnmdas, eseritas a magquina por una sola
cara,
Barcelona, 25 de junio de 1.964
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