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PATENTE DE INVENCION

por 2Ó aSoa

por "USA MAQUINA MVISORA AUTOMATICA, PARA MASA DE PAN",

& favor da D* Pedro Prat Buxeda, da nacionalidad espadóla, 

domiciliado en Sabadell (Barcelona), Sentmenat, 29 a l 4-1*-

MEMORIA DESCRIPTIVA

Uta presante Patente de invención se re fiere  a una ma­

quina divisor a automática para masa de pan, la  cual permite 

efectuar de un modo automático y con características de 

gran rapidez, la  división de masa de pan en porciones para 

su posterior proceso, siendo aplicable a la s  panaderías de 

tipo mecanizado*!

Como es sabido, en la s panaderías de tipo manuaL, las 

labores de división de la  masa de pan, deben efectuarse con 
intervención directa de un operario encargado de t a l  misión
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la  cual es objete de un consumo muy elevado de mano de 

obra, tendiéndose por e llo  a suprimir dicha mano de obra 

del modo más acentuado posible,para e v ita r loa elevados 

costeada producción que se originan por la  u tiliza c ió n  

masiva de aquella^

Para obviar esa d ificu lta d  han surgido m últiples t i ­

pos de máquinas divisores automáticas de masa de pan, la s 

cuales tienen por misión efectuar t a l  d ivisión , a p a rtir  

de la  masa a granel vertid a en una to lva  o reaervorio de 

la  m&quinagt

La presente Patente de invención tiene por objeto 

una máquina d ivisora automática para masb de pan, que pre­

senta m últiples ventajas sobre lo s  tipos actualmente cono­

cidos, especialmente sn lo  que se re fie re  a la  sim plicidad 

constructiva de la  máquina# repidez de funcionamiento de 

la  misma y precisión en la  d ivisión  de la  masa de pan, la  

cual es cortada en porciones mediante la  acción combinada 

de un sistem a impulsor móvil y una cuchilla fro n ta l de cór­

te , constituida por e l canto da separación entre la  to lva  

de alimentación y la  cáaara de entrada de masa, combinán­

dose asimismo con un d ispositivo reoeptor de la  masa separ 

rada para e l  traslado individual de la  misma hacia una cin­

ta  transportadora, todo e llo  asimismo en combinación con un 

sistema de tope que deteimina la  posición topé de un c ilin ­

dro repartidor de la  masa de pan.'

E l conjunto deslizante de trabajo que funciona en com- 

binación con e l  borde mencionado de cu ch illa , es de tipo 

único y funciona sin  ayuda de ninguna clase de placa in ter­

media de separación con respecto a la  tolvas

Para su mejor conpremsión, se adjunta# a t itu lo  de 

ejemplo, un dibujo explicativo de la  máquina objeto de la  

presente Patente*!
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La figu ra  1  es una sección longitudinal esquemática 

coc^leta de la  máquina objeto de la  presente Patente, mos­

trando diversos órganos en sus posiciones re la tiv a s  de

funcionamiento^

La figu ra  2 es una sección transversal asimismo es­

quemática de la  máquina mostrando la  disposición d sl con­

junto de impulsión de los d iferentes Órganos.

La figu ra  3 es un d eta lle  en sección qué muestra la  

constitución d el cilin d ro  recogedor y la  guia del mismos

Tal como se aprecia en ta le s  figu ras, la  máquina ob­

jeto  de la  presante Patente comprende una to lva  prin cip al 

- 1 -  destinada a contener la  masa de pan -2- y alimentar 

la  misma bacía una cámara *3** situada de modo excéntrico 

con relación a la  boca in ferio r de la  to lva  - 1 - ,  de modo 

que existe  una importante cámara Mitre e l borde de dicha 

boca adyacente a la  cámara -3 - y la  boca extrema, de des­

carga de la  propia cámara  ̂ La división  de la  masa de pan 

en porciones se hace sn colaboración entre e l  borde - 4-  

de unión de la  parte in ferio r de la  cámara -1 -  y la  cá­

mara -3 -t actuando a modo de cu ch illa  y un elemento d is­

tribuidor dssplazáble alternativo - 5-  accionado por una

v a r illa  -6 - accionada a su vez por una palanca oscilan te 

-7 - conectada en su parte intermedia y por una b ie la  -8 -, 

a l plato -9 - portador de un muñón excéntrico -10- de ar­

ticu lación  de dicha b ie la  -8-.''

Un resorte - 33-  montado sobre la  v a r illa  -6 -, permi­

te  que-una vez llen o e l cilin d ro  recogedor, dicha v a r illa  

pueda completar su carrera sin  forzar la  masa y quedando 

ésta  retenida.

Mediante esta  disposición se consigue que una vez in ­

troducida la  masa de pan en la  parte baja de la  to lva  - 1 - ,
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3 - *' 7 - ̂en confluencia con la  cámara -3-Y y desplazándose e l e le ­

mento -5 -y se produce e l corte de dicha masa a l pasar de 

modo ajustado e l  elemento -5-  con relación a l borde -4-#

determinando en e l  in te rio r de la  cámara -3-  la  cantidad 

de m aterial necesaria para una porción, siendo posterior­

mente expulsada dicha porción hacia e l in terio r de un c i­

lindro de recogida -1 1 - , e l  oual se desplaza de un modo al** 

tem átívc v e rtic a l) recibiendo en su in terio r dicha masa 

de pan. *

E l cilin d re  de recogida - U -  queda guiado del modo 

que se representa en la  fig u ra  3 , sobre la  p laca -12-  por­

tadora de guias, mostrándose l a  expansión -13-  que d esli­

za con guia en co la  de milano en dicha placa —3.2—* B1 ex­

tremo posterior del ómbolo —14— alojado en e l cilin d ro  re­

cogedor -11-,. as portador d el ro d illo  de tope - 15-  y es 

susceptible de establecer contacto contra la  p la c a -16- so­

lid a r ia  de un h u sillo  desplazable longitudinalmente - 17- ,  

portador de un tope -IB— de lectu ra  sobre una escala gradug 

da -19 -, peimitiendo e llo  graduar la  cantidad, de masa de 

pan que integra una de la s  porciones.* La extracción de la  

masa de pan se efectúa cuando e l cilin dro -1 1 -  lle g a  en 

coincidencia con una abertura -20- de la  propia placa -12-* 

llegando a dicha posición después de haber reoorrido e l 

ro d illo  - 15-  la  p e rife ria  de una excéntrica -?21-, de modo 

que e l émbolo —14— ha sido dotado del desplazamiento rec­

tilín e o  de introducción en e l  in terio r del cilin dro - 1 1 - , 

lo  oual produce la  expulsión de la  masa de pan o poroión 

-22-, sobre una cin ta  sin  fin  - 23-  que la  conduce hacia 

un extremó de recogida para continuar e l procesos

La impulsión de la  máquina se lle v a  a cabo por medio 

de un motor ónico - 24— que por medio de un pisón extremo
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que por medio de un pisón - 27-  acciona una corona p rin ci­

p al -28- de donde toma su impulsión e l plato excéntrico 

-9 - y n -ifi *mi ana rueda dentada - 29-  que es la  que accio- 

5. na de un modo directo e l desplazamiento rectilín eo  del c i­

lindro -1 1 -  y de loa demás árganos móviles de la  máquina*' 

E xiste además una corona - 31-  coaxial con la  corona 

-28-, la  cual acciona e l pidón -32-  que produce e l despla­

zamiento de la  cinta sin  fin  - 23-'*

10. Mediante esta  disposición de elementos se consigue

que de un modo automático la  masa de pan -2- depositada 

en la  to lv a  - 1 -  sea oortada en porciones del peso desear 

do, las cuales pueden ser graduadas mediante e l mecanismo 

descrito y que dichas porciones después de ser recogidas - 

15.  por un sistema desplazadle rectilín eo  sean conducidas a 

una cin ta  transportadora sin  f in , pudiéndose disponer de 

e lla s  en una zona de aprovechamiento para la  fase siguien­

te . Es de notar la  importancia del trabajo combinado del 

elemento deslizante con e l borde de corte c cu ch illa  deter- 

20. minado entre la  parte in ferio r de la  to lva  y la  cámara de 

carga, de modo que sé produce una separación muy suave y 

efectiva  de la  porción deseada de masa de pañí. Es asimis— ; 

mo de notar la  importancia del volumen de la  cámara -3 -, 

la  cual comprende entre la  zona adyacente con la  boca in— 

25. fe rio r de la  to lv a  - 1 -  y su o r ific io  extremo, una im portó­

te cantidad de. masa de pony

La boca de sa lid a  —30— de la  cámara —3—y posee bordes 

achaflanados del modo que se aprecia en la s  figu ras 1  y 3# 

para fa c il it a r  la  sa lid a  dé la  masa de pan^

Todo cuanto no a fecte , a lte re , cambie o modifique la  

esencia de lá  máquina d escrita , será variable a lo s efectos 

de la  actual Patenté^
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Se reivin d ica cerne objeto de este registre, por Pa­

tente de invención:

1 .  -  Una máquina d ivisera  automática* para masa de pan* car 

5̂ -- ráete rizada por comprender un dispositivo de corte de por­

ciones de masa de pan integrado por la  acción combinada

de un borde cortante de unión determinado entre la  to lva  

receptora de masa de pan y una cámara de entrada de dicha 

masé* y an elemento deslizante único de impulsión de dicha 

10. masa de pan* e l  cual posee movimiento alternativo produci­

do por un plato único portador de un muSón excéntrico de 

accionamiento del sistema de palancas conectado a dicho 

elemento d eslizan te, produciendo la  separación de una por­

ción de masa de pan hacia e l in terio r de la  cámara de en- 

15. trad aj

2.  -  La propia máquina según la  reivindicación 1 ,  caracte­

rizada parque la  cámara de entrada de masa comprende un 

importante volumen entre e l  borde adyacente de corte exis­

tente en la  confluencia de dicha cámara con la  to lv a  y po-

20. seo un o r ific io  extremo en la  p laca de guía del elemento 

de cilin d ró deslizante dé recogida* cuyo o r ific io  está  

dotado de un amplio chaflán de sa lid a  para guiar e l paso 

de la  masa de pan hacia e l cilin d ro  de recogida* desplár- 

zando e l émbolo dél mismo hasta un tope graduable.j 

2$. 3#- La propia máquina según la  reivindicación 1* caracte­

rizada por la  disposición de una excéntrica susceptible dé 

re c ib ir  e l  ro d illo  extreme del émbolo es&ulsov de la  masa 

de .pan* de modo que e l p e r fil de dicha excéntrica es reco­

rrido por e l  mencionado ro d illo  en e l desplazamiento v e rti­

cal del cilin d ro  de recogida* provocando e l desplazamiento 

del émbolo para la  expulsión de la  masa separada en su in­

te r io r , a través de un o r ific io  de lá  placa de guia y ha­

c ia  una cin ta sin  fin  de recogida.
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n la  re í vindicación 1 ,4 . -  La propia máquina asgan la  reivindicación 1 , caracte­

rizada por con stitu ir la  impulsión da le s  d iferentes ór­

ganos de la  miama a base de dos coronas dentadas coaxia­

le s , una de la s  cuales recibe su impulsión por medio de 

5 . un conjunto intexmedio de piñón y rueda reductora,el mo-- 

to r dnico de accionamiento,estableciéndose desde dicha 

corona p rin cip al e l  accionamiento del plato portador de l a  

excéntrica para accionamiento del émbolo deslizante de im­

pulsión de la  masa y del conjunto de accionamiento v a r ti-  

,10-.! c a l del cilindro recogedor y demás órganos, mientras que de 

la  corona interna se produce la  impulsión de la  cin ta  sin  

fin  de recogida de masa en porciones.;

Sean cuales fueren la s  circunstancias que concurran . 

en la  esencial!dad de la  Patente de invención definida en 

,15.' la s anteriores reivindicaciones, cuyo objete es:

. 5 . -  "UNA MAQUINA 3KVISORA AUTOMATICA, PARA MASA DR PAN"*.

Consta la  presente memoria de s ie te  hojas fo liad as, 

mecanografiadas por una so la  cara y de los dibujos adjun^ 

to s.'

20. Barcelona, -   ̂ 1664
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