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MBHORTIA DESCBI?TiVA
que Se acompealis
a la solicitud de registro de una
PATEHTE bE IEVEWCION por VETHTE A%0S, en ES®ANA.

a favor de

{ Don ANDRES JUST GIMENO, de nacionalidad espafiola, residen—

te en Valencia, Carreters Reai de Hadrid, n§'70.,
p o r

MECANISHO PARA LA -INPREGEACION DG
COLA EN LAS CHAPAS.

Inventor : EL propio solicitante., -
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MEMCRIA DESCRIPTIVA

Se refiere la presente Patente de Invencién a un -
conjunto mecdnico dispuesto de menera gque dé al trabajo de -
1mpregna016n de cola 2 las chapas de madera destinadas a la
confecclén del tablero contrachapeado, la médxima eficacia, 2
le vez que asegurandc un perfecto encolado con wng distkibu-
¢ibn éptima de ia nateria liguida, permits sin riesgb de ave
rfas el paso de chapas de distinto grosor, y hasta ae Gistin
tos grosores en una misma chapa. _

Como ha de verse por lg descripeidn que va g sem—-
guir, en la que a la vez gue hacemos la enunciacién de los -
distintos elementos mecdnicos, explicamos su reciproca rela-
cidn y su funcionemiento, el mecsnismo qua tratemos de prote
ger, reuns condiciones de perfeccidn y novedad, frutoe del ——
trabaao, estaalo ¥ experiencias del solicitante, por todo lo
cudl, se hace acreedor a log beneficiOS'de proteccibn y ex--
plotacién exclusivos qué conceden los correspcndientes arti-
culos del vigente Bstatuto de la Propiedad Industrial de 26
de Julio de 2929, publicado por Real Crden de 30 de Abril de
1930, ¥y modificado por Decreto de 26 de Diciembre de 1947,

Formando parte de esta memoria, se unen 2 la misme
siete hojas de dibujos, en los que se hallan representados -
los mecanismos y sus partes, que con las correspondientes in
dicaciones literales §~numéricas, se irdn citanto en lz des-
¢ripcidn que sigue:

Ia doble funcidn del mecanismo, dosificar y ONCOmm
lar, estd. esencimlmente realizada por dos grupos de rodillos
con caracteristicas propias como vamos a expresar,

El impregnado de cola sobre les piezas a trabajar,
se lleva a cabo por mcdiacidn de los rodillos encoladores —-

que en la figura a) designo por las letras E y BY.
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Juntamente con estos rodillos estdn situsdos 1los

designados en la misma figura a) con las letras D y D', los
cugles actlan en éompleto paralelismo con los encoladores,-
con movimiento deéplazable con la finaiidagd de reguler la -
carga en cada caso correspondiente. A estos rodillos D y D*
se les designa por su misidn con el nombre de dosificadores
cuya funcidn, he dado nombre a le mdquina.

Los rodiilos encoladores, representzdos como ya -
he dicho en la figura a) por las letres E y B' son de tubo
de acero y estin rgcubiertos de caucho de espesor y dureza
convencional. Bstdn también debicdemente rectificados y fang
r200s en su superficie, con la finalidad de que cumplan la
nisidn simultdnea de impregnar y arrastrar las piezas que -
entre ellos pasan. La funcifn de arrastire se realiza por el
abrazamiento que se produce entre 1los dqs'rodillos referen-
ciados, mientras que el encolado se efectila por la carga de

cole que hay situada en el ranurado que se ha efectuadc en

la superficie del rodillo.

Los rodillos dosificadores son de acero y han si-
do dometidos 2 uvn bailo de cromo-durc para obtener asi ans ~
superficie espejo, duroc y sin mrosidades, logrando con ello
que la cola no se las adhiefa v & lo haga por completo a -
los rodillos encoladores en el momento de la carge y trabap

 Los cuatro dorillos estdn distribuidos en dos gru
pos formados cada uno de ellos ﬁor un.encolaﬁor ¥ un dosifi

cador, con la misidn de que cada grupo impregne una superfi

| cie, y= que los rodillos encoladores estén superpuestos y -

en completo parslelismo, siendo una vertical la que une sus
centros. Para conseguir un completo dominio de dosifiecacidn

de cola, en cada grupo, el movimiento de rotacibn del rodi-
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1lo dosificador con respecto al encolador se ha calculado -

para que la velocidad periférica del primero see considera-.

Biemente inferior a la del segunde y el movimiento de rota=-

i ¢idn en sentido contamrio.

La cola gue alimenta estos rodilloe, se sitis en
el espacio que se forma entre los cilindros encoladores y -
dosificadores; y pars evitar el derramamiento ce 1la misma,-

se colocan unos tabiques eldsticos que a continuacidn se re

sefiardn, er log extremos de los cilindros.

L separacidn existente entre cada rodillo dogifi

cador y el encoclador correspondiente, cowo también entre --
los rodillos encoladores, puede ser variada & voluntad, - -
siénao en el primer caso la separacidn funcidédn directe de -
la alimentacién por igual en toda 1y dimeneién del rodillo
énooladpr ¥ cantidad de cola gque se quiere impregnar a les
éiezas cofreépondientes ¥ en el segundo caso del mayor o mg
nor espesor de las mismas. Como tambidn regulador de carga
de cola, segun la presidn que se efectle sobre la pieza a -
impregnar. _

. Lz variscidn de esta separacidn se efectda meéiag
te unos mecanismos que junto con los apoyos de los ejes de
los cilindros van convenientemznte alojados en las piezas -
de soportes resellados en la figura a) con 1los nfmeros 1 y 2

En las figures b) y ¢), vemos respectivamente a +
estas dos piezas con su montaje completo; las &), e), f),g)
v h), nos muestras detalles de estos montajes. ‘

La figura d), nos representa el asiento del eje -
(4) correspondiente al rodillo encolador superior que es ~-
idéntica a la del inferior,

Vemos en las figuras D) y ¢), que en una parte de

e
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las piezas (1) j (2) que tienen la forma de coginete y Cem=

rréndolo con la tapa representada con la figura (3), se han
colocado dos rodamientos (5) separados por un casquillo de
acero (6) q&e'tiene la misidn de alargar la distancia entre
époyos para gvitar la.posible flexibn de los mismos,

Completa el conjunto una taba ciega (28) y otra -
perforada (27) limitando el elojamiento y por 1o>tanto el -
desplazamiento axial del cilindro. '

Hacemos notar que esta disposicién de doble .roda=
niento s8lo se sitla én’las méquinas de un largo de traﬁajo
§til no inferior g 1.500 mm. ¥a que en los de menor medida,
por no existir ten scusado ol peligro de la flecka, 38lo se
emplea un rodamiento. ’

Lo figura e) nos muestra el asiento de los ejes -
de los rodillos dosificadores. Tento la pieza (1) como la -
(2), llevan una perte en forme de guia por la que se puede
deslizar el coginete de forma rectangular (12). Este coging
te en su parte interior lleva también dos rodemientos (30),
separados por an casquillo de acero {31) con la nisma fina-
lidad y condiciones resefiadas anteriormente y sujetos por -
dos tapas (29) y (15) roscedas 2l cojinete (12) al gue cie-

rran yendo la primera ciega y la oitra taladrada para permi-

tir el paso del ejs (14)..

En la figura f), vemos una seccidn de la planta -
de la pieza (2) que 1leva el mecanismo pars la regulacidn -

de la separscidn existente entre los dos rodillos encolado-

resg.

Este mecanismo, representzdo en la figura c¢), cog
siste en un eje (17) que vz accionado por un volante (16) y

lleva ajustado, -el c¢je-, dos sinfines (18€). 3stos sinfines
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al girer juntamente con el ejz por la sujecién que les 3én -

los pasaﬁores {32), permanecen solidarios con el mismo. {omo
quiera que los sinfines {18), estdn dispuestos para que ac—-
oionen las coronas {19) con las cuvales éngranén. Estas coro~
nes (19), van roscadas interiormente a los husillos los cuse~
les por vermanecer estdticos, transmiten a las coronas {19),
el movimiento vertical de Gesplazemiento ascendente o descen
dente, segin el semtido de siro gue se le dé al volanie {16)

Sobre estas coronas (19) Jescansan los soportes --
(2) en los que van situados el conjunto de rodillos éncoladg~
y dosificador. Zstos soportes sufren juntamente con las corg
nas (19) el desplazamiento vertical gue por accidn del con--
junto de volante (16), eje (17) ¥ sinfines {18) se les trans
mite. | _

Tambidn las coronas {19) son blogueadas en su par-
te inferior por el conﬁunté de piezas (20) y (21) que fija—
des en el soporte.(2) en su parte inferior dan-zlojamiento ' a
unos sesortes que tienen la misidn de dar eldsticidad al ro-
dililo enéolador éara eliminar la poéibilidad de rotura del -
caucho, czso e pasar pieéaé de sspesor superior al regulade
consiguiendo al mismo tiempo, éegdn ccmpresidn de los mencig
nedos resortes, mayor o menos impregnacidén de cola.

Con estos mecanismos, se consigue la regulacibn de
la distancia existente entre los dog rodillos encoladores y
en parte tembidn la capscidad de carsga.

En la figura g) se representen los mecanismos nece
sarios pare la regulacidn de la distancis existente entre el
rodillo dosificador D 6 D! 7 el encolador correspondiente --
B 6 B, .

Herced a un movimiento imicial en el volante (7) -
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se acciona un eje (37) gue pone en Tuncionamiento los meca-
nismos alojados en la cajs (34). Estos mecanismos son:

Un sinfinv(BS) que ﬁé solidario gl eje (27) ¥ que
al tener movimiento giratorio engrana y se lo transmite a -
una corona {36). Esta corcnas va solidaria al eje (9) y &ste
65‘;0rtador_de unas excéntricas {10) que tienen un punto de
contacto con la cabeza de unos tornillos (11) cuya misién -
es la de regular el completo paralelismo entre amﬁos 04—
1los y se encuentran roscados & log cojinetes mctangulares
(12) que como ya vimos antes en la figura e), son 1os gue =
llevan alojados al ejs (14) perteneciente al rodillo dosifi
cadof.

Por lg parte opuesia a le de los toranillos (11) -
llevan los cojinetes a un alojamiento para un muelle (15) -
que hace presién contfa la paféd de 1z pieza (1) y (2) para
que desplace constanteménte el rodiilo dosificador y menten
ga centrado al nismo.

La corona (36) en su m&vimiento'de rotacidén accio

na de la misma manera al eje (9) y éste a su vez a 128 eX—-

eéntricas (10) que sezin 1= posicién en que se encuentren -

originan un wovimiento o desplazamiento sobre su gruia o ¢co
jinéte (12) , de tel manera gue al acercarlo y por tanto ==
disminuir la distancis entre el rodillo dosificador y el en
colador gue continue quieto, compriﬁe al resorte (15) sien-
do este mismo resorte (15) el que al recupera£se, debido a

que la excentricidad entre el tornillo (11) y el centro del
eje (9) ha disminufdo, hace deéplazar otra viz sobre su - -

guia al cojinete (12), en esta ocasidn parz ajejarlo del ro

t#dillo encolador 7 por lo tanto para aumentar ls distancia -

entre éste y el dosificador y en censecuencia aumentar la -
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canacidad de cafga.
~ Para terminar con este mecanlsmo, advertimos que -
el eje {9) que atraviesa la mfquine en su totzlided, lleva -
on el 0tro extremo unz pieza idéntice (10) que trabajs de ==
igual manera, con 1o cual conseguimoslque el avance o retro-

ceso del rodillo dosificador se efectfie en un completo pars-.

lelismo 21 encolador.

En la figura h) representsda en la hoja 7, se ofre
ce un detglle de la especie de depdsito para vecoger le co--
1z formado por el rodillo D & D' el encolador = 8 E' y los -
tabiques laterales F 6 P!, '

~ Eslos tabiques se sitfen pars evitar el derramge--
miento de cola por los laterales, llevando unos resortes 0 =
muelles situadog en triﬁngulo' que abraza en toda la super--
ficie de los rodillos consiguiendo asi un perfecto apoyo y -
contacto sin ofrecer resistencia al giro de los mismos y por
io tanto.producir desgaste - perdids de potencoa. '

, Los mencionados tabigues llevan en su conjunto de
contacto con los rodillos unas madéras intercambiablésrcon -
les figuras periféricas de los rodillos, oonsigﬁiendo con ==
ello no perjudicar a éstos.

Expresadas con el necesario detalle las caracterig
ticas estructwalese y funcicnales de este conjunto mecédnico,
g6lo nos resta concretar en la siguiente

‘ ¥ 07T A
las
Reivindicaciones

18, Hecanismo para le impregnacidn de cola en las.

chapas, caracterizade vor estar constituido sor un conjunto

de dos rodillos encoladores y otros dos corresponéientes r0-—
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dillos dogificadcres, que actian en completo paralelismo con
los primeroé v reglizan un ﬁovimienté de desplazamienté con
el fin de regular la carga de suerte gque constituyen dos gru
pog formados cada uno por un encolador y un dosifiéador. Los
rodillos encoladores.tienen raaurada su superficie 10 que --
permite la accidn simultinee de impregnacidn y arrastre de --
las piezas, realizdndose este dltimo por el abrazsmiento en-
tre los dos rodillos referenciados, y el exncolado, por la --
carga de cola situada en el ranuradc efectuade en la super--
fieie del rodilloe. |

La nerfecta regulacidn de la dosificacidn de cola
en cada grupo,.se logre mediante reduccidn de velocidad por

pifiones, de mgnera gque el movimiento de rotacién del rodille

desificador, ccnsiderzda su velocidad periférica, con respec

to sl encolador, sea sensiblemente ianferior, y el movimiento
de rotaoién en sentido contrario. '

2¢. llecanismo para la impregnacidn de cola en las
chepas, seglin la reivindicacidn anterior, caracterizado ade-
mgs porque la cols qué alimenta los'fodillos,,se gitda en el
espacio que se forna entre log cilindros encoladores v dogi-
ficadores, con unos tabiques laterales eléisticos vpara evitar
el derramamienﬁo de'la cola.

3e. Mecanismo pars le impregnacidn de cola en las
cnepas, gegin las reivindieacignes enteriores, caracterizado
edends porque la separscidn existente entre cada rodillo do-

sificador y el encolador correspondiente, como también entre

- o ‘- -3 *
tlos rodillos encoladores, puede ser variada la voluntad, - -

siendo en el primer caso la separacibn, funcién directa de -
la elimentacién por igual en toda le dimensidn del rodillo -

encolador y cantidad de cola que ha de impregnarse, y en el
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segundo; del mayor ¢ menor aspesor de las mismas; regulando
a la vez la carga de cola, sezin sea la presidn que se efec
tde sobre le pieza a impregnar.APara ello, se dispone ée un
eje qae.va‘accionado por un voiants, ¥ lleva ajustados dos
sinfincs, los cuales,4al giraf junto con el eje por la suje
| idn que les den unos pasadores, permanecen solidarios con
o1 mismo. Tales sinfines estdén dispuestos para que accionmen
les coronas con las cuales engranan, las qﬁe van roscadas -
inveriormente a los husillos, los cuales, POr germanecer es
‘tétiées, transmiten a las coronas el movimiento vertical --
de desplazsmiento ascendente o descendente, segén‘sea el sa
tido Ge giro que se aé al vclente.

428, Fecani.mo para la impregnacidén de cola en l=s
crapas, segin las reivindicaciones -anteriores, caracteriza-
dc mGemds porque los rodillos encoladores iienen situsdos -
len su parte inferior, unos resortes que tienen la misidn de
dar elasticidad al rodililo encolador, con el fin de elimi—
nar la nosibilidad de retura del csucho eﬁ el caso de pasar
pi.zas o irregularidedes de meyor g roscr gue el Drevisto; -
consiguiendo al propic tiempo, segém compresidn de los men-
cionedos resortes, mayor ¢ menor lwmpregnado de cola. '
, 58. MECANISHO PARA LA IH?REGHACIOM IE COLA 2§ LAS
lciiaPas. |

Tzl y como aparece representedo, descrito y rei--
vindicadc en la presente memoriz descriptiva, qué consta de
fdiez hojas de texto mecanografiadas por uns sola cara, y --
giete hojes de dibujos, seis de ellas dobles y una triple.

Hadrid,s de Junio de mil novecién

tos sesenta y cuatro,

1 e9~;_.*~£jn
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