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Este :r..hventko se refiere a cuchillos cortadores o de ro-
banar operados mecdnicamente y, en particular, a cuchillos
de esa clase é,ue gstén. diz_aeﬁados para ser manipulados a mano
para llevar & cabo trabajos usuales de corte de slimentos,

Los di_sposi'bivos cortadores operados mecénicamente, ta-
les quo las miquinas rotativas ‘eléotricas de cortar lonchas,
se han convertido desds hace mucho biempo en equipo ususl en
las t;enda-side fié.mbxe.s, _de ultramarinos, etc, Sin embargo,
debido & su gran volumen, falta de flexibilidad,elevado cos-
te inicial ¥ el peligro qus representa. ‘la cuchilla rotabiva,
i;ales miquinas han resultado ser inaceptables para trabajos
tie corte normales en el hogaxr. -

También se ha tropezado con préblé‘nasr en los cuchillos
man:;pizladoq a» mano y operados mecénigamente para uso domés=-
tico usual. Tales problemas m.clt}yen, por ejemplo, la inca-
pacidad pa;‘a- corbar satisfacltoris‘.mente. una amplia variedad
de alimentos cuando los alimentos estfn frios o calientes y
la inconveniencia de la limpieza de los mch;llos.' Una zopa
partim]_.énnem;e def{cil para el trabajo de los cuchillps iz
nuales Qperados mecé.nico:.mente ha’ sido la dq cortar alixnentgs_
blandes, tales como pam, cammes calientes y ciertas verduras,
tales como tomates, que son aplastados por las hojas de los
dispositivos disefiados para el oorte de sustancias mé.s’dnms_.

Otro factor que reduce la aceptabilidad de los cuchillos

de corbte operados mecénicamente de la téonioa an eTio 5
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de Ix necesidad, qu:z es comin & todos los cuchillos, dea }.im-
piar las hojas dssp_ués de ozda uso. Con cuchilios accionzdos
mecinicamente, la Limpieza de las hojas de los cuchillos pus-
de hacer g:ue 1fquidos u otxz msteria extrefm entre en el mecza
nismo de accionamiento de las hojas, dando como resultzdo el
atascamienta de elemenﬁqs'rotativés dispuestos cen estrechas
tolerancias y el dgtqri@ré dek mecanismo de é.ec:i;onamj.entd y
dando pfe también a otro trebajo de limpieza, Ademfs, cuanda
el mecanismo de accicnamiento iuéluye aparatos eléct:icos,
comg nn motor, puede existir peligro de calambres. ‘.
Por consiguiente una. camctexistiea de este :tmrento ea
proporcionar un cuchillo de partir manual, operado mec&nica-
mente, que tiene una aceiln de partir mejorada,
" En uns forma del invento, se crea un cuckillo de paztir
o oortar opamdo mecanicamente con un par de hojas que: se
meven sn veivém de modo contrario, en rela_,cién‘de desliza-;-
miento fntimo entre si,~ pefladés & 1o iai-gb de:_éua filos in-

feriores para brdpo-iaiéna.r co.rte_ continue de los alimentos

‘ que séa eétén'divﬁiahda.- El perlado incluye d’ienjses} a.djaeen-

tes que se cortan pare. :tormar p:.cos que se extienden haeia '
a;ba.;[o. E:L filo y el mecanismo de acclonamiento es‘b&n dispues-

tos de modo due Ia. qarrem da las hojas en diraccione.s opues~

.tas, sea suficiente. péré a’s"gg'u:a.r. que al mendg un pico del filo

de cada 'h&ia; rebasa 2l menos un pico del filo de la otza .ho;ya;

. Asf, adexiﬁ:s del «:_:oij:q continua por la accién de wiven en

'ae;ntido' contraria de '165 ‘diéntes o.él pérlado, se "erea:' accidn

de corte entre 1os. pmos de las hogas, qus se tam, ¥ se
mueven en wivén en s&ntido contrario. )

Bl invento podré comprendersa mej ar ha.cnendo referencia a
lz siguiente desscnpcidn daaa en J:elacién con 1os dlbujos ane=-

‘“@ﬁSQ?



60y~

6’5.;-:-

TG

s

80,~

103, en los cuales.

<4~

La figura I ea; unz vista en perspeetiva de un cuchillo )
para cortar operado mcan_jgcar;}ente de a.cuerdo.ccn este invento,
que tiene una parte dg las hojas ¢el cuchillo suprinﬁ.dg en
gracia a‘la ala.rid;gd ¥ q_ua muestra una parte de lz caja del
mecanlismo arrancada,

Ia figurs 2 es una vista despiezada en perspectiva del
mecaniamo de acclonamiento del emchillo operado meodnicemen-.
te de la figura 1 y de las partes traserzs de las hojas dg
lzs ouchillas, ‘ ) ‘

Is figura 3 es una representacién diagramitics de la po-

~ sicibn relative de las hejas del ouchillo em posiciones extre~

mas de Ia carrera longitudinal del mecanismo de impulsién mos=
trando la posicién relativa del mecapiamo de socionamiento
pof exoéntrica en estas posiclones.

Con referencia, a.hozs., a los dibu:fos, 1= f:’.gnra 1 mues-
tra un cuchillo de Tebanar ¢ cortar mammal, operado meoénj_.ca-
mem;a, que 1:-19n§ un mango o oa;[;x_ 10, un motor 1l emcerraio
dentro de 1z parte trasers de la caja, y un par de hojas 12
y 13, las l;ojg_s de:L cuohillo incinye porciones de corte delan~
teras 12a ¥ 13a& que se extienden haciz 'delant§ desde el ex-;- ’
tremo anterior de 1a caja 10y porciones de cola traseras
12b y 15b éue se extisnden & través de una abertura an‘éerior
14 del extremo anteriox: de 1z caje para su conexifn a un me=
canfsmo de accionamiento que estf demtro de 1la caja, Las ho-
jas son mantenidas em intimo contacto deslizante a lo largo
de sus carag interiorevsv susﬁaneiglmente plangs, por. cualquier
medio ﬁsual de sujecién, tal como una- disposicién 15 de ranura
en forma de eje de cerradurz y remache, Un botén de interrup-
tor 16 est& situado sobre Iz superficie amberior delantera
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) de 1z caja 10 para coutro]’.ar la excitaeién del motor 11. Un

par de pulsadares 17, que luegu esl:udia.remo-s en detalle, se
extienden Ixteralmente decsde Iados: opuestus ﬁ.el extremo an-
terior del mango 10. L v

La figura 2 muestza los elementos del mecanismo de acw-
clonamiento original.de nuestro cuchille; q,ue_est&z encerrados
en la. parte central de la oaja 10 emtre el motor 11 y la aber-
turs delantera 14, E1 mecanismo estd conectado a un 4rdel 18
e a._ccidnamiento'del mof;ox: ciue tigng un tornillo sm\ﬁn 19
formado sobre su extremo delantero y estd destinado & recibir
las pa.ri}aé de cola de las hojas del Cuelyi]_.lb, 12b y 13b, Los
e‘lemaﬁtoa del mecanisn'r_o de awimenm incIuyen un conjunta. ‘
de manivelas o tzansmisibn 20 y un par de dielas o miembros '
21 ¥ 22. Estoa elementos esbén; spportados con posibmdaﬁ de
mqvimien’;o en iz caja por los armazones laterales 23 y 24,
corredera. inferior 25 y corredera superior 26, Los amzones_:
ldéterales y'ias_correderas esté.n'as.égnrados-.ﬁrmmtq déntrd
de 1a ‘exja 10 por cgai@r m'ed’it_) de fijacibn adecuado,

Las bielas 2k y 22 pueden correr -longttudinalménte ‘entre
las cé;n:ede’::as 2y 26' por medio de una pluralidad de pequs~ R
fios cojinetes de bolas, tales coino 2'1'. Los cojinetes @e bolas
estén situados entre las ranuras 2la y 22a, formadas en las
s&pérﬁcies superior e inferior de las bielas para aplicacién
roscads en la guia 2%a del bastidor, )

Bl conjunte de menivels 20 que puede oomprender uns uni-.
déﬁ enteriza incluye ume .meda dentada eentral 29‘ Que engrana
con el tornillo sin fin 19, un par de Iewas 30 ¥y 51 circula- :
res formadzs excén:brieamente ¥ un par de mﬁoms 0 espigas 32
y 33, l:os espacizdores 2%, que pueden éstar hechos de una pie-
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za con la Tueds dentada 29, sitoan & las Ievas@ {
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debida distanciz lateral desds la rueda dentada, El.conjunto
de mniYBla;'esté soportado dentro de la caja 10 pérg rotacién
alrededor de ‘U'-n ‘e‘je fijo transversal al eje del &rbol 18 del
accionamiento del motor, por cojinetes ;54 ¥ 5‘5, Las levas 50 ¥
31 estédn situadas & lados opuestos del efe geométrico de rota-;-
cifn de la rueda dentada 29, diametralmente opuestes entre si,
con sus centros a distancias de. oscilacibén iguales y prede~
terminadas del ejo geométrico, El conjunta de manivela 20 es~

- t4 situado entre las parbes traseras de las bielas 21 y 22
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con las levas 30y 51 situadas dentro de aberturas elipticas
36 y 57 de las biela;s. _ .

Como las levas 90 y 31 ajustan intimamente dentro de las -
aberturas elipticas 36 y 37 puede verse que, al girar el con-.
junto de manivela 20, las bielas son accionadas en cortas ca-
rreras de vaivén en sentido contrario.

La distancia total de desplaza.miento o carrera de cada

biela es igual a ls distancia total en que se mueven los cen~

tros de las levas longitudinalmente durante la rotacién de

ca_ﬂa leva_desde su pos:'géién mds anterior a su pqaicién mﬁg
posterior, es decir, dos veces la distancia de oscilaciﬁx};
Bsto oéuz_‘re dﬁra.m_:e media rptaciﬁn de la rueda dentada 29,
Como se disoutirf en mfs detalle en 1o que sigus, las
partes delanteras de las bielas 2l y 22 estén destinsdas a
consctarse a las hojas del cuchillo, o
De acuerdo con un aspecto de nue stro invento, los filos infe-
.riores de las hojas del cuchillo estén pex:lados cOmG SO MUeS=
tra en las figuras 1 a':5 rara. dar una serie de clspides o dien~
tes adyacentes 38 que proporcionan una accibn de corte original
y continua cuande se usan en un par de hojas que se mueven sp

vaivén en sentido contrario y que estdn em contacto. Las efis-
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pldes 38 esté.n se.para;das por picos 0 salientes 39 donda.se
intersecan los dientes, No solamente los picos 39 de cada hoja
proporciona.n accidn de co:nte in&ependiente al rebasarse uno

a otro en intimo conta.oto de deslizamiento, sino que las su-

‘perficies afiladas 38 entre los picos aseguran asimismo una,

aceidn de corte. cqntim;a entre las dos hojas que se mueven ‘
en gentido opuesto a lo large de toda 1la }.ongi‘bud de 1la poT-
cidn perlada de ]as hojas. De preferencia, las ofispides 38

son ligemmente concavas. “ )

Se ha. obtenido una accidn de corte muy eficaz po:: las
hojas pe;la.das que se mueven en vaivén en se_ntidq cont:f:a.r_*:.o ‘
cuande los picos de las hojas se rebasan uno & otro a una ve-
locidad relativamente grande, Ademis, se ha visto que una ré-
pida. inversién de la accién de corbe de los filos de las ho-
jas es parpicglézmente c}gseable para el corte de carnes ca-
lientes y otros alimentos blandos éue tienen tendencia a ce-
der o a moverse con las hojas. Asf, una carrera de vaivén cor-

t& ha demostrado ser ideal, Un mecanismo de &impulsién de ca-

_ Treras cortas consume también me_nés espacio dentro .de la caja

del cuchillo donde las limitaciones de espacio son orificas
¥ asegura la mixima utilizacifn de los filos. ,

Los datos siguientes se refieren 2 una realizaciln espe-
cffica de nuestro invento que ha demostrado ser satisfgcto:-
ria y se comprenderén mejor obsqn#ndo los elementos mogtm;
dos em las figuras 2 y 5. Usando wna disposici.én. de motor y
rueda dentada para dar una velocidad de la iueda, 23 a una fre-
cuencia de aproximadamenté 2.000 r.p.in. ¥ teniendo lss levas
30 y 31 situadas con su punto central a 2,4 mm. del eje de.la
rueda dentads 29, se ha logrado el corte satisfactorio de una
amplia gams de alimentos con hojas perladas que tenfam una di-
mensién de pico a pico de 6,4 mm,La disba.g%mp\dg @@eﬂ,ﬁn
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de 2,4 mm, proporcions una longitud de carrera de. 4,8 mn. He-
mos encontrado qus wna longitud de carrera sugtancialmente'
mayor tiue esta dj,mex_lsién,iz_iende a lanzar o_pro&ectar el ali-
mento que se esté cortando desde la placa © mesa sobre la
cual se corta, o ‘

~ La figura 3 representa una vista lateral dmg@n#t;ca,
del cbnj_unto: de ;pan;veia 20, mostrande sblo el boji:ég 33, la
leva 31._3"13 hoja 13 en lineas llenas, y 1a leva 30, y la-
hoja 12, en lineas de trazos, cuando el conjunte de manivela
estd situado para disponer las levas y las hojas del cuchillo
en sus posiciones extremms hacia delante y hacia atrés.»
linea "A" representa, ¢l punto en el oual los picos del per-
lado lgc ¥ 13¢ sa rebasarfan o coincidiriag late:alrgxenteﬂAen-

tre si,,’. en cuyo mpmen.to"l‘as :;.evas esta;cia.’n en sus posiciones

. més s;;périoz:es e inferiores o nsutras, I..a..'lima. "B es uma 14-
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nea vertical a t;ayé.s del eje de rotacién (}el_cu;lj;m‘bo de ma-
nivela 20 y 30a y 3la representan -los puntos centrales de las
lévas 3’0 ¥ 31, respectivamente.. E diagram. superior de ia.
figura 3 muestra la hoja 13 en su posicién mis trasera y la
posicifn correspondiente de la leva 51 mientras el diagrama
inferior muestra la hoja 13 en su posicibn mis delantera y
la correspondiente posicién de la leva 31. Las posiciones ex-
tremas opuesi_}é.s de la hoja 12 y la leva 50 se muestran en 1i;
neas de trazos en l= figura 3. -
Puede Terse que la aplicacién de fuerza der rotacmn a la

leva. 31 comenzard & e.cclomr & la hoja 15 desde su posieién.

‘mds trasera hads dela.nta, &1 girar la leva 31 a w posicibn

desplazade en 902 de 1a posicién mostrada en la parte superior
de la figura 3, &'e- modo que el osubtro de 1a leva estd en 1m

361593
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linea "B, las hojas estarén en su posieidn neutra. en Is. cual
los plC‘OS’ de las hojans eeinciden 1atera1mente como lo hacen
los picoes 12¢ y Bc & 1o largoe de la I.inea wEw En este mo-~
mentog la ao,;a 15 yel centre de la leva 31 se habrén movido
haqtla delante“ c_le-sﬁe szfsv pgs_::c:mnss nis retrasadas a sus posi-
clones nsutrzs, en une distancia "C¥, Cuando la leva '51 se
mueve en 309 mas,, a I.a ‘posicién mastrada en el d:.agra.ma in-
ferior de 1a figura 3, 1z hoja 13 conbtinda a su posicibn mis
avanzada, hadbiendo rebasadec los picos del pexrlsdo unos a .
oﬁr&s de modo que los pj.é'og estén ahora espacia.doé. éx; dos va-
ces la distancia "X* (7,9 mu) y 1a hoja I3 esté lista pare
_comenm' auwmovimie;lt.o haei_a " aﬁzésé Como resulbe evidente por
los diagrames de la figura 3, el ‘mavimieh’cc de los picos de
lzs hojas en una distancia "C* da como resultado el movim‘.én.-
to de Los centros de las levas en una &istancia igual,
De: este a.nélisiar es eviden.ts que oada. pico de Ia hoja 1’5
pasa sélo un pico f:orre:fspondiente de Ia I_mJa: 12 durante oada ’
carrera de avance y cada carrerz de retroceso, Los picos 'cég‘ :
ﬁgspm}die:}te;s se pasarén unos g otros dos Teces en cada Te-
volueidn complete o.ciclo del conjunto de manivela, haciendo
cada hoja dos carreras dqurante cade retolt;cién. Se compren-
derd que disminuyende 1z dimensién de picd a ;iico del perla~
do de la.s'hojas del cuchillo, la cantidad de pasadas de pico

& pico durante cada carrera pusde aumentarse corre.épondiente-'»

mente ., sm e@han'sd, sila Qimgnsién de pico & pico del pere
lado de 1a hojs se aumenta, ne puede aumentarse mis alld de
d6s veces 1z .dimensiSn da s distancia de oscflaciém (distan-
cig de media carrers) Si les hojas se mantienen coincidentes
cuande estdn en su posicidn neutza; est-o,_oeuq;ze asf si los

rlcos del perledo han de pasar a los picos correspondientes
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de la otza ho;la. Puede calcnlazse;, ba.sé.ndosa en las dimen-
sxoz;e_xs dades para la realizacién preferida, que = Lo largo
de 1z longitn&:perig;da, de las hojas del cuchillo, entre. pi-
cos del perlade éue 86 mueven en vaivén en sentidos ‘opusstos,
tienen lugar aprorimedamente 6,300 cortes independientes por
centimetro, |
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Los puntos de invencién propia y fueva q;ue se presentan
para. que sean objeto de esta Patente de Invencidn en Espafia,
por veinte afios, son los s:.gutentes. _ ‘

19,- Un dispositivo de cuchillm c:orta:dor operaﬁo meeéni- .
eamenbe, quer tiene un par de hojzs de cuchille Longi.tudinalgs
que s& mueven en vaivén, incluyendo cada unz de dichas hojas
una. parbe de corte delantera,unk parte de colx trasera y unx
o:-}ré lateral sustancialmente planz, estande destinadas dichas
hojas de: cuchilla & é.p:;.icagsi&h de deslizamiento entre si a lo
laz:go de su parte de corte, eanaéteﬁza&o . porq;uez e_zi el filo
de la paftes de corte de cada una de las hojas éstén fom;a.dos‘
un serie de perlados adyacentes, comprendiendo cada uno de

- los peilados dentados arqueados que s& intersecan en picos

que se e:x:tienden. hacia a.ba;}o.

29 - n. dispositiwo aegm el pun.to 19 canaeterizado
porque “estén provistos medios para mover en vaﬁ_.vﬁn las ho;jasd
2 un ritmo de aproximadamente 4,000 ca.rréracs pox minuto, )

52,~Un a:.spos:.ti.vo segun el punto 12, caracterizado
porque 1 dimensién de pico & pico de los dentados de log ﬁ-—
los es mayor que la mita& de 1a disna.ncie. de 1a carrera..

~ 4%,~ Un dispositivo segin e:L punto 3¢, caracterizado
porqne “las carveras tienen una longitud de aproximedamente

bham, | 3061593
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59 - Tn dispositivo segnm. cua.lquiera de los puntos ante~

rio;'es, eazacterizaqo porque las hojas estén dispuestas de
modo que bodos los picos pasen junto @, por lo menos, un pico
correspox}diem:e glq la 9§ra _hq;[a; durante el funcionsmiento,

62, Un. disposii}ﬁ;q segin cualquiera de los puntos ante-
!iores; caracterizado porq:ue esté previsto un motor para ha-
cer girar uu par de ex:céntrim destinadas a mover en vaivén
bielas en las cuales estéin montadas las hojas,

Ty~ 'm DISPOSI’IIVO DE CUCHILLO C&TADOR OFERADO MEGA-
NIGAME:H’E!' todo tal y conforme se descrile em la presente Mo~ -
mdria, 1a~cw.1 consta de l{neas y a titulo de ejemplo se
representa en el adjunto dibujo; F

Hadrid, 4 qh 4064
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