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Esta invento se refiere a cuchillos cortad oías o da re­
banar operados mecánicamente y, en particular, a cuchillos 
de esa clase que están. diseñados para ser manipulados a mano 
para llevar a cabo trabajos usuales de corte da alimentos.

5 .-  Los dispositivos cortadores operados mecánicamente, ta ­
les como las máquinas rotativas eléctricas de cortar lonchas, 
se han convertido desde hace mucho tiempo en equipo usual en 
las tiendas de fiambres, de ultramarinos, e tc . Sin embargo, 
debido a su gran volumen, fa lta  de flexib ilidad , elevado cos- 

10 .- te in ic ia l y e l peligro que representa, la  cuchilla rotativa, 
ta le s  máquinas han resultado ser inaceptables para trabados 
de corte normales en. e l hogar.

También se ha tropezado con problemas en los cuchillos 
manipulados a mano y operados mecánicamente para uso domás- 

15 .- tico  usual. Thles problemas incluyen, por ejemplo, la  inca­
pacidad para cortar satisfactoriamente una amplia variedad 
de alimentos cuando los alimentos están, fríos o calientes y 
la  inconveniencia de la limpieza de los cuchillos. Una zona 
partícularmente definí! para e l trabaj o de los cuchillos ma- 

20.- nuales operados mecánicamente ha sido la  de cortar alimentos 
blandos, ta les como pan, carnes calientes y  ciertas verduras, 
ta les  como tomates, que son aplastados por las hojas de los 
dispositivos disecados para e l corte de sustancias más duras.

Otro factor que reduce la aceptabilidad de los euohillos
25.- de corte operados mecánicamente de la técnica a n te r io r  surge
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de la, necesidad, que es cocán a todos los cuchillos, de lim­
piar laa  hojas después de cada uso. Con cuchillos accionados 
mecánicamente, la  limpieza de la s  hojas de los cuchil l os pue­
de hacer que líquidos u otra materia extreEa entre en e l macan 

30,— n îpmrt de accionamicuto de la s  hojas, dando como resultado e l
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atascamiento de elementos rotativos dispuestos cent estrechas 
tolerancias y  e l  deterioro del mecanismo de accionamiento y 
dando pie también a otro trabajo de limpieza. Además, cuando 
e l mecanismo de accionamiento incluye aparatos eléctricos, 
como un motor, puede e x is tir  peligro de calambres.

Por consiguiente, una característica da este invente, es 
proporcionar un cuchillo de p a rtir  manual, operado mecánica­
mente, que tiene una acción de p a r tir  mejorada.

En una forma del invento, se crea un cuchillo de p a r tir  
o cortar operado mecánicamente, con un par de hojas que. se 
mueven en vaivén, de modo contrario, en relación de desliza­
miento intimo entre s i ,  perladas a  lo  largo de sus f ilo s  in ­
feriores para proporcionar corte continuo de los alimentos 
que se están dividiendo. El perlado incluya dientes adyacen­
te s  que se cortan para formar picos que se extienden hacia 
abajo* E l f ilo  y e l  mecanismo de accionamiento están dispues­
tos de modo que la carrera da la s  hojas en direcciones opues­
ta s  sea suficiente para asegurar que a l menos un pico del f i lo  
de cada hoja rebasa, a l menos un pico del f ilo  de la  otra hoja* 
Asi, además del corte continuo por la  acción de vaivén en 
sentido contrario de los dientes del perlado, se erea acción 
de corté entre los picos de la s  hojas, que se tocan, y se 
mueven en vaivén en sentido contrario*

El invento podrá conprenderse mej or haciendo referencia a 
la  siguiente descripción dada en relación con los dibujos ane-



ios, em los cusios:
La. figura I  es una v ista  en perspectiva da un cuchillo 

para cortar operado mecánicamente da acuerdo- con este invento, 
que tiene una parte da la s  hojas del cuchillo suprimida en 

60.'- gracia, a  la  claridad y que. muestra una parte de la  caja del 
mecanismo arrancada.

La figura & es una v is ta  despiezada en perspectiva del 
mecanismo da accionamiento del cuchillo operado mecánioamen-, 
te  de la  figura 1 y de la s  partes traseras de la s  hojas dé 

65¿- la s  cuchillas.
La figura 3 es una representación diagramática de la  po­

sición re la tiva  de las  hojas, del cuchillo en posiciones extre­
mas de la. carrera longitudinal del mecanismo da impulsión,mos­
trando la  posición rela tiva del mecanismo de accionamiento 

T0+- pof excéntrica en estas posiciones.
Con referencia, ahora, a  los dibujos, la. figura 1 mues­

tr a  un cuchillo da rebanar o cortar manual, operado mecánica­
mente, que tiene un mango o caja 10, un motor 11 encerrado 
dentro de la  parte trasera de la  caj[a, y un par de hojas 12 
y 13* Las hojas del cuchillo- incluye porciones de corte delan­
teras 12a y 13a que se extienden hacia delante desde e l ex- - 
trema anterior de la  oaja 10 y porciones de cola traseras 
12b y 13b que se extienden a través de una abertura anterior 
14 del extremo anterior de- la caja para su conexión a  un tne- 

80^- eañismo da accionamiento que está dentro de la  caja. Las ho­
ja s  son mantenidas en intimo contacto deslizante a lo largo 
de sus caras in teriores sus&aneialmente planas, por. cualquier 
medio usual de sujeción, t a l  como una disposición 13 de ranura 
en forma de e je  de cerradura, y  remache. Uh botón de intarrup- 

35 .- to r  16 está situado sobre la  superficie anterior delantera
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de la. oaja 10 para controlar la  excitación, del motor 11. Oh 
par de pulsadores 1?, que luego estudiaremos en detalle , se 
extienden lateralmente; desde lados opuestos del extremo an­
terio r del mango 10.

La figura 2 muestra los elementos del meoanismo de ac­
cionamiento original .de nuestro cuchi l ie  que están encerrados 
en la parte central de la caja 10 éntre e l  motor 11 y la  aber­
tura delantera 14. El mecanismo está  conectado a un árbol 10 
de accionamiento del motor que tiene un to rn illo  sin  f in  19 
formado sobre su extremo delantero y está destinado a rec ib ir 
la s  partas de cola de las hojas del cuchillo, 12b y 13b. Los 
elementos del mecanismo de accionamiento incluyen un conjunto, 
de manivelas o transmisión 20 y un par de bielas o miembros 
21 y 22. Estos elementos están soportados con posibilidad, de 
movimiento en la  caja por los armazones la tera les 23 y 24, 
corredera in ferio r 25 y corredera superior 26. Los armazones 
la te ra les  y la s  correderas están asegurados f i r  másente dentro 
de la  caja 10 par cualquier medio de fijación adecuado.

Las bielas 21 y 22 pueden correr longitudinalmente entre 
la s  correderas 23 y 26 por medio de una pluralidad de peque- 
nos cojinetes de bolas, ta le s  como 2?. Los cojinetes de bolas 
están situados entre la s  ranuras 21a y 22a, formadas en las 
superficies superior e inferior de la s  bielas para aplicación 
roscada en la  guía 23a del bastidor,

E l conjunto de manivela 20 que puede comprender una uni­
dad enteriza incluye una rueda dentada central 29 que engrana 
con e l to rn illo  sin  fin  19, un par de levas 30 y 31 circula­
res formadas excéntricamente y un par de muñones o espigas 32 
y 33. Los espaciadores 29a, que puedan es ta r hechos dé una pie­
za con la  rueda dentada. 29, sitúan a la s  levas 30 y 31 a. la

-  5 -  1



%'
-  6

debida distancia la te ra l desda la  rueda dentada. El conjunte 
de manivela está soportado dentro da la  caja 10 para rotación 
alrededor da un eje f ijo  transversal a l  eje del árbol 18 del 
accionamiento del motor, por cojinetes 34 y 33, Las levas 30 y 

120.- 31 están situadas a lados opuestos del eje geométrico de rota­
ción de la rueda dentada 29, diametralmente opuestas entre s i ,  
con sus centros a distancias de oscilación iguales y prede­
terminadas del eje geométrico. E l conjunte de manivela 20 es­
tá situado entre las partes traseras de las b ielas 21 y 22 

125,- con las levas 30 y 31 situadas dentro de aberturas elíp ticas 
38 y 37 de las bielas.

Como las levas 30 y 31 ajustan intimamente dentro de las 
aberturas elíp ticas 36 y 3? puede verse que, a l  g irar el con-

La distancia to ta l de desplazamiento o carrera de cada 
biela es igual a la distancia to ta l en que se mueven los cen­
tros de las levas longitudinalmente durante la  rotación de 
cada leva desde su posición más anterior a su posición más 

135.— posterior, es decir, dos veces la  distancia de oscilación. - 
Esto ocurre durante media rotación de la  rueda dentada 29,

Como se discutirá en más detalle en lo que sigKB, las  
partes delanteras de las bielas 21 y 22 están destinadas a 
conectarse a las hojas del cuchi l lo .

140,—, De acuerdo con un aspecto de nuestro invento, los filos infe­
riores de las hojas del cuchillo están perlados como se mues­
t r a  en las figuras 1 a 3 para dar una serie de cúspides o dien­
te s  adyacentes. 38 que proporcionan una acción de corte original 
y continua cuando se usan en un par de hojas que se mueven en 

145.- vaivén en sentido contrario y que están en contacto. Las cús-

junto de manivela 20, las bielas son accionadas en cortas ca- 
130.- rearas de vaivén en sentido contrario.
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pides están separadas por picos o salientes 39 donde se 
intersecan los dientes. No solamente los picos 59 de cada hoja 
proporcionan acción de corte independiente a l  rebasarse uno 
a otro en intimo contacto de deslizamiento, sino que las su-

150̂ +— p é rfid a s  afiladas 58 entre los picos aseguran asrmismo una 
acción de corte continua entre las dos hojas que se mueven 
en sentido opuesto a lo largo de toda la  longitud de la  por­
ción perlada de las hojas. De preferencia, las cúspides 38J 
son ligeramente cóncavas,

155+r* Se ha obtenido una acción de corte nngr eücaz por las
hojas perladas que se mueven en vaivén en sentido contrario 
cuando los picos de las hojas se rebasan uno a otro a una ve­
locidad. relativamente grande. Además, se ha visto que una rá ­
pida. inversión de la  acción de corte da los f i lo s  de las ho— 

160.- jas es particularmente deseable para e l corte de carnes ca­
lientes y otros alimentos blandos que tienen tendencia a ce­
der o a moverse con las hojas. Así, una carrera de vaivén cor­
ta  ha demostrado ser ideal. Oh mecanismo de impulsión de ca­
rreras cortas consume también menos espacio dentro de la ca ja  

165.- del cuchillo donde las limitaciones de espacio son orificas 
y asegura la  máxima utilización de los ü lo s .

Los datos siguientes se refieren a una realización espe­
c ifica  de nuestro invento que ha demostrado ser satisfacto­
r ia  y se comprenderán mejor observando los elementos mostra—

170.— dos en las figuras 2 y 3 . Usando una disposición de motor y
rueda dentada para dar una velocidad de la  rueda 29 a una fre ­
cuencia de aproximadamente 2.000 r.p^a. y teniendo las levas 
50 y 51 situadas con su punto central a 2,4 mm. del eje de. la  
rueda dentada 29, se ha logrado e l  corte satisfactorio  de una 

175.- amplia gama de alimentos con hojas; perladas que teniam. una d i­
mensión de pico a pico de 6,4 mm.La d is ta ^ í^ d ^



de 2,4 mm. proporciona una longitud de carrera de 4,8 mn. He­
mos encontrado que una longitud de carrera sustancialmente 
mayor que esta dimensión tiende a lanzar o proyectar el a l i -  

180,— mentó que se está cortando desde la  placa c  mesa, sobre la  
_ cual se corta.

La figura 3 representa una vista la te ra l día gramática 
del conjunto de manivela 20, mostrando sólo e l  botón 35, la  
leva. 31 y la  hoja 15 en lineas llenas, y la. leva 30, y la  

185,- hoja 12., en líneas de trazos, cuando e l conjunte de manivela 
_ está situado para disponer las levas y las hojas del cuchillo 

en sus posiciones extremas hacia delante y bacía a trás. La 
linea "A* representa e l  punto en e l cual los picos del per­
lado 12c y l?c se rebasarían o coincidirían lateralmente en- 

190,- tre  sí,, en cuyo momento la s  levas estarían en sus posiciones 
... más superiores e inferiores o neutras. La línea "B* es una l í ­

nea vertical a través del eje de rotación del conjunto de ma­
nivela 20 y 3Ca y 31a representan -los puntos centrales de la s  
levas 30 y 31, respectivamente. El diagrama superior de la  

195.- figura 3 muestra la  hoja 15 en su posición, más trasera y la  
posición, correspondiente, de la leva 31 mientras e l  diagrama 
in ferio r muestra la  hoja 13 en su posición más delantera y 
la  correspondiente posición de la  leva 31. Las posiciones ex­
tremas opuestas de la hoja 12 y la  leva 50 se muestran en l i -  

200.- neas de trazos en la  figura 3 +
Puede verse que la aplicación de fuerza de rotación a la  

leva 31. comenzará a accionar a la  hoja 13 desde su posición, 
más trasera hada delante. Al g irar la  leva 31 a una posición 
desplazada en. 90* de la posición mostrada en la  parte superior 

205.- de la  figura 3, de modo que e l  centre de la  leva está en la
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linea las hojas estarán en sa. position neutra en la  cual
los pico? da las  hojas coinciden lateralmente cono lo hacen 
los picoa 12c y 13c a lo larga da la línea "A*. En este mo­
mento, la  hoja. 13 y e l centro de la leva 31 se habrán movido 
hacía delante'desde sue posiciones más retrasadas a sus posi­
ciones neutras, en una distancia "(?*. Guando la  leva 31 se 
mueve en 90" más-, a la  posición mostrada en e l  diagrama in­
ferior de la  figura. 5, la. hoja 13 continua a su posición más 
avanzada, habiendo rebasado los picos del perlado unos a 
otros de modo que los picos están ahora espaciados en dos ve­
ces la  distancia "X" (7,9 nan) y la  hoja 13 está l is ta  para 
comenzar su movimiento hacia a trá s . Como resulta evidente por 
los diagramas de la figura 3, e l  movimiento de los picos de 
las  hojas en una distancia "(?* da como resultado e l movimien­
to  de los centros de la s  levas en una distancia igual.

De este análisis, e s  evidente que cada pico de la  hoja 13 
pasa, sólo un pico coSrespondiente de la  hoja 12 durante cada 
carrera de avánce y cada carrera de retroceso. Los picos co­
rrespondientes se pasarán unos a  otros dos veces en cada re­
volución completa o ciclo del conjunto de manivela, haciendo 
cada hoja dos carreras durante cada revolución. Se compren­
derá que disminuyendo la  dimensión de pico a pico del perla­
do de la s  hojas del cuchillo, la  cantidad, de pasadas de pico 
a. pico durante cada carrera puede aumentarse correspondiente­
mente. Sin embargo, s i  la  dimensión de pico a pico del per­
lado de la  hoja se aumenta, no puede aumentarse más a llá  de 
dos veces la  .dimensión da la distancia de oscilación (distan­
cia de medie carrera) Si la s  hojas se mantienen coïncidantes 
cuando están ëu suposición neutra; esto ocurre asi s i los 
pioos del perlado han de pasar a los picos correspondientes
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de la  otra hoja. Pueda calcularse, basándose en las dimen­
siones dadas para la  realización preferida., que a lo largo 
de 3a. longitud perlgáa. de las hojas del cuchillo, entre pi­
cos del perlado que se mueren en vaivén en sentidos opuestos, ¡ 
tienen lugar aproximadamente 6,300 cortes independientes por 
centímetro.
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Loa puntos de invención propia y nuera que se presentan 
para que sean objeto de esta Patente de Invención, en España, 
por veinte años, son los siguientes:

i s , -  un dispositivo da cuchillo cortador operado metSáni- 
camenbe, que tiene un par da hojas da cuchillo longitudinales i 
que se muevan en vaivén, incluyendo cada una da dichas hojas 
una parte de corte delantera,una parte de cola trasera y una 
oara la tera l sustancialmente plana, estando destinadas dichas 
hojas de cuchillo a aplicación de deslizamiento entre, s i a lo 
largo de su parte de corte, caracterizado porque: en e l filo  
de la. parte de corte de cada una de las hojas están formados 
una seria de perlados adyacentes, comprendiendo cada uno de 
los perlados dentados arqueados que se intersecan en picos 
que se extienden hacia abajo.

23.- Uh dispositivo según e l punto 1*, caracterizado 
porque están previstos medios para mover en vaivén las hojas
a un ritmo de aproximadamente 4.000 carreras por minutos 

33.- un dispositivo según el punto 1", caracterizado 
porque la  dimensión de pico a pico de loa dentados de loa f i ­
los es mayor que la mitad da la  distancia, de la carrera.

43, -  Uh dispositivo según e l  punto 33, caracterizado 
porque las carreras tienen una longitud de aproximadamente 
4,8 mm. .3 ?
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5s+- Uh dispositivo seg^n cualquiera da los puntos ante­
rio ras, caracterizado porque las hojas están, dispuestas da 
modo que todos los picos pasen junto a , por lo menos, un pico 
correspondiente de la  otra hola durante e l  funcionamiento. 

230..- 63. -  un dispositivo; segdn cualquiera de los puntos ante­
rio res, caracterizado porque está previsto un motor para ha­
cer g irar un par da excéntricas destinadas a mover en vaivén 
bielas en las cuales están montadas las hojas.

73 .- *UN DISPOSITIVO DE CUCHILLO CCRT&DÓR OPSRÍDO MEC3L- 
275.- NIQRMENTE!'] todo ta l  y conforme se describa en la  presente Me­

moria, la  cual consta de líneas y a titu lo  de ejemplo se
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