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MEMORIA DESCRIPTIVA
gue se presenta‘para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 30 de Junioc de 1964 con el N2 301.57%
en
ESPANA
por VEINTE afios
a nombre de N.V. PHILIPS’GLOEILAMPEIFABRIEKEN, entidad ho-
landesa, establecida en Emmasingel 29, Eindhoven, Holanda,
por:
"UH DISPOSITIVO DE CONTROL AUTOMATICO, ESPECIALMENTE PARA
MAQUINAS DE LAVAR".

BEste invento se refiere a dispositivos de control
automé'bicos, especialmente para migquinas de lavar, que
permiten hacer una seleccién entre una pluralidod de manio-
bras sucesivas por medio de un interruptor de posiciones

5 niltinles que conecta al menos una maniobra en cada posi-
cidn.

En una méquina de lavar tales maniobras pueden con-
sistir en, por ejemplo, aclarado, ebullicidn, lavado, cen-
trifugacidn y constituyen los elementos del denominado pro-

10 grame. que en general difiere para cada clase de lavado a
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llevar a cabo con respecto a la sucesidn de maniobras asi

como a la duracidn, temperatura, etc. Un objeto del inven-
to es crear un dispositivo sencillo que permita hacer una

seleccibn entre una pluralidad de programas predetermina-

dos.

Segfln el invento, se consigue este objeto acoplando
el inberruptor a un dispositivo de accionamiento que puede
ser detenido cn cada una de las posiciones de inberrupcidn
¥ que incluye medios para seleccionar entre une nluralidad
de sucesiones predeterminadasg de poslciones de parada, sien-
do repuesto el dispositivo de acclonamiento en moviniento a
partir de cada posicidn de parada como funcién del progre-
so de la operacidn conectada.

A £in de que el invento pueda ficilmente ponerse en
préctica, serd descrito ahora en detalle, a modo de ejem-
plo, con referencia al dibujo diagramitico adjunbo.

Fl dispositivo representadoiincluye una pluralidad,
en este ejemplo, de tres interruptores, 1, 3 y 5 conectados
cada uno a un nfmero correspondiente de trayectorias con-
céntricas de conbacto 7, 9 y 11 en forma de arcos de circu~
los (representados solo en parte), que han sido formados
breferentemente sobre una placa aislanbte por medio de un
procediniento de impresibdn adecuado. Las trayectorias de
contacto, 7, 9 y 11 tienen unos rebajos cortos 13 separa-
dos por disbancias que son mlbiples de una distancia angu~
lar debermineda. Las trayectorias de contacto pueden ser
exploradas con la gyuda de los contactos 15 provistos sobre
un brazo 19 asegurado a un &rbol concéntrico 17 y estén co-
nectados conductivamente a un contactvo 21 provisto de mane-

ra similar sobre el brazo 19 y destinado a deslizarse sobre
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una. trayectoria de contacto continua concéntrica 23.

El &rbol 17 del brazo de contacto 19 estl acoplado
a un rotor de accionamiento 25, preferontenente por medio
de un mecanisno de retardacidén adecuado, cuyo motor de ac-
clonaniento puede ser alimentado desde una fuente de corrien-
te 27 y puede hacer girar a la palanca 1S en una direccidn .
en el gentido de las agujas del reloj. El acoplamiento en-
tre el motor 25 y el Arbol 17 se representa por una linea
de puntos 29.

EL motor eléetrico 25 esti también acoplado a un in-
terruptor giratorio 31 que se muestra solamente en forma de
blogue por razones de claridad, pero el cual puede en gene-
ral consgisbir en un brazo de contacto giratorio que coope-
ra con una pluralidad de contactos individuales provistos
en trayectorias de contacto concéntricas. EL &rbol 17 y @
&xrbol del inbterrupbor 31 giran en sincronismo entre si y
estén preferentencnte conectados juntos directamente.

El bragzo de contacto 19 con sus contactos 15 y las
trayectorias de conbacto 7 ¥y 9 y 11 consbituyen un dispo-
sitivo de blocueo por medlio del cual puede deténerse el no-
Gor eléctrico 25 en las posiciones del frbol 17 y del érboi'
del inbterrupbtor 3L que esté directamente acoplado al mismo
~ que estln situadas a distancias anpulares isuales entre
si.Da fijura muestra gue cl circulto de alimentacidn se ex-
viende desde el mobor eléctrico 25 por la traycctoria de
contacto 23, los contoctos 21 y 15, las trayectorias de
convacto 7, 9 v 11 y los interrupbores 1, 3 v 5 ¥ puede ce~
rrarge apretando uno de estos intermruptores, por cjeuplo, el
interruptor 3. El brazo de contacto 19 es asi movido por el

nmotor eléectrico desde la posicidn inicial ilustrada hasta
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la posicidn representada por la linea de puntos 33, y.el

contacto 15 asoclado con la trayectoria de contacto 9 entra

sl en el rebajo 13, haciendo que el motor se detenga en es-

va posicidn del brazo de contacto 19. Después de que el mo-
wor ha sido hecho arrancar de nuevo de la nmanera que sé deg=
cribird en lo que sisue, el contacto 15 entra de nuevo on
la poreldn conductora de la trayectoria de contacto y se
nueve hasta el rebajo simulente 13 situado en la posicién
del brazo de conbacto 19 que estd marcada vor la linea de
puntos 35. La disbtancia angular enbre las posiciones 33 y
35 es dos veces mayor que aguélla entre la posicidn inicial
¥ la posicidén 33. El moltor cléctrico puede tambiln ser de-
tenido, sin embargo, en la posici§n intermedia angular, in-
dicada por 37 y ésto hubiera tenido lugar si hubiese apre-
tado el contacto 1 en vez del contacto 3.

Las posiciones resultantes de parada del &rbol 17
corresponden a posiciones angulares del &rbol del intverrup-
tor 31 en la cual estin cerrados ciertos contactos del in-
terruptor. Asi, por ejemplo, en la posicibn 37 del brazo
de contacto 19, de los contactos 39 a 53 del inbterruptor 31
representada en la figura, los contactos 41 y 43 estfn ce-
rrados. Las relaciones correspondientes se muestran en 1i-
neas de punbos.

El interruptor 31 controla por medio de sus conbac-
tos los diversos elementos de la propia mfguina de lavar,
por ejemplo, un grifo 55 para llenar el tambor de lavado,
un elerento de caldeo 57, un moboxr eléctrico 59, para accio-
nar el bambor de lavado, etc. cuyos elementos llevan a cabo
las diversas maniobras que componen cada programa de la mé-

quina de lavar. Por medio de sus conbactos 43, 45, 49, 5l ¥
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5%, el interruptor 31 puede también hacer operantes los
tres miembros auxiliares (los cuales pueden ser de una
construceidn conocida por si misma), en esbte ejemplo dos
interruvtores 6l y 65, que dependen de la temperatura, por
nedio de los contactos 4% y 42 ¥y un interruptor de tienvo
65 por medio de los contactos 49, 51 y 55. Dichos micmbros
auxiliares controlan sus contactos asociados 6la, 63a, 6ba,
que estén incluidos en el circuito de alirentacidn del mo-
tox eléctrico 25 en combinacidn en paralelo con los contac-
tos de ruptura preseutes en el disvositivo frenador descri-
vo y del cucl forr.an parite los rebajos 17.

Cono se desnrende de lo anterior, uno de los tratanien
tos que puede llever a cabo la miquina de lavar (o posible-
ﬁenﬁe una pluralided de maniobras que inseparablenente van
Juntas), es comenzado conectando el interrupbor 31 encada

una de sus posiciones corresnondientes a lasposiciones de

s’

narada del &rbol 17. Sin embergo, la conexidn tiene luger
solonente si el brazo 19 se detiene en la vnosicidn corres-
nondiente a la oneracidn concernida. Si éste no es el caso,
tal como acontece &l apretar el interrupbtor %, por ejemnlo,
en la posicidn 37, la operacidn pertinente no comienza. &n
el caso menclonado pars fines ilustratives, como puede

verce de la ficura, el grifo 55 es abilerito por medio del
contacto 39 y al nmismo btilempo el contacto 49 del interrup-
tor de tiempo 65 es cerrado haciendo asi gue el interruptor
de tiempo se ajusve de modo que el contacto G5a se cilerre
después de un periodo durante el cual el grifo 55 puede lle-
nar el tambor de levado con asra hasta el nivel reguerido.
El concento G5a permanece cerrzdo solamente durante un pe-

riodo corto, pero suficientemente largo para mantener al mo-
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bajo pertinente 13 en la trayectoria de conbacto 9 ¥ el

notor puede asi permenecer girando hasta que se llesue al
rebajo 1% inmediatamentgéiguiente. Al pasar ida posiciéﬁ

37, los conbtactos 41 y 42 son cerrados solo temporalmente,
de modo gque el dispositivo de caldeo 57 y el interrupbor

de tvemperatura 61, el cual corresponde, por ejemplo, a una
teuperatura de 1002, no estfn conectados. En la posicibn

35, sin embargo, en la cual se detiene el brazo 19, el dis-
positivo de caldeo 57 estéd todavia conectado ol mismo tiem~
00 gue el interruptor de btemperatura 63, el cual responde a
una temperatura de, por ejemplo, 602. Después de que el agua
ha llegado a su bemperatura correcta, el contocto 63 se cie-
rra de modo que el motor eléctrico 25 arranca de nuevo ¥y

el brazo se mueve a la siguiente posicidn de parada 67 en
la trayectoria de contacto 9, lo que resulta en que clbon-
tacto 47 del interruptor 31, que conecta el accionamiento

59 del tambor de lavado, conecta también el interruptor de
tiempo 65 y por medio del contacto 53, durante un pericdo
que es el mAs adecuado para un tratemiento del lavado pre-
sente en el tambor de lavado. Despuds de este periodo, se
clerra el contacte 65a y el brazo 19 se mueve a la posicidn
simuiente, etc.

Como se desprende de lo anterior, cada una de las
trayectorias de contacto 7, 9 y 11 representan una suce-
sién predeterminada de posiciones de parada del &mbol 17
y del interruptor 31 y por lo tanto un programe predebermi-
nodo de maniobras que pueden llevarse a cabo por la mfquina,
formando también parte del programa la duracidén de las di-

versas operaclones. Lo filtimo se consigue porque el dispo-

v
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sitivo de accionamicnibo en cada posicidn de parada es pues-
t0 en moviniento de nuevo de la manera descrita comgéﬁncién
de un progreso de la operacidn conectada. El programa desea-
do gse escoge naturalmente apretando uno de los interrupto-
res de pulsador, 1, 3 y 5.

Bsta solicitud, que corresponde a la presentada en
Trancia el 2 de Julio de 1963, bajo el ne 940.110, se aco-
ge a los beneficios del articulo 51 del vigente Estatutbo

sobre Propiedad Industrial.

NOTA

Los puntos de invencifn propia y nueva que se pre_
senban para que sean objeto de esta Patente de Invencidn
en Espaiia, por VEILTE ailos, son los sigulentes:

le, -~ Un dispositivo de control automébtico, espe-

cialnmente pora mlgquinas de lavar, que permite lhacer una€leccidn

.entre una plurslidad de maniobras sucesivas por medio de un

interruptor de posiciones mlltiples que conecta al menos
una naniobra en cada posicidn, caracterizado por que el in-
terruntor estd acoplado a un dispositivo de adelonamiento
que puede ser detenido en cada una de las posiciones de in-
terrupeidn y que incluye medios para seleccionar entre una
pluralidad de sucesiones predeterminadas de posiciones de
parada, siendo repuecto el dispositive de acclonamiento en
novimiento a partir de cada posicibn de parada como fun-
cibén del progreso de la operacidn conectada.

29, - Un dispositivo de maniobra aubtomftica de

acuerdo con el punbo 1, caracterizado por que el disposi-
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tivo de accionamiento comprende, ademls de un mobtor eléc-
trico, una pluralidad de trayectorias concéntricas en for-
ma de arcos de circulo, provistas de contactos, cuyas tre-
yectorias de los contactos son exploradas cada una de ellas
por un contacto asociado en sincronismo con el interrupbor
¥ por medio del cual puede ser inberrumpido el suministro
nwera el motor eléctrico en una sucesidn predeterninada de
nosiciones de interrupcidn.

32, - Un dispositivo de control automitico de acuer-
do con el punto 2, caracverizado nor que las trayectorias
de contacto han sido formadas sobre una placa aislante en
forma de arcos concéntricos de circulo, provistos de reba-
jos, por medio de un procedimiento de impresidn apropiado
y pueden ser explorados por un brazo con contactos que es
giratorio alrededor de un eje concénirico.

4o, - Un dispositivo de control automitico, espsicial-
nente para mlquinas de lavar.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-
de, representade en el dibujo que se acompaila y con log fi-
nes que se han especificado.

Gsta Memoria consta de ocho hojas escritas a miquina
nor ung sola cars.

Hadrid,
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