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" MEJORAS EN I0S ILSPOSITIVOS DE MONTAJE DE MOTORES ELECTRICOS *,
R S S S S S EssESSssss=sansssse

La presente invencién se aplica en la conseoucién de mejo-
ras en los dispositivos de montaje de un hntor, y nds partiou-
larmente pars reducir las vibraciones que el motor transmite
al s oporte o el aparato én que se halla montado,

Las vibraciones axiales que producen mfquings rotativas como
son los motores movidos por un menantiasl que varfs segfn un

régimen cfclico, como uno de energla alternstive de sements ci-
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clos, pueden prqdhcir un ruido ipadmisihle ¥y originar tensio-
nes perjudiciales en los soportes donde lss méquines rotativas
van montadas, s han_os de que se tomen precauciones pera eislar
dicha vibracién axial. El problema de un aislamiento efectivo
contra les vibraciones se.haece indispenesable de todo puntd cuan=
do la mdquina va suspendide verticelmente del soporte principal,

y eobre todo cugndo existe una conexién lateral.de fricciénm,

como .de polea y corree.sinfin. En uns realizacidén semejente,

el soporte del que pende la méquina puede resulter sometido e
fuerzes axigles, de torsién y radisles que resultan del peso -
¥ del movimiento vibretorio del motor rotativo. |

Cusnds el motor .se hells montado o soportado mediante 1a ér
caja o bastidor del aparato en que estd empleado, el movimiento
vibratorio. del motor se transmite al baetidor o caja. As{, los
paneles \ otras partes de que se compone el. bastidor o caja del
sparato vibran con el motor., En la préctice ee han empleado
anillos eldsticos elmohadillados pars reducir los efectos de
dichas vibraciones, particularmente en las pequefias méquines
dinamoeléotricas,. como son los motorcitos de freccién de cabello.
En tales ordinarios montejes. glé.aticos. ge ampleen .los anilloes
con material. almohadillado que sme colocan en.oada. extremos del
motor y un miembro. de. base. dispuesto para soporter el anillo
almohadilledo. BEste tipo de momtaje. eléstico no ha resultedo
satisfactdrioc en muchas. eplicaciones., Por. ejemplo, cuasndo el
motor va su;p.endidb ¥ mentenido por un extremo, tal montaje
eldstico no puede, por supuesto, ser emplesdo con ung base de
configuracién ordimria, También debe observerse que dicho tipo
de montaje eléstico almohedillado no resulte sdepteble para .-
ser empleado con machas formas de cercass que no edmiten Pécil-
mente la colocecién del anillo flexitle y almohadillado en los
extremos del mo,tér; .Au.h nés, el tipo de momtaje con enillo

almohadillado es relativamente caro de construccion.
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Por todo ¢llo, es deseable. endontrar para osta clase de moto~
res un medio de montaje en que las vibraciones producidas por el
motor resulten realmente a_isladas. del mienbro soporte del epareto
en que estéd colocado el ‘motor, También es de desear que la digpo~
sicién de montaje se adepte fheilmente a la instelacidn que existe
para el motor, de modo que el problems que ge encuentfe pueds ser
resuelto 8in exigir gra.ndes modificaciones en ¢l motor o en el
mlemdro soporte. Eetas ventzjas deben, por supmesto, ester compie~
tades con economfes de msterieles y de mano de obre.

De sacuerdo.con lo expneéto, un objetivo de la invenciln es el
me joremiento en el montaje de una mAquina dingsmo-electrica, como

e8 ¢l motor a que se hace referencia, de modo. gue las vibreciones
producides por e ste motor .dwante. su sccionamiento.résulten en

efecto eisladas del mpareto que contiene el motor.

Un objetivo més e speiffico de la invemiéﬁ es proporcionar un
me jorado. montaje e un motor que sea adecupdo pars resultar ficil-
mente instalado. en un eparato sin trenemitir a este vibraciones,

Otro objetive de la invencién es proporcioner un mejoreds mon—
taje que pueda\ser‘ febricado econdmicavente y que sea berato de
instalacibn. _
~ A6n otro objetivo de la invencidn son las me jores de un mon-
ta:)».e que permita sislar las vibraciomes, y particulsrmente en
les instalaciones donde el motor va soportado por umo de Bus ex=
tremoe y en posicién vertical,

De emuerdo con una forme de la 1nven§5.6n. se ha mejorado el
monteje de un motor eldctrico sobre su soporte. En dicho montsje
se ha dispuseto un miembro base sislador de Vibracionss en umo de
los extremos del motore Una pluralided de miembroe de & wjeciln
se hallan dispuesios pare unir el miembro dese aiélador. de vibra-

cionee con. el soporte. Eetos miembros de sujecién aividenm el
citedo miembro aislador de vivraciones. en tramos. que resultan en

sus extremos fijamente unidos a.dichos miembros de sujecién y pro-
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porcionan uns suspensién flexible el motor. El motor se halls
unido gl miembro base aislador de vibreciones por el centro de
cede. tramo. Los tramos estén dimensionsdos de.modo gue le rele~
cién entre le frecuencia de vibracién del. esfuerzo motor y la
frecuencia de vibracién propia del miembro base aisledor de vibrg
ciones esté tomada entre predeterminados lf{mites pera r educir la -~
trohsndeividad de las vibraciones producidas por el motor sl sopor-
te del sperato en que dicho motor se halla montado.

El principel sujeto .de la invemcién esth especielmente resefia~
do y claramente reivindicado al fingl de ls préaente'liemoria. Lea
invencidn, esf{ como su orgenizacién.y manera'do, realizarle, jun-
tamente con nuegos objetivoe y las ventejas que de ellos resultan,
se comprerderfn mejor con la descripcién que sigme, completeds con
61 adjunto. dibujo. En éste.- '

Ta figire I muestra le fregmenteria viete del extremo superior

de un motor en el que se han incofporado- me joras de le invenciénm,

La figura 2 muestre en plante ol miembro base eislador de vi-
bracilonss seghn la ventajoee solucidn utilizede en &l ejemplo
de la figars 1, o ‘

La figufa 3 65 une viste en slzadoudel extremo de dicho miem-
bro base asislador de vibreciones representado. en la figura 2,

La fignra 4 o2 una viste fregmenterie en alzado del lado de-
recho del miembro bese aislador de vibraciones representado en
ls £igwra 3, en mayor escela para dejar ver detalles,

Ia figare 5 muestra un motor eléctrico suspendido de un miems
bro soporte mediante une disposicidn mejoredd en una forma de lg
presente invencién, y

Iaé fignre 6 meetre un gréfico donds se he relacionado la

trensmisitidad (T) con ls relacién £/2, entre la frecusncia de d

vivracidén de la fuerza y la frecusncie de vibreoidn propis, segin
diversos valores de le constante d¢ la relacién de emortigiamien~
to C/C, en un sencillo gredo. de.un sisteme 1libre.
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Gon referencia al. dibujo,. en la figura ) se ve un motor eléctrico
~10=~ del tipo empleado en las méquinas domdetices de lagar, o en
otres splicasciones, ¥y en las figures 2, 3 y 4 se ve un miembro =ll-
glelador de vitreclones dispuesto:. de scuerdo con la 1n.veuci6n. Se~
&in el motor -10- estd representsde, cmmprende el miembro gislador
de vibraciones ~ll=~, una cercasa envolvente —12-, una tapa -13- del
conjunfo, ¥ su érbol de rotacibén ~14- que sobresale hecie arribe
2 través de dicha tapa -13-.

Con objeto de sujetar el motor al apsrato acciomado (no represen-
tedo en la figurg), el miembro base aeislador de vibraciones -ll- se
halle provisto de cuatro equidistantes véstegos -16-, -17-, =18~ y
-5.9-. También se observard que el miembro aisledor de vibraciones -
~ll- se hallas perforado.con cuatro equidistantes. agnjeros «20=y =20=-"
=-20= y =23=, ¥, segiin se ven en la figurs 2, 2on edecuados.para reci-

41311‘ loe pernos pasantes «24=, =25-, -26= 3y otro que resulte oculto

en la ﬁgxra. Los pernos pesantes mantienen la tepe extrems -l3-

urida con la. cercasa -12- del motor -10-. Se o‘baewvaré que el espa-
cio anguler entre. los. vﬂsbago.s )6y =17, -_18-. 18- o5 do la mie-
ma amplitud que el existente entre los pernos pasentes. Este dispo-
sicidn tiene la venteja de que.en instelaciones donde el motor estd
unido al epearato medisnte pernos pesantes sin la existencis de medios
alslgdores de vibreaciones, puede ser colocedo el miembro aisledor
de vibraciones de la invencidn. Se notard que en tales instél aciones
ya enstem;es:, el problema de la vibracidn puede resolverse sin nece-
sidad de modificar el motor -10-, Aun mds, no hace falta cambiar el
soporte en que ol motor ve montado, ya que los ggujeros del soporte,
que estédn sdaptados paré. recibir 1los pernos pasantes pweden asi-
mismo ser empleados para recibir los vdstagos de montaje del miembro
aislador de vibraciones -1ll- seghn la invencidn. Asi, una importan-

\Lte ventajad de la disposicidén utilizada en la realizacién que agqui se

Tepresenta del. invento, €2 que el ruido de las vidbraciones causado

en un perticular cago, puede inmediatamem‘e ger reducido sin nsce-~
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sided de una excesiva mo#ificacién, sea en el motor o on el apara~

t0o., Para corregir las vibraciones sblo se requiere desconsctar el

motor, instalar el miembro base alslador =ll-, como se ve en la
figura 1, y luego volver e unir el motor al aperato.
140 Con referencia.sghors mis detalladamente a las vistas del mien-
bro aislador de vibraciones =ll- como se muestra en las figuras 2,
37 4 del aitujo, e ve que dicho mlembro esté formedo con una
pila de tres places anuleres -30-, =31- y -32=. En la reslizaciln
del invento aqui representade, se utilizé para dichas placas, lémi-
145 ngs de formacién de éstétor. Las placas anulares =30=, =3jl= y =32=
se pegan entre sf con un cemento -33- de calafeteo que no se endu-
rece, sino que vermanece. con relativa plasticidad, para smplier
las caracteristicas de amortignamiento de dicho miembro base aisla-
dor de vibraciones =1l-, Los vistagos =16-, ~17~, -18- y -19- es~
“180 tén soldados con plata a las placaes gmlsres. Como después se ex-
plica con mayor detalle, 1os' vistagos .-16-, «17=, =18=, y =19= di-
viden el miembro base -ll- en cugtro tramos y sirven ‘como soportes
a estos tramos, Fl nimero de plecas anulares -30-, -31- y -32- se
- empled para graduar la frecuencia de vibracidén propis del mie mbro
155 base aislador de vibraciones =1l-, Deberd tenerse en cuenta que
hay otros fadbres, como el nimero de tramos que pueden variarse
peara conseguir una deseada frecuencia propie. Adehés,entre las
placas anulares. =30=, =3jle y ~32- pueden ser 1n*§erpuestos otros
miembros elésticos anula res para acrecentar la caracteristica de
160 smortignamiento del miembro bvase -ll- aislgdor de vibraciones si

fuess necesario. ,
En la figura 5 se ha representado un motor -40- que esté sus~

pendido verticalmente de un miembro. soporte ~-4l- mediante ung dis-
posicién de scuerdo. con el invemto. En osta reelizecién el miembro

165 baseaialador.. de. vibracliones ~42- consiste en una sola placa anular
pars. reducir de.mod efectivo le. transmisién de vibraciones del
motor al miembro soporte ~4le,
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El motor ~40= préctioamente incluid% en ung envolvente

que comprendd la cercesa -43- y uns pareja ds tapas extremos

=44= § =45=-y las cuales van mantenidas con cusiro pernos pasane

tes, de los ouales sblo los =46-, =468~ y =47~ eon vistos en
la figura S5¢ Los pernos pasantes mantienen el miembro base ais
lador de vibracionss -42-, on relacién de enlace con el motor
-40-. Custro véstagos. (de los que solo dos, -48- y -49- se Vven
en la figura), se utilizan para ol enlace de dicho miembro aisla
dor de vibraéionea -42= con el miembro soporte -4l-. Un érvol
=50~ ostd montado' giratorio en éojinetes soportadoa en las ta-
ras ~44- y =45-. _

En la realizacién préotica de la. invencién, el miembro aislg-
dor de.vibraciones esté dimensionafio de menera que la relacién en-

tre la frecuencia de vibracién del esfusrzo (f) con respecto a la
recuencie de vivracidn propis (£,,) se mantiens entre limites pre-
determinades, éan lo cual.la transmisibidad de las vibracionss ge-
nerades por el motor queda efectivamente reducida.. Paras un miem-
bro bese aislador de vibraciones =ll- que t enge custro vlstagoe
equidistantés -16-, -1;—, =18« y =19-, los tramos en el eutre de
chos vdstagos deben ser considerados -:mcenicamente como vigas en=

potradas que tlenen uns cgrga aplicadaen su punto medio. Ia free

cuencia de vibracién propie (£,) del miembro base aislador de bi-
braciones -1-1 - depende. de la flexién de dichas vigas individuales
y es igusl & 3,13/£nd donde (£,) es la frecuencia propis del sis-

tema en ciclos por segunde, y (4) es la deflexidn del miembro
aislador de vibraciones, ép pulgadas x25,4= milfmetros.

El motor =10- utilizsdo.enel citado gemplo de la invencdddn
fué un enatro polos accionad. & 1;7'25. revoluciones por mimuto y

encrgizado. con un manantial de 60.ciclos. Ia mixima frecuencia de
vibracién del esfuerzo tenia lugsr a 1los 120 ciclos por segundo

Y se desarrollaba una secundaria frecusncia del esfuerzo una vez
por revolucién o sea con fSecuencia.de 28,75 ciclos por. ssgundd.

Deberd observarse que =i el miembro base aislador de vibraciones
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-1l- tiene frecuencia. de vivrecién prop§ @ &n@ a cxﬁ{ﬁ;:;
diches dos frecuencias del esfuerze, =i no hay un verdaderamente
alto feotor de amortignaciény dichas dos frecuencias del e sPuerso
resultarfan miltiplicadas. De acuerdo con ello, ha de olegirse
un conveniente valor pars la frecuencis propia del miembro asislador
de vivraciones.-ll=, con objeto de gque.las vibraciones del motor
sean realmente. dismimuidas, como shora se explicard.

Con ovjeto. de.determingr la tranamisibidad de las gibraoiones

del motor &l soporte, el motor.-l0-.y el mienbro base aislador de vi-

braciones «ll=~ se eupon:f.a,, gue. teﬁia}.unr.s imple. grado de libvertad comén.

En la figura. 6 se hm,tyrazsdo.una serie de . ocurvas gue representsn ung

- egrupacidn de cesos de transmieibided (T) (ordenedas) segfin diversas

relaciones £/f, (abscisas( pare verioe valorés de la relacifn de a mor
tignerdento c/c;,, donde (C) es el factor de amortigracidén del miem-
bro- aislador de vibraciones -ll- ¥ (Co) o8 el factor critico de amor-
tignemiento. Parg.el miembro gisledor de vibreciones -ll= dotado
con tres liminas de estdtor intercslades con cemento blando, Ase ha
hellado 0,2 aproximesdamente como relacibén de amortizwamiento. La
trenentsibided (1) es.la relecién entre la eptitud de desplazamien-
to Gel motor -~10- y la del miembro base -~ll-, y es funcidn de la '
relecidn £/f, v de e relecién C/G;, como se expresa en la Plgurse 6.
S4 se han tomado 40 ciclos por segundo como predeterminado velor
pere la :erécuencia. propia del miembro base -ll=, se verd que la ocur-
va correspondiente s una relacidn 0,2 de emortigamiento para una
relacidén de frecuencia £/f; = 120/40 ¢.see de 3, resulta tener
trgnsmisibided.de 0,20 aproximadamente, segin se lee en el ¢je de
ordenadas. (T). Pare los 28,75 cicloe de la frecuencia secundarie
de excitecifn,la relecidn de frecuencia. en el eje de abscisaes (f/fy)

.8 eproximedemente 0,72, y la curve correspondiente a la relacién

de amortiguamiento de 0,2 da pere la trensmisibided (T) ua valor 1,8
hef los valores pers la ftransmisibided (T) resultan setisfactorios,
El miembm"aislador de vibraciones -ll- utilizado en el ejemplo

de la invencidén, dimensionado pera der uns frecuencia propie de 40
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ciclos por segundo variando sus gruesos, La flexidn debids a
235 la gravedad de un trems del miembro =1l= correspondiendo e la
frecuencia propia de 40 ciclos por‘ segundo e® igual al cuadrado
de 3,13/40, o sea 0,00614 pulgadas x 25,4 = 0,156 mil{metros,
Si suponemos que uno de los tramos del miembro base aislador
de vibraciones -11- es mecfnicamente una simple viga empc;trada
240 con ung cerga en su punto medio, el grueso de una dnios 14mins
puede ser determinedo mediante la expPesién que eigue, corresﬁog
dientesa la deflexién (d) de una viga empotradat
1-----, donde, P es 1/4 del peso del motor =10- dividido por
el ngmaro de tramos, en 11bre.s,
245 L es le longitud del tramo (viga), 0 sea 4 pulgsdes,
E e2 ol médulo de elasticidad en libras por pulgade cuadrsda, que’
‘ pare el acero es 30 x 10 6. y
I es el momento de inercia, o sea 1/2 del ancho (1,4 pulgedas) del

tramo x h3,donde (h) es el grueso en pulgedas,

250 Pare el ejemplo de la realizecidn descrite el valor del grueso
conveniente fué aproximgdameﬁte de 0,0249 pulgadas x 25,4 = milf-
metros. El miembro base sislador de vibreciones esteba formado
con tres léminas de 0,025 pulgadas x 25,4 = 0,635 milimetros de
grueso para. obtener un miembro con frecuencias propia de 40 ciclos

255 por segundo.

De la descripeifn que entecede pars una realizacién ventajosa,
¥y del especifico ejemplo presentada se deduce que ls trensmisibi-
ded de las vibraciones de un motor al soporte puede ser controla-
da dimensionando el temsfio y la divisién del ,nrlembfo base segzfin

260 convenge, Por ejemplo el ndmero de tramos puede ser variade pars
obtener una determinads longitud de la viee. Ademds, debe tensrse
en cuenta que & pesar de que se ha empleado un miembro bese aisla-

dor de vibresciones en forma anular, puede utilizarse otra configu-
racidn, _
Los péritos en esta especialidad deben comprender que las dls-

265 _ o
posiciones que aquf han sido presentades como ventajosas en le
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1nvenc16n pusden sun recibir cembios, ein por ello selir del eepi-
ritu y objeto de la invemcldén, En las reivindicaciones que signen,
go ha tretado de cubrir las variantes que pueden considerarse den-

tro de la invencidn:

R O T A

EN RESUMEN: Iea presente Patente de Introducciﬁn que, por diez
afios se solicite para Espafia, deberd recaer sobre las siguientes
relgindicaciones: ,

18,- Mejoras en -los dispositivos de montaje de motores elec
tricos en aparatos que utilizen su movimiento, caracterizedsas.por
el empleo de: un motor eléetrico sobre un eparato; un miembro base
eislador de vibrmoione®; medios de enlace pare umir dicho miembro
aisledor de vibraciones al sparato; dichos medios: de enlece divi-
den dicho miembro en une pluralided de tramos; dichos medios
de enlace estdn dispuestos para proporciornsr una fije sujecién a
céda uno de los extremos de dlchos tremos; medlos para unir dicho

. motor a 1los centPos de ceda uno de dichos tramos _de modo que resul~

ten eldstico soporte pera dicho motors dichos trams estén dimensio:
nados de modo qae la:relecién entre la frecusncia de vibracidén del
esfuerzo motor y la frecuencia de vibrecidén propis de dicho miem-
bro base aisledor de vﬂ:raoiones sea mentenide entre limites pre~

determinadoe para reducir la transmisibidad de.las vibraciocnes del
motor al aparato.

g!.'- Kejorae en los dispositivos de montaje de motores eléetri-
co® caracterigadas por el empleo de: un miembro base aislador de

vibreciones compuesto al menos de yna place anuler; un motor elée-
trico cuya caercasa encierrs el estétor y el rotor; medios paras

unir mediente puntos fijos dicho miembro base eislador de vibre-

ciones & un soporte; dichos medios dividen dicho miembro en tre~
mos dispuestos pare ser soportedos por sus extremos; medios de

unidn pars asegurar fijemente dicho motor e 108 catros de dichos

tremos; dichos tramos proporcionan uns suspensién eléstice a ai-

»
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cho motor, y dichos tramos estdn dimensionados de modo que la re-
lacidn entre la frecuencia de vibracién del esfie rzo del motor
y la frecuencia de vibracidén propie del miembro base aislador de
vibraciones resulte mamtenide entre predeterminados d{mites para
reducir la transmisibided de las vibraciones del motor al gperato.

38.- Mejores en los dispositivos d¢ momtaje de motores electricos.
caracterizadaes por el empleo ded un motor eldetrico cuys carcase en-
cierra el estétor y el rétor; un miembro base aislador de vibraciones:
situado en uno de los extremos del motor; dicho miembro base se for-'
ne coﬁ ung plls de delgadas placas flexibles; entre cada dos de di-

ches plecas va interpuesto un medio eldstico para creer las convenien:
tes caracteristicas de amertiguacién en dicho miembro base aislador

de vibraciondsjuna plurelidad de miembros de unidn pars sujetar dicho
miembro aiszlador de vibraciones a un soporte;dichos miembros de unién
dividen el miembro bgase aislador de vibraclones en una pluralidad de
tramos y aseguré.n los extremos de estos tramos en el soporte; medios
paras fijar dicho miembro eislador de vibraciones en la carcasa del mg
tor en puntos intermedios de los extremos de dichos tramos; estos tra

mos constituyen flexible suspensién para dicho motor y estdn dimensip

nados de modo que la relaciln entre la frecuencis vibratoria del es-
fuerzo motor y la frecuencia vibratoria propie del miombro aislador
de vibraciones se¢ mantengs entre predeterminados limites, para reduck

le transmisibided de las vibraciones del. motor al gparato,
48,~ Mejoras en los dispositivos de montaje de motores electri-

cos caracterizadas por el empleo det un miembro base sislador de
vitraciones compuesto al menos por una l&mina snular; una plureli-
dad de miembroe de unién fijados equidistantes en dicho miembro ais
ladop de vibraciones; dichos ﬁﬂ.embros unen dicho miembro aislador
de vibraciones a un soporte y dividen dicho miembro aislador en una
Pluralidaed de tramos, ¥y medios para unir dicho motor en puntos
intermedios de dichos tramos formedos en dicho miembros base
-aisladoxf de vibracibnes 3 estos tramos constituyen Iflexible
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suspensién a dicho motor pars reducir le transmisibidad de las vibrg
ciones del motor al. goporte‘.';

‘58.-¥ejoras en los aispositivos de montaje de motores eléotri-
cos, ceracterizedas por el empleo de: un miembro base sislador
de vibraciones situado en uno de loe extremoe del motor; dicho
mienbro base esté compuesto por una pile de places enuleres; dichas
plecas son laminados reuridos con un cemento eléstico; una plura-
lidad de véstegoe selientes equidistentes en dicho miembro aislmdor
de vibracionss; dichos véstagos unen el miembro aislador de vibra=
ciones s un soporte y dividen diche mlembro aisledor de vibraciones
en una pluralidad de tramos inmovilizados en sus extremos y medios
pere unir el motor en puntos intermedios de dichos tramos; &icho
miembro aisledor de vibraciones esté dimensionado de modo que la re~
lecifn emtre la frecuencig vibratoria del esfuerzo motor y la fre-
cuencia vihratoﬂa propia del eitado miembro base 'aislador de vie
breciones se mantenge entre predetermnados 1{mites para reducir
la transmisibidad de las vibraciones del motor a2l soporte.

68,- liejoras en los dispositivos de monteje de motores eléctri-
c0g, caracterizedas por el empleo de: un motor suspendido verticel-
mente de un soporte; dicho motor tiene une tapa superior unida a .
la esrecess mediente une pluralidaed de.pernoe equidistantes; un miég
bro base mislador de vibraciones formado.al menos por una placa
reletivamente delgeds; dicho miembro aislador de vibraciones vé
unido & dicha tapa superior en puntos especiadoas relativamente
entre didos pernos con miembros de suspensidén egquidistahtes con los
p‘eumos de modo que diwiden dicho miembro aislador de vibraciidnes

_en uns pluralidad de tramos el4sticos; dicho miembro aisledor de

vibraciones estd dimensionado de modo que la relecidn entre la free
cuencie de vibraciones de la fuerza del motor y la frecuencia do
vidbraciones proyié. del miembro base sislador de vibraciones esté
mentenida dentro de predeterminados limites pgra reducir la trans-
misibidad de las vibraciones del motor al soporte.
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78.= Por dltimo se reivindics como objeto sobre el que ha

de recser la presente patents de introduceidn que, por diez

afios se 50110148 PRra BEDRfiay = = = = = = = = m = @ == = = = =
P o T

 MEJORAS EN LOS DISPOSITIVOS DE MONIAJE DE MOTORES ELECIRICOS®
' Todo tal y conforme queda expresado en la presexnte MemorEa
Desoriptive que, consta de trece hojas foliadas y escritas a
mdquina por una sola de sus caras y planos que se acompafian.

Madrid, 13 JUL 1964

Poboy
PEDRO FELIU MARA
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