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PATENTE DxE INTRODUCCIONW

por DIEZ eaflog

cuyo privilegio ge solicita para Espafia, sug te-

rritorios y plazas de soberanla, a favor de:

LUCIEN YVES KERHOAS

de nacionalidad francesa, domiciliado en 3, Bou-
levard du Lycde, VANVES, Seine, Francia,

relativa a:

"PERPECCTONAMIENTOS BN IOS DISPOSITIVOS TENSORES
PARA MATERTAIES LINBAIES FIEXIBLESY. '

~

Fuente de informacidn: Patente IFrancesa n® 1.196.127
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn tiene por objeto obtener la ten-
9i0n mecénica constante de un material lineal flexible,des-
tinedo & ser trensformado, o & alimentar une méquina desti-

nade.a trabajerlo, o & bhobinarlo.

A t{tulo indicativo, los materiales lineales flexibles
pueden ser materie plidstice, pepel, tejido, metal u otro,bo

binados o no, que procedan de une maquins de produccidn.

Los medios conocidos haste ahora consisten en sistemes
necénicos de frenado, que permiten por ejemplo el suminig-

tro relativamente regular de un meterial lineal flexible.

El principio de la presente invencidn reside esencial-
mente en la formecidn de une onde en forme de V de material
lineal flexible & suminisirer, en la cual se apoya un ele-
mento recuperador. Este recuperador puede ser de cualguier
materia, y su forme cilindrice permite su estabilidad en el
fondo de la onds formada por el meterial lineal flexible.
El peso del recuperador determina la tensidn mecdnice sobre
el materiel lineal flexible, sostenido antes y despuds del

recuperador.

El recuperador puede recibir en sus extremos gufas ci-

1indricas, deslizaderas, rampas, rodamientos u otros.
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Ia accidn del racuperador permitiré la OSCl gion de
la amplitud de la onda del material linesl flexible, en mds
Y en menos, alrededor de la posicidn de equilibrio del recu

perador.

Le tensidn mecénica de las paredes de la onda es cons-

tente, y depende del peso del recuperador.

Para una mejor comprensidn de 12 invencidn se represen
ta en el plano 2nexo una forme de reelizacidn no limitative

de la misma.

La Figura 1 es un2 vista en alzado lateral de una per-—
te de’unarméquina de trebajar materia pldstica flexible,com
prendiendo dicha parte el dispositivo recuperador segin la
presente invencidn, y suponiéndose extrafdo el montente ex—

terior del bastidor de dicha mdquina.

La Tigure 2 es una visgte parcial en alzado frontal, se=-
gin le fleche A& de 1= Figura 1, del mismo dispositivo recu-

porador.

Se supone & titulo de ejemplo, que hey situeda una bo=

bina 1 de meteria plédstica 2 en un aparato de desenrollar 3.

Ia materia pléstice 2 se introduce entre dos cilindros

4, 4', arrastrados por un motor eléctrico no representado.

Ia onde 5 de meterie pléstica se forme entre los cilin
dros 4, 4', arrestrados por motor eldctrico y un soporte el

1{ndrico 6.

El recuperador 7 estd situado en el fondo de le onda 5
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Los cilindrosg de arrasitre 8, 8' suministran lz materia

plédstica, y 12 emplitud de la onda aumenta.
El recupsrador desciende.

ELl recuperador puede realizarse a partir de tubo y llg

var dispositivos de gufa 9, 9' deslizantes o rotativos.

Bl recuperador 7 tiende, por su peso, 2 aumentar la on

da 5 de material lineal flexible 2.

- La onda 5 puede disminuir o aumenter de amplitud por
cualquier efecto térmico, mecdnico, eléetrico, electromag-

nético, slectromecénico, etce.

TLes diferencies de amplitud hardn ascender o descender

el recuperador.

El recupsrador 7 recibiréd los medios necesarios pare
su aceidn de recuperacidn y para que actie sobre los drganos

de mercha o de paro del material lineal flexible.

Los medios para 12 accidn del recuperador pueden estbar
constituldos por ejemplay por contactores sensibles, tel co
mo el ilustrado con 10 en la Figura 1, ablertos o cerrados
segﬁn la posicién del recuperador en el espacio, o bien por

eélulas fotosensibles o por electroimenes.

El recuperador 7, en su descenso, se apoya tangencial-

mente sobre el contactor eléctrico 10.

1 contactor eldetrico 10 corta la alimentacién del mno
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Lz onda 5 estd en su amplitud méxima.

Ia traccidn de la materia pléstica provocada, por ejem
plo, por rodillos 12, 12°, situados ‘después del soporte ci-

1indrico 6, disminuye la smplitud de la onda.
El recuperador 7 asciende.
E1l recuperador libera el contactor eléetrico 10.

El contactor eléctrico permite la alimentacidn eldctri
ca del motor 11 de los cilindros de arrastre 8, 8', y asi

sucesivamente.

La velocidad tengencial de los cilindros de arrastre

8, 87 es siempre superior & la velocidad lineal de ebsor-
cidén de 1= onde.

N O T A

Se declaren de novedad y propieded pare BEspafia, sus te-

rritorios ¥y plazas de soberania, las siguientes:

REIVINDICACIONES

1e~ Perfeccionamientos en los dispositivos tensores e
ra materiales lineales flexibles, del tipo que comprende un
recuperador de tensidn mecénica constente, caracterizados
porque 1la tensidn mecdnice constante del meteriel linsel
flexible, se obtiene por medio de un recuperador cilindyi-

CO0 que se apoya en el fondo de une onda formada entre dos
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2.~ Porfeccionamientos segin le reivindicacidn 1, ca~
racterizados porque 12 oscilacidn del recuperador debida a
las diferencias de amplitud de 1a onde permite actuar por
cualquier medio apropiado sobre laz alimentacidn del mate-

rial lineal flexible.

3= Perfeccionemientos segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porgue le tensidn mecénica del material lineal

flexible ss constante y funeidn del peso del recuperador.

4 o~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS TENSORES
PARS MATERIALES LINEALES FLEXTBLES",

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
sente memoria que consta de sels hojas, foliadas y mecano-

grafiadas por una sole de sus caras, y de una ldmina de di-

bujos que la ilustra.

99 JUl 138

g7



Hoja unica

LUCIEN YVES KERHOAS
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