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PATENTE
DE
INVENCIOR

a ;t‘avor de Don A;exa.nder HAHN, Qe nacionalidad alemana,
residente en Schneidhein (Taunus, Alemania), Waldhohlstrasse,
1, por "MECANISMO DE APOYO DE RODILLO, PARA ESTRUCTURAS DE

. CONSTRUCCION®.

MEMORIA DESCRIPTIVA

~ Hoy en dfa se conoce con partes de apoyo que -
estan relacionadas en forma de telescOpica como puntales
de minas, elevador de coches,' etc. con muchas variaciones.
El ajuste de las partes de apoyo reldivemente conveniente
‘ge reaiiza por un disco excéntrico o un rodille situado
de una meners excéntrica. . |
En una construccidn conocida el disco excéntrie
co con su borde con dientes rodea el perimeiro de las per-
tes de epoyo interiores en la direccidn de salida. El eje

de revolucidn de este disce estd situado movible en una
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direccidn que se encuentra inclinads hacia wn eje verti-

cal del apoyo, de maners que se acercs al eje ﬁe'apoyo

. ouando aumenta la carga. Este disco excéntrico no es li-

bremente giratorio sino solamente movible en etapas. Paera
cerrar y segurar el retroceso del disco excéntrico se tie-
ne que proveer en éste un cerrojo suplementario.

Adends ya es conocido el empleo de un rodillo

que es libremente movible para el ajustg de la parte ine

terior de apoyo. Este rodillo esta situedo en unas direc-
ciones que se encuentran inclinadas hacia un eje vertical

de apoyo. Con esta construccidn también se necesita la
‘ ]

¥

diapdsicién de un c?rrojh.indepandientq pofque en caso
contrario se tiene que éontar con el hundimiento de la par-
te interior de apoyo. : '

El invento se refiere a tal construccidn de
apoyo de rodillo que no.se necesita el empleo de un cer:o?
jo. Segim 1a invencidn se proppna:qﬁe 1s parte interior
de apoyo del disco mévil sea formada como rodille elevador

situado excéntricemente y cuyo eje estd inclinado con res-

‘pecto de la horizontal en la posicidn de reposo. A conse=-

cuencia &e esto'ei rodillo y las iartes de apoyo se aéoplén
mientras que con la fevoluoién de la llave se.retiran a la

horizontél para el ajuste de altura de las partes de apoyo.
El cerrojo, en comsecuencia, esté formado directamente por

el rodillo elevador. Con preférencia el rodillo elévador

o sus mufiones se pueden spoyar a una o dos palsncas angu-

lares, ajustades 8 la caja de bloqueo, y, precisamente, en

los planos que se extienden inclinados hacia la parte de
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apoyo pero que en el extremo inferior se reunen en un

‘plano que va paralelamente hacia la parte de apoyo. El

rodillo con preferencia.solicitado;elésticamente, es 80=

licitado éntonces en caeda posicidn y bloqueado sutomiti-

cagente por la citada inclinacién y por la supresién del

momento de retroceso ¥y por el efecto de un momento de re-
volucién a través de una llave movible sin etapas.

Por esta construccin se puede obtener que el.
apoyo solamente ceda muy poco bajo la carga y que pgsda
ser empujado fuera répidamente sin un cerrojo. Ademés se
propone la invencién ls colocacidn de una pieza de presidn
que eostd situada en la caja de bloqueo sobre un eje excén~
trico; etc. transversal en la direccidn de movimiento,
cuyo eje puede ser situado unos milimst:os.més alto que el
del rodillo. Eato.facil;ta_el soltado del apoyo bajo'carga.
La pieza de p:esién con preferencia tiene dientes. La‘pief
za'de prgsién, por ejemplo, puede ser desmontads gifando
el eje excéntrico de-l§0°.con una llave hasta ;legar a8 la
caja radiél-en la direccién de movimiento de las partes
de epoyo. Con esto la parte intgrior de apoyo qpeda ox~
tra{da de los dos bordes de la ceje de blogueo y éjustada
f%jaqente por el tridngulo de fuerzas al rodillo, que es
solicitedo hacia la posicidn inclinada por la componente
de descenso de la carga. Por la presidn muy Puerte los
elementos equipados:con diéntes gon prensados en fo:ma‘de
anillo alrededor de la parte de apoyo en la zona del borde
del materisl, cou que se produce el rozamiento, y se puede

calouler la fuerza de cizeallamiento. As{ hay la posibilidad
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de una relacidn absqlutamente rigida de las dos partes de

apoyc montadas telescépicaménte ¥ no Qs“posihle un desple-
zamiento inesperédo de 180°, Volviendo hacia atrds el eje
excéntrico, la parte de spoyo 1htorior cede unos milime-

troe, la solicitacion queda soltads y el apoyo sigue sien-

do movible también bajo la carga.
Ademds' se propéme que reciba el rodillo una cure-

vadura céncave correspondiente-al tubo que hay que mover,

Ia forms, seccién transversal y material de este rodillo
son elegldos de modo gue sea eldstico. Si sobre el tubo
que hay que sostener actua poce cargs, soiamente los flan-
cos exteriores ~36a= y -36b- del rodillo se ajustan al tu-—
bo y se hueyen por rogamiento con gran- velocidad. Si actia
sobre el tubo que hay que sostener una cargs mayor, enton-
ces se tuerce el rodillo en los.flancos tanto que su féqdo
-que tiene dientes- entra en una relacién rigida con el.
tubo. Como el rodillo tieme en su fondo un didmetro més
pequefio que en los Fflancos, y adgmés’tiene dientes, se rea-
liza el desplazamiento del-tubo con menos velocidad, si la
carga s mayor, y con un engranaje con dientes. A consecuen-
cia se puéde mover cargas muy grandes con poco gasto de
fuerza y les cargas menores pueden ser transportadas con
mucha velocidad, Toda esta funcidn se efectiz, segim la
eonstrucﬁion descrita, automaticamente.

Los eaemplos de la construccidén del objeto de
invencidn son demostrados en los dibujos y también descxltos.
As{ muestren: Ia figufa 1 un corte vertical del apoyo de

torno alrededor de la caja de bloqueo; la figura 2 un corte
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I ~ I segin la figura 1; la figura 3 una vista lateral en
direccidn de 1a flecha A; la figura 4 un corte de un ele-
vador de coches; la figura 5 una brida para tubos segun |
el prineipio de la invencidn. o ‘

El apoyo de tormo se oombone de una parte de
apoyo exterior ~10- em la cusl estd llevado la interiof

moviblemente. En el extremo.supérior de la pa:te externa

de apoyo' esté fijada le caja de blogueo ~12-, por ejemplo

con anillo -13- y un tornillo -l4-. Ia caja ~l2- estd
eguipada con dos palancas angulares =15- enfrehfadas, de
las cuales una rams vertical.-ls- estd inclinada en la
direccién del empuje en la parte superior, mientras que

ls parte inferior es paralela., En la zona del plano ine
clinado de las palancas angulares esté gituado el rodillq'
—l;- con dos mufiones ~18- y =19, que estén dispuestos ex-
céntricamsnte en dicho rodillo. El eje del rodillo =17-

estd inclinado, en la posicidn de reposo, con respecto de

"la horizontal, de manera gque gse ajusta en relacién:de

apriete a la parte interior de,apoyo bajo el efecto elds-

~tico. Haciendo girar la llave que estd situads, sobre el

cusdrado -20~ del mufién ~19-, el eje es retirado hacia la
horizontal. El rodillo puede ser hecho girar por la llave
en los dos sant;doa. El rodillo ~l7- que es'cgrgado‘con
un resorte -5- esté correspondiente al contorno de la par-
te interior de aboyo abovedado y estd ajustado por tres
puntos (en la mitad y con situacién inclinado enjios flan-
cos) de.su.cpntorno en la parté interior de apoyo y con

sus mufiones excéntricos -18- y -19% en las posiciones in-
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clinadas »16- de las pslancas angulares —15-.

Si se mueve el rodillo -17- a través de una

- 1lave etc., acoplada al cuadrado -20-, entonces se levan~

ta y cede la parte interior de apoyo con respecto de la
parte exterior de apoyo; segin que el rodillo ~17- éeg
movido en sentidos antirreloj u ho}arib. Con esto efec-
tua{maflojando al tubo por los componentes de la cargs
de apoyo cauéada y fuerte presidn, a-eohseduencia de la
excentricidad entre 1os mufiones -18~, -19- y en su con-

torno cdncavo parte'abovedado un movimiento ‘de arriba

hacia abago en sus superflcles inclinadas,

A consecuencia de la excentricidad del rodillo

-17- y. el dngulo determinsdo de la posicidn -inclinada,

1la parte interior de apoyo -1l= estd llevada auto blocan-

te én cada sltura por anilecién del momento de retroceso.
Bs decir, que sefpuede levantarlo o bajarlo sin etapas
en la sltura deseads y despuds queda parado automdtica-

<

mente.

Aungue con el apoyo se efeéfﬁa segin la inven~
cién un hundimiento -heste hoy munca alcenzadoe, con gran-
des cargas (D. 6., més que '3 toneladas) el acufiamiento
es tan grande que solamente con muchas dificultades se
puede soltar ei apoyo. Con fracuencia ge destruye wn poco

la parte interior de 8p0Yy0Qe. .
Para poder soltar el rodillo =17- fa011mente

se ha instaledo, segin la invencidén, em la caja de blogueo
-].2-, él otro lado del rodillo, en.dOS‘prolongéciones w2l=

y -22- de la ceje, une pieza de presidén -23- que es movible



&7

5

10.

15,

20.

25,

R TR,

23 (l_.s J o4
a través de un eje excéntrico -24~ transversal & la direc-
cién de movimiento de las partes de apoyo. Ia pieza de pre-
sién =23~ tiene une superficie =26~ que esté equipada con
dientes y corresponde al contorno de la parte intérior de
epoyo =ll-. Ia superficie de presion puede ser prensada
moviendo el sje excéntrico =24~ contra la parte interior
de apoyo =1l-. El eje excéntrico -24- estd situado con
dos mnﬁoneé‘-27- ¥ =28~ en las prolongaciones -2l1- y ;22-
de la caja de bloqueo -12-. Los mufiones -27- y -28- estdn
situados excéntricemente enfrente del eje excéntrico =2d=.
En el mufidn =27- estéd previéto un cuadrado -29- en el cual
se puede poner una llave -no mostrada— con la que se pue-
de mover ql‘eje excéntrico -24-. Para aumentar la compre-
sidn de 1la pieza de presién -23- con el rodillo de enfren-
te-;l7- que por ls palance excéntrica de 1,5 mm tiene
aproximadsmente 2 toneladss, el eje de la pieza de presidn

ge ehcuegtra unos milimetros sobre el ejé del rodillo. -€on

'8t0 se cree un triangulo de fuerzas A cuya componente de

descenso sumenta el acufiamiento. A través de esta fuerza

_combresora de la pieza de praéién, la parte de apoyo -il-

estd desplezada de sgb zonas de direceidn =33= y =34= ¥y
en el mencionado tridngulo de fuerzas epretada de tal ma~-
nera que los vértices de los dos elementos de fijacidn se
¢lavan en la eventusl caja de grass, orin u hormigdn, evi-
tan el frotamiento y penetran en las gonas del borde del
haterial del tubo. Coh relacién & las fuerzas de cizalla-
miento las doé partes dé apoyo se puede considerar como

plezas relacionadas fijamente.
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El mufién -28- 1leva una clavija -30- que sale

ra&iélmente. Esta clavija toca segun deses una de las
clavijes =31- 0 =32- segin la direccidn de movimiento
del eje excéntrico. Las clevijas cstdn montadaes en ls
prolongacién -22- de la caja de blogueo.

Inmedistamente después de la regulacidén de al-

ture del apoyo la pieza de presidn -23- queda prensada a

través del eje excéntrico -24- contra la parte interior

de'apbyo -1l- que estd apretada em el rodillo ~17= por

1o cual 86 avit; un deaplazamiento y ajuste posteiior de
la caja con un oorte 1nesperado del apoyo por unos milf-
metros 2 consecuencia del acufiamiento del rodillo -17- |
en las superficies inclinadas -15-. Un apoyo bajo carga
sin embargo es muy facil de soltar cuando se retzra la
pieza de presidn =23~ en el eje excéntrico f24- volviendo.
hacie atrids el eje exgéntriéo. El centraje y»détencién

de la parte interior de spoyo -también con abolladura~
tiene lugar segin el tridngulo de fuerzas estéticas Co
Para esto el rodillo -17- recibe uns curva parabdlica
especial =35~ cuyo vértice solamente toca 1a pérte de ap6-
yo interior en un pupto.-36- ¥ 1o preﬁsg 8 las costillas
de direccién enfrentadas -33- y -34-. Asi la perte inte-
rior de apoyo -11- —tambidn si solamente estd cargads con
el peso propio- es llevada, siempre paralela & ls paite
exterior de apoyo -10-, hacia el final, & un estado'com-

plétamente curvado. Solamente cuando la perte interior

‘de apoyo -ll- es retireds o curvada deje las vias interio-

res -37=, el apoyo oscila y no puede ser cargado.
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Si se emplea el 31stema como puntal de mins es

necegario gque pueda ceder baao-la cerga. Esto se obtiene
de le manera siguiente:

Después de haber obtenido la presién de ajuste
méxima por ‘deslizamiento del rodillo -17- en las superfi-
cies inclinadas -16- y le parté interior de apoyo =ll-
estd deformada elisticamente dentro del limite de propore
cionalidad, se pone el rodillc -17- paralelamente a la
zona de movimiento de-las partes de epoyo en la instelacién
-38w, As{ se'puede'conservai la p;esién constante, Para |
evitar un gran rozamieﬁto, log espacios entré los dientes
del rodillo -17- y de la pleza de presidn -23- son cubier=
tos con un meterial. Para poder soltar el puntal bajo gran
tengzén desde ‘un lugar remoto, segin las reglamentaeiones,
las palancas de éngulo ~15- estén situsdas en un eje mo-
vible de 180°, de menera que moviendo la palanca —40- pue-
den ser sacudides para solter la retencidén. Para que no
gse efectue una ‘suelta 1nésperada & consecuencia de sacudi-

das, el punto de presiln segin el principio de la palance

. acodada se enguentra superior al eje de movimiento. En la

caja =12« se encuetran dos topes que limitan a 180° 1a

revolucidn del eje =39~ & través de la clavija =43-.

" En la figure 4 se muestra el éistema,de torno -
segin. la invencidn cgmb elevador de coches y cargas.‘Coh
esto solamente'se necesita la parte interior de apoyo =ll-
qﬁe s apoya con‘up disco en .la tierfa,'ﬁientras'qua.la
toma de c¢arga tisne lugar directamente por el espaldén i,

dispuesto en el lado de la caja -12-, que serd vuelta de
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1800. El resorte de apoyo =5« tiene la misidn de resistir

el peso propio del rodillo -17-.
En 1ls figura: 5 se mueatra un emplec del mismo

sistema que recoge al mlsmo tiempo fuerzas de tracecién y
dé compresién. Solamente se emplea une parte del rodillo
~17- que estd situada en un eje excéntrico -46- de maners
que el centro del'citado eje se encuentra unos grados por
debajo del eje de la excéntrica de blogueo -17a~ con la
1ines medis de la situacidn de los rodillos, con que la

palanca -48- limite un movimiento ulterior.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente péten--
te de invencidn:

1, Mecanismo de apoyo de rodillo, para estrub-”
turas de construccidn, con partes de apoyo mutuamente re-

lacionadas telescdpicemente, en el que el disé¢o situado en

le caja de blogueo exterior estéd formado como un rodillo

elevador libremente giratorioc y provisto de una--llave, ca=
racterizado porque el disco estd formado a modo de un ro-
&illo‘elevador, montado para girar excéntricamente, el eje
del rodillo elevador se encuentra, en la posicidn de repo-
s0, inelinedo con respecto de la horizontal, lo que tiene
como consecuencia un apretamiento entre el rodillo elevador,

¥ la parte interior de apoyo, mientras que con el giro de
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1la llave es empujado de forms que retrccede” hasta la po=-

sicién horizontal. .

| 2. Mecanismo de spoyo de rodillo, pare estruc=
turas de construccidn, de acuerdo con la reiiindicacién 1,
caracterizedo porque el rodillo elevador esté abovedado
en su contorno, de modo correspondiente’a la parte inte-
rior de epoyo. /

' 3. Mecanismo de apoyo de rodillo, para estruc-
turas de construccién, de acuerdo con la reivindiecacién 2,
caracterizado porque el rodillo posee uns curvatura co-
rrespondiente & una parébola, cuyo vértice toca la parte
interior de apoyo $élamente en un §unto ¥y la comprime con~
tre les coetillas de gufa de enfrente. ’

4. Mecenismo défappyo de rodillo, para estruc—
turas de construccién, de acuerdo con las reivindicaciones
1y 2, caracterizado porque el rodillo elevador estd cons—
trufdo, en cuanto o dimensiones y materisles, de manera

que es eldstico, y los flancos exteriores, con una presidén

"baja, que actis sobre ellos a través del $ubo .que hay que

mover, rodean a este Ultimo, y con mds presidén estos flan~

cos cedad ¥ la parte central del rodillo entra en acopla=-
miento de maners que se obtiene una velocidad de avance
cuatro veces més grande con une’ carge de poces presidn, o
bien, se obtiene automiticemente una capacidadle cerga

* cuddruple .con un cusrto de velocidad, con une gran cargs.

5. Mecanismo de spoyo de rodillo, para estruc

.
k]

turas de construccién,‘de acuerdo con las reivigdicacione§

anteriores, caracterizado porque el rodillo estd provisto



@

»e

5.

10,

15,

20.

25.0"

dé dientes, cuyos especios intermedios pueden ser llenados
con un revestimiento de friccidn.
6. Mecanismo de apoyo de rodillo, para estruc-

turas de construccidn, de acuerdo con las reivindicaciones.

anteriores, ceracterizado porque el rodillo o bien sus fu=

flones, se apoya sobre dos paiancas anguiarea ajustadés 8

una caje de bloqueo, cuyas superficies de apoyo van incli-
nades hacia la parte intefior de apoyo pero com su extfemo
inferior se convierten en ﬁna perte perslela y pueden ser

deeplazadas
T Mecanismo de apoyo ds rodillo, para estruc-

tures de oonstruccion, de acuerdo c¢on las reivindicaciones

anteriores, caracterigedo porque el rodillo tiene en su

, parts central dientes © asperezas mlentras que los flancos

son lisos. _ _

_8;-Mecanismo de apoyc de rodillo, para_estruc—l
tures de comstruccidn, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque tiene ungApieza dé presidn
movible al otro lado del rodillo, en la caja de blogueo,
soﬁre un eje situado excéntrico o por un eje excéntrico
trensversal a 1a direccidn de movimienfo de ia parte inte-
rior de apoyo. N

9, Mecanismo de apoyo de rodillo, para estruc-
turas de construccidn, de acuerdo con la reivindicacién 8,
caracterizado porque el eje de la pieza de presidn esta
situado unos wilinetros més alto que el eje del rogillo.

10.4M90anismo de apoyo de rodillo, para estruc;

turas de construccion, de acuerdo con la reivindicacidnm 9,



De

10,

caracterizado porque la pieza de presidn tiene dientes

en la superficie ajustada a la parte de epoyo, y los es-
pacios entre los dienxeé son llenados con un revestimien=-
to de friceién. »

1l. Mecanismo de apoyo de rodillo, para estruce-
turas de construccidn, de acuerdo con lae reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque mediante el giro del me--
canismo se puede efectuar un‘tiro dinemico.

12. Mecanismo de apoyo de rodillo, para estruce
turas de construccidn.

La presente memoris consta de trece hojas folia-

das, escritas a méquipa por una sola cars.
Barcelona, 9 de junio de 1964
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