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El invento se re fie re  a la s  magii-tuM o iasiíica— 

d<a?as* per calibrado* de fru tas y slmUares* ccmBrenden esencial 
mente un citano sin  fin* animado da un metimiento de traslación  
oontinoa par encima de receptáculos destinados a re c ib ir cada 

15 uno fru tas de calibre determinado* y e l  árgano s in  f in  lleva 
* calibradores** a loa que llegan fru tas en un momento dado# pa 
ra  no dejarlos basta que se encuentran por encima del receptá­
culo previsto para fru ta  de eBe calibre!*

El invento tiene justamente par objeto un ca li— 
20 bradoar constituido por un cuerpo anular que sigue la  traslación  

del árgano s in  f in  de la  máquina de calibrar* está  atravesado 
radialmente par dedos que delim itan una jaula en cono torneado 
invertido* destinada a re c ib ir  una fruta* y por su parte  supe­
r io r  sirve de cubo a un an illo  que en su cara in fe rio r presenta
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ranuras en área  de círculo , excéntricas a l  e je  del calibra­
dor, y en número igual a l  da dedos antedichos, provistos de 
pitones, peleas o sim ilares, cada uno de loe cuales penetra 
en une de la s  rameas# El amillo esté combinado con m*dí  on 
que, a l moverse e l calibrador, provocan un desplazamiento 
angular del a n illo , y otro  rad ia l en consecuencia de los de 
dos que retienen  la  R u ta .

Según una forma de ejecución de este  aparato 
de c a lib ra r, su an illo  ranurado tiene por f ie ra  una dentadu­
ra  que, a l  moverse e l calibrador, engrana con dientes la tera­
le s  f ije s  s i toados frente a cada receptáculo, y consistentes 
en una cadena enganchada per un extremo a un tambor f i jo  de 
posición angular regulable, y por e l o tro , a un soporte inmo 
v ilizado , pero de posición regulable, en una resbaladera f i ­
ja . La dentadura so lidaria  del an illo  ranurado está constitu í 

40 da ventajosamente por un piSon fijado  sobre ese an illo .'
Según una variante de ejecución del aparato, 

su an illo  ranurado está subordinado a  un sistema de dos po- 
lam aa articuladas entre si§ un& de e lla s  articulada también 
sobre e l a n illo , y la  otra sobre e l  cuerpo del calibrador, y, 

45 cuando éste se desplaza, en tra  en contacto con rampas, levas 
o sim ilares, que le  mueven angularmente am uno u otro s e n ti­
do; esto ¡produce un desplazamiento amalar corresponiiente de& 
an illo  ranurado, y por áH o, a otro rad ia l de los dedos de 
ca lib ra r, en un sentido o an o tro .

50 En todos loe casos, la  jaula en cono truncado
de delibrar puede esta r constituida por un an illo  superior de 
m aterial flex ib le , provisto de patas asimismo flex ib les, la s  
cuales delimitan un cono truncado y tienen  los pies encajados 
en cavidades abiertas en e l extremo de los dedos rad iales del



El esquema anega representa, como ejemplos no
lim ita tivos, dos formas de ejecución de este  aparato de ca li­
b ra r, y en é l  indican:

Ha figura 1 , una elevación en aemisección de 
60 una primera forma de realización del aparate^

La figura 2 , una planta por arriba?
La figura 3̂ , una v is ta  p a rc ia l, en sección por 

^3-á* 3e I s  figura 1; _
La figura 4 , una planta por encima de una se- 

65 ganda forma de ejecución de este aparato? y
La figura 5 , a escala ampliada, una sección por 

5-5 de la  figura 4$
En e l  caso del aparato según la s figuras 1 a 3 , 

designa -3 -  un cárter so lidario  de una cadena u o tro  Organo 
4 70 s in  f in  perteneciente a la  máquina de ca lib ra r. De este  cárter

es so lidario  un cuerpo anular -3 -  que ae prolonga hacia arriba 
poce una brida in te rio r -4*. Bota brida presenta u¡n re sa lte  -5 - 
que sirve do apoyo a la  base de un cojinete -6 - , para montar 
un an illo  *4- que g ira  libremente en tom o de la  brida -4-^

15 Ch pisón «4- se a to rn illa  a l an illo  para g ira r oon ó l.
En au parte in fe rio r, la  brida -4 - esté  atrave­

sada par v a rilla s  radiales que terminan por uno de su# 
Mitremos, el interno con relación a l  cuerpo anular -3—, en de­
dos que delim itan usa jaula en cono truncado invertido . En e l 

8b extremo opuesto , la s  v a rilla s  -9 -  llevan cada una una uSa -32- 
o ana polea, que ancana en una ranura -33- practicada en la  ca 
na in ferio r del an illo  -¿2-. eata cara del amillo hay varias 
ranuras -33 -, en numero igual a l de v a rilla s  -9 -  o a l  de uHas 
-10-: la s  ranuras -33- tienen p erfilas  en arco de círcu lo , ex-
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tro  del cuerpo amular 4 4 '
En c orrespondencia con cada receptáculo destiim  

do a rec ib ir fru tas de un calib re determinado^ se s itú a  un tam 
bar 84o  -44—, le  posición angular regulable. A éste tambor 
-44- se engancha uno de lea extraeos de urna cadena -45-, su jeta 
por e l  opuesto a un soparte -16- inmovilizado en una corredera
4 7 —#

El Amojonamiento de este calibrador se concibe 
fácilm ente: Cuando e l  calibrador montado en la  cadena u  o tro  

95 árgano s in  fin  llega a l punto de partida, lo s dedos -40- están 
lo  más próximos posible, es; d ec ir, delim itan tma jaula de sec­
ción mínima; lo s dedos o poleas -42- de la s v a rilla s  -9 - están  
situados en e l extremo más interno de la s  ranuras 4 1 —. Enton­
ces se introduce una fru ta  en esta  jaula de sección mínima. Co- 

100 mo la  cadena s in  f in  me mueve s in  cesar, e l cá rte r —2— del ca­
librador pasa sucesivamente par aneíma 4c los receptáculos don­
de han de recogerse la s  fru tas de diversos calib res; y en e l  mo 
mentó de pasar cada calibrador por de un receptáculo, e l
an illo  -4— avanza una fracción de vuelta, de modo que la s  vari— 

105 lia s  *9—,  y con e llas  los dedos -40 -, experimentan una tra s la ­
ción rad ia l detemlnada en e l  in te rio r del cueipo **"*'! ar  -3-* 

En efecto , cuando e l calibrador llega a la  zona 
de un receptáculo, su pisón -8 - entra en contacto con la  cadena 
45-^ situada en correspondencia con e l receptáculo, lo  cual ae 

130 traduce en una traslación angular d e l piAon -8—,  y por tanto  
del an illo  —7—, en tom o del cuerpo emular del calibrador. De 
esa traslación  angelar se deriva o tra  rad ia l de la s  v a rilla s  
4 - ,  con los dedos 4 0 - ,  dé modo ene la  sección de la  jaula de- 
texmiaada por dichos dedos 4 0 -  aumenta, ya que los dedos o po-
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Isas ¡-12— de la s  v a rilla s  -9 -  se mueven desde e l  extremo mée 
interno de la s ranuras *13- en dirección a l mée externo.

Se cosqpcende desde luego qua para regular e l  
grado de abertura de la  ¿aula determinado por loa dedos -10-, 
basta regalar la  longitud de la  parte de la  cadena -13- con la  
que puede en tra r en contacto e l  pidón -8 - . Tal aguáte ea fá c il 
haciendo g ira r  e l  tambor -14- una fracción determinada de vual 
tai, y  deslizando e l soparte *16- como corresponda en la  resba­
ladera ü g a  -17-4'

Por consiguiente, regulando; la  cadena -15- es
125 posible log rar qpe la s  fru tas de un calibre determinado caigan 

en e l receptáculo que le s  corresponde. La fru ta  situada en la  
¿aula delimitada por los dedos -10- cae efectivamente su un re 
ceptácalo cuando la  sección de esa ganla se hace superior a l  
calibre de la  fin ta?

130 Bebe advertirse que lo s  dedos - lo -  de laá vari*
H as -9 - se prefieren amovibles, a f in  de poder ap licar prolon­
gaciones en la s  v a rilla s  -9 - y  u tiliz a r  e l mismo calibrador pa 
ra  fru tas de calibres muy diferentes?

En e l  caso del aparato representada en la s  figu- 
135 ras 4 y  5 , designa -34— e l cuerpo anular montado sobre una cade 

na u  o tro  órgano s in  f in , y atravesado pac dedos rad iales - 38-  
y_-3?- designa e l an illo  con ranuras -44-, en la s  que penetran 
los espolones -43- de los dedos *38-4

Cada uno de los dedos *38- termina en un soporte 
340 "39—, que recibe la  base de una v a rilla  de caucho -41-, unida 

par su extremo superior a un an illo  de caucho -42-; la s  vari­
lla s  *41* y e l a n illo  -42- delim itan la  jaula en cono truncado 
del calibrador?

Bna cacona -49*# aplicada sobre é l an illo  raam*



145 rado -37—,  mantiene una segunda corona L48- ,  qpja coarrendé 
un apéndice 450-^ . .

En so cara superior, e l an illo  -37- presenta 
cuatro cavidades -45—, oada moa de la s  cuales contiene un re­
sorte que empuja de abajo arriba  una bola -47*-$ y  la  corona 

150 **48— presenta en su cara in ferio r varias muescas en forma de 
casquete esférico , en cuatro de la s  cuales descansan la s  bo­
la s  -47-, Ésto asegura e l otdace en rotación. entre e l an illo , 
-37- y la  corona *48-4'

Sobre e l apéndice ^50-  de la  carona -48- está 
155 situado e l eje -51^ de articulación de un balancín - 55-  a r t í  

oulndo en - 52-  a  uno de los extremos, de una palanca - 53-  que 
oscila eat torno de un e je  -54— sustentado par un apéndice -46- 
de la  corona superior -49-$ su su extremo opuesto, la  palan­

ca - 53— lleva una polea -56-^
160 ía  parte f i ja  de la  máquina comprende, antea

de los receptáculos, una rampa. - 57-  de retom o a cero, o sea 
de c ie rre  mínimo, y una barra —58*  que sirve  de soporte a 
ejes --59— sobre los cuales están  articuladas una a palancas 
-61 -, cada una correspondiente a un receptáculo. Estas pelan 

165' cas tienen en un extremo una le ra  de selección --62-, y en e l 
opuesto, un botón labrado - 63-  que permite f i ja r  e l  extremo 
de la  palanca -61- en un punto cualquiera de la  ranura -64— 
prevista para e l caso en la  barra 458-? esto; permite lib ra r 
más o manos la  leva -62- respecto a l trayecto de los calibra 

170 dores*
A sí, cuando avanza cada calibrador según la ., 

flecha -6 0 - de la  figura 4 , la  polea -56- ha dejado la  rampa 
*57-, que, por su inclinación, ha hedió osc ilar la  palanca 
- 53-  en d  sentido de la  flecha -65- ,  en consecuencia, g ira



todo lo  posible loa dedos -38*- en dirección e l centre, reda** 
ciándose e l calibre a l mínimo?*

Al seguir avanzando e l calibrador según la  Ü e- 
Cha -60^, polea -56- tropieza con la s levas -62-, qpe pravo 

ISO can oscila done e sucesivas de la  palanca -53- según la  flecha 
-67-, ocasionando a s i retracciones sucesivas de los dedos -38-* 
La amplitud de estas oscilaciones se puede regular situando la s  
palancas -61 -, lo  que permite obtener los calibres sucesivos 
que convengan*

165 En e l objeto de esta patente se podrán introdu­
c ir  todas aquellas variaciones de detalle que la s circunstan­
cias y la  práctica pudieran aconsejar, siempre y cuando que con 
lee  mismas no se modifiquen la s  carac terísticas esenciales del 
aparato descrito .

190 J Y  " IT "
Se declara de novedad en BspaSa e l  contenido de

la s  siguientes
¿ B I T  l Y Y  ÍC  A C 1 0  N E S  

1 .'- Aparato para c la s ific a r, par calibrado, fru tas y 
135 sim ilares, caracterizado porque consta de un cuerpo amular que 

se mueve oon e l órgano sin  f in  de la  máquina de ca lib ra r, y es 
tá  atravesado radíam ente par unos dedos que delim itan una jan 
la  en como truncado invertido , destinada a rec ib ir la  fru ta , 
y sirve en su parte superior de cobo e un ani l lo  que por su ca 

200 re  in fe rio r presenta ranuras con p e rf il en arco de circu id , 
excéntricas respecto a l eje del calibrador, y en numero igual 
a l de los citados dedos, los cuales llevan pitones, poleas o 
sim ilares, que encajan respectivamente en la s ranuras^ e l  ani­
l lo  citado está  combinado con medios que, a l desplazarse e l



205 calibrador, provocan una traslación  amgi l ar determinada del 
an illo , y , en consecuencia, ana traslación  rad ia l determinada 
da loa dados qpe retienen la  fru ta .

2 .-  Aparato para c la s ific a r, por calibrado, fm tas y 
sim ilares, según la  reivindicación 1 , caracterizado porque sn 

210 an illo  remorado lleva por ibera nn dentado que, a l moverse e l 
calibrador, engrana con otro dentado la te ra l f i jo , situado fren 
te  a cada receptáoslo, y constituido por ons cadena enganchada 
por nn extremo a un tambor f i jo  de posición angular regulable, 
y por e l o tro , a un soporte inmovilizado, pero de posición re -  

215 gnlable, en una resbaladera f i j a .
3'+-- Aparato para c la s ific a r, por calibrado, fru tas y 

sim ilares, según la s  reivindicaciones 1 y 2, caracterizado 
porque e l dentado solidario  del an illo  rasurado consiste en un 
piñón fijad o  sobre e l  an illo^

220 4¿- Aparato para c la s ific a r, por calibrado, fru tas y
sim ilares, según la  reivindicación 1 , caracterizado porque su 
an illo  rsrmrado está  subordinado a un sistema de dos palancas 
articuladas entre a i ,  una de e lla s  articulada sobre e l an illo , 
y la  o tra sobre el cuerpo d e l calibrador ; y , a l  moverse este?, 

225 entra en contacto con rampas, lavas u  órganos sim ilares, pro­
vocando su traslación  angular en uno u otro sentido, lo  que 
pnxduce una traslación  angular correspondiente del an illo  ra­
surado, y o tra rad ia l consiguiente de loe dedos de ca lib rar, 
en un sentido o am o tro ,

230 5 ,-  Aparato para c la s ific a r, por calibrado, fru tas y
sim ilares, según la  reivindicación 1 , caracterizado porque la  
jaula de calib rar en cono truncado comprende un An illo  supe­
r io r  de m aterial f lexible , previsto  de pateta flex i­
b les, y qua delim itan un cono truncado, con lo s pies encalados

i) ^ s.
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2^5 en; cavidades ab iertas en los extremos de loe dedos rad iales
del. calibrador^!

6 .-  "ABARATO BáRA CKSIHCAR, POR CALIBRADO, HUECAS 
Y SUCEIARES".

TOcBo e llo  ta l  y como se describe y reiv indi— 
240 ca en la  presente memoria que consta de nueve hojas mecano­

grafiadas por una sola de sus caras y se muestra en los di?* 
bujos adiunto^'

Barcelona, ?  de ju n io  de 1964.
P . P U J O t .
p p.
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