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PATENTE DE IBNVENCION
por VEINTE afios
en Espafia, a favor de Mr. Jean Joseph Alfred Beyl,
de nacionalidad francesa, residente en Robelin NE-
VERS (Nidvre) Francia; cuya patente tiene por obje
to:
" MECANISMO DE FPIJACION DE SEGURIDAD PARA SKI".

i E‘ﬁ'o B IA DESC R I PTIVA
La presente invencién se relaciona confor
me su enunciado indica coﬁ'los dispositivo de fija-
cién de seguridad para skis destinados para asegu=-

rar la inmovilizacidén de la parte delantera de una
bota.

La invencién concierne mdés en particular
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con los dispositivos dé seguridad coastituidos por
un estribo montado pivotando en el ski alrededor -
de un eje vertical, y ésto, delante del emplazamien
to de la bote, la parte trasera de éste estribo com
porta medios de retencién de la delanters de la -
guia de la bota.

Estos estribos rotvatives son mantenidos
en posicidén normal por un sistema de cierre eldsti
co, susceptible de permitir su rotacién y por taun~
to la liberacién de la punta de la bota, cuando un
esfuerzo de torsidn importante se ejerce en la pier

na y el pié del usuario.
Sin embargo los dispositivos de éste ti-
Po ¥ que existen acitualmente, presentan algunos in

convenientes. En efecto, si los medios de retencién
de la suela en el esgtribo consisten en un pico pre
vigto directamente sobre éste, dicho pico debe ser
de un ancho reducido para evitar éualqnier riesgo
de afianzamiento fuera de la rataciém de la bota ~
y del estribo. Pero, de hecho, la bota no estéd su-
ficientemente inmovilizada en sentido transversal.
Para evitar tal iﬁconveniente se ha pro-
puesto asegurar la reténcién de la bota mediante =
una mordaza susceptible de recibir el extremo de--
lantero de ésta bota; esta mordaza estd montada ar -
ticuladamenie sobre si misma en el cuerpo de1 estri
bo rotativo. Para ésto necesita la eiistepoia deld,

dos pivotes., Ademds esta mordaza debe ser asimismo
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de une
riesgo de afianzamiento fuera de la rotacidén del
estribho. |

De éste modo en la mayoria de los dife
rentes modelos existentes de estribo delantero,-
la inmovilizacidén de la bota en sentido transver
8al no estd asegurado de una manera perfecta, ya
§ue no es posible sujetarla por sus lados latera
les puesto que entonces Babris un afianzamiento
de la bots fuera de la.rotacidn del estribo, lo
que impedird la l;beracién automdtica de la bota
en caso necesario.

Por este motivo la presente invencién
tiene como fin realizar un dispositivo de fija--

¢idén que comporta medics de retencién de la bota
asegurando una perfecta inmovilizacién de ésta -
en_sentido transfersal, no constituyendo ninguna
molestia en sua respectivos movimientos de rota-
cibn del estribo y de la bota en caso de esfuer-
z0 de torsifn. Ademds, el invento tiene asimisgmo
como fin permitir una regulaciém fdoil con medios
de retencién en la punta de la bota en funcién -

con la anchura de la suela de aquells. La presen

-te invencién tiene asimismo como fin simplificar

l1la estructura de tal dispositivo de fijacién para
reducir el precio de coato,
A éste efecto el invento tiene por ob-

jeto un dispositivo de fijacién de seguridad pa-
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ra ski destinado para asegurar a 1nmov111zae16n

de la punta de la bota, y que estd constituido
por un estribo momtedo en rotacién sobre el ski y
mantenido en su posicién normal por un sistema =
eldstico de inmovilizacibn, cuyo estribo compor-

ta, en su extremo trasero, medios susceptibles -
para recibir la punta de la bota y de mevilizar
la parte delantera asi como sus lados, caracteri

zado porque €éstos medios consisten, por una par-
te, en dos brazos laterales que ée extienden ha-
cia atrds encuadrando el extremo delantero de la
bota, para aplicarse en los bordes de la suela -
de la bota, y por otra parte en wna superficie -
de apoyo saliente prevista en el centro del lado
trasero del estribo y que esta destinado para sex
vir de apoyc a la suela de la bota; la parte tra
sera del estribo presenta dngulos gue penetrgn -
por un lado y otro de la:superfiede de apoyo.
Segin otra caracterf{stica de éste dis~
positivo, los brazos laterales son llevados por
dos piezas distintas montadas en rotacién sobre

el cuerpo giratorio del estribo alrededor de un
eje, éstas dos piezas estdn unidas entre sl y -

as{mismo al éuerpo del estribo por medios asegu-

rando su solidarizacién, pero permitiendo modi-
ficar la pogicién angulér inieial de éstas dos -

piezas para regular a voluntad la separacién de
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Dos'ejemplos de ejecucibén del disposi-
tivo de fijacién segin la invencidén se describen
a continuscién haciando referencia a los dibujos

adjunto,
En dischos dibujos:

Las figura 1%, es una vista en elevacidn
de lado de un dispositive de fijacién segin la in
vencién.,

La figura 28 corregponde a una vista en
planta, del mismo dispositivo.

La figura 38, pertenece a una vista en
seccidén segin la linea III-III de la figura 22:

Las figuras 4# y 58, nuestran unas vis-
tas en perspectivas representando las tres piezas
constitutivas del estribo giratorio.

Lag figuras 78 a 92 gon dos vistas es-
quematicas en planta representando las diferentes
posiciones del presente dispositive de fijaciénm,
y de una bota inmovilizada gracias a dicho dispo=

gitivo, en el momento del funcionamiento del misw

no.

La figura 102 pertenece g una vista en
planta de otro ejemplo de ejeouc;dn del dispositi
vo de fijacibén, segin el invento.

La figura 118 representa una vista en

corte vertical, segin la linea XI-XI de la figurs
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Las figuras 12% a 148, muestran dos vis-

tas en perspectiva representando las tregpiezas -
constitutivas del cuerp-o del estribo del disposi-
fivo correspondiente.

El dispositivo representado en las figu~
ras 12 a 68, posée una base -1- destinada a ser fi
jada en el ski "3" delante del emplazamienfo NOTw—
mal del borde delantero "B" de una bota "¢n, La fi
jacién de ésta base puede estar asegurada por ejem
plo, por medio de tres tornfllos -2-. Esta base -
lleva un pivote -3~ de forma cilindrica qde se ex-
tiene perpendicularmente por su lado superior. .

En este pivote, estdn ajustadas unas en-
cima de las otras, tres piezas, -4-, =58~ y =5b- de

forma general anular. La piesa inferior -4~ consti
tuye en cierto modo el asiento de apoyo del cuerpo

del presente eatrib¢ giratorio. En cuanto a las dos
piezas -5a- y -5b- completan éste cuerpo y sirven

por otro lado de soporte para los dos brazos late-

raleg ~6a~ y ~6b- del esgtribo.

En efecto, cada uno de éstos brazos es -
solidario de una de éstas piezas. Ademds cada uno
de éstos bragos comporta, en su lado interno, un -
reborde superior prespectivamente -7a= y ~7b-, des
tinado a colocarse por encima del sector delanteroc

uB" del cerco de la suela de la bota.
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Las tres piezas -4-, -S@~- y -5b- estédn

asimismo montadas giratorias alrededor del pivo-
te -3-. Sin embargo, éstas piezas son solidariza-

das entre ellas en rotacidén, permitiendo una mo-

- dificacidén de la posicién angular inicial de las

dos piezas -5a~ y -5b- en relacién con la pleza
inferior ~4-. Estos medios consisten, con prefe-
rencia, en nervaduras y rahuras radiales previstas
en los lados enfrentados & éstas tres piezas.

De éste modo, la pieza -4- llevé, en su
cara superior, una serie de“nervaduras radiales
~B- regularmente repartidas. En cuanto a la pie-
za intermedia -5a~, comporta en su lado inferior
ranuras radiales -9- regularmente repartidas que
son destinadas a recibir las nervaduras -8-. Sin
embargo, €ésta pieza intermedia lleva igualmente en
su lado superior nervaduras radiales -10- suscep

tibles de ajustarse en las ranuras radiales -1ll-,
llevadas en el lado inferior de la pieza superior

-5b-. De éste modo, cuando éstas nerveduras y re-
nuras son ajustddas las wnas con las otras, éstas
tres piezas se encuentran perfectamente ajustadas
y retenidas entre si. Estas piezas van empazejadas
las unas con las otras, gracias a una tuerca =-12-
astornillada con un eje -13- axialmente dipuesto -
en el interior del pivote -3- ésta tuerca compor-

ta una extensién o cabeza -14- gue se aplica en la
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Las dos piézae =5b= y -5b- estdn acopla-
das entre si y ¢on la pieza inferior -§- de tal ma
nera que los dos brazos -fa- y -6b- se extienden -
hacia atras, sensiblemente en forma de "V" por am-
bos lados’ del emplazamiento del extremo delantero
de la bota "C",

: Como puede comprobarse por las figuras
48 y 58, las dos piezas -5a- y -5b- comportan, de=-
trds, en proximidad & los, brazos laterales -6a- vy
-6b-, dos 2zonas ~-15a~ y ~15b~- de curvatura conveza.

Estas dos gonas pueden, por ejemplo corresponder a
porciones de una misma superficie cilindrica. Es--

tas zonas pueden enlazarse éon la parte de la peri

_feria de la pieza inferior -4- que se encuentra -~

comprendida eventualmente entre ellas. Constituyen

~ asimismo, con ésta parie, la cara trasera -16- del

estribo rotativo. En ésﬁaé condiciones, éste lado
trasero posée una zéna mediana -17- gue sobresale
en relacién con los dos extremos -17a- y -=17b-, =«
las cuales forma dos éngulos que atraviesan fa par
te a parte ésta zona intermedia (ver figura 28). -
La zona intermedia -17-, del lado traserc del estri
bo esta destinada a servir de superficie de apoyo
por el borde delantero "B" de la suela de,la‘bota.
El cuerpo de éste estribo rotativo, que

estd constituido por tres piezas anulares superpueg
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tas -4-, y -5~ y ~5b~, es ma%%enido en égta posi~

cidn normal por un sistenma eldstico de cierre o de
llamada. Este sistema puede ser de cualquier'fipo;
Bn el ejemplo representado, es del mismo tipo que

el descrito en la patente francesa 1.231.124 de

7T de Abril de 1.959 solicitada a favor del deman=-

dante.
En efecto, el cuerpo rotativo del presen

te estribo estd inmovilizado en su poéicién,normal
por tres protuberancias easféricas -18- prevista -
en el lado superior de la base -l1- y que son aqu
tadas en cavidades correépondienteq ~18a~ del la-
do inferior de la pieza anular -4-, Estas protubge
rancigs -18- estdn regularmente repartidas en la

superficie de la base -l;. Didas protuberancias -~

8e encueniran alojadas en las cavidades correspon
dientea'flea-,de forma que el cuerpo rotative del

estribo y €1 mismo oprime eldsticamente contra la
base mediante la accién de un resorte apropiado.-
Este resorte puede consistir en una simple plaque
ta mgjélica eldstica ~19- actuando en la cabeza -

=20~ del eje -13- que estd disp&esta en un cajea=
do axial del pivote fija -3-. Esta plaqueta asi co

mo la cabeza -20- del eje =13- estédn alojadas en
una cavidad -21- prevista en la cara inferior de

la bage ~l- ésta plaquela estd dispuesta entre el

fondo de ésta cavidad y la cabeza -20- del eje.
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De éste modo éﬁ%é;fé%o §Q% nde a reti-

rar eldsticamente al eje =13~ en el sentido de la

flecha "P" aplicando la cabeza -1l4- de la tuerca

-12- contra el cuerpo rotativo del estribo y méa
5~ | conaetamente contra la pieza anular superior'~5b-.

Como puede comprenderse ficilmente, es posible re¢
gular el esfuerzo del resorte constituido por la
plaqueta ~19~ atornillando méds o menos lg tuerca

_ ~12- a fin de compriminhds o menos fuertemente -
10.~ ' ésta.plaqueta. Edo permite regular las condicio=-
neg de funcionamiento del presente dispsitivo de
fijacién, de manera que el cuerpo rotativo del ex
tribo gire sin esfuerzo si se ejerce una temsién
' determinada y sin importancia(en»el pie del usua
15.= rio-y por tanto en la bota nCw,

Pero mientras no se transmita un esfuer
zo de torsidn en el cuerpo del estribo, éste que-
da inmovilizado por éste sistema de cierre eldsti
co. Manteniendo entoncesg perfectamente em su sitio

20.- ) la punta de la bota, cuyo extremo trasero puede -~
ser inmovilizado por cualquier otro medio de fija-

c¢ién apropiado. Esto: puede estar constituido, por
e jemplo, por un arco -22- susceptible de rodear la
' ' arco
parte trasera de la bota "C", &ste/TOmporta resor

25 4= tes -23- asf como una palanca =24~ para la puesta en
tensién. Con preferencié . los extremos delanteros

de éste arco estdn montados, articuladamente en =
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los dos lados de una place -25- dispuesta bajo el
emplazamiento del taldén de la.bota para sostener
a ésta cuya placa estd montada la forma giratoria
alrededor de un pivote -26- f£ijado sl ski.

La fijacién del extremo delantero de una
bota por medio de; presente disprositivo se efec-

tua muy féeilmente. Ep efecto, basta con desengan
char el borde delantero "B" de la bota de enire =

los dos brazos laterales «~6a- y -6b- del estribo
de rotacién. La disposicifn en "Vt de éstos dos =
brazos facilita evidentemente la colocacibén del -
borde delanterc de la suela entre dichos bragos.

El centro del borde delantero de la sug
la se situa entonces en el punto "O" en la super-
ficie de apoyo ~17- prevista en saliente en el -
centro del lado posterior del estribo. De su lado,
las dos cufias del borde delantero de la suela apo
yan en los puntoa nyn e vy" en el lado interno de
los brazos laterales -ba- y -6b-, las cuflas de la
suéla se ajustan‘entoncea en los rebordes -7a- y
-7b- de éstos dos brazos (ver figura 7%).

De éste modo cuando la punta de la bota

es colocada, se encuentra retenida enfres puntos
por el presente dispositivo de fijacién, con res-
pecto a los dos puntos de apoyo "X" e "Y* de las

oufias delanteras de la suela sobre los dos brazos

laterales y en el punto "O" en cuyo sitio el ex-
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tremo delantero del borde de la suela se aplies
contra la superficie de apoyo saliente -17- del
estribo. En éatas condiciones, la punta de 1a bg
ta se encuentra perfectamente adaptada en fodos
los sentidos, las condiciones de retencién de la
bota, en sentido lateral, es considerablemente -
nejorado en_rqlacién con los dispositivo de fija

cidén actuales. Cualquier levantamiento de 1a bo-

ta se encuentra por tanto impedido por el hecho

" de que las cufias delanteras de la suela son ajus—

tadas por los rebordes -7a- y -Tb- de los dos bra
zos laterales.

Puesto que la anchura de la suela de la
bota puede variar segin el modelo de ésta, convig
ne evidentemente regular la separacidén de losg dos
brazos laterales en relacién con ésta anchura. -
Sin embargo, ésta regulacién puede ser realizada
muy fdcilmente puesto que a dste efecto basta con
destornillar la tuerca -l12- para poder levantar -
las dos piezas anulares -5a- y =-5b- que sgirven de .
goporte a éstos dos brazos, con el fin de modifi-
car sus posiciones angulares iniciales en relacién
con la pieza anular inferior ~4-. '

Cuando un esfuerzo de torsidn se ejerce

en el pie, la bota tiende a arrastrar el estribo
en sentido de rotacidén por intermedio de su brazo

lateral dispuestos en el lado de la direccién de =
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éste esfuerzo. 8i dicho esé?irzo és superior al =~

previsto para desenganchar el~estribo mediante la
previa reguiaoidn del esfuerzo del resorte -19- =~
el aistenggléstico de cierre del estribo libera a
éste, permitiendo su rotacién y,. en consecuencis
la de la bota. ,

En efecto, el esfuerszo de torsidn trans
nitido al cuerpo del estribo es suficiente para =~
vencer la resistencis opuesta por el resorte -19-
que tiene a mantener las protuberancias -18- de -
la base -1- ajustada en las cavidades -18a- del -
cuerpo del estribo. Pero el desajuste de las pro-
tuberaneiés}fls- fuera de las cavida&es gorrespon
dientes provoca el levantamiento del cuerpo del -

estribo y la del eje -13- en oposieién contra la
accidén del resorte -19-. Este levantamiento tiene
como ventaja la de separar 1os rebordes superiores

~Ta~- y ~7Tb- de los dos brazos laterales en rela--
cién con el_iado superior del borde delantero B"

de la suela, de manera que ésta cese de ser pre-

sionada contra la superficie superior del ski.

‘ ¥articularmente conviene hacer motar -
Qque, fuera dé la rotacién de la bota ¥y del estribo
la cufia del borde delantero de la suela, que estd
situada en direccidén opuesta al desplazamiento de
la punta de la bota, se ajusta en el dngulo entrap

te correspondiente del lado trasero del estribo,-
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en relacién con el 4ngulo entrante ~17b- segin -
el ejemplo representadc en las figuras 8% y 92 -

Esto es una ventaja esencial del presente dispositi
vo de fijacibén. En efecto, si la superficie trase
Sem ra del cuerpo del estribo no presentara dos dngu-
los entrantes de una y otra parte de la superfi--
cie central de apoyo -17-, wna de las cuilag delan
teras de la suela de la bota vendrfa entonces a ~
afianzarse contra la superficie, lo que_impediria
10.- la liberacién-de'la bota. Sin embargo, cualquier
riesgo de afianzamiento de &sta clase se encuentra
radi@lmente suprimido por la presencia de dos cu-
figs entrantes -17a- y -17b=-.
Por otra parte, la parte itrasera del cuer
15.- po del estribo y el borde delanterc "B" de la sue

la desliza una sobre la otra, como puede apreciar
se observando las figuras 82 y 98, El1 borde de la
suela continua apoydndose en el lado trasero del

egtribo en un punto *O1® y'!OZJ que queda sensi--
20.~ blemente situado en el eje longitudinal del eki.-
De éste modo, cuando la rotacidén de 1la bota correg
ponde & un éﬁgnlo de giro o , su cufia situada ~
del lado de la direccidén de ésta rotgcién puede -~
7 eagquivar del brazo lateral correspondienie =6a- =
25.~ de tal modo que la punta de la bota se encuentre
comple#amente liberada.

La principal ventaja del presente dispgo
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gitivo en relacién con los digpositivos ya conoci-
doa de ésts misma clase es jior tanto la ausencia -
de todo riesgo de afianzamiento fuera de la rota-
cidn de 15 bota y del estribo. Sin embargo, éste
5um dispositivo presenta cierto némero de ventajas =~

apreciables.
Como ya se ha indicado, éste dispositivo

gsegura una perfecta inmovilizacidén de la punta de
la bota en sentido transversal, ¥y la separacién de
10.~ los brazos laterales pdede ger regulada en relaci&n
con la anchura de la punta de la bota correspondiep .
te. »
Las figura 102 a 145'representan un segun
do ejemplo de ejecqién del dispositivo de fijacién
15.~ segin la invencién. En éste ejemplo, el eje alrede
dor del cual se articulan las dos piezas portado--
ras de los brazos laterales es distinto del pivote
del cuerpo rotative del estribo, como en el presen
v te ejemplo, éate eje estd conatituido por éste mis
20.- mo pivote. _
En éste segundo ejémplo, el refuerzo ~4c=-

del ocuerpo rotativo lleva en su extremo delantero
un eje =3c~ que forma saliente de su parte superior
Sobre éate e¢je estdn ensartedos dos piezas ~5c¢~ ¥

25.- -54- provistas de brazos laterales -6¢- y ~6d~ -
del dispositivo.

Conforme queda expuesto los lados enfren
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tados de égtas tres piezas comportan relieves com-
plementarios que aseguran su solidarizacién; éstos
relieves pneden consgistir en ranuras o mervaduras
radiales =S-, =9« <10~ y =ll-.

Estos relieves permiten inmovilizar las
dos piezas ~5¢~ y -5d~ en el refuerzo dc- de to——
das las direcciones angulares'exigidas por la arti
culacién alrededor del eje -3c-. Una tuerca =l4c-
atornillada sobre éste eje permite inmovilizar -
las piezas -§§- y 53- en las respectivas posicio--

nes deseadas,
Ademds en éste anterior ejemple, el pivo
te vertical -3-, del dispositivo, es llevado por =

la base ~l=, E1 refuerzo -4c- comporta wn agujero
circular -23- y es atravesado en el pivote -3- de
tal modo Que prede girar alrededor del eje de &que-l
Cada una de las pieza =5¢- y <5d- comportan una -
gufa, respectivamente -24¢- y -25d~ de manera in--
curvada, en la cual es ajustado el pivgte'fija 3=,
A ﬁesar de su forma, éstas gufas permiten modifi—-
car las posiciones angulares iniciales de dos piezas
~5¢- y -5d- mediante articulacién alrededor del -
eje -3¢~ y ésto cuando dichas piezas son atravesa-
das por el pivote -3, _

- Bl refuerzo -4c- constituye, con las-p;g
2as8 =~5Cw y =54~, el oonjgnto del cuerpo rotativo -

del presente dispositivo. Este conjunto es manteni
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do en su posicidén normsl mediante un sistema de
cierre eldstico idéntico al previsto en el prece

dente ejemplo. Este sistema eomﬁrende los salien
tes -18- dispuestos en el lado superior de la ba
se -1-, y que se ajustan en agujeros correspon-—-

dienteg -18a- del lado inferioxr de la pieza -4c-.
Este sistema comprende igualmente un resorte cons
tituido por una plagueta eldstica -19- que actia
sobre la cabeza -20- del eje -13- montado en co--
rredera en el interior del pivote fijo ~3-. el ex
tremo superior de éste eje toma apoyo sobre el -
conjunto rotativo del estribo por mediacidn de -
una tuerca =l4~, cuyo atornillamienﬁo permite regu
lar la comprensién del resorte -19-.

El funcionamiento del dippositivo segin -
éste segundo ejemplo, es pués exéctanente igual -
al del dispositivo representado en las figuras 12
a 6@,

A éste respecto, se hace notar gue el -
lado trasero -16- del cuerpo rotvativo presenta, -
como anteriormente se ha indicado, una curvatura,

cuya convexidad estd dirigida hacia atrds. Posée
asimismo una zona intermedia -17- que sobresale:
con regpecto a dos dngulos entrantes extremos -
-17a~ y -17b-. Eota especisl digposicién evita -
todo riesgo de afianzamienté delﬂext:emq'delante;

ro de la bota fuera de la rotacién del estribo.
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Bste segundo disposgsitivo tiene igualmen-

te la ventaja de permiti{r una regulacién exdcta -

de la separacidén de los brazos laterales en rela-~
cién con el ancho de la punta de 1la bota, y éste

mediante la articulacién de dos piezas -5¢- y ~5d-
alrededor de un eje comin, en relacién con el eje
-3c-. Perc es evidente que £ste eje podrd ser dig
puesto en el extremo trasero de la pieza -4c¢c- en
lugar'de estar situado sobre su extremo delantero.
BEs de advertir que éste dispsositivo se

gln el primer ejémplo de las figuras 18 a 62, es

‘no obstante muy ventajoso al del segindo ejémplo.

En efecto, ésie primer dispositivo tiene la venta
ja de comportar nada mds que-un sblo pivote gue -~
sirve a la vez de eje de rotacién para el cuerpo
del estribo y de eje de articulacidén para la regu
lacién de la separacidén de los brazos laterales.
Ademds, la egtructura de éste primer dispositive

es muy sencilla.
Sin embargo, el dispositive de fijacidn,

gegin el invento,.no queda limitado a éstos dos -
ejemplos de realizacién, los cuales han sido da--
dos a tituo indicativo.

Ademéds, en éstos ejemplos, el lado tra-
gero -16~ del cuerpo del éstribo rotativo presen-
ta una forma sensiblemente cilindrica, perc es =

evidente que éste podrd presentar cualquier otra



50"

100"

200-

250-

-19- Q

N %
I3 613839

forma adecuada, a condicién de comportar en su cen

tro una superficie de apoyo saliente,'y de vna y ~

otra partevde éstas, dos zonas fuera de linea for-

mando en cierto modo dngulos entrantes, suscepti--

“bles de recibir cualquiera de las cufias de la sue-

la de la bota en el momento de la rotaciédn de_ésta.
Ademés, los medios de solidarizacién de las tres -
piezas anuiares constituyen el cuerpo del estribo
pudiendo ser rémplazados por cusalquier otro medio -
apropiado.

, Por otra parte, las protuberancias ~18-
del sistema de cierre eldastico podrd eventualmente
ger previstas en el lado inferior de la pieza anu~-
lar -4- del cuerpo del estribo en lugar de ser so-
bre la base -1-, en cuélquiera de los casos, las -
cavidades corre;pondiehtes ~-18a- serfan previstas -
sobre ésta base. Bn el ¢aso en el gue las piezas -
constitutivas del cuerpo del esiribo sean fabrica-

das por moldeo de materiales plasticos estas protu
berancias se obtiene durante el moldeccon la pieza

correspondiente. Sin embargo, podrdn eventualmente
ser remplazades por cuerpos interpuestos enire la
base -1- y el cuerpo dél estribo.

Pero el sistema de cierre eldstico del -
cuerpo del esiribo podria ser remplazado por cuale
quier otroAsiatema equivalente o eventualmente por

un sistema de retirada eldstico, susceptible de man
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tener y llevar el cuerpo de’3 e@tzﬁibgﬁ/sg%posicién

normal.
Descrite convenientemente la naturaleza

del invento se declara como de propiedad y novedad

del solicitante el contenido de lag giguientes

REIVINDICACIONES:

18,- "Mecanismo de fijacidn de geguridad
para ski' destinado para asegurar la inmovilizaéién
de la punta de une hota, y que estd constituido -
por un estribo montado en rotacién sobre el ski y
mantenido en su posicién normal por un sistema -
eldstico de inmovilizacién, cuyo estribo comporta
en su extremo trasero medios susceptibles de reci
bir la punta de la bota y al propio tiempo de inmo
vilizarla hacia adelante agi como & sus lados, ca
racterizado por-que éstos medios consisten por un
lado en dos brazos laterales, que se extienden hg
cia atrds encuadrando el extremo delantero de la
bota, para aplicarse en las cuflas 0 los bordes =

de la suela de dicha bota, y de una y otra parte
en una superficie de apoyo sobresaliente prevista
en medio del lado posterior del estribo y que esg

destinado a servir de apoyo a la punta de la boia,
la parte trasera de cuyo estribo compoorta un én-
gulo entrante en cada lado de ésta superficie de
apoyo.

28,.- "Mecanismo de fijacién de seguridad
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para ski*, caracterizado po&@lga @%latera—
a

les que se refiere la nota primera son solidarios

de dos piezas independientes montadas, en rotacidnm,
sobre el cuerpo giratorio del estribo alrededor de

un eje, comin cuyas piezas estdn unidas entre si e
incorporadas al cuerpo del estribo por medios que

aseguran su solidarizacién, péro permitiendo modi-
ficar la posicién angular inicial de éstas dos pie
zas para regular & voluntad la separacién de los -
citados brazos laterales.

. 32, "Mecanismo de fijacién de seguri--
dad, para ski", segin la reivindicacién 28, carac-
terizade porgue el eje en el cusl estan montadas
las piezas provistas de brazos laterales es indes
pendiente del pivote previsto en el cuerpo rotati
vo del estribo, cuyo eje es solidario de dicho -
cuerpo rotat;vo.

42,~ "Mecanismo de fijacién de seguridad
para skiv; segén la reivindicacién 2&,.caracteriqg
do porgue el eje alrededor del cual estdn montadas

las piezas, provistas de brazos laterales, estd -
constituido por el pivote del cuerpo rotativo del

estribo, cuyo pivote es solidario de la base del -
dispositivg.

58 ,~ ®"Mecanismo de fijacidén de seguridad
para ski®, sezun la reivindicacién 28 y una de las

reivindicaciones 32 @ 4¢ caracterizado porque los
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medios aseguran la solidarizacidén de las piezas -
portadoras de brazos laterales y del cuerpo rota-
tivo del estribo consistente en nervaduras y/o -
ranuras radiales previstas en los lados enfrenta-

'dos a éatos tres elementos, o otros relieves com-
plementarios apopiados una tuerca u otro érgano -
dispuesto por encima del eje correspondientes ase

guran la posicién de la solidarizacidén entre éstos
tres elementos.

68.~ "Mecanismo de fijacién de seguridad
para ski", segén cualquiera de las reivindicacio=-
nes precedentes, caracterizado porqgue el cuerpo -
rotativo del estribo estd dispueste sobre la base
y es mantenido en su posicién normal por medio de
relieves complementarios previstos en su lado infg
rior y por encime 4e la base, y en que el pivote
es hueco y atravesado por un eje, cuyo extremo su
perior recibe una tuerca u 6rgano similar ejercien
do presién sobre el conjunto rotativo constituido
por el cuerpo del estribo de las piezas provistas

de brazos laterales, mientras qgue su extremo infe-

rior es sometido a la aceidén de un medio eldstico

-que toma apoyo en la base con tendencia a que el -

extremo superior de éste eje sea atraido en -direc-
cidén hacia la referida base.

~78.- "MECANISMO DE FIJACION DE SEGURIDAD
PARA SKI".
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Todo ello, conforme se describe y rei-
vindica en la presente memoria que consta de -
VEINTI PRES hojas escritas a miquina por una so-

la de sus caras y dibujos que la ilustran.

Medrid, ¥5 de Junio de 1.964,

=. GONZALEZ vacay
" P,
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