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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  
por V E I N T E  años

en España, a favor de Mr. Jean Joseph Alfred Beyl, 
de nacionalidad francesa, residente en Robelin RE­
VERS (Nièvre) Francia; cuya patente tiene por obje 
to:
" MECANISMO DE FIJACION DE SEGURIDAD PARA SKI"

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
La presente invención se relaciona confor 

me su enunciado indica con los dispositivo de fija­
ción de seguridad para skis destinados para asegu­
rar la inmovilización de la parte delantera de una

La invención concierne más en particular

bota
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con los dispositivos de seguridad constituidos por 
un estribo montado pivotando en el ski alrededor - 
de un eje vertical, y ésto, delante del emplazamien 
to de la bota, la parte trasera de éste estribo com 
porta medios de retención de la delantera de la - 
guia de la bota.

Estos estribos rotativos son mantenidos 
en posición normal por un sistema de cierre elást¿ 
co, susceptible de permitir su rotación y por tan­
to la liberación de la punta de la bota, cuando un 
esfuerzo de torsión importante se ejerce en la pier 
na y el pié del usuario.

Sin embargo los dispositivos de éste ti­

po y que existen actualmente, presentan algunos in

convenientes. En efecto, si los medios de retención 
de la suela en el estribo consisten en un pico pre 
visto directamente sobre éste, dicho pico debe ser 
de un ancho reducido para evitar cualquier riesgo 
de afianzamiento fuera de la rotación de la bota - 
y del estribo. Pero, de hecho, la bota no está su­
ficientemente inmovilizada en sentido transversal.

Para evitar tal inconveniente se ha pro­
puesto asegurar la retención de la bota mediante - 
una mordaza susceptible de recibir el extremo de­
lantero de ésta bota; esta mordaza está montada ar 
ticuladamente sobre si misma en el cuerpo del estri 
bo rotativo. Para ésto necesita la existencia de\ 
dos pivotes. Además esta mordaza debe ser asimismo
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riesgo de afianzamiento fuera de la rotación del 
estribo.

De éste modo en la mayoría de los dife 
rentes modelos existentes de estribo delantero,- 
la inmovilización de la bota en sentido transver 
sal no está asegurado de una manera perfecta, ya 
que no es posible sujetarla por sus lados latera 
les puesto que entonces habría un afianzamiento 
de la bota fuera de la rotación del estribo, lo 
que impedirá la liberación automática de la bota 
en caso necesario.

Por este motivo la presente invención

tiene como fin realizar un dispositivo de fija—

ción que comporta medios de retención de la bota 
asegurando una perfecta inmovilización de ésta - 
en sentido transversal, no constituyendo ninguna 
molestia en sus respectivos movimientos de rota­
ción del estribo y de la bota en caso de esfuer­
zo de torsión. Además, el invento tiene asimismo 
como fin permitir una regulación fácil con medios 
de retención en la punta de la bota en función - 
con la anchura de la suela de aquella. La presen 
te invención tiene asimismo como fin simplificar 
la estructura de tal dispositivo de fijación para 
reducir el precio de costo.

A óste efecto el invento tiene por ob­
jeto un dispositivo de fijación de seguridad pa-
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ra ski destinado para asegurar la inmovilización 
de la punta de la bota, y que está constituido 
por un estribo montado en rotación sobre el ski y 
mantenido en su posición normal por un sistema - 
elástico de inmovilización, cuyo estribo compor­
ta, en su extremo trasero, medios susceptibles -

para recibir la punta de la bota y de movilizar

la parte delantera asi como sus lados, caracteri

zado porque éstos medios consisten, por una par­
te, en dos brazos laterales que se extienden ha­
cia atrás encuadrando el extremo delantero de la 
bota, para aplicarse en los bordes de la suela - 
de la bota, y por otra parte en una superficie - 
de apoyo saliente prevista en el centro del lado 
trasero del estribo y que esta destinado para san 
vir de apoyo a la suela de la bota; la parte tra 
sera del estribo presenta ángulos que penetran - 
por un lado y otro de la superficie de apoyo.

Segán otra característica de éste dis­
positivo, los brazos laterales son llevados por 
dos piezas distintas montadas en rotación sobre 
el cuerpo giratorio del estribo alrededor de un

eje, éstas dos piezas están unidas entre si y - 

asimismo al cuerpo del estribo por medios asegu­

rando su solidarizaclón, pero permitiendo modi­
ficar la posición angular inicial de éstas dos - 
piezas para regular a voluntad la separación de



los brazos laterales

10 . -

15***

20.-

25.

Dos ejemplos de ejecución del disposi­
tivo de fijación segdn la invención se describen 
a continuación haciendo referencia a los dibujos 
adjunto.

Bn diechos dibujos;

La figura 13, es una vista en elevación 
de lado de un dispositivo de fijación segdn la in 
vención.

La figura 23 corresponde a una vista en 
planta, del mismo dispositivo.

La figura 33, pertenece a una vista en 
sección segdn la linea 111-111 de la figura 23;

Las figuras 43 y 53, muestran unas vis­
tas en perspectivas representando las tres piezas 
constitutivas del estribo giratorio.

Las figuras 73 a 9* son dos vistas es­
quemáticas en planta representando las diferentes 
posiciones del presente dispositivo de fijación, 
y de una bota inmovilizada gracias a dicho dispo^ 
sitivo, en el momento del funcionamiento del mis­

mo.

La figura 103 pertenece a una vista en 
planta de otro ejemplo de ejecución del disposlti 
vo de fijación, segdn el invento.

La figura 113 representa una vista en 
corte vertical, segdn la linea XI-XI de la figura
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Las figuras 126 a 146, muestran dos vis­

tas en perspectiva representando las treq^iezas - 
constitutivas del cuerp-o del estribo del disposi­
tivo correspondiente.

El dispositivo representado en las figu­
ras 16 a 6s, posde ana base -1- destinada a ser fi 
jada en el ski "S" delante del emplazamiento nor­
mal del borde delantero "B" de una bota "C". La fi 
jación de data base puede estar asegurada por ejem 
pío, por medio de tres tornillos -2-. Esta base - 
lleva un pivote -3- de forma cilindrica que se ex­
tiene perpendicularmente por su lado superior.

En este pivote, están ajustadas unas en­
cima de las otras, tres piezas, -4-, -5a- y -5b- de 
forma general anular. La pieza inferior -4- consti

tuye en cierto modo el asiento de apoyo del cuerpo

del presente estribo giratorio. En cuanto a las dos 
piezas -5a- y -5b- completan éste cuerpo y sirven 
por otro lado de soporte para los dos brazos late­
rales -6a- y -6b- del estribo.

En efecto, cada uno de éstos brazos es - 
solidario de una de éstas piezas. Además cada uno 
de éstos brazos oomporta, en su lado interno, un - 
reborde superior prespect i vástente -7a- y -7b-, des 
tinado a colocarse por encima del sector delantero 
"B" del cerco de la suela de la bota.
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3 C i 335Las trae piezas -4-, -5a- y -5b- están 
asimismo montadas giratorias alrededor del pivo­

te -3-. Sin embargo, éstas piezas son solidariza 

das entre ellas en rotación, permitiendo una mo­

dificación de la posición angular inicial de las 
dos piezas -5a- y -5b- en relación con la pieza 
inferior -4-. Estos medios consisten, con prefe­
rencia, en nervaduras y ranuras radiales previstas 
en los lados enfrentados a éstas tres piezas.

De éste modo, la pieza -4- lleva, en su 
cara superior, una serie de nervaduras radiales 
-8- regularmente repartidas. En cuanto a la pie­
za intermedia -5a-, comporta en su lado inferior 
ranuras radiales -9- regularmente repartidas que 
son destinadas a recibir las nervaduras -8-. Sin 
embargo, ésta pieza intermedia lleva igualmente en 
su lado superior nervaduras radiales -10- suscejg 
tibies de ajustarse en las ranuras radiales -11-,

llevadas en el lado inferior de la pieza superior

-5b-. De éste modo, cuando éstas nervaduras y ra­
nuras son ajustadas las unas con las otras, éstas 
tres piezas se encuentran perfectamente ajustadas 
y retenidas entre si. Estas piezas van emparejadas 
lás unas con las otras, gracias a una tuerca -12- 
atornillada con un eje -13- axialmente dipuesto - 
en el interior del pivote -3- ésta tuerca compor­
ta una extensión o cabeza -14- que se aplica en la
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pieza superior -5b-. ^  ^ ^
Las dos piezas -5b- y -5b- están acopla­

das entre si y don la pieza inferior - 4-  de tal ma 
ñera que los dos brazos -$a- y -6b- se extienden - 
hacia atrae, sensiblemente en forma de "V" por am­
bos lados del emplazamiento del extremo delantero 
de la bota "C".

Como puede comprobarse por las figuras 
4& y 53, las dos piezas -5a- y -5b- comportan, de­
trás, en proximidad a los, brazos laterales -6a- y 
-6b-, dos zonas -15a- y -15b- de curvatura convexa. 
Estas dos zonas pueden, por ejemplo corresponder a

porciones de una misma superficie cilindrica. Es­

tas zonas pueden enlazarse con la parte de la peri

feria de la pieza inferior -4- que se encuentra - 
comprendida eventualmente entre ellas. Constituyen 
asimismo, con ésta parte, la cara trasera -16- del 
estribo rotativo. En éstas condiciones, éste lado 
trasero posée una zona mediana -17- que sobresale 
en relación con los dos extremos -17a- y -17b-, -
las cuales forma dos ángulos que atraviesan 8a par 
te a parte ésta zona intermedia (ver figura 28). - 
La zona intermedia -17-, del lado trasero del estri 
bo esta destinada a servir de superficie de apoyo 
por el borde delantero "B" de la suela de la bota.

El cuerpo de éste estribo rotativo, que 
está constituido por tres piezas anulares superpueg
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tas -4-, y -5a- y -5b-, es mantenido en esta posi­
ción normal por un sistema elástico de cierre o de 
llamada. Este sistema puede ser de cualquier tipo. 
En el ejemplo representado, es del mismo tipo que 
el descrito en la patente francesa 1.231.124 de 
7 de Abril de 1.95$ solicitada a favor del deman­

dante.

En efecto, el cuerpo rotativo del presen

te estribo está inmovilizado en su posición normal 
por tres protuberancias esféricas -18- prevista - 
en el lado superior de la base -1- y que son ajas 
tadas en cavidades correspondientes -18a- del la­
do inferior de la pieza anular -4-. Estas protube 
rancias.-18- están regularmente repartidas en la 
superficie de la base -1-. Didas protuberancias - 
se encuentran alojadas en las cavidades ccrrespoa 
dientes -18a- de forma que el cuerpo rotativo del 
estribo y ál mismo oprime elásticamente contra la 
base mediante la acción de un resorte apropiado.- 
Este resorte puede consistir en una simple plaque 
ta metálica elástica -19- actuando en la cabeza - 
-20- del eje -13- que está dispuesta en un cajea­

do axial del pivote fija -3-. Esta plaqueta así co

mo la cabeza -20- del eje -13- están alojadas en 
una cavidad -21- prevista en la cara inferior de 
la base -1- ésta plaqueta está dispuesta entre el 
fondo de ésta cavidad y la cabeza -20- del eje.
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De éste modo á w ^ é ^ o M ^ t K n d e  a reti­
rar elásticamente al eje -13- en el sentido de la 
flecha "F" aplicando la cabeza -14- de la tuerca

* -12- contra el cuerpo rotativo del estribo y más
5.- conotetamente contra la pieza anular superior -5b-. 

Como puede comprenderse fácilmente, es posible 3re

guiar el esfuerzo del resorte constituido por la

plaqueta -19- atornillando más o menos la tuerca

10.-
-12- a fin de comprimirás o menos fuertemente - 
ésta plaqueta. Béb permite regular las condicio­
nes de funcionamiento del presente diaps&tivo de 
fijación, de manera que el cuerpo rotativo del ez 
tribo gire sin esfuerzo si se ejerce una tensión 
determinada y sin importancia en el pie del usua

15.- rio y por tanto en la bota "C.
Pero mientras no se transmita un esfuer 

zo de torsión en el cuerpo del estribo, éste que­
da immovilizado por éste sistema de cierre elásti 
co. Manteniendo entonces perfectamente en su sitio

20.- la punta de la bota, cuyo extremo trasero puede - 
ser inmovilizado por cualquier otro medio de fija­
ción apropiado. Esto; puede estar constituido, por

* ejemplo, por un arco -22- susceptible de rodear la
arcoparte trasera de la bota "C", éste7u5&porta resor

25.- tea -23- asi como una palanca -24- para la puesta en 
tensión. Con preferencia los extremos delanteros 
de éste arco están montados, articuladamente en -



los dos lados de una placa -25- dispuesta bajo el 
emplazamiento del talón de la.bota para sostener 
a ésta cuya placa está montada la forma giratoria 
alrededor de un pivote -26- fijado al ski.

5.- La fijación del extremo delantero de una
bota por medio del presente dispositivo se efec­
túa muy fácilmente. En efecto, basta con desengan

char el borde delantero "B" de la bota de entre -

los dos brazos laterales -6a- y -6b- del estribo 
10.- de rotación. La disposición en "V" de éstos dos -

brazos facilita evidentemente la colocación del - 
borde delantero de la suela entre dichos brazos.

El centro del borde delantero de la sus 
la se sitúa entonces en el punto "O" en la super- 

15.- ficie de apoyo -17- prevista en saliente en el -
centro del lado posterior del estribo. De su lado, 
las dos cuñas del borde delantero de la suela apo 
yan en los puntos "X" e "Y" en el lado interno de 
los brazos laterales -5a- y -6b-, las cuñas de la 

20*" suela se ajustan entonces en los rebordes -7a- y
-7b- de éstos dos brazos (ver figura 7&).

De éste modo cuando la punta de la bota 
es colocada, se encuentra retenida eneres puntos

por el presente dispositivo de fijación, con rea-

25.- pecto a los dos puntos de apoyo "X" e "Y" de las

cuñas delanteras de la suela sobre los dos brazos 
laterales y en el punto "0" en cuyo sitio el ex-
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tremo delantero del borde de la suela se aplioa 
contra la superficie de apoyo saliente -17- del 
estribo. En éstas condiciones, la punta de la bg 
ta se encuentra perfectamente adaptada en todos 
los sentidos, las condiciones de retención de la 
bota, en sentido lateral, es considerablemente - 
mejorado en relación con los dispositivo de fija 
ción actuales. Cualquier levantamiento de la bo­

ta se encuentra por tanto impedido por el hecho 

de que las cuñas delanteras de la suela son ajus­

tadas por los rebordes -7a- y -7b- de los dos bra 
zos laterales.

Puesto que la anchura de la suela de la 
bota puede variar segdn el modelo de ésta, convie 
ne evidentemente regular la separación de los dos 
brazos laterales en relación con ésta anchura. - 
Sin embargo, ésta regulación puede ser realizada 
muy fácilmente puesto que a éste efecto basta con 
destornillar la tuerca -12- para poder levantar - 
las dos piezas anulares -5a- y -5b- que sirven de 
soporte a éstos dos brazos, con el fin de modifi­
car sus posiciones angulares iniciales en relación 
con la pieza anular inferior -4-.

Cuando un esfuerzo de torsión se ejerce 
en el pie, la bota tiende a arrastrar el estribo

en sentido de rotación por intermedio de su brazo

lateral dispuestos en el lado de la direoción de



previsto para desenganchar el estribo mediante la 
previa regulación del esfuerzo del resorte -19- - 
el sistema elástico de cierre del estribo libera a 

5.- éste, permitiendo su rotación y,, en consecuencia
la de la bota.

En efecto, el esfuerzo de torsión trans 
mitido al cuerpo del estribo es suficiente para - 
vencer la resistencia opuesta por el resorte -19- 

10.- que tiene a mantener las protuberancias -18- de -
la base -1- ajustada en las cavidades -18a- del - 
cuerpo del estribo. Pero el desajuste de las pro­
tuberancias -18- fuera de las cavidades correspon 
dientes provoca el levantamiento del cuerpo del - 

15.- estribo y la del eje -13- en oposición contra la

acción del resorte -19-. Este levantamiento tiene

como ventaja la de separar los rebordes superiores

-7a- y -?b- de los dos brazos laterales en reía—  
ción con el lado superior del borde delantero B" 

20.- de la suela, de manera que ésta cese de ser pre­
sionada contra la superficie superior del ski.

Particularmente conviene hacer notar - 
que, fuera de la rotación de la bota y del estribo 
la euSa del borde delantero de la suela, que está 

25.- situada en dirección opuesta al desplazamiento de
la punta de la bota, se ajusta en el ángulo entrag 
te correspondiente del lado trasero del estribo,-
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4  Cen relación con el ángulo entrante -17b- según
el ejemplo representado en las figuras 8* y 9§ -

Esto es una ventaja esencial del presente dispositi. 
vo de fijación. En efecto, si la superficie trase 
ra del cuerpo del estribo no presentara dos ángu­
los entrantes de una y otra parte de la superfi­
cie central de apoyo -17-, una de las cuñas delan 
teras de la suela de la bota vendría entonces a - 
afianzarse contra la superficie, lo que impediría 
la liberación de la bota. Sin embargo, cualquier 
riesgo de afianzamiento de ésta clase se encuentra 
radialmente suprimido por la presencia de dos cu­
ñas entrantes -17a- y -17b-.

Por otra parte, la parte trasera del cuer 
po del estribo y el borde delantero "B" de la sue 
la desliza una sobre la otra, como puede apreciar

se observando las figuras 86 y 9^. El borde de la

suela continua apoyándose en el lado trasero del

estribo en un punto "01" y que queda sen3i—  
blemente situado en el eje longitudinal del ski.- 
De éste modo, cuando la rotación de la bota correg 
pende a un ángulo de giro a? , su cuña situada - 
del lado de la dirección de ésta rotación puede - 
esquivar del brazo lateral correspondiente -6a- - 
de tal modo que la punta de la bota se encuentre 
completamente liberada.

La principal ventaja del presente dispo
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sitivo en relación con los dispositivos ya conoci­
dos de ésta misma olase es por tanto la ausencia - 
de todo riesgo de afianzamiento fuera de la rota­
ción de la bota y del estribo. Sin embargo, éste 
dispositivo presenta cierto número de ventajas 
apreciables.

Como ya ae ha indicado, éste dispositivo

asegura una perfecta inmovilización de la punta de 
la bota en sentido transversal, y la separación de 
los brazos laterales puede ser regulada en relación 
con la anchura de la punta de la bota correspondiera 
te.

Las figura 103 a 14a representan un según 
do ejemplo de ejecución del dispositivo de fijación 
según la invención. En éste ejemplo, el eje alrede 
dor del cual se articulan las dos piezas portado—  
ras de los brazos laterales es distinto del pivote 
del cuerpo rotativo del estribo, como en el presen 
te ejemplo, éste eje está constituido por éste mis 
mo pivote.

En éste segundo ejémplo, el refuerzo -4c- 
del cuerpo rotativo lleva en su extremo delantero

un eje -3c- que forma saliente de su parte superior

Sobre éste eje están ensartados dos piezas -5c- y

-5d- provistas de brazos laterales -6c- y -6d- - 
del dispositivo.

Conforme queda expuesto los lados enfreg
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tados de éstas tres piezas comportan relieves com­
plementarios que aseguran su solidarización; éstos 
relieves pueden consistir en ranuras o nervaduras 
radiales -8-, -9- -10- y -11-.

Estos relieves permiten inmovilizar las 
dos piezas -5c- y -5d- en el refuerzo de- de to­
das las direcciones angulares exigidas por la arti 
culación alrededor del eje -3c-. Una tuerca -14c- 
atornillada sobre éste eje permite inmovilizar - 
las piezas -5c- y 5d- en las respectivas posicio—  

nes deseadas.

Además en éste anterior ejemplo, el pivo

te vertical -3-, del dispositivo, es llevado por -

la base -1-. El refuerzo -4c- comporta un agujero 
circular -23- y es atravesado en el pivote -3- de 
tal modo que puede girar alrededor del eje de áque-1 
Cada una de las pieza -5c- y -5d- comportan una - 
guia, respectivamente -24c- y -25d- de manera in—  
curvada, en la cual es ajustado el pivote fija -3-.
A pesar de su forma, éstas guias permiten modifi­
car las posiciones angulares iniciales de dos piezas 
-5c- y -5d- mediante articulación alrededor del - 
eje -3c- y ésto cuando dichas piezas son atravesa­
das por el pivote -3-.

El refuerzo -4c- constituye, con las pie 
zas -5c- y -5d-, el conjunto del cuerpo rotativo - 
del presente dispositivo. Este conjunto es manteni
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cierre elástico idántico al previsto en el prece 
dente ejemplo. Este sistema comprende los ealien

tes -18- dispuestos en el lado superior de la ba

se -1-, y que se ajustan en agujeros correspon—

dientes -18a- del lado inferior de la pieza -4o-. 
Este sistema comprende igualmente un resorte cons 
tituido por una plaqueta elástica -19- que actáa 
sobre la cabeza -20- del eje -13- montado en co—  

rredera en el interior del pivote fijo -3-. el ex 
tremo superior de áste eje toma apoyo sobre el - 
conjunto rotativo del estribo por mediación de - 
una tuerca -14-, cuyo atomillamiento permite regu 
lar la comprensión del resorte -19-.

El funcionamiento del dispositivo aegán * 
éste segundo ejemplo, es puás exáctamente igual - 
al del dispositivo representado en las figuras 13 
a 63.

A éste respecto, se hace notar que el -

lado trasero -16- del cuerpo rotativo presenta, -

como anteriormente se ha indicado, una curvatura,

cuya convexidad está dirigida hacia atrás. Posáe 
asimismo una zona intermedia -17- que sobresale*: 
con respecto a dos ángulos entrantes extremos 
-17a- y -17b-. Esta especial disposición evita - 
todo riesgo de afianzamiento del extremó delante­
ro de la bota fuera de la rotación del estribo.
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Este segundo dispositivo tiene igualmen­

te la ventaja de permitir una regulación exácta - 
de la separación de los brazos laterales en rela­

ción con el ancho de la punta de la bota, y éste

5.- mediante la articulación de dos piezas -5c- y -5d- 
alrededor de un eje común, en relación con el eje 
-3c-. pero es evidente que òste eje podrá ser dis 
puesto en el extremo trasero de la pieza -4c- en 
lugar de estar situado sobre su extremo delantero.

10.- Es de advertir que òste dÍ3psositivo eje
gún el primer ejémplo de las figuras 1& a 63, es 
no obstante muy ventajoso al del segúndo ejàmpio. 
En efecto, éste primer dispositivo tiene la venta 
ja de comportar nada más que un sólo pivote que -

15.- sirve a la vez de eje de rotación para el cuerpo 
del estribo y de eje de articulación para la regu 
lación de la separación de los brazos laterales. 
Además, la estructura de éste primer dispositivo 
ea muy sencilla.

20.- Sin embargo, el dispositivo de fijación,

25.-

según el invento, no queda limitado a éstos dos - 
ejemplos de realización, los cuales han sido da—  
dos a tituio indicativo.

Además, en éstos ejemplos, el lado tra­
sero -16- del cuerpo del estribo rotativo presen­
ta una forma sensiblemente cilindrica, pero es - 
evidente que éste podrá presentar cualquier otra
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forma adecuada, a condición de comportar en su cen 
tro una superficie de apoyo saliente, y de una y - 
otra parte de éstas, dos zonas fuera de línea for­

t

mando en cierto modo ángulos entrantes, suscepti—  

bles de recibir cualquiera de las cuSas de la sue­

la de la bota en el momento de la rotación de ésta. 
Además, los medios de solidarización de las tres - 
piezas anulares constituyen el cuerpo del estribo 
pudiendo ser remplazados por cualquier otro medio 
apropiado.

Por otra parte, las protuberancias -18- 
del sistema de cierre elástico podrá eventualmente 
ser previstas en el lado inferior de la pieza amb­
lar -4- del cuerpo del estribo en lugar de ser so­
bre la base -1-, en cualquiera de los casos, las - 
cavidades correspondientes -18a- serian previstas 
sobre ésta base. Bn el caso en el que las piezas - 
constitutivas del cuerpo del estribo sean fabrica­
das por moldeo de materiales plásticos estas protu

berancias se obtiene durante el moldeo con la pieza

correspondiente. Sin embargo, podrán eventualmente 
ser remplazadas por cuerpos interpuestos entre la 
base -1- y el cuerpo del estribo.

Pero el sistema de cierre elástico del - 
cuerpo del estribo podría ser remplazado por cual­
quier otro sistema equivalente o eventualmente por 
un sistema de retirada elástico, susceptible de man



tener y llevar el cuerpo & 
normal.

¿tribir ŝ s&'' posición

Descrita convenientemente la naturaleza 
del invento se declara como de propiedad y novedad

del solicitante el contenido de las siguientes

R E I V I N D I C A C I O N E S :

14.- "Mecanismo de fijación de seguridad 
para ski" destinado para asegurar la inmovilización 
de la punta de una bota, y que está constituido - 
por un estribo montado en rotación sobre el ski y 
mantenido en su posición normal por un sistema - 
elástico de inmovilización, cuyo estribo comporta 
en su extremo trasero medios susceptibles de reci 
bir la punta de la bota y al propio tiempo de inmo 
vilizarla hacia adelante así como a sus lados, ca 
racterizado por-que éstos medios consisten por un 
lado en dos brazos laterales, que se extienden ha 
oia atrás encuadrando el extremo delantero de la 
bota, para aplicarse en las cuñas o los bordes - 
de la suela de dicha bota, y de una y otra parte

en una superficie de apoyo sobresaliente prevista

en medio del lado posterior del estribo y que es

destinado a servir de apoyo a la punta de la bota, 
la parte trasera de cuyo estribo compoerta un án­
gulo entrante en cada lado de ésta superficie de 
apoyo.

24.- "Mecanismo de fijación de seguridad
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para ski", caracterizado po2 
a

les que se refiere la nota primera son solidarios 
de dos piezas independientes montadas, en rotación, 
sobre el cuerpo giratorio del estribo alrededor de 
un eje, común cuyas piezas están unidas entre si e

incorporadas al cuerpo del estribo por medios que

aseguran su solidarización, pero permitiendo modi­
ficar la posición angular inicial de éstas dos pie 
zas para regular a voluntad la separación de los - 
citados brazos laterales.

3§.- "Mecanismo de fijación de seguri­
dad, para ski", según la reivindicación 26, carac­
terizado porque el eje en el cual están montadas 
las piezas provistas de brazos laterales es inde^ 
pendiente del pivote previsto en el cuerpo rotati 
vo del estribo, cuyo eje es solidario de dicho - 
cuerpo rotativo.

46.- "Mecanismo de fijación de seguridad 
para ski", según la reivindicación 26, caracteriza 
do porque el eje alrededor del cual están montadas 
las piezas, provistas de brazos laterales, está -

constituido por el pivote del cuerpo rotativo del

estribo, cuyo pivote es solidario de la base del - 
dispositivo.

56.- "Mecanismo de fijación de seguridad 
para ski", según la reivindicación 26 y una de las 
reivindicaciones 3a g 4§ caracterizado porque los
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medios aseguran la solidarización de las piezas - 
portadoras de brazos laterales y del cuerpo rota­
tivo del estribo consistente en nervaduras y/o - 
ranuras radiales previstas en los lados enfrenta­
dos a éstos tres elementos, o otros relieves com­

plementarios apopiados una tuerca u otro órgano - 

dispuesto por encima del eje correspondientes ase

guran la posición de la solidarización entre éstos 
tres elementos.

6a.- "Mecanismo de fijación de seguridad 
para ski", segdn cualquiera de las reivindicacio­
nes precedentes, caracterizado porque el cuerpo - 
rotativo del estribo está dispuesto sobre la base 
y es mantenido en su posición normal por medio de 
relieves complementarios previstos en su lado infe 
rior y por encima de la base, y en que el pivote 
es hueco y atravesado por un eje, cuyo extremo su 
perior recibe una tuerca u órgano similar ejercien 
do presión sobre el conjunto rotativo constituido 
por el cuerpo del estribo de las piezas provistas 
de brazos laterales, mientras que su extremo infe­

rior es sometido a la acción de un medio elástico 

que toma apoyo en la base con tendencia a que el -

extremo superior de éste eje sea atraído en direc­
ción hacia la referida base.

76.- "MECANISMO DE FIJACION DE SEGURIDAD
PARA SKI"
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Todo ello, conforme se describe y rei­
vindica en la presente memoria que consta de - 
7EINTI TRES hojas escritas a máquina por una so­
la de sus caras y dibujos que la ilustran.



4 *

14
"T"

... ¿rr

\
A^crvy





B¡ 0  i
T i . , 8

s-?

6a 5 " ^

% *?^r '23/
J? ̂



Sr-.
..!-#:-!.


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



