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Bs prictics corriente cortar sutoamiticamente con lon-
gituk £1ja bandas enrolladss, que Provienen generslmente de
un leminador cuande se tarta de bandas metflisas,

, Ias nﬁquims para este fin, conocidas h.asta la teoha,
Imeden ger clasificadas en dosx categorizs prlneipalas. -

"quinas répidas ¥ miquinas len:ba.s.

En las miquinxs rdpidas, llamadzs generalmente oizallas
?olan'l;ea, ;a banda esté animada de un movimiento continuo
¥y el érmo de cq#te tiene un movixpiento altgrhgbivo qus
estd sincronizédo, durente un corte instante, con la ba,nd.a.‘,
instanto durante el cual el corie es efectuado, Es conooa'.do
que el hecho de animar de un movimiento altex:mti‘vo répido
una méquina, de una masz tan :meortante como uns cizslla
guillotina, conduce & reallizaclones muy complejas y por tan-
,to my oxras, Ademis, la menor alterscifn de la vélociﬁad.
de deslizamiento da la bania provocs irregularidades en las
longitudestortadas, | | .

En lzs miquinsis lentas més perfecclonadas, la banda es
desenrollada con un movimiemto continuo, y un Pope colocado
en coaperacisn con la cizalla frena esta bands a intervalos
regulares calculados a propdsito pars el corte, Durante el
frenado de la parte que va & ser cortada, la parte situada
encima de la cizells forme un bucle quo desaparece cuando
el corte se hm efectwado, Este sistema no pusde ser sino len-

to, debiendo abgsorbexr el tope el choqus de frezado de la ban-
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da, A&em&s, sobre todo en las bandas mis delgadas, este cho=-
que puede originay ondulaciones locales que alteran la pre-
s16n de 1z longitud cortada.

_ El presente invento se propone realizar una instala-
eifn sin tope para el corte rdpido Ge bandzs, en la cual
la clzalla estd fija y la banda snimads de un movimiento
pulsatorio quc la deja constantemente tensa, instalacidn
que sccesoriamente permite 1z obtenoién de una escuadria
muy buens del corte.

Tiene por objete un- disposxtﬁm de: corte a longitud

oonstau(:e. por un §rganc cortante en un Iugar fijo, de um

' banda que se desliza a gran velocidad fuers del pexriodo de

corte, _oa::aéterizgdo porque se compone: esencialmente de dos
rodilXos giiat orios apresadores de la banda seguidos del
brgano cortante fije, el cual es‘!:é seguido de: elementos
armstra@orea:_de; 1s bYanda, siendo constante la velocidad
de los rodillos apmsadom fusra del corte y ligeramente
superior & la de la banda, siendo constante en. todo mn-
to ]:a velocidad de los elementos arrgstradbres ¥ superior
alg ire:[_ocic}ad de ]_.os rodillos apmosadoreé- fuera del perio-
flo de corto; siendo 1la. veloo:g.dad de los rodillos aprosada_-
Tes progresivamente reducida, durante el pericdo de corte,

‘hasta ung velocidad d6bil constante, siendo ésta snulada

durante el muy corto instante del cortie, y siendo enseguida
devueltas los rodillos apresadores despuée de este instante
& su velocidad fuera de oorte.

Los medios de realiza.eién de este dispositivo ae::én.
expusstox & continuacifm, en el curso de la desoripeiln
que sigue referente al plano adjunto en el cual: |

Le figura 1 es uma vista lateral esquemitiocs del con-
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junte de la’ instala.cﬁn que %ﬁﬁ? u? dai sposifig«;;. cor=
te segin el invento.,

1a figura 2 esuna vistz en planta de la instalacibn de
la figum 1, .

La figum 3 es un esquema eléct:ica de prineipio con el
motor alimentado con corriente continua para el mando del
corte, | _ o

Ia figure 4 es una varian#e con el moto:r.alimntado por

~ oorriente alterns para el manio de los rodillos epresadores.

1sa figura 5 es otra variante con motor hidxdnlico para

el nnndo de los rodil¥os apresadores,

Iz figura 6 e3 una curva que mwestra el desarrolle de
1a ley de 1a velocidad dads a la banda,
 Iax figura 'Z &8 un esquema del montaje que asegura un
corte & esonadra.

la figura 8 es una variante esquemética de este montajs,,

Ia figura 9 es 1a tensifn dzda por el detector de error
de: este montaje.

1= figuma 10 es Ja tensién del detector de error trana-
fomada. por int-egracién. _

Como estd representado por las figuras 1y 2,
(1) es un tamber usnal de desarrollo de la banda,
(2) wn dispositiva de corte que es iguaimente del tipe co-
nocldo y que comprende un nimero variable de rodillos, 8o~
ghn el grado de slisamiento q.,w'r se desea obtenex,

'En. la mlizaoi&n del dispositivo seglin el invento que
Tecibe lo banda cortada, -
() v (3&) son dos rodillos apreaado:es, apretados sobre la
banda por ur medio cualquiera por ejemple hidrfulica, nemné.-
tico, eléotrica o igualmente mecdnico por medio de resortes,
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(4) es una cizalls guillotina de corte ;ﬁpmo,.t = _
(5) y 5a) son dos tambores 'de.‘argagbzg por oorreas o elem;-
tos arra.étradozes de la banda, (6), (68,)' ¥ (6&)‘ cius pueden
ser en nfmera cwmlquiera, (7 )y (8), (9), (10) y(ma) son
detectorses del Taso de la extremidad de 1a bandx que han si-
do representados .aqui como células fotoeléctricas pero que
podrian ser cvslquier otxo 6rgans qﬁg pudieTa umplir la mis-

ma misibn sin que por ello el invento ses modificado; estos
podrfan ser por ejemplo, finales de carrem con contactos
eléctnqu, finales de carrere por inducoibn, incluso igual;-
mente contactos eléotricos directamente sobre el mstal a
cortar, corriente & baja tensién por Tazonss: de. seguridad
conducida sobre la banda por wn frotador, siendo todos estos
Srganos de realizaciln conccida, }
Estos delectores de pasa son fijados sobre un carra 55
desplazable translatorismente, lo qua permite el Teglaje e
las 1ongitu§t de las ohapas qus s¢ van & obtenan.
~ Ios zodillosﬁy?a sonﬁ.,ja&osa Ios soportes]lyua
¥ I-.os_' soportes de uno de los qﬁ_:tgmos pueden, con el fin de
rectifioar la escuadris del corte, estar animados de un li-
gero movimiento longitudn;al,,_gggo:[as ya & un pqtineﬁo nwt«e-l-
reductor 15 con sistema tornilio-tuerca 15& como esté repre-
sentadc en la figurx 2, ya a un @tq hidréulico por ejemplo:
~ Eatos ro@illos apresadores 3 y Ja estén arrastrados en
rotaciln por dos engramajes 16, 16a, un reductor 17 y un mo-
toxr 13; los dos engransjes 16, 16a estin respectiwamente
unidos & los rodillos 3 y Ja por dos t:ax}sniéioneg de tipo
14, 14a del género cardan par 1o c;ue 1s orientacidn de los
rodillos puede variar mientras que la de los engransjes 16
y 16a queda fija.
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4 | mto: 13 de corriente eon:bim ¥ elinentado por un

mo.mmmv arrastra uns Tuedz fénica 18, cuyas se-
fiales sonjenviadés & tevés d= ums puerts elechrinica 19 a

o2
-

un contador de marcha stris 20,figurx 3, A la salida de es-

te contador de maTelm atrés, esta situsdo un conversor des-
timdo & transformar los valol:;ag mménedsydaq,os por la
rueds féniom 1& en sefizles analégzcas. Bsle conversor es
alimentado par medio de una dfmamo taquimétrica 12z ‘movida
por el motor 12, I.a tensi&n de salids del conversor, :anre-
mentada por gma geqneﬁa tensidn de reglaje ajustada por el
potenciémetro 22, constituye la referencfz del control de
la veldcldad del motor 1%, Un freno electramagnitico aé,
figura 2, permite la imovilizaci&n campleta del motor, E1
conductor 24 figura 3, sirve para la realizacibn del conta-
dor de marcha atrés,

m. funcionamiento del con;jtmto de la instalaci&n que
acaba de ser deserita es el siguiente: la tanda esté anima-
da, al desenrellarse, de un movimientc uniforme graeias al
motor 12 qlue menda Ia_nﬁqni_m de corte Z; dicha bands es inQ
troducida entre los rodillos 3 ySa que arrastran la tenda
gracias & su motoxr 15. El motor 13 mueve los rodillos 5’ ¥

& una velocidad ligeramembe superior & la que es atrastrada

1z banda por el motor 12, La banda es situsda por los rodi-
1¥os 3 y 3a entre las dos euchillas de 1z cizalla 4, cuchi-
llaa qua estén abiertas, y es arrastrada por lzs correas

, 6 éa y 6b que estén animdas de un movz.nﬁ.entc mﬁs répido

145 *™

que la velocidad periférica de los rodillos 3 y Ja, Bsta
particularidad tiene la finslidad de atirantar, por frota-
miento, la banda & cortar, |

El aontad.or de marche atrés ha sido previamente alimen-
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tado. S:L tiene por ejemplo wa capscided do 64, mtoa el
nfimero 63; 1a tensifn ds referencia de 1a velooidad del mo-
tor 13 es méx:_uns? ¥ aproximadamente proporcionsl a la velo-
¢idad de en’(}:a.da? Mo el extremo de 1& handa ‘llegg al dew
tector de posicibn 7, la puerta"electﬁn..'wa se gbre yla
tensifn de refersncia de la velocidad del motor 13 baja has-
ta el momento en que el contador de marcha atrés estd a cero,
. las relaciones: estéx} calenladss de maners que este es-
tado sea alcanzado cuando 1a extremidsd de la chapa no estd
m&e que & uma Mmh my peciueﬁa del detector de posieifn

9, La tensifn de referencia es shora dada por el potencﬁm-

tro 22 ¥y la velocidad es constante ¥ baj&. Esto es porgue no
debe ser disminuids sino cerca de 9, pars dismimir lo menos
posible 1a velocidad medis, |

Cuando la extremidad de 1a banda a.lca.nza 9,, iz refea:en-
ciz de la velocidad estd puesta a cero, el fremo es spretado
autométicamente, lo q:uc, debido a 1a d6bil Velocidad del
motor, provoca la parada oasi instantéhea seguidanmente, la .
cizalla es aceionada, el freno quitado, el contacto pusste
a 65, lo que hace subir el motor hasta su veloctdad nnixima
La banda eortada es retirada por las .can:eas. Un intervalo
se cres entre su final y el prinoipio de la tanda sigulembe
de forma que la velocidad de las corress es més grande que
la velocidaed perifériea de. los rodillos apraaadorea.

EL ciclo. vuelve & comenzar enseguida de maners idém;ica.

Burante el frenado y la aceleracifn de 1z banda & cor-
tar, el hucle formado por esta ba.nds entm la miquina. de: al.t-

mentacién 2 y los rodilles apresadores 3y 3a, var:ta de lon~

gitud, Si 1z velocidad transmitida a la banda por 1a. méquina
de alimentacibn 2 no corméponde exactamente & la welocidad
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media 1mprinﬂ.da por 1os rodillos 5 ¥y 3a, lo quee es el ca.so
general, el estirado o el acortado excesivo da este bucle

' gs_seﬁalgdd.gor el paso delante de los detectores de poéie

cibn 25 y 26, Pigure I, que pueden, como los detectores 7,
8, 9, sex contactos directos o células fotoeléctricas, ¥y
que tienen por misibén medificar ugeramente, por medios co~
nocidos, la. veloci&ai méxima. del motor 13, '

1a curva de la velooidad. de: 1z tanda mi& como esté
re_preaenta:do en la ﬁgura. 6, I-qs puntos 27, 28, 29 y 30,
corresponden respectivamente al paso por el detector de po-
sicién 7, sl finsl de la cusnta atrés, al paso por el de-
tector de posieiln 9 ¥ al comlenzo del arrange del motor;
el mtema entre 29 y’3‘(.) corresponé.e al funcionamiento de
1a cizalls, y ests es la parbe horizontal 3L que pusde va-
riar de ordenada segln las 6rdenes dadas por los detectores
de posicidn 25 y 26,

Se v& a describir igualmente en el plan del nmento,
una. variante del disphsitive de regulscién de la velocidad
de los rodilloes apresadores empleando molores de corriente
alterns, Ba la figura 4, 31.' aispositivo de arrastre de los .
rodillos esté Tepresentado en esbe 0380,

32 ez el motor principal que arrastra los rodirf.os 5 ¥
3’a por intermedio del embrague freno automftico 34, del di-
Terencial 35 y del embrague fremo 36, El diferencial repre-
sentado es del tipo cénioco, pero podria sex cflindrico,

_ 37 es un motor de potencia muy débil que mueve los ro-
dillos 3 y & por medio del reductor 3& ¥ el dii‘erencial 35

. & una velocidad mucho mis ’ﬁaJa que el motox 32.

2-050"’

Los dos motores giran constantemente, Durante el paso
ds 1z banda, meven ambos los rodillos 3 y 55.', Cuanio el ex~
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tremo de la banda llega, a '[, el embrague freno 34 desacopla
el motor 32 y frena la entmda correspondiente del diferen-
cial,

Los detectoree ds pos:wx&n 8 y 8a (que no ex:l.sten nés
que en la solucién con corriente continua descrita anterior—
mente ) controlan qus la parada de esta parte de la transmi-
sidn sea efectuada un poco antes del paso, Este control es
realizado por medio de un relé elect;énieo de. umbral alimen-
tado por 1a dina.mo ta.qnimét::ica, 3b montada en el extremo de

- los rodilles 3 y Ja, relé que verifica que en el momento en

que el detector de posiciln 8 es alcanzado, la velocidad btaja
sea fgualmente aloanzada, |

- E1 miemo relé ve::iﬁoa q_ue en ol momnto en qne el de-
tector de posicibn Bs. (situado detrés del 8.), es slcanzado, la
velocidad. baja sex alcanzada, la corriente en el embrague que
asegura el frenado, es reglada por medio de un potqneiémetro
accionadoe por medio c}e; impulsos, Bgte potexwi&mptro- rgoibe un
impulso en el sentido de aumento de corriente, (por lo tanto
de frenado), si la velocidad baja no es alcanzada cuanic el
detsctor de: posicidn 83. sea alcanzado, Por el contrario, el
potenciometro Yecibe un impulso en el sentido de disxnimzoi&n
de la corriente (po:c tanto de frenado}, i 1a mlod.dad baja
es alcanzada ax_xtea que el deteptor de pqsiuon 8 sea alcanzado,
De esta manera, la c-oz:riant& que pasa por el embrague serd ne;
gla.da, a un valon tal que la velocidad daja sea alcanzada. entre
8 y 8a, 1o que corresponderd a la falta de impulsos de mando
sohire el po%nci&get::o, de esta manera el tiempo total de un
ciclo serd reducido al minimo compatible con la buens préoi-
sifn del corte, . | o _ o ’

Lasg 8rdenss éue se dan al potencidmetro motorizado; re;
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sultan de una lbaea. olﬁsica ei’ectuada con los s:l.gnos que pro=
viensn de los relés de umbral y los detectores 8 y 8a, Ia co-
rriente del embrague estd reglada en cuanto & ello menualmen-
te o tambifn automfticamente, Luego éne_f& ha frensdo un lado
del diferencfal, los rodilles son movidos & una velocidsd muy
lenta por el motor 37, Cuando el extremo de la btanda llega al
detector 9, el embraggé freno '56 desacopla tods ls transmisifn
de mando y bJ_.oq‘,uea. los rodilloes 3, ;Q’a, de manera casi instan-
ténea, puesto que se efectla sobre drboles animedos de un mo;
vimienta de. rotacién lente, desacoplande la transmdsién que
girs a una meyor velocidaa.

~ El corte es efectuado, e inmediatamente los embragues 34,
36, oxoi‘haaos para hacer ponerse de nuevo en movimiento a los
rodillos 3 y Ja, |

Se puede :Lgua]‘.ment& propone:c, como seté. representado en
;I.q. figure 5 movexr 1os rodilles 3 vy '5& por un mobox hiénénl;co
39 por lz muy pequefa :Lnermde: estoz aparatos. El motor 39
esté unido & un genersdor de presiém de tipe conooide 40 por
intermedic de dos distﬁmdores electromfgnéticos 41, 42 y
de dos reguladores de potencia 43 y 44,

Cuando 7 es aloanza.do, el distribnidor 4L es cerrado pro-

| gresivamente para que gl moi;qr ne ses glimentado n_;as que por

42, con um poteneis muy débil, cuando é no es alcanzado,Cuan-
do se aloanza 9, 42 es cerrado bruscamente lo cual desacopla
los rodilles 7 y Ja&.

‘Debe notaréa_ que en las tres variantes descrites para el
aiatez;a_d& regulacibn, la precisidm del corte no puede ser .
alterada ni por un ligero resbalado de lz bands en los rodi~
1tos arrestradores, ni por la mayor o menor gran precisidn de
1s detenciém de l= marcha, dado que la baja welocidad escogide
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se alcanza a.ntes de que: el exi'.renm de la cha.pa pasa delante
del detector de posiciln que origina el corte,

Las disposiclone’s sdiptadas permiten también corregir la
perpex}diculaﬁdanz_idel corte, Dos detectores de posioiﬁn 10y
10s son fijados sobre una linsa perpendicular sl desplazamien-
to de 1z banis y ligeraments delante dsl deteotor 9, de forms
que qstéxi de marera cierta en la zona recorrida a velocidad
lenta unifome, _ . |

~ El detalle del ruhciommiento de este monbaje represen~
tado en la figura T es el sigulente:
" La rueda fOnioca alimenta. eloontador 46 a través de e
puerta 45, La puerta 45 es abiem por el primero d lés de~
tectores daposicifn 10 y 10a qus es alcanzade y cerrado por

- el segundo, E1 nimero representado en el contador representa

pués, en valor absoluto de cota, el error de perpendiculari-
dad, El signo de este error resalta del origen 10 o 10a, d&

la pr;merg sefal l;egada. Bl conocimiento ds lg amplitud del
error, dada por 46, y de su signo, dado por 47, permite. dar

al motor 15 si es precisc, un impulso de rectificacitn.

Una variante simplificada de este montaje esta represen-
tasda por 1la figura 8,

' Habiendo &ido supuesta uniformz y conocida con preeisi,ﬁn
1a velocidad baja de avance en el momento del prso por I0y
i0a, puede ser saticien’cemen,te;_vsatismmﬁ.o medir el tiempo
que separa 165 dos impulsos de paso, Bsta medida se efectua
como sigue:

Un elemento biestable: 48 es mandado por la primers de las
dos sefiales 10 y 10a ¥y puesto a cere por 1a segunia, La ten=
aién entre los puntos 49 y 50 tisne la forma de onda ouadrads
repregentada por la figum 9; un circuito integrador transfore
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ma esta tension como mwasbm la figum 10,

Con 1a. oondici&n de que la oonstante de tiempo del cir-
ouito integrador sea grande para relacionar el tiempo que se-
z‘.va.ra.‘ 1los impulsos que provienen de 10 y 10m, la tensibn 49/51
es entonces proporcional al error de: perpendicularidad,

Un dispositive 47 permite, camo anteriormente, definir el
signo de este error y, habida cuenta de las infommacionss de-
ducidas de los re1§s ghcbréx_;icos de mnbra.l que controlax; 1ls
amplitud del error, dar al motor 15 impulsos de correcoibn,

En una variante hidrfulies, el sistems tornillo tuerex
de: ;ectmaec.oiﬁxé; de 1a escuadria del corte pusde ger reempla;
zado por un gato, '

Los puntos de invencidn p_nﬁpia ¥ nueva que ~sspresentan
paraL @e sean objeto de esta. Patente de Invencidn en Egpafia,
por veinte afios, son los siguientes: '

19.- Dispositivo de corte a 1ongitud consta.nte de uns
banda qne se desliza & gran velocidad par m.&g&m cortante
en un Iugar ££jo, fuera del periodo de corte,caracterizado |
porque se compons es_zencialmmte de_xodil,los gizatoziog’ap_re-
sadores de la banda, seguidos del Srgano de .coztee fijo, el
cunl estd{ seguido por elementos arrastradores de la banda,
siendo, 1a velocidad fuera de corte de los rodilloes apresado=
Tes consbanta' y ligeramente supsrior a la de 1a banda,siendo
la velocidad de los e].amentog srrastradores oonstante en todo
instante: y superior a la velocidad fuers de corte de 1as Io-
dillos aprqaadqms, _siendo reducids progresi?a’man?e 1z velo-
ﬁaaa. de los rodillos spresadores durax#.a el periodo de cor;
te hasta una débil velocidad constante, siendo ééta anulada
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duxante el muy corto instante del corte, y siende inmediata-
mente los rodillos apresadores vusltos despubs de este ins-
tante & su Velocidad fuera; del carte,

28, Bi@oaitd,vo d& conte de acuezdo con el punte 19
oq.ra.v’ogri z.ad;o porque los rodillos girator;os son pus stos en
rotacidn por wn mobor e;écpzr_:j‘.ca en el q;ue:, 1= 'disminneién
de velocidad estd mandads por una cadena eleotrénica en la
cual son incorporados especialmente detectores de posicibn -
del extremo de la banda sobre los elementos arra.stmﬂore;

y un contador de marcha atrds q,ue controla, bajo el mando
de los detectores la disminucién de marchs ¥ el frenado mo-
menténeo del motor y de los rodillos apresadores en funcin
del espacio: recon:ido por Ja banda .

FRem Dispositivo de corte de acuerdo con ‘el punto 2&
cara;etenzado porque el motor de arrastre do los rodillos
apresadores esb@t_:oxﬁ:rolado por el motor del disposi_.ti'co_ de
corte de la panﬁg,_ precediendo los‘r;odﬂ..lqs apresaiores y
este control, comprende un potencfémetro que regula la velo-
cidad dém constante del motor de los rodilles spresadores
ez el ourso del pexiodo de carle, siendo asegurzda l= déten—-
cidn de este motoxr en el instante del corte por un fremo
elecbromgxético. ‘

4L, = Iﬁ.spositivo de corte de acuerdo con el pmrbo 22,

' caracterizado porque la longftud del bucle, formedo por la

350.-

banda entre el dispositivo de corte de la banda y los rodf-

13os apresadores, débidos a los cambios de: velocidad del mo-

_tor de los rodillos apresadores, es controlada por detecto-

355

res que actlan por cualquier medio conoocido y si es preciso
sobre la velooidad fuers del corte de dicho motor,

52 -mspositivo de corte de acuerde con el punto lﬁ
eaxactezizado porque los rodillos apresadores son movidos por



360,~

% 300825

dos motores de corriente alterna y por mtermdio de un dife-
rencial y de eubragues fmo'e;ectmgnéticost los dos mo-
tores girando constantemente, y comprendiendo un metor prin-
cipal q,ns interviens fuera del periode de corfe, y un motor _
principal que intervigne fuerz del periodo de corte, y un mo=-

. tor de débil potencia, que interviene constantemonte salve el

365."'

370,-

375.-

380,

385~

my pequefio instante del corle, sisnde controlados los camdios
de velocidad de la btenda y ragulédos por dos detectores de: 1z
posicién del extremo de la bands q;us operan junto con relés
ywm potenciémtro motorizado tma funciona por mléos. )

62~ Dispoaiti.wo de corts de acuerde con el punte 12,
oara.aterizado porqus los rodillos apresadores son movidos por
un motor hidréulico slimentado a partir de un generador de
presidn por intermedic de dos distribuidores electromegnéticos
con reguladores de potencia que operan Junto con detectores
ds posicién del extremo de 1a btands para regulacibn de la ve-
locidad de los rodillos apresadores durante el periodo de cor-
te poxr variacibn de la potencia de los distribuidores, un dis-
tribuldor amsoeytible da una gran pcbencia fsmciona durante la
marehs a gran valocida&, la redncci&n o goeleraoién de la ve-
locidad, y un distributdor de débil potencia que funciona du=
rante el corto periodo a velocida® pequefia constante y dblo~
queado durante el i.nstante delX corte,

T2~ Bispositiva de corte de acu.erdo con el punto 12,
camctarizaﬂo porque ls egousdria del corfe de las chapas es
controlads y regulada por medio de dos detectores da posicién
situados sobre una perpendicular a lz direccidn de despla.za-'
miento de la banda y en la zona de marcha a velocidad asbil

oconstante, asegurando estos dos detectores sl es precisa por

un circuito intermedio, la emisién de un impulso sobTe el mo-



390 "

dores.

82,~ SDISPOSITIVO DR CORTE A LONGITUD CONSTANTE DE UNA
EX UN LUGER FL3C", todc tal y conforme se desoribe en la pre-
sente Nemoria, 1= oual consta de 392 limeas y a titulo do
ejemplo se representa en los adjuntos dibujos,
4 B JUN. 164
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