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PATEETE DE INVENCION 
por 20 aRos

por "UROS PERPECCI0NA¿3ENT0S BE LAS MAQUINAS ENCOFADCRAS", 
a favor de D. Pablo Solé Llauradó, de nacionalidad espadóla, 
domiciliado en Barcelona, Provenza,4-99.

MBiORIA DESCRIPTIVA
La presente Patente de invención se refiere  a unos per­

feccionamientos introducidos en las maquinas anconadoras pa­
ra  hilos de coser, los cuales aportan mdltiples ventajas so­
bre los tipos actualmente conocidos, tanto en lo  que se re - 

5. fia re  a la  seguridad de su funcionamiento como a conseguir 
un rendimiento más elevado de dichas máquinas*

De un modo esencial, los perfeccionamientos objeto de 
la  presente Patente se refieren a la  disposición de un freno 
tensor del h ilo , cuya acción está  sincronizada con el aumento



de volumen del cono en fabricación, disminuyendo la  tensión 
de dicho freno a medida que aumenta e l diámetro del cono, 
transmitiéndose e l movimiento de un conjunto de regulación 
a dicho freno tensor por una v a r il la  que puede variar l a  
tensión del resorte ejercido sobre los dos p la tillo s  que 
determinan e l freno del hilo*

De igual modo, se prevé la  existencia de un vari ador 
de plegado, asimismo sincronizado con el aumento de volumen 
del cono en fabricación, logrando un plegado uniforme tacto 
en e l  in icio  de la  operación como al fina l de la  misma. De 
igual modo, se prevé que e l dispositivo sensible a l diáme­
tro  del cono arrollado, que tiene que realizar la  regula­
ción de la  máquina, esté sometido, a la  acción de un par de 
fuerza variable, e l cual disminuye a medida que e l cono au­
menta de volumen,disminuyendo asimismo por lo  tanto l a  pre­
sión del guia-hilos sobre e l cono.

Los presentes perfeccionamientos comprenden asimismo 
la  disposición de un freno no reversible de zapata que per­
mite que e l guia-hilos pueda separarse de l a  pda en l a  que 
se está  arrollando e l h ilo , pero no acercarse a la  misma, 
de modo que no puedan producirse deformaciones de conici­
dad. Para permitir e l acercamiento del guia-hilos a l a  púa 
a l in iciarse e l nuevo cono, un sistema de palancas levanta 
la  zapata de freno quedando lib re  e l conjunto de regula­
ción y acercándose a la  púa.

También se extienden estos perfeccionamientos a la  
disposición de una pda susceptible de efectuar la  fijación 
del cono mediante un sistema de sujeción constituido por 
una serie  de aros de goma que sujetan a l mismo y cuya libe­
ración se efectúa por e l  mando de una palanca manual.

Para su mejor comprensión, se adjuntan a ti tu lo  de
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ejemplo, unos dibujos explicaE&Ms nenies perfeccionsgnien- 
tos objeto de la  presente Patente.

La figura 1  es una v is ta  en alzado la te ra l de la  má­
quina con una sección parcial explicativa.

La figura 2 es asimismo una v ista  en alzado desde la  
parte fron tal de la  propia máquina.

Segdn se aprecia en los dibujos adjuntos,loe perfec­
cionamientos objeto de la  presente Patente,comprenden la  dis­
posición de un freno variable para el hilo compuesto por los 
p la til lo s  - 1 -  y —2-  sometidos a la  acción de un resorte -3— 
controlado por una tuerca -4 -, de ta l  forma que la  tensión 
ejercida por dicho resorte resu lta  controlada por l a  posi­
ción de una v a rilla  -5-, figura 2 , que queda situada en una 
u o tra  posición de acuerdo con un dispositivo regulador sen­
sible a l diámetro de hilo  arrollado sobre e l cono, variando 
por lo tanto l a  tensión del h ilo , e l cual procede de una bo­
bina de alimentación - 6-  y pasa a través de un dispositivo 
par afinador lib re  -7- y a un guia-hilos de polea -8- , des­
pués de lo cual pasa ya a l cono fijado sobre la  púa -9- .

Estos perfeccionamientos comprenden asimismo la  dispo­
sición de un sistema de sujeción del cono por medio de las 
bandas elásticas - 10-  y -1 1 -  dispuestas sobre la  púa corres­
pondiente, existiendo un dispositivo de pinza para la  expan­
sión de dichas piezas e lásticas, e l cual se controla por cíe 
dio de una palanca - 12 -  que actúa sobre la  base -13- de di­
cha púa.

El conjunto de dispositivos de control de la  máquina 
queda condicionado por l a  existencia de una palanca -14- por­
tadora del guia-hilos -15-, siendo dicha palanca solidaria 
de un plato -16- y permitiendo ajustar l a  conicidad deseada 
en su movimiento. IRa sistema de freno mediante zapatilla
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'tr^ e z o id a l -17 -  pe imite que e l guia-hilos se pueda sepa­
ra r de la  púa* pero no acercarse a la  misma# de modo que 
no se puedan copiar deformaciones de conicidad. Para acer­
car e l guia-hilos a la  pda a l in ic ia r  un muevo cono ,se ac­
tda mediante l a  palanca - 18-  so lidaria  de la  zapatilla  por 
medio de la  v a rilla  -19-, levantando la  misma y quedando 
lib re  e l plato -16- y acercándose a .la  pda.

Estos perfeccionamientos comprenden asimismo la  dis­
posición de un contrapeso - 33-  solidario de una palanca 
-34-, de modo que a l producirse e l  giro del plato -16-,a l 
aumentar e l volumen del cono, disminuye la  presión del 
guia-hilos sobre dicho cono, puesto que e l contrapeso - 33-  
produce un par de fuerza menor.

Estos perfeccionamientos comportan asimismo un va­
riado r  de plegado - 20-  en forma de paladea g ira to ria  alre­
dedor del pivote - 21-  y destinado a conseguir un plegado 
uniforme tanto a l empezar la  operación de carga del cono 
como al f inal de l a  misma.

El paro por volumen se establece por medio de un to­
pe -35- solidario del cárter g iratorio -22-  que actda so­
bre e l Argano interruptor a l llegar e l cono al volumen 
deseado.

Estos perfeccionamientos comprenden asimismo la  dis­
posición de un regulador de plegado en forma de botón de 
accionamiento manual -23- e l cual actda sobre la  horquilla 
-24- siendo Asta l a  que desplaza de su posición la  correa 
-25- que actda sobre les  conos - 26-  y -27- de la  transmi­
sión de movimiento tanto al eje de excéntricas - 28- ,  a tra ­
vés de los engranajes -29- y - 30- ,  como a l eje - 31-  de l a  
pda, consiguiendo que en todo momento e l  plegado sea per­
fecto sobre la  misma.



-  5 -

3 6 Mr

Para lim itar la  separación entre e l gula-hilos -15- 
y e l cono que ha sido introducido en la  púa, le s  perfec­
cionamientos objeto de l a  presente Patente prevén la  dis­
posición de un tope graduable -32- que lim ita  dicha sepa-

5. ración.
. Todo cuanto no afecte, a lte re , cambie o modifique la  

esencia de los perfeccionamientos descritos,será variable 
a los efectos de la  actual Patente.

N O T A . '
10. Se reivindica como objeto de esta  Patente da inven­

ción:
1 . -  Unos perfeccionamientos en las  máquinas enconadoraa, 
caracterizados por comprender la  disposición de un sistema 
de variación de l a  tensión del h ilo  por medio de dos p iar

15. t i l lo s  de guiado y freno del mismo, cuya acción de frena­
do es sensible a la  posición del guia-hilos de llenado del 
cono y según e l volumen de h ilo  acumulado sobre éste, sien 
do solidario dicho guia-hilos de una palanca montada en un 
cárter giratorio a l cual queda conectado e l extremo de una

20. v a rilla  que gradúa la  tensión de un resorte que actúa so­
bre los p la til lo s  de freno del h ilo .
2. -  Los propios perfeccionamientos segdn la  reivindicación 
anterior, caracterizados por la  disposición de bandas elás­
ticas  sobre la  púa de sujeción del cono, las  cuales están

25. destinadas a retener a dicho cono una vez que se produce la  
expansión de la  pinza para su fijación.
3 . -  Les propios perfeccionamientos segdn las reivindica­
ciones ranteriores, caracterizados por la  disposición de un 
regulador de plegado que mediante un mando manual y una va-

30. r i l l a ,  actúa sobre una horquilla que abraza una correa de
transmisión entre dos conos, uno de los cuales es solida­
rio  del eje de la  púa, mientras que e l segundo está  unido
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a un pisón de impulsión engranado a piñón mon
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tado en e l  eje de excéntricas de la  máquina*
4 . -  Los propios perfeccionamientos segdn las reivindicacio­
nes anteriores, caracterizados por la  disposición de un con­
trapeso de acción variable conectado por medio de un conjun­
to de palancas, a l cárter g iratorio  y proporcionando un par 
variable que hace variar la  presión del gula-hilos sobre e l 
cono segdn la  cantidad de h ilo  acumulado.
5 . -  Los propios perfeccionamientos segdn la s  reivindicacio­
nes anteriores, caracterizados por la  disposición de un fre ­
no de zapatilla  trapezoidal por medio de sector y zapata que 
permite e l  desplazamiento del gula-hilos separándose de la  
púa e impidiendo su acercamiento a l acuñarse sobre la  zapa­
t i l l a ,  la  cual puede ser liberada por una palanca manual pa­
ra  acercamiento de di oha zapatilla .

Sean cuales fueran la s  circunstancias que concurran en 
la  esencialidad de la  Patente de invención definida en las 
anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:
6.  -  "UNOS PERFECCION#KENTOS BIT LAS NAQUINAS ENCOHADCRAS".

Consta la  presente memoria de seis hojas foliadas, me­
canografiadas por una sola cana y de los dibujos adjuntos.

Barcelona, 2 6 MAY 1964
T.A. de D. Pablo Soló Llanradó,
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