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El objeto del presente :l.nventooea un mecanismo
para la distribucién de cuerpos cilindricos, tales ocomo
botelles y similares que utilj;zan como fuerze motris al
Propio peso de dichos cuerpos. ~

En prinoipio son conocidos dispositivos de este
género que utilizan el peso de los cuerpoﬁ en distritucidn
como fuerza motriz; pero los dispositivos conoocidos hasta
ahora son relativamente complejos; ¥ por consiguiente de

construccidén relativemente costosa como de funcionamiento

delicado e incierto. Otros inconveniéntes de estos dispo-

. sitlvos comocidos son, ¢ bien la necesidad de hacer gravi-

tar pooca carga @obre el obturador, o bien la necesidad de
emplear medios auxiliares junto con otras partes en movi-
miento pera permitir la caida del cuerpo que se deses, y
tode acompafiado de continuos saltos y consiguientes cho-
ques violentos de todos los objetos encima del obturador,
dichos saltos son indispensgbles para dar cierta garantia
de funcionamiento del obturador mismo ¥ por tanto de todo
el dispositivo. .

Pai‘a obviar estos Mconvenientqe, el presente
invento prevé un mecanismo distridbuidor de cuerpos cilin-
dricos del tipo arriba considerado, oaracterizado por el
hecho de qQue comprende un obturador cilindrico (12), que
osclla er torno de .nn‘ eje paralelo a los ejes dé dichos
ouerpos" y exterior al- cuerpo del obturador m:i.am?o, ea_ de-
oir, de montaje mendular, y medios ocapaces de absorber en

un primer tiempo por efecto de la inercia la energia po-
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tencial de los cuerpos oilindriocos y restituirla, en un

segundo tiempo para permitir la caida ‘del cuerpo cilin-

drico y superar el eventual pimto merto de oscilaciébn.
En los disefios que se acompafian: |
Ia figura 1 es una seoccién verticel esquembti-

co de una columns-distribuidora que incorpore el presen-

te invento. _

" Ila figura 2 es una secolén vertical esquemdtica
segin la linesa Ii ~ II de la figura 1 correspondiente &
une de las dos posiciones fondo-carrers del érgano obtu-
rador. | ,

Ie figura 3 es una representacién como la de la

Tigare 2, en la que se muestra esquemdticamente la even-

tual poéioidn del 6rgano obturador correspondiente a ague-

lla en que la resultante de las fuerzas aplicadaé al obtu~
rador pass ﬁor .su punto de oscils.éidn, posicién que puede

definirse como posiocidn de equilitrio dindmico indiferen-

te. . .

la figura 4 e8 una representacién andloga a la

'figura 2 de la posicién de distribucién de un depésito,

pdaipién dsta que puede considerarse oomsﬁondiente a la

figura 1.
Ia figura 5, indica con algunaspartes seccions-

das o suprimides una vista frontal del mecanismo de fija-

cién o blogqueo con respecto a las dos posiciones fondo-ca-

‘ rrera del obturador.

. la figura 6 es una seccién de la figura 5, segdn
la posicién VI - VI, )
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Ia figura ‘; es una se_ccidn sndloga a la ﬁgﬂra 5
correspondiente a una posicidn de 1ib9rae16n del mecenismo de
ﬁ.oqueo. como 8e Verdp esta posicién corresponde a que el
dngulo "X" de la rueda dehtada sale de la posicién de la fi-
gurs 1. o ' | ‘ -

Ia figura 8 es una representacidén andloga s la fi-;

gura 6 y corresponde g la posicién del mecenismo de £ijacién
inmedistamente despues de la excitacién de la védlvula eléc-

- trioa.

En el recipiente 10, estdn apilados los cuerpos
sustancialmente cilindricos i6, por ejompio botellas, como

‘8o vé sﬁylgs:-ngnraa 29y 3 7 4. Correspondiente con la ab;r-

tura 10A de salida, va previsto un érgeno tubular intercep-
tador 12 (que en adelante llamaremos obturador), montado de

manera que oscila en torno del eje A exterior al cuerpo obtu-

rador mismo. A este fin se prevén doa? ranuras, 10C-10B a tra-
vés de las cuales se hace paser al obturedor; como se vé me-
jor por la figura 1; el obturador ve ﬁnido con una parte a

una manivela 9 y por otra estd rigidamente fijado a una rue-
da‘denta.da. 11, montada de modo que gire libremente réspecto

- al eje A. Ia rueda 11, dentads, engrana con un pifién 13, el

cual vé unido al mismo eje 13 de un volante l4. Dicho &rbol

15 va montado de modo que pueda girar con respecto al aloja-

nlento del soporte (no representedo de la méquinﬁ).
E\ridentemente_, con respecto @ sus dos ;;osiciones

fondo-carrera (figuras 2 y 4), le componente de los pesos

de las botellas obligard al drgano obturador 12 a girar en

los sentidos de 1as. flechas FB y FA, respectivamente, ee de-
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oir, en elr sentido de solt;r la botella (flecha FC) inter-

oeptada y en comtacto :lnmediato con el obturador mismo.
m oambio, en ol oaso de la posicidn de equili-

brio indiferente de la figura 3, la componente de las

fuerzas que actian sobre el obturador pasard por el eje 4

de oscilacién y por tento el dispositivo distribuidor podrfis

permanec_er'fijado ¥ por consiguiente permaneceria estacio~
narit;': .en esta posigidn. De paso se hace observar que las po-
sibles posiciones de equilibrio indiferente son dos, la se-
gunda (semejante a la primera) es la simétrica respecto al
eje vertical K. Ia ruede dentads 11 lleva efectivamente un
sector dentado inferior 29, el cual engrana con el pifién 13,
un sector 26 dentado de sujeqidn antihorario, un sector 28,
&entado de sujecidn horario y entre estos seotores 26 y 28,
uns leva frontal 2:7. _I.os sectores 26, 28 eétén ligeramente
desiguales en altura y por ello son cogidos respéctivémente
por los trinquetes 205 21, articulados respectivamente en
22 y 23 e impulsados a su vez por los muelles 25 y 24 en el
sentido del acoplamiento de los mismos- eimétgicamente, cada

uno de los- trinquetes, presenta cerca del extremo libre una

abertura .40 ¥ 41 por la que pasa un perno‘ 130, transversal
respecto a los trinquetes y rigidamente unido a una hoi'qui-
1la 42. , ‘

El balancin 2 se articula en 32 y es accionado por
un contrapeso, 31, girando por la sccién de la gravedad en
el sentido de la flecha FS y, por tanto, presiona contra la
norquills 42. '
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Supongamos qﬁé' la védlvula eléctrico, 19, haya

sido “exaita.da, ‘0, mejor, haya recibido, por introduccidén

de una moneda o cosa similar en une ranurs, un breve imphl—
80 de alimentacidn de corriente mediante la cual la horqui-
1la 42, e8 levantada un instante, es decir, 36. de 13.9051..

- oién de la figura 6 a la de la figura 8. En esta fase el ba-

lancin 2, engancha el diente 3 con su diente 4 y al mismo
tiempo que ambos trinquetes 20y 21, giran hacia erriba en
el sentido de librarse de los d.}entes de dichos sectores
26y 2‘;. E. 6rgano oyfurador queda desplazado por el par
resultante de los pesos de la botella 16 en direccidn de
la flecha FB (Figuras 2, 5), haciendo girar el volante 4.
me'gadoq a la posicidn de la figurs 3, la #nergla scumla-
da por el volante 14, 4haee rebasazj el posible punto muerto
de la figura 3, por 1o que sé désenganchard uns botella,
inien‘i;ras. la restante energie viva del ‘volente servird pars
llevar el obturador 12 a la poéicién de la figura 4, y por
tanto, originar en la pila de botellas un pequefio desplasa-
miento hacia arriba. La ;I.evé. :L’rontal. 2:1., apenas la rueds
11, dentada, haya efectuado el desplezamiente X, ‘hard gi-
rar el balancin 2 en el sentido de' la flecha FZ y por tan-
to el contradiente 4 no sujetard ya la horquilla, que de
esta manera permitird 1s bajada de los dos trinquetes 20 y-
a, 1o que significak que el tringuete 21 se deslizard por los

" dientes del sector 28-hgsta que la rueda dentada 1l oscila

en el senfido de la flecha PB, parando 18 misme tan prénto
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se invierta el sentido de rota.cidn. Un ciclo simétrico al
descrito arribs se realizard ten pronto como la vélvula
eléctrica 19, reciba un nuevo impulso, Be obe.ervaré que
el movimiento del dispositive obturador es suave, o8 de-
cii', ée hace 8in sacudidas ni ‘ruidos por cuanto que el vo-
lante en la fase inicial absorbe enerzis (por efecto de la
inercia), energia que restituye tan pronto como el obtura~-.
dor pass por uno q.e sus dos puntos muertea., Con un volanté
de debidas propo;c_i,ones se pueden countrolar pilas muy gran-
des de botellas y ol funcionamiento del dispositivo es re-
gular y autoestabilizante. |

N .0 T 4

la Patente de Invencién, que se solicita por veine

te aflos, para Espafla, de acuerdo con la vigente Legislacidn

"deberd recaer sobret "MECANISMO PAHA LA DISTRIBUCIOR AUTOMA-

TICA DE CUERPOS OILINDRIGOS", segin las cara.cter:[sticaa eden-
cia.lee de las eigu.ientes:

REIVINDIQ&OIONES
19.- Mecanismo para la distribucidn antomdtice de

cuerpos cilindricos, que utiliza e.’L_ Peso mismo de esios co-

mo fuerza motriz, oaracterizado por el hecho de que compren-

‘de un obturador cilindrico que avila en torno de mn eje pa-

ralelo a los ojes de dichos ouerpos y exterior al cuerfo ob-
turedor miemo, e décir,. de montaje pendular, y medios capa-
ces de ebsorver en'n,n primer tiempo por efecto de 1§ inercia
la énergia potencisl do los cuerpos cilfndricos y superfl’-

el posible punto m'ertoA de -oscilacién,
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28,- Mecaniomo para la distribucién auntomdtioa de

PV .
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cuerpos cil:[xidrieos, segin la reivindicacidén 1%8, caracteri-
zado por el hecho de que dichos medios comprenden un meca~ |
nismo mntiplicada"oapaz de recibdbir el m:_viuiento de dicho -
obturador y transmitirlo a velocidad angular amplificatda a
un volente, asf{ como un mecanismo de sujecién que puede
bloguear dicho érgano obturador respecto a sus dos posieio-

nes de final de carrera. : .
38,~ Necanismo pera la distribucién eutomitioa de

ouerpos cilfndricos, segin la reivindicacién 1%, caracteri-
Zado por un dérgano odbturador de forma tubular, que oscila
en torno a un eje exterior al primer cuerpo y de didmetro

tal que sujeta con respecto a sus dos puntos muertos dos

cuerpos tutulares que esten encima.
48,- Mecanismo para la distribucién awtomdtica de

cuerpos cilindricos, segin la reivindicacidn‘ 1%, en el que
el mecanismo de blogueo comprende dos trinqueteé, dos sec-
tores dentadoa‘ de blogqueo, que pueden ser fijados selectiva~
mente por dichos dos tringuetes, un dispositivo de mando,
por ejemplo, un:electroimén capas. de elevar el mismo tiem-
po dichos dos tringuetes, libréndoles de los dientes res-
pectives ,un diepositi';ro de 'leva-dalanza oapaz de mantener
dichos trinquefesv separados de 168 ‘respectivos dientes sola-

mente en ol paso de un sector al otro.
‘ 583~ MECANISHO PARA A DISTRIBUCION AUTOMATICA DE

CUERPOS GILINDRICOS,
Segin queda sustancialmente descrito en la re-
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sente memoria, que comsta de nueve hojas, escritas ui-

na por una sola cara y dibujos. ‘
Madrid, 2 de Junio de 1964

Don GILEERTO DI SEGNI
P.' Po




s

’
&

@t 2 JU% |

i
eiseRts

.

" Mead

b
Nt

B

NEQ,

Hw f‘A, 'ur&ks.\ £

°

"

ZO GA

4
2

fx

’r

s

2

B4

~




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



