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MENMORIA DESCRIPPIVA

Le presente Patente de Invencién se contrae, con-

forme se indica en su enunciado, a un equipo electrénico

para maniobra de aparatos elevedores, tales como ascenso-

res, montacargés, ete, = - « = = = -~ - B

Dentré de las meniobras posibles, y en aplicacidn

. particular & un ascensor, se denomina maniobra colectiva=-

selectiva a la que consiste en que cada pasajero al entrar

_ en la cebina pulsa el boton correspondiente al piso a que

desea llegar, clasificdndose AutomAticamente las sefiales
pulsadas y deteniéndose la cabina en todos los pisos soli-
citados. BEn cada piso existe un»pulsado: pare sudbir y
otro para bajar, a excepcidn, como se comprende, del pri-
mero (pianta) y del fltimo gque sdlo tenérén,_:espéctiva;
mente un pulsador de subida y bajada. Las llamadas efectua-
das desde estos pulsadores'sé élésifica Junto con las lla-
medas héchas desde el interior de la cabina, teniendo en
cuenta el sentido de marcha solicitado, deteniéndose en
los pisos donde se haya efectusdo una llamada, éuando la
cabina circula en €l sentido reduerido. e e - .-

En el interior de la cabina va colocado un indicader
luminogo de sentido de marcha, de forma gque sefiale a los
pasajefos cual serd el sentide del priximo desplazemiento
de la misma., En cada piso se dispone un indicador luminoso

que sefiala 8l usuarioc que la 1l mada ha sido registrada y
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por tento que la cabina acudiri a recogerle, = = = = = =

El equipo eleetrénico objeto de la invencidn tiene .
como componente principal el transistor en sus diversas_
fornas de montaje, habiéndose realizedo una representacién ;
ldgica de los circuitos en orden a su sihplificacién,J
entendiéndose por 1égica la que aplica las bases del Alge- .
bra bineria o de Boole que determinan las funciones ldgicas
elementales, en cuyos transistores se consiguen unos relés
eatéticos gue reslizan, mejoradas, las funciones encomenda-

das a los tradicionales relés_eleetromagnéticos. - —- -

El equipo objeto de 1a_invenc;5n 8e caracteriza
esencialmente por el hecho de qﬁe:conéta de tantos circui-
tos bésicos transisforizaGOs como pgradaé'o pisos tiene la
instalacién, cada uno de cuyos circuitos es activable me=-
diénte un pulsgdor'de bajada y uno de subida dispuestos
en cada piso; a excepcidn de las dés paradas extremas que
disponen un solo'pulsédor, cohecténdoée toéoé ios cirecuitos
de piso & un circﬁito transistorizado comin que determina
el accionamiento del motor del ascensor, yAéada une de
ellos a su pulsador correspondiente dispuesto en la cabina, ,
siendo activado cada circuito de piso mediante el contacto
correspondients de un cohtador'de pisos que los excita en
funciénrde la posicidn de 1la cabina coh respecto a los

Cada circuito trensistorizado de piso dispone de dos:
grupos de transistores, uno pera la maniobra de bajada y
otro para la de subida, cada uno de cuyos grupos estd cons- -

tituido por dos pereg de transistores en serie, cada uno de
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éuyos pares5da una gefial de salida como respuesta a la se~ .

fial de entrada, dada inicialmente por el pulsador correspon!
diente, manteniéndose aquella sefial de salida al desapare- -
cer la de entrada hasta que reciba una seilal de paro; acti-:
vando la sefial de salida del primer par al segundo par y a
una sefial Optica indicadora de la maniobra ordenada, mien-
tras que la seﬁal.de salida del éegundo par se transmite
por un lade primarismente, & través de un diodo, y por otro
lado secundariamente, a trévésrde un transistor temﬁorizag
do, de un transistor y de un diodo, al circuito tranaistog;f

zado comin para accionamiento del motore = = = = = = = = =

~ E1 contacto correspeﬁﬁiehte del contador de

pisos cierra uno u bt:o de dos contactos pievisfos en cada
circaito de piso, segin la eabina ésté por encima o por
debajo del piso de referencis, felacionéndose:eada uno gde
dichosg eonfaetos directamente con ﬁna,segunda entrada del
transistor f£inal de le salida secundaria de los segundos
pares e indireétamente, a través de un transistor, con una
segundé entrada del segundortfanaistor de los segunﬁoé

'El circuito transistorizado comin consta de dos

btransistores con sus entradaéfconeétadas'a las salidas pri-.

marias de los segundos pares‘de los circuitos de piéog, y
sus ealides conectadas & un segundo transistor cuyas sali-
des se conectan individualmente a sendos transistores de
potencia, cada uno de los ¢uales activa el relé correspon-

diente para el accionamiento de bajada o'de sabida dél
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motor.——---——-’---—-'--- ------ —--..

Segin une realizacifn preferente, el contadoxr de
pisoa estd constitufdo por un disco aislante que gira de
manera que para un recorrido completo de la cabina el disco

5« da media vuelta, sobre cuyo disco se colocan dos sectores
anulares de material conductor de modo que uno de el;os
complemente con la cara contraria, la circunferencia comple~.
ta, exceptuando un pequefic sgctor, colocépdose los contactos:
correspondientes a gada piso, enfrentados, en una & otra

lO; cara del disco, y aislados entre si y’con respecto a:los

restantGSQ ----- -—-——-----Q—-----—-

_ Para facilitar la comprensién de las ideas expuestas

dendo a conocer al nismo tiempo diversos detalles de orden °

especifico, se describe seguidamente una forma de resliza- -

15. cion de la presente Patente haciendo- referencia a los pla- ;
nos que acompailan a esta memoria, los cuales, dado su fin

primordialmente ilustrativo, deberdn ser interpretados como

desprovistos de todo alcance limitativo respecto a la ampli-

tud de la proteccidn legal que se solicita. En los dibujos:

20. El equipo electrénico en cuestidn estd constituido,
como elementos primordiales, por una pluralidad de transis.

tores en diversos MOBtAJES: = = = = = = - -~ - - o - o

El montaje bédsico del transistor és el remesentado
en figura. 2, en la que se absefvan la entrada A; la resis-
25. tencia de entrada;Re, la resistencia de polarizacidn Rp
conectada & #6 voltios, la base B, €l emisor E conectado
a masa, el Qolector C, la resistencia de carga Re conectads

a =18 voltios ¥ la salida S. Esta representacion resulta
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excesivamente compleja enando son varios los transistores

que componen un circuito, por ello\se ha adoptado la re-

_presentacidn eimbdlica equivalenﬁe_de figura 3, en la

que Gnivamente se seiializan la entrada A y la salida §

gue son los puntos que en realidad interesan, - - - - -

. Cuando son‘variaé las entradas que diépone an
transistor, eo?o el representado en.figpra 4, cada una
de ellas A1, A1 y A3 dispone de su respectiva resistencia
de entrada Rel, Re2 y Re3, manteniéndose el resto como en
el caso anterior. La répresenﬁécién simbOlica es la repre=

gentads en la figara B¢ = = = = e m - m e - - - -

| En otros casos, s8i el transistor esté tempori—
gado, se representa simbdlicamente como se indica en fi-
gura 6, si es de potencia se representa como sé observa

en figura 7, y si es un diodo, como en figura 8., - - - =

Como es sabido el transistor puede estar en dos

estados estables, en uno de ellos permitiendo ser atrave-

_éado por una corriente y en el otro cortando el paso de

la misma, por cuya razén se puede interealar un transisg-
tor en un eireuito ¥y mandar por medio de é1 la apertura
0 cierre del cigcuito, actuando como un 1ntgrruptor;o
como un contactor. Ahora bien, aplicando elvélgebra de
Boole, puede hacérse trabajar el transistor.egmo 6rgano
légico ¥ asi se define el potencial de un punto:_si-ﬁn

punto se halla a potencial Q voltios ecta en el estado O

¥y ei esti a potencial -18 voltios estd en el estado 1.

‘as{ pues de acuerdo con el funcionamiento del transistor

se pusde decir: Cuando A = 0 se tiene S = 1 y cuando
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A =1 se tiene S5.=0.
En el caso en que existan varias entradas, si A1 = A2|

= A3 = O se tiene S = 1;”en cualquier otro ¢as6e § = 0, - -

Descritos los diversos slmbolismos del esquema elec~

| trdnico representado en figura 1, asi como las bases para

la interpretacidn de sus'organos 14gicos, se procede a de-

tallar los elementos componentes y gu conexionado, = = -

‘La zona izquierda a la linea vertical de trazo y pun-.
to-corresponde a lo que se ha denominado circuito de piso,
existiendo tantos como paradas o pisos tiene el recorrido
del ascensor y todos ellos iguales a excepcidn de los dos
extremos. La zona derecha & dicha iines, corresponde a lo:
que ee ha denomlnado circuito eemun para aceionamientc del
motor, exlstiendo 80lo uno para todo el conjunto de eircui-.

tosdepiso.-----—---—-—-------——-—--

El circuito de piso dispone de un thléador de bajada
PB y un pulsador de:subida P8, dispuesteos en>cada piso; con |
los que el usuario al pulsarlos expresa su dgséo de -tomer
el ascensor para sabir oApara bajar. Otro pulsédor PI esta
colocado en el 1nterior de la cabina; con el>eua1 el pasaje
ro, al pulsarlo, expresa su deseo de ir al piso correspon-
diente gl . botdn pulsado. Al propio tiempo en el interior
de la cabina se montan dos luces pilotos gque indicanaa los

pasajeros si la cabina subird o bajaré, Finsimente cada.

“circuito de piso estd relacionado por doércontactosleon

contador de pisos que en cade momento da tensidén a uno u

otro de dichos contactos, segin la cabina se encuentra por
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encima o por debajo del piso, o deja sin tensién a ambos

_‘1_‘,».\_\,\«.-.-» -

ps

‘.

cuando coincide con el Pisd, = = = = = - - = o - - - .~

El circuito comfn, cuando es activado en tal sentido,,
gobierna a unos relés que mandan el accionamiento del motor |

¥ el sentido de giro del mismo., = - - -~ - e e - - oo

Cada circuito de piso piesenta cuatro partes, simé-
tricas entre si dos a dos, una relaeionada directamente con |

el pulsador de bajada PB y otra con el de subida PS y las

otras dos relacionadas con el contacto de poaiciqn de cabine

CK a traéés de los contactos CM! de posicidn encima y CM2

E pulsadér de bajada PB se conecta directamente a
dos pares de transistores en serie, el primero de cuyos
pares estd constituido por dos transistores 4a y 5a, de
ios cuales el primeroc dispone de dos entradas + Y2, yel
segundo de tree entradas 1, 2 y 3, mientras gue el segundo
grupoe estd constitufdo por dog:traneistoree 6a y 7b, dispo-
niendo respectivamente de tres entrades 1, 2'j 3y de dos

Andlogamente el pulsador de subida PS se conects
directamente a dos pares de transistores 4b-5b y 6b=7b,
con igual ndmero de entradas que sus homblogos 4a=-Sa y *

T, S e e e e e e e e r ettt e

La conexién entre los transistores indicados es como
sigue: el transistor 4a conecta su entrada 2 cen el pulsa-
dor PB y -8u palida con la entrada 3 del transistor 5a, euya
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salida a sk vez se conecta con la entrads 1 del anterior,

con un transistor de poténcia 8a, que actia sobre la lgz
piloto de bajada, y con la entrada 2 del traneistor 6a, el
cual a su vez conecta su salida con la entrada 1 del tran-
sistor 7a, cuyza salida se conecta con la entrada 1 del tran
sistor 6a, con un transistor temporizado 9a y con un diodo

08 = = = = e e e e cc cr et rcrc e rrr - - -

las coﬁexionea de las ealidas de los transistores
5a y.?a_cén las entradas 1 de los transistores 45 y 6a,
permite rgalimsntar el primer trangistor de cada par aun
cuando haya cesado la sefial inieial recibida por la entrada ;
1 en el transistor 4a y por cuslquiera de las entradas 2 y
3 éel transistor 6a. Este montaje se denomina funeidn me-

moria, pues mantiene el "recuerdo" de la sefial primiﬁiva.--

i

Andlogemente se conectan los transistores de la
rarte simétrica, 4b.5D ¥ 6b-The = = = = = = = = = = = = =

Los transistores temporizados 9a # 9b retrasan en
forma graduable el psso de una seﬁal, y aetuan de modo que
si a su entrada llega una sefidl 1 (potencial a -18 volties)
sk salida adopta la posicifn © (poteneial o voltios) inme~
diatamente, y cuando aparece en su entrada una seﬁal 0 en
la salida aparece la sefial 1 con cierto retraso graduable,
La salida.de dichoa transistores se conectan respectivamen-
te eon la entrada 1 de los transistores 1la y 11b, los cua-
les tienen sus salidas conectadas respectivamente con la
entrada 1 de los transistores 5a y Sb ¥y con sendos diocdos

123y12b.-----—-—-————————————-—
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El contacto de :posicidn dé cabina encima CMa, se
conecta por un lado con un diodo 1l3a y por el otro con
un tianaistor l4a, cuya salida se conecta con la entrada
2 del transistor 7a, mientras que su enirada se conecta
ademds con la entrada 2 del transistor 1la. Andlogamente
el contacto de posicién de cabina debajo C¥b, se conecta
con los elementos homdlogos 13b, 14b, 7Tb 'y 11b en la forma
deserita para el contactoc CMa. Ambos contactos CMa y CMb
se unen entre si por medio de los diodos 13a y 13b montados
en oposicién, con lo que la tensidn aplicada en uno de di-

chog contactoe no se transmite a8l otY0, = = = = = - - - -

Por otra parte, en el circuito comin, también se
aprecian dos partes simétricas, en correspondencia cada

una de ellas con el rel§ de bajada o eon el de subida. -:7

En dicho circuito la salida de los diodos 10a j 10b
se conecta, reépectivamente, a sendos transistores 1l5a j‘ISb,
cuyas salidas lo hacen, respectivamente, a las'entradag 1
de dos transistores 16a y 16b y a las entradas de sendos.
transistoréside potéﬁcia l7e y l?p; tuyas'aalidas se conec—
ﬁan respectivamente ﬁ'ias entradas 2 de los transistores 5a

T T T

Las salides de los transistores l6a yAléb ge conec-
tan respéetivamente & las entradas de sendos transistores
de potencia 18a y 18b, que actian sobre los relés de bajada
y de subida, y a través de unos transistores temporizades
19 y 19b a las entradas 3 de los transistores 16b y i&h;
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AdemAs, en cada circuito de piso, la salida de los
transistores 48 y 4b se conectan respectivamente & las sa-

lidas de ;os_transigtores l4b y lda, = = = = =« = - -

ElL pulsador PI, montado en el interior de la cabina
¥y correspondiente a'cada piso, se conecta a las entradas

3 de los transistores 6a y 6be - = = = =~ - - — .- ---

El contador de pisos, mdvil en este ejemplo y repre- .
sentado esqueméticamente por CM en el esquema de figur§_1;
cierra los contactos cMa'o Cib de cadaApisé, segin que la
cabina esté por encima o por debajo del piso en cuestidn,
pudiendo realizarse constructivamente dicho contador en
forma preferente, mediante un disco aislante 20 que gira
de manera que para un recorrido completo de la cabina, el
disco dé media vueifa. Sobre aicho dlsco 20 se colocan
dos sectores anulares 21 y 22 de material conductarde modo .
que uno de ellos compleménte con la cara eontréria la cir-
cunferencia compleéa, exceptuando dn pequefio sector 23,
colocéndose los contactos 24 a y b, 258 3 b, 26 ay b,
2Tay b, 28ay bv,,29ayby30ayhb, correspondientes
a 1o GMa y CMb del esquema de cade piso, enfrentados en
une y otra cara del disco 20 y aislados entre sl y con
respecto & los restantes, Los pares de contactos 24a y
24b, ... se han representado a tamafio diferente dentro.
de cada par, en orden a facilitar la comprensidn del.dibu;

R R R I e e
En figura 9 se observa que los pares de contactos
24, 25 y 26 tienen tensifn la serie g y carecen de tensidnm
la serie b, squ@iendo 1q contra:io éon los pares dé coN-
tactos 28, 29 y 30. Por el contrario el par 27a y 27b
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carece totalmente de tension. El &iro del disco 20 va dando a
tensiln a unos y quiténdola a otros a medida gue circula
la cabina, dejando sin tensidn al par de contactos de un

mismo piso cuando la cabina coincide con el nivel dgl nismo.!

Descritos los componentes del equipo electrdnico se !
procederd a continuacidn a detallar el funcionamiento del
circuito en las fasmes siguieﬁiés: pulsar PB esténﬂo la eca-
bina encima del piso, pulsar FB estando la cabina en el pi-
80, es decir contactos Ciia y cﬂb sin tensiéh:y pulsar PB
estando la cabina debajo del piso-;as fases con el pulsador '

PS son similares. - - - - - - - — - e m - e,.----- -

cuahdo la cabina esté eycima del piso, en el cir-

culto correspondiente a éste el contacto CM se cierra sobre :

el contacto Ciie, con lo que la sefial 1 (potenéiél a8 =18 volw

tios) se transmlite al circuito, con lovéue la palida del
trapéiatqr'l4é se pone a O (potencial O voltios) y lg:en-
trada 2 del transistor 7a se pone a 0, miéntras“quexla'gn-
trada 2 del transistor 1la se pone & 1 y su salida & 0 lo
que, atravesando el diedo 12a, transmité este estado a la
entrada 2 del transistor 16&, y anteé é’la entrada la&el

En estas candicianes al pulsar PB la sefial 1 se
tranemite & 1la entrada 2 del transiator 4a aleanzando su sa-
lida la posiciqn 0 que paea s la entrada 3 del tranaistor
Sa, y por estar en poeieian 0 sus tres entradas se pone su
galide a posicifn 1 Esta sefial realimenta la entreda 1 del
transistor 4a y mantiene al par 4a~5a una vez ha cesado el

cierre del pulsador PB. Ademis esta geﬁal se transnmite al
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transistor 8a, que asciende unae luz piloto de bajada, y a
1a entrada del transistor 6a, cuya salida se pone a O asi
como la entrada 1 del transistor 7a, el euai, por tener 1a
otra entrada a 0 presenta su salida en posicién 1 cuya se-
fial es realimentada a la entrada 1 del #ransistor 6a, man-
teniéndose el par 6a-Ta como el par 4a-5a. La sefial 1 de
la salida dgi transistor Ta alimente la entrada del tran—
sistor temporizadec 9a, cuya salida se pone instantaneamen-
te a la posicifn 0, que se transmite a la entrada 1 del
transistor 1ia sim gue ello haga variar la situacidn de la
salida de dicho transistor. Asimismo esta seiial t se trans -
mite;>a través del diodo 10a,’ al transistor 15a; cuya.sa-
lida se pone a O, ee#‘lo que la entrada 1 del transistor
16a se pone en posicidn 0 al igual que sus entradas 2'y 3;
con lo que su salida se pone a 1, transmitiéndose esta
sefial a la entrada del transisﬁor de potencia 18a, el cual
excita 21 rel§ del motor que lo hace girar gafa bajar la

cabm.------ ----- -—--------—---

‘ Cuando la cabina al bajar llega al'gige, la en-
trade del transistor 14a se encuentra en poéicién 0y su .
salida en_posiciéﬁvt al igual que la entrédé_z del_t#anﬁ
sistor‘ia, desactivando al par 6a-Ta del efecto de la pul-
sacidn de PB para bajar, cuya galida.se-péné en posicion
0. En esta posicién 0 se ponen también la entrada 1 del
transistor 6a, la entrada del transistor temporizado 9a,
que en un prineipio mantiene su salida a 0 y luego la
convierte en 1, yla entrada del transistor lfa, a trevés

del 31080 108e = @ = = = = = = = = - = = - - - - - - -
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La salida & O del ftransistor temporizado 9a pone a
0 la entrada 1 del transistor 11a y éste, como tiene su en~
trada 2 también a O, conduce su salida a la posicidn 1, cuya
sefial llega a la entrada 1 del transistor 5a, desaetivando
el par 4a-5a que habia quedado mantenido por la pulsacian
de PB al ordenarse la bajada, con lo que se apage la luz

piloto de bajada, - -= = -~ - - - — m m e m e m e m - - ,

La salida del transistor 15a, se pome & 1 con lo que
el transistor 16a alcanza la posicién O en su salida, de-
sactivando,lpor-msdio del transistor de potencia 18a, ei
relé de bajada, momento en el cual la cabina se detiene en

el piso emcuestidn, - - - = = m = m m e e e - - = - - -a

Cuando estando la cabina por debajo del piso, es
decir ¢ conectado a CMb, ¥y se'pﬁlsa PB,'la parte de cir-
cuito eorrespondiente a la de bajada se mentiene en iguales
condiciones que en el caao.anterior y el relé de bajada no
se excita, pero el circuito de subida gueda en"disposiéién
de gue al pulsar PS ei ielé de subida se excite; todo ello

en forma idéntica a como se ha deserito pera le bajada, -

Cuando se pulsa PI estando la oabina en el piso
correspondiente, los contactos Gia y o eétéﬁ sin tensidn,
las entradas 2 de los transistores lla g llb ae hallan en
posicidn 0, y, al propio tiempe, la gefial 1 transmitida por

‘PI activa los pares 6a-Ta y 65—?b s Con lo que sus salidas

se ponen a2 1 y asimismo las entradas de los transistores
11a y 115 a través de los tragsistores temporizaéos %a y 9%,
¥ las eantradas de los transistores 15a y 16%. Con ello la

galida de los transistores 1ia ¥y 11b e poné er posicidn 1
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¥y con ellos las entradas 2 de los transistores l6a y 16y,
cuyas salidas se ponen a 0, no activlndose, por ende, los
relée de bajada y de saubida, con lo que le cebina. no se

mueve.---—.-‘.-—--a--b--‘_---.-b-:---

Cuando se pulsa PI estando la cabina, por ejmplo,
por debajo del piso correspondiente al pulsador escogido,
el cierre del contacte (Mb determina gue lo entrada 2 del
transistor 11b se pone a 1 y la entrada 2 del transistor 7
se poneé a 0,.ademés por otra parte la entradas 2 del transie-
tor lla estd en posicidn O, Al pulser PI la sefial 1-se trang;
mite a los pares 6a-Ta ¥ Sb-7b activandolos, cuyas salidas,
en posicién 1 ¥ a través de los tranéistores temporizados
9a y 9b, ponen en posiéién 0 2 las entradas 1 de los tran-
sistores lla y Ii@; cuyas salidas se ponen respectivemente

en posicién 1 y en posicifn 0. La.salida en posicifn 1 del

. transistor 11a junto con ls salida en posicién o'del transis:

tor l5a ponen la salida del tranaistor l6a en posician 0,
con lo que el relé de bajada no se excita. Por el centrario
la salida en posicidn O del tramsistor 11D junto‘con la sa-
lida a O del transistor 15b ponen la salida del transistor
16b en posicifn 1, eon lo gue el reld de subida se excita,
subiendo la cabine hasta gue el contacto CMb se abre, al-
llegar la cabina al piso pulsado, y la seﬁal de aaliaa del
trensistor 11b se convierte en 1 con lo que 1a sefial de sa=-
1ida del transistor 16b pasa a posicion Oy desexcitando al
relé de 8ubldas = = = 4 - " - e m h e e e .-

Habiendo descrito suficientemente lag caraetéristi-
cas, ventajas y realizacién del equipo electrdmico segin

la presente Patente, debe hacerse constar,>en resumen, que
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en la misma podrin introducirse ecusntas variantes de de-
talle la experiencies y la practica puedan aconsejar, en
cuando & nimero de elementos integrantes, ferma de acopla-
miento mutuo y demds circunstancias accesorias, siempre que
5. con eilo no se dgsvirtﬁe su esencialidad, que es la que s?
concrete en la primera de las reivindicsciones que giguen,
ya sea considerads sisladamente, ya sea considera&a junto

‘con una o varias de las reivindicaciones restantep. - -
N O P A

10. ' Se declaran de novedad ¥ propiedad para'Eepaﬁa y
todos sus territorios Y plazas de aoberania, las biguientesu

REIVINDICACIORES.

1.~ Bquipo electrénico para meniobra de aparatos
elevadores, caracterizado por el hecho de Qpé consta ée
15. tantos circuitos basicos transistorizados como pisos tlene
le instalacion, cada uno de cuyos cireuitoé es acfivable
mediante un pulsador de bajada y uno de subida di;pueatos"
en cada pisp,excepto los dos pisos extremos que disponeﬁ
de un sclo é&lsador, conectandose todos los circuitos de
20. piso a un circaito ffansistorizado coman Q;e.determina el
aécionamiento dei motor del ascemsor, y eaﬂé uno de ellos
a su pu;sador eorﬁespondiente dispuesto en la cabina, sien-
do activado cada circuito de piso mediante el correspon-
diente contacto de un contador de pisos que los excita en
25, funcién de la posicién de la cabima con respecto a los
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2e- Equipo electranic6‘para mnaniobra de aparatos
elevadores, segiun la anterior relvindicacién, caracterizado,

por el hecho de que cada cireuito transistorigado de piso
intermedio dispone de dos grupos de transistores, uno para
la maniobra de bajada y otro para lé de subida; cada uno de!
cuyos grupos esté constituido por dos pares de transistores
en serie, cada uno de cuyos pares da una sefial de salida
como respuesta a la sefial de entrada, dada inicialmente pou
el pulsador correspondiente, manteniéndose aquella sefial

de salide al deaapareceé la de entrada hasta que reciba

una sefial de paro, activando la sefial de salida del primer
par al segundo par y a una seiial Qptica indi§adora de 1a
maniobra ordenada, mientras gue la aeﬁal_dé sa1iaa del se—
gundo par se conecta por un lado primar;amente, a través

de un diodo, y por otro lado secundariamente, a través de
an transistor tempqrizado; de un transistor y de un diodo;

al circuito transistorizade comin para accionamiento del

3.~ Equipo electrénico pare maniobra de aparatos
elevadores, segéh las anterioreé ?eivindicacioﬁes. caracte=.
rizado pbr el hecho de que 1gs galidas7secundarias de los
segundos pares de 108 circuitos de pisos se conectan a

una entrada del segundo transistor de los ﬁrimeros pares.-

- 44= Equlpo electrdnico pard‘maniobfa de aparatos
elevadores, segin las anteriores reivindicaciones, caracte-.
ri,ado por el hecho de gue el contacto correspondiente del

contador de pisoe cierra uno u otro de dos contactos pre-

"~ vistos en cada circuito de piso segin la csbina esté por

encima o por debajo del piso de refareﬁcia, relaciondgndose
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cada uno de dichos contaé%ia directamente con una segunda
entrada del transistor final de la salida secundaria de

los segundoe pares e indirectamente, a travée de un transis
tor; con una .segunda entrada del segundo transistor de los

5.~ Equipo electrénico para maniobra de aparatos
elevadores, segﬁn las anteriores reivihdicaciongs, caracte-.
rizado por el hecho de que upa_tercera éntrada de cada uno
de los primeros transistores de los segundos pares ge cada

circuito de piso se conectan al pulsadorxr correspondiente

6+~ Bquipo électrénigo para maniobra de aparatos
elevadorés; éégén Iaé anteriofes reivindicaciones,'ca:gcte-'
rizado por el hecho de que la salida del primer transistor
de cada uno de los primeros pares de subida y de bajada
se conecta aila salida del trgﬁeistdr del contacto de po-

e}cién de cabine opuesto, respectivamente encima y debajo.~

Tem Equiﬁe electrdnico. paras maniobia de éparatos
elevadores, segiin las anteriores reivindioaéiones; caracte-.
rizado por el hecho de que el- circuito transistorizado
comin consta de. dos transistores con sus entradas conecta-
das a las salidas primarias de loe>segundos pares de los
circuitos de pisoa,-y sus salidas conectadas a8 un segundo
transistor cuyas salidas se conectan individualmente a
sendos transistores de potencia, cada unc de los cuales
activa el reléd correspondiente para el accionamiento de

bajada o de subida del motory = = € & = ;- = e - - - -
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Bem Equipo electronieogggra ﬂ}é;;gggfge aparatos

slevadores, segin las anteriores reivindicaciones, ca-
racterizado por el hecho de gque las salidas secundarias

de los segundos pares de los circaitbs de plsos se conec-
tan & una segunda entrada de los segunios transistorgé del

clronito comin, = = = e = - @ o - - - - .- - .- -

9.~ Equipo electrdnico pars maniocbra de aparatos ele-

. vadores; segﬁn las qnﬁeriores reivindicaciones, caracteri-

zado por el hecho de que la salida de 108 segundos transis- -
tores del circuito comin se conectan a una tercera entrada
del transistor homdlogo, a través de un transistor tempo-

10.~ Equipo electronico para manicbra de aparatos
elevadores, segiin las anteriores reivindicaciones, caracte- -
rizado por el‘heehb de que la salida de los primeros tran-

sistores del circuito comin se conectan, a través de un

. transistor de potencia, con una tercera entrada del segundo

tranaistor del primer par correspendiente de 1os circuztos

11.~ Equipo electrénico para maniobia dé-aparatos
elevadores, segun las anteriores reivindic301ones, caracte-
rizado por el hecho de que en una. realizacion preferente,
el contador de pisos estd constituido por un disco aislante
que gira de manera que para un recofrido completo de la
cabina el disco da media vuelta, sobre cuyo disco se colo-
can dos sectores anulares de material conductor de modo que

uno de ellos complemente con la cara contraria, la circun-
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ferencia completa, exceptuando un pequefio sector, colocin-
dose los contactos correspondientes a cada piso, enfrenta=-
dos, en una y otra cara del disco, y aislados entre si y

con respecto a los restantes. = = « = - =@ c e = - - .- -

2= "EQUIPO ELECTRONICO PARA MANIOBRA DE APARATOS
ELEVADOKBS®: = = = = = w' - m = o m m ;= mmm =

-

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
sente memoria que consta de veinte hojas, foliadas y mecano-
grafiadas por una sola de sus caras, y de dos léminas de di.

bujos-que la ilustran.

', Qsm'nssa_'
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