i0

99976

299976

PATENTE DE INVENCIOR

Qe por weinte afios se golicita a favdr de Dn.Carlo CAMOSSI,
de nacionalided italiane, domiciliado én Vigle San Michele
del Carso, 13, Mildn (Italia), ¥y que ha de recaer sobre

" PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA ABSORBER LAS VIBRACIONES
Y 105 CHOQUES /0 PARA TRANSMITIR PARES Y MOMENTOS *

== === ==

Memoria descriptiva

Bl registro de la Patente de Invencidn que se
solicita tiene por objeto garantizar la explotacién exclu—
siva en todo el territorio nacional y sus posesiones de
un procedimiento y dispositivo para absorber las vibraciones

y los chogues y/o para trensmitir pares y momentos, confor-—

me se d escribe a continuacién y se representa graficamente

en los adjuntos dibujos, a titulo de ejemplo.
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Ia presente invencidén se refiere a un conjunio elds—
tico amortiguador de vibraciones y de chogues, reelizado se-
gin el principic de la torsidén y de la flexibBlided de los
cables, sean metdlicos o séan sinteticos, pldsticos o and-
logos; segun este principie de c onstruccién se pueden obtener
prestaciones diferentes, entre las cuales, la muy importante
de trangmitir un par te torsién y, al mismo tiempo, el amorti-
guamiento de choques y de vibraciones. |

Se ha Eonstatado gue si ge somete a torsiém un cable
constituido por uno o varios cordones, los cuales a su vesz
estdn formados por varios hilos, se pueden observar los
hechos siguientes:

a) El dngulo de torsidn del cable es ndtablemente
superior al éngulo de torsién que puede obtenerse de una
pieza compacta y homogénea dei mismo materisl que el cable,
poseyendo las mismas dimensiones y estando sometidos al mig-
mo momento de torsidéng

b) Durante la torsidén del cable, por efecto del mo—
vimienta relative que se verifica entre cada hilo y cada cor-
dén, se ha constatado que, entre las superficies de dichos
elementos, se determina una resistencia de friccidn que se
opone & la torsién y que absorbé, en parte, el trabajo e xte-
rior aplicado al cable. Dicho de otra forma, el esfuerzo ex-
terior de torsién, éplicadé al cable no es solamente trang—
formado en energia potencial eldstica del cable (como, por
ejemplo, en los resorte) sino que también en calor por fric—
cibn, (andlogsmente a lo gque gucede a los amortiguadores de
no importa que tipo) lo que significa que el cable én defor-
macidén de torsién puede ser considerado como un resorte

amortiguador.
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En el caso en gque el momenic de torsidn exterior
sea de naturaleza alternante con arménicos de diferente or-
den, un cable estari en condiciones de absorber una parte de
la energis mecanica exterior transformandols en caldr, desem-
pefando asi el papel de un verdadero amortigusdor antivibran-
te, |

Ia presente invenéién concierne a todos los sistémas
cinemdticos y mecdnicos que pueden obtenerse aprovechando
separada o conjuntamente las propiedades antedichas y tiene
por objeto el empleo de cables some’idos a la exigencia de
$orsién eventualmente combinada con la flexién, para crear
amortiguadores de vibraciones u dérganos de amortiguamiento
pars la transmisién de fuergza, 4

Ia descripcidn que sigue, debe - ser considerada con
refereﬁcia a los dibujos adjuntos, en los cuales se han dado
ejemylos‘del principio y de las ayliéaciones elementaleg de
la invencidn, asi como también de ¥arias forms de ejecuciones.
y Qe aplicacidn de la presente invencidén, y concretamente:

Las figuras 1 y 2 represenian los ejemplos més ele—
mentales de la utiligacidn de la torsion en un cable segun el
principio de la invencidn.

Las figuras 3 a 10 muestran ejemplos mas complejos
de aplicéciones de la invencion, en representacion esquema-—
tics.

| Ias figuras de 1 a 24 repregentan otras formas de

ejecucidén de una junta ulteriormente perfeccionada con rela-
eién a la de las figuras precedentes y coneretanente:

la figura 11 represenia una junta de nucleo simple
comprendiendo dos cables ortogonales; las figurass 12 y 14

representan respeciivamente, lateraldente ¥y en planta, el
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micleo de lg figura 1i.
La figura 13 representa el érgano de unidén de dos
cables con las horquillas o abrazaderas.

Ia figura 15 represenia una vista en planta de

la figura 11.

Ia figura 16 vrepresenta una junta que compreﬁde
la reunidén de dos Jjuntas del tipo de la figura 11 solidarias
entre si.

Ia figuras {7 representa ung Jjunta del tipo de la
figura 1 con un ndcleo gue comprende dos parejas de cables.

Lé figura i8 representa, sisladamente, el micleo de
la junta de la figura 1%.

Ta figzura 19 representa el acoplamiento de dos jun—
tas del tipo de la figura 11 por medio de una brida anular
inﬁerpuesté;

' La figura 20 representa un detalle de la misma,

Lag figuras 21 a 24 muestran otra forma de junta vis-
ta lateralmente‘y desde arriba.

Las figuras 25 y 30 representan otra aplicacidénm de
los cables como amortiguadores de chogues y ademds dos for—
mas de ejecucion, aptas respectivamente m ra ser montadas
sobre telares de tejedor y sobre maquinas de lavar. Mas de-
talladamente:

Las figuras 25 y‘26 muéstran un para=chogues o tope
del tipo asiméirico para los telares de tejedor, respectiva-
mente en viata lateral y en plants.

Las figuras 27 y 28, un parachoques o tope del ti-
po simétrico, segin una realizacion modificada, respectiva—
mente en vista lateral parcialmente en seccidn y en planta.

Las figuras 29 y 30 muestran un amoriiguador antivi-
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brante del %ipo a simétrico, en dos vistas ortogonales

Y

entre si, aplicable a maguinas de lavar.

Un ejemplo de utilizacién de las propiedades de
torsién.(torsionalesj del cable puede obtenerse consideran-
do un trozo de cable C con una extremidad unida o anclada
a un sistemz fijo y con la otra extremidad 2 unida a un
sistema movil (figura 1).

4 causa de las grandes posibilidades de torsién del
cable C, el sistema ¥évil aplicado a la extremidad 2 puede
sufrir, respecto al sistema fijo, un considerable movimien—
to rotatorio, més pequefio en el sentido del enrollamiento
de los hilos y cordones y mas grande en el sentido contra—
rio, pero en todo caso, regulable por medio de una precarga.

Una aplicacién de este principio puede efectuérse,

. aimglemeﬁte a titulo de ejemplo, en las bisagras de puertas,

en los agientos giratorios, en los regpaldos de sillas o

butacas, en los sistemas de biela o diferentes articulaciones,

en las uniones de tipo diferente y en todos los sistemas

cinemdticos y mecdnicos en los que, por efecto de la torsidédn

del cable, se puede egtablecer un movimiento rotatorio unido o1

anclado respecto a un punto fijo.

Un ejemplo de la utilizacidn de las propiedades de
tor. .sidén (torsionales) del cable, unidas a la propiedad
antivibrante, puede obtenerse en todos log mecanismos donde
seiverifiqpe, por ejemplo, un movimiento rotatorio~altérnado
con. geelergeiones variable durante el movimiento mismo; un
ejeaplo puede ser el elemnento batiente de una méquina de lavar:
vertical; el limpia-parabrisas de los vehiculos y asi suce-—

sivemente. En estos mecanismos, sustituyendo con un cable

el pivote rigido de unidn entre la parte conducida y la

parte conductorz se obtiene, no solamente una absorcion de las



10

15

20

25

30

" 299976

vibraciones eventuales, sino que se producen, sobre todo,
aceleracioneé menos importgntes durante las fases de inver—
sién del movimiento.

El elemento torsional indicado en la figura i pue-
de asi dar origen, variando el gsistema de anclaje, a otros
elementos torsionales que aumentan las posibilidades de apli-
caciones torsionales y antivibratorias del c able, como se
indica en los ejemplos sucesivos.

Suponiendo, por ejemplo, el aplicar o akréar el ca-
ble mdas alld del punto fijo 1, de manera que se obtenza en la:
extremidad opuesta del punto mévil 2 un segundo punto mé—
vill, se tendra un elemento de to;sidn doble, como se indi;
ca en la figura 2, con un cable C-rigidamente anclado, fi;o.
en su parte central, al punto 1, y con las exitremidades 2 y‘
3. libres para pivotar en rotacién discordante, o en el mis—
mo sentido, alrededor del eje del oable.’Cuando sefunen
rigidamente dos varillas 4 (figures 3-3') a las extremida—
des de las partes libres 2 y 3 y estas varillas 4 se unen
entre si por el travesafio 5 , este travesafio estdréd em con-
diciones de efectuar un movimiento alternativo alrededor gel
eje del cable aprovechando lag posibilidades torsionales del
cable mismo, Hay que observar,,ademés, que el movimiento sgle
terno del travesaﬁo 5, utilizando las cualidades amortigua—
doras del cable, se convierte en un movimiento alterno elas—
tico y amortiguado.

El travesafio 5 (figuras 3-37) puede estaer a su vez
constituido por un elemento torsional doble como ge repre—
gsenta en lé figura 2, obieniendo de tal manera un conjunto
como el ilustrado en la figura 4.

Las realizaciones derivadas de @iferentes aplica—
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ciones de los elemenios seguin las figuras 2, 3, 3¢ yv 4, 4°

son muy numerosas. Un ejemplo tipico puede ser el del caso
en que se degée la obtencién de amortiguadores eldsticos.

Las figuras 5 y 5° comstituyen un ejemplo, visto
de costado y de frente, de la aplicacidén de un par de tres
elementos de torsidn C dobles, Uniendo rigidamente la parte
inferior 40 de este mecanismo y aplicéndo a la parte superior
11 una fuerga variable'F, constituida, por ejemplo, por una
masa oscilante el elemento en cuestibn puede desempefiar el
papel de un resorte amortiguado .

Al par de varios elementos de torsidm doble C éegﬁn
las figuras 5 y 5% se podrd agregar un tercer o varios ele—
mentos de torsidén dobles C, como se indica en la figura 6.
Dando a los cables de enlace entre los elementos 10 y 12 ca~

racteristicas de torsién diferentes respecto a las de los ca-

bles de enlace entre los elementos 10 ¥ 11, la ley de le ten-

sién en funcidn de la deformacibén del mecaznismo ( empleada,
por ejemplo, como amortiguador) puede alejarse de la ley nor—
mal lineal de deformacidén de los resortes, para seguir una ley,
particular, segun las aplicaciones a las cusles pusede ger des-
tinado. Dicho de otre manera, el elemento mencionado puede
ger empleado y aplicado en sustitucién de las aplicaciones
especiales de resortes con la diferencia de que puede tener
una deformacién no lineal, presentando al mismo %iempo nota-—
bles propiedades de amortiguacién de vibracionses. ‘

Los elementos de las figuras 4, 4%, 5, %' y 6, ade~
mds de que desarrolan su funcidn de amortiguadores para las
fuerzas de compreésién o de traccidén (como en las figuras

5, 5¢¥ y figura 6), pueden constituir un verdaderc elementio

eldastico amortiguado para las fuerzas que actuan en degli-

zomiento como se indica en la figura 7.
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En consecuencia, el mecanismo de la fig&;;M%WEG;ma—
do por dos alementos {0 y 11 gue llevan dos grupos de ca-—
bles de torsidn o torsionales C y unidos a los tirantes 13,
14 con puntos de solicitacién 15-16, que actuan en el sen—
tido contrario, puede desempeflar el papel de amortiguador

eldstico, segun dos planos perpendiculares entre .si, al

contrario de lo que sucede normalmente con los amortigua—

dores usuales, gque actuan, sobre todo, a 1o largo de una
sola direccidn.

Aplicando dos elementos dobles perpendiculares en—
tre si, se puede crear un elemento complejo, como se indica

en lg figura 8. 4 titulo de ejemplo, una de las numerosas

aplicaciones de este elemento complejo, cruzado, puede ser la

de constituir la parfe esencial de un amortiguador eficaz
en los tres planos de las aplicaciones de fuerzag.

En efecto, aplicéndo a las extremidades 20, 27 ¥
22, 23 de este elemento en cruz, indicado en las figuras
8 y 8%, dos parejas de varillas 24 que actuan sobre las
extreaidades de los elementos 20 y 21 de un conjunto simple
25 (arrida) y dos parejas de varillas 24% que asctuan sobre
las extremidades de un conjunto simple 26(ebajo ) (figu-~
ras 9y 97), se detiene un complejo amorriguador eldstico
que funciona en cualesquiera direccidén, en el espacio.

Otra de las numerosas posibilidades de conexién
de elementos simples y miltiples puede ser la que se repre—
senta en la figura 10, donde el efecto sldstico y de amor-
%iguamiento de diferentes trozos C de dos o varios elemen—
tos simples, © aobles, o miltiples, puede ser transmitido
al travesafio 3 por medio de las varillas 4. Los nidcless fi-

jos 1 pueden ser unidos entre si por un travesafio 27.
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las figuras 11 a 24 representan realizaciones en
las que se encuentran, constantemente, las caracteristicas
-siguientes: o

a) el nicleo 31 estd comstituido por los cables 32 ,
solos o en parejas 32', digpuestos ortogonalmente y anclados
centralmente en un bloque 33 o 33, preferentemente en for—
ma cilindricay

b) el anclaje de las extremidades de 10s cabiés a
los brazos 34 4e las horquillas 35 se €ectua mediante wn
collar a rosca 36, que aprieta cada extremidad del cable 32; °
este collar tendrd uno o dos asientos, segin que el cable
esté solo o en pareja. Bn este segundo caso, el cable adya—
cente de la parte inferior 34 de la horguilla, serd apreta—
do por rogcado a fondo del buldn 36', sobre la varilla 36°°
del collar 36, mientras que el cable exterior, que estd en
pareja, serd apretado por el grano 37, blogqueado a su vez con
la conbra-tuerca 38.

Segun las caracteristicas comunes, se podrdn ejecutar
diferentes realizaciones, algunos de cuyos ejemplos vamos &
describir:

| Desde luego, la realizecidén mds simple ilustrada en
la figura 11 puede ser redoblada en una-jdnta, como ge ilus—
tra en la figurs i6, cuya %arte central 39 no es sino la
unidén de dos horquillas 35, cuyo cuerpo cilindrico puede va—
riar en longitud.

Ademés, la combinacidén més simple de la figura 7
puede llevar un micleo cuyo bloque 33 mantenga dos pare jas
de cables 32' (figura 17), haciéndolo mucho mds rigide, lo
que modifica notablemente sus prestaciones.

Un nidcleo del tipo de la figura 18 puede estar cons-
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tituido por un blogue 33f y solamente por dos cables 32, colo-
callos a la extremidad del bloque mismo {figura 20); esto per-
mite montar, .sobre dos horquillas 35, dos de estos ntcleos unié
dos a una brida anular 40 por medio de los collsres convenciona-
les 36.

De cualquier modo, de estas combinaciones qué puesden
ser regueridas por exigencias particulares, pueden,.evidente-
mente, derivarse otras realizaciones mé&s o menos complejas,
siempre sirviéndose de las partes anteriormente descritas; en
congsecuencia, todas las ﬁariantes gue pugdieran derivarse de
la combinacibén de dichos elementos, formarin, naturalmente,
varte del campo de proteccidn de le presente invencitn, Pabti-
cularmente, nos hemos inspirédo.en el empleo de c¢cables flexibler
obligados a torsidén para la unién objeto de las figuras 21 a
24,'en las que una corona de cables paralelos 41 estan ancla—
dos con las regpectivas extremidades en los collares 42 y 43,
que estdn montados de forma oscilante sobre los pivotes diame—
trales 44 y 45, orientados perpendicularmente el uno respecto
al otro y montados cada uno en su propia abrazadera 46 y 47,
respectivamente, cuyo manguito o brazo de aplicacién, respec—
tivamente 46, 47', es solidario de los &4rboles 48 y 49, que
pertenecen a los oOrganos de trabajo, los cuales deben ger uni-
dos entre si positivamente sin transmisidén reciproca de vidra~

ciones gracias a la pregencia de 1los cables 41. Bn ciertos ca-

"s0s, esta corona de cables, cuando deben ser de longitud mayor,

podrén estar anclados también sobre la zone media por un ¢o-
llar suplementario no representado.,

Segun las figuras 25 y 26, el parachogues o tope com-—
prende un soporte fijo 57 y una parte mévil 58 unidas entre si

por el conjunto de las partes de amortiguamiento 59, formadas
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por dos series 53 y 53¢ de segmentos o irozos de cable uni-

\S

dos por las pequefias bielas 55. E1 soporte fijo estd consti-
tuido: por unma pareja de placas 50 y 5i, de las cuales la
placa base 50 estd gplicada al telar mediante cualesquiera
6rgano conveniente, mieniras que la segunda placa 51, que

s6 acopla con la primera a través de dos superficies dentadas,
estd anclada a la placa 50, después de una regulacidén micro-
métrica, que es utilizada para dar una precargs de torsitn
regulable a2 los cables de amortiguacidén 53-53'. Los manguitos
52 éon soliderios de esta segunda placa 51, estando cada man—
guito atravesado por un segmento o trozo de¢ cable 53 solidario
de le misma gracias a una o varias zonas de aplastamiento o

de soldadura o de amoldamiento mecdnico a presién., Las extremi-

dades de los cables 53 estan, a su vez, apretadas en 10s men-—

- guitos de extremidad 54 y son solidarios de estos Ultimos en

las diferentes maneras antedichas.

Los manguitos extremos 54 son asi solidarios de un
par de bielas 55 paralelas e inclinadas por su extremidad
opuesta a una serie de manguitos 54° compbtamente senejantes
& los manguitos 54. Los wanguitos medios 52* gson, a su veg,
solidarios de la placa mbévil 56, paralelos a la placa 51 y fiia
dos por una extremidad a la placa 56", ortogonal a ésta, y que
lleva al exterior un tampdén 58°' de material apto para recibir
los choques de la lanzadera. Bn consecuencia, el conjunto 56-584
es la parie mévil del conjunto de amortiguamiento sujeto a los
chogues, mientras que la pluralidad de biclas 55-55'-55'",..ete.
constituyen el écabamiento del cuadrildtero que realiza la
torsién de los cables 53 y 53°%, como freno pars la masa que
realiza el chogue.

En el segundo ejemplo (figuras 27 y 28) se ha repre~
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gsentado: una placa de soporte fijo 60 de donde surgen, per-
pendicularmente, dos alas paralelas convenieniemente sepa-
radas 41, sobre las gque estd anclada a lo largo de dos filas
paralelas y desplazadas hacia los bordes laterales, una plu-
rglidad de perejas de manguitos extremos 62, de otros tantos
segmentos o trozos de cable 62', cuyo manguito medio 63 pre-
senta una parte prolongada que d esempefia el papel de biela.
Todos los manguitos 63 estan dispuesios oblicuamente y en
el mismo sentido es decir, vueltos hacia el interior. La par—
te mévil esta constituida por una placa o4, que lleva en el
exterior la almohadilla 65 que recibe los choques del telar,
¥ por el &drbol 66 solidario de la placa b4 en la posicidn cen-
tral, cuya extremidad 63* atraviesa la placa fija 60 y esta
provista de un par de tuercas 67, merced a las cuales es po-
sible regular la posicidn reciproca entre las placas 64 y 60.
El drbol 65, por oira parte, correspondiente o cada par de
elementos 63, lleva una placa 68, conveniehtemgnte separads
de las placas contiguas de manera quer esulte exactamente inser
tada entre lés bielas 63 de una pareja y los nmanguitos 62 de
la pareja inmedistamente sucesiva de los segmentos de cghles
62, mientras que la place 64 toma apoyo sobre las dltimas bie-
las 63 hacia el exterior. Este parachoques o tope para telar
presenta la ventaja de poder estar encerradq en ung vaina her-
mética y sellada que comprenda también los érganos de:regula-
cion, de suerte que no se ensucie durante el trabajo y se
eviten los deteriloros que pudieran alterar la reguiacién. Ade-
mds, este tope puede realizar una reduccién notable de volu=—
men y, por tanto, una mayor posibilidad de empleo.

En las filguras 29 y 30 se ha representado un tipo de

amortiguador que representa el papel antivibratorio, por ejem—
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plo, para las mdquinas de lavar -y, siendo su concepcién y cons-
truccidén tal como la del ejemplo de las figuras 25 y 26, no.
es, consecuentemente, necesario dar de é1 una descripcibn de~
tallada, por lo que nos limitamos a precisar que la extremi-
dad 70 se une al cesto que gira y oscila en una méquina de
lavar y la extremidad 71 al fondo fijo del recipiente que
contiene y soporta dicho cesto. Es evidente que las dos reali-
gaciones de los ejemplos prevéen varias aplicaciones diferen—
tes con variantes wonvenientes de los anclajes, de las uniones
¥y de las regulaciones de manera que satisfagan toda exigen-
cia. ’

La esgtructurs interna de estos dispositivos anti-cho-
que o anti-vibraciones puede ser coﬁpletaunente metalica, em—
pleando preferentemente m teriales inoxidables, aptos a los
ambientes'particularmente himedos o a una atmbésfera corro-
siva pero pudieran también estar construidos o revestidos de

materia pldstica sin que por ello rebage el marco de la inven-

cidn.

NOTA. DE RBEIVINDICACIONES.

Se reivindica como propio y nuevo g favor de/Dn.
Carlo CAMOSSI, domiciliado en Viale San Michele del Carso, 13,
¥ildn (Italia), lo especificado en las siguientes reivindi-—
cgioness »
PRIMERA,- Procedimiento para amortiguar las vibracioms y
transmitir pares o momentos de torsidém por medio de cables
anclados por las extremidades, caracterizado en que dichos

cables estdn sometidos a una solicitacidn de iforsién y desem-

pefian-el papel de elementos torsionales que cumplen, al miemo
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tiempo, la doble funcion de transmitir fuerza amortiguando,

en el interin, las vibraciones y los chogues.

SEGUNDA,.- El mismo procedimiento segin la reivindicacién
primera ceracterizado en que glguno de los cables anclados
estan sometidos & una precarga de equilibrio.

TERCERA.- Dispositivo para amortiguar las vibraciones, apto
para realizar el procedimiento segun las reivindicaciones
primera y segunds, caracferizado en que por 1o menos un tro—
29 de cable formado por una pluralidad de cordones se halla
anclado, por una sextremidad, 2 un sistema de wando, y por la
otra extremidad, a un sistema de utilizaciéﬁ, realizdndose la
transmisién de la fuerza entre uno y otro sistema al mismo
tiempo que el amortiguamiento de la vibraciones (figura 1).
CUARTA.—  El mismo dispositivo segun la reivindicacion ter-
cera, caracterizado en que el enlace con el sistema de mando
esta situsdo en el centro del frozo del cable, mientras que
las extremidades laterales estan unidas al sistema de utili-
zacion, pudiendo dichas dog extremidades estar sometidas, res-
pectivamente, a rotacion bien en el mismo sentido, bien en
el sentido contrario (figura 2).

QUINTA.- El misumo dispositivo segun la reivindicacion cuarta,
caracterizado en que las extremidsdes destinadas a ser un{-
das al sistema de utilizacion estén unidas entre si por un
puente de horquilla, cuyo travesafio puede ejecutar un movi-
miento eldstico alternativo y amortiguado respecto al eje

del cable ( figura 3).

SEXTA.- El nismo dispositivo segin le. reivindicaéidn,tercera,
caracterizado en gue comprende una pareja de elementos tor-—
sionales paralelos unidos entre si a las extremidades de dos
bielas, sstando uno de dichoé elementos torsionales fijados al

érgano de mando y el oftro al 6rgano de utilizacioén o sistenma

accionzdo (figuras 4-4').
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SEPTINA.~ Bl mismo dispositivo segin la reivindicacién quin-
ta, caracterizado en que dos series de elementos de torsion
se hallan montadas cada una por sus respectivas extremidades
sobre ung pareja de soporte y un soporte de cada pareja se

halls unido por, a 1o menos, una biela con el soporte de la

otra pareja, estando cade pareja de soportes de una serie

unida al sistema de wando y la otra pareja al sistems de uti-
lizacién o‘sistema accionado.

QCTAVA.-  El mismo dispositivo segin la reivindicacién sépti-
me., caracterizado en gue unoc de los goportes de la paraja

de soportes lleva una segunde pluralidad de elementos tor—
sionales cuyas otras extremidades estdn ancladas sobre un
tercer soporte, creando asi un dispositivo que comprende una
vluralidad de planos sucesivos de elementos torsionales que
operan ls transmisidn de la fuerza y el amortiguamiento de

ila vibraciones (figura 6).

NOVENA.-El mismo dispositivoe segin la reivindicacién sépti-
ma, carecterizado en que una de las parejas de éoportes para-—
lelos, que comprenden entre si ung serie de elezentos tor—
sionales, estd unida, longitudinalmente, con el sigstema de
mando y la otra pareja, también longitudinalmente, con.el .
sistema de ubtilizacidén o sistems accionado, formando un con-
junto eldstico que funciona a lo largo de un solo éﬁe.
DECIMA.~ El mismo dispositivo gegun la reivindicacidﬁ terce—
ra, caractefizado en que dos elementos torsionales estég
unidos entre si en posicidén perpendicular o bien solamente
angular, y anclados en un blogue o niécleo central de mane—
ra gue constituyan un amortiguador en cruz, que trabaja en
dos planos de aplicacién de fuerza. |

UNDECTIA.~ El mismo dispositivo segin la reivindicacién

tercera, caracterizado en que varios elementoa torsionales
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Pueden ser alineados de cara y unidos mediante un irave-
safio dnico y una sola abrazadera de anclaje, estando di—
chos travesaflo y abrazadera unidos respectivamente, el

uno con el sistema de mando y la otra con el sistema de
utilizacidn o sistema accionado.

DUODECIMA .- E1 mismo dispositivo asegun la reivindiéacién
décima, caracterizado en que los cables han sido hechos
golidarios entre si ey por lo menos, un punto de anclaje

al ipterior del bloque comin por medio de aplastamiento
local de las paredes opusstas del bloque, que las hace asi
soiidarias del blogque miamo., |
DECIWOTERCERA.— El mismo dispositivo seguin la reivindica-—
cibén décima, caracterizado en que los cables han sido hechos
solidarios entre si en por lo menos un punto de enclaje me-
diante dos tapones opuestos, poseyendo un didmetro mayor

que el de los conductos practicados en el blogque; hallando-

se estos tepones introducidos a presidén de mzanera que sus

extremidades interiores se deformen alrededor de los cables
en su punto de anclaje.

IECIMACUART£=-E1 mismo dispositivo segun las reivindicaciores:
décima, duodécima y décimotercera; caracterizado en que las
extremidades de los cables pueden ser unidas a los drganos
de aprovechamiento, sea en su posicién natural de reposo,
sea en un estado de pretorsidn parcial positiva o negativa.
DECIMAQUINTA;— El mismo dispositivo segin la reivindicacién
décimocuarta caracterizado-en gue el anclaje de lds nangui-~
tos o bornes que oprimen las extremidades de los cables cons-—
titutivos de la cruz unidos a los bragzos de la abrazadera

u horquilla g¢ue debe ser unida a los drganos de utilizacién,
es obtenida mediante un collar de apriete donde dichos bor-

nes de extremidad pueden ser fijados de manera desmontable

(figura 11).
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DECIMASEXZA.— El mismo disp031t1vq segin le xvindicacion
décimaguinta caracterizado en que comporta la cagbinacién
de dos conjuntos simples cuyas abrazaderas, mutuamente, sn~
frentadas, son solidarias entre si (figura 16).
DECIMASEPTIMA.~ Bl mismo disposiiivo seguin las reivindica-
ciones décimaquinta 7 décimaseita, ceracterizado en que

por lo menos un blogue o micleo central lleva dos parejas
de cables, superpuestos dos a dos.

DECIMAOCTAVA,~ El mismo dispositivo segin las reivindica-
aiones décimasexta y décimaséptimg,caracterizado gn que
comporta dos conjuntos elementales que colaboran entre si
por la interposicion de un dérgano anular de enlace entre
los dos nucleos.

DECIMANOVENA.- Bl mismo dispositivo segun la reivindicaciédn

décimaséptima caracterizado en que el drganc de apriete

a rosca provisto de dos asientos comprende un tornillo de

apriete sumplementario para el segundo asiento.

VIGESIMA.— El mismo dispositivo segin las reivindicaciones
décimaguinta a décimanovena, caracterizado en gque el niucleo
central estd formado por une parte interior metalica que a-
prieta los cables encerrada en un revestimiento extefior :

de material elastico (caucho, materia pldstica) que comple-

 ta la superficie exterior del. ndcleo mismo, /0 que las

partes perforadas del micleo central esidn revestidas inter-
nemente por simples peliculas o guarniciones de materia
plédstica, caucho o nylon. ‘ »
VIGESIMAPRINERA.~ El mismo dispositivo segin la reivindi-
cacidn décimaoctava, caracyerigado en que el brgano anular
de enlace entre los dos micleos coaxiales contiguos esta

constituido por un material eldstico (caucho, materia

pléstica o andloga).
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VIGESIMASEGUNDA.- E2 mismo dispositivo segun las reivindica-

ciones octava, duodéaima, décimatercera y ddcimecuarte, ca-
racterigado en que una pluralidad de elementos amortiguado~
res sometidos a torsién, por sjemplo cuatro, estdn distribui-
dos en corona y anclados respectivamenie por sus extremidades
en dos collares pivotados cada uno sobre un pivote diametral

montado eatre los brazos de ung abrazadera que es solidaria

.de uno de los drganos de utilizacioén u 6rgano accionado, es-

tando dichos dos pivotes con sus fespectivas abrazaderas dis—
puestos perpendicularmente el uno respecto al otro. 5
VIGESIMATER&ERA,— El mismo dispositivo segin las reivindipa-
cioneg primera a sexta especialmente apto para las aplicaciones.
que coumprenden la inversidn del movimiento de masas de trabajo,
caracterizado en que comprende, esencialmente, por 1o menos,
una pareja de segmensios o trozos de cable donde los elementos
de cada pareja estdn unidos enire si por una biela perpendi—’
cular a cada segmento del cable y solidario de éste, estando
uno de los elementos de la pareja fijado a una de las masas

en movimiento y el otro segmento a la otra masa (fija o mo—
vil) de manera que absorba el choque y amortigike las vibra—
ciones. .
PFEGSSIMACUARTA.~ El mismo dispositivo segin la reivindicacién
vigésimatercera, caracterizado en que los segmentos de cable es:
tdn enfilados en manguitos y unidos a estos manguitos mediante
una zona de aplastamiento, soldadura o amoldamiento mecdnico,
siendo dichos ﬁanguitos a su vez solidarios de una de las masasi
en movimiento,

VIGESIMAQUINTA.~ E1 mismo dispositivo segun las reivindicacione
vigésimatercera y vigésimacuarta, caracterizado en que los
segmentos o trozos de cable esten dispuestos en una bateria

de parejas en las cuales los segaentos de cable de cada pareja
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. estdn unidos entre si por bielas paralelas e inclinadas

respecto a los soportes respectiives, pertenscientes a las
masas entre las cuales se desea amortiguar los chogues o

las vibraciones.

VIGESIMASEXTA.~ El mismo dispositivo segin las reivindi-

caciones vigésimatercera y vigésimacuarta, caraéterizadoé
en que los segmentos de cable estdn dispuestos en‘dos se—
ries de parejas siméiricas respecto al eje de centrd del
amortiguador, siendo las bielas por-una parte soliderias,
de los ségmentoa de cable y de una de las mases y estando
por otra parte apoyadas, con funcicnamiento a palanca,
gobre los planos transversales solidarios de la otra masa.
VIGESIMASEPTTHA.~- El mismo dispositivo segun las reivin-
dicaciones vigésimatercera y vigésimacuaria, caracterizado
en que para realizar la regulacién micrométrica del r eco—
rrido de los dos elementos que constituyen el amortiguador,
por lo menos una de las placas de aplicacion a 1z masa
estd subdividida en dos pares desplazables reciprocamente
une respecto a la otra de manera gque se de g los segmentos
o trozos del cable lg pretorsién deseada.

VIGES IMAOCTAVA.~ El mismo dispositivo segin la reivindi-

cacibn vigésimaséptima, caracterizado en que la regulacioén
entre las dos porciones de placa estd efectuada por aco-
plamiento de dos superficies dentadas que pueden ser apreta-
das entre si en posiciones diferentes. ‘
VIGESIMANOVENA.- El mismo dispositivo segin las rei vingi-
caciones vigésimatercera 2 vigesimaoctava, caracterizado
en que cada segmento o trozo de cable tiene un torcide
propio de sentido contrario al del segmento o trozo de

cable contiguo.



TRIGESIMA.~ PROCEDINIENTO Y DISPOSITIVO PARA ABSORBER LAS
VIBRACIONES Y ILOS CHOQUES Y/0 PARA TRANSNITIR PARES Y MOMEN-
2os. |

Tal y como se deja descrito en la memoria preceden—
te que consta de veinte hojas foliadas y mecanografiadas por

una sola ge sus caras y cinco hojas de planos.

Hadrid, 18 de Mayo de 1964
P.A. de Dn. Carlo CAMOSSI
Victor Gil Vela
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