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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se acompaiia a la solicitud de una

por VEINTE _ afios en Espafia, por. "CONJUNTO RECEP ..
TACULO X SORORTE PARA LA MANIPULACION, EL TRANSPOR.

T8 Y EL TRATAMIENTO DE MATERTALES".

a favor de

_BECHERCHES ET MECANIQUE R.E.M, Société inanyme......
domiciliodo en .24 Avenue Albert Sarraut,. SUCY EN.

BRIE. (Sa:me &. Olse), FRANCT Ao

PRIORIDADs de la soiicltud de patente francesa ne
PVs 933,728 del 6 de mayo de 1.963 y de
sualicién n? PV. 953.061 del 8 de no—
viembre de 1.963.

INVENTORES: Georges Louis, Fernand Mayer, ambos de
necionalidad francesa, y George Upham
de nacionalidad estadounidensoe.
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— B invento tiene por ogeg &ﬁ@nﬁn& mecanico que azegura—

la manipulacidn, el tratamiento y el iransporte de materiales, oconjun

to que comprende un réceptéoulo articulado alrededor de un eje hori——
zontal sustentado por un bastidor, portdtil o fijo, a través del cual
puede descender libremente por debajo del nivel del citado eje la ex-
tremidad del recepiéculo opuesto al eje de articulacidn, en caso de -
necésidad hasta el nmivel del suelo; utilizdndose la citada combinacidn
con ol doble objetoc de disminuir al miximo la altura de carga del re-
coeptioulo y el centro de gravedad del conjunto para su desplazamiento
en carretera,

El citado conjunto presenta un pequenio estorbo en altura y -
’su centro de gravedad es muy bajo 1o cual es muy interesante para do-
tarle de una buena eatabilidad sobre todo cuando se trata de. una mi——
quina sobre ruedas destinada a desplazarse sobre carrelera. Ademis,-
la altura del recepta’iculo en posicién de llenado o de carga es relati
vanente baja, mientras que el nivel de vaciamiento es relativamente ~
alto, lo que facilita mucho las manipulaciones, por ejemplo guando se

trata de un canién volguete,

Ei citado montaje se presta particularmente para permitir w=
una orientacidn del receptdculo en todos los azimuts. 4 este efecio,
se@in una forma de realizacidn del inventt'.», el receptdoulo esté UG
tentado mediante una torreta & través de la cual puede descender li-.
bremente el receptidculo y la ocual estd montada orientable sobre el ——
bastidor, estando ideado este conjunto de forma para dejar libre el -
volumen necesario a la evoluc_ién en azimut, en todas las posiciones =
de basoulacidn, del receptdculo y de 10s elementos que estin acopla~-
dos a él, La orientacidn del punto de oarga& de déscarga del receptacy
lo en todos los azimuts, oom“binada con la poca altura de carga aporta
soluciones ventajosas en la manipulacidn de los ms;teria.les.

Ba una aplicacidn del invento a méquiné.s por ¢jemplo como una
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[‘hormigonera, el recepticulo es una cuba montada de forma que puede gi—
rer sobre s{ misma, alrededor de su eje longitudinal, por la accidn -
de medios de transmisidn en rotacidn convenientes, sobre un soporie -
que puede girar sobre el bastidor alrededor del eje horizontal trans-
versal mencionado anteriormente,

_ Se comprenderd mejor el invento pbr la lectura de la memoria
descriptiva siguiento y por el exémen de los dibujos sdjuntos 1oscua=
les muestran algunos modos de realizacién del invento, dados a titule
de ejemplo no limitativos.

En estos dibujos:

La fig. 1 representa, en perspectiva, con los arranques, un
primer modo de realizacién de una hormigonera segin el invento,

La fig, 2 es una visfa. esquemitica en alzado la oual hace —
resaltar claramente las posiciones de carga y de vaclamiento de la ou
ba,

La £ig. 3 es una vista parcial, con los arrangues, del fondo
de la cuba observada por detris,

La £ig. 4 es un corte hecho sensiblemente segin la linea IV~
IV de 1a fig. 3. . '

La fig. 5 es una vista en alzado de un segundo modo de reali
zacién de hormigonera segin el invento. '

La fig. 6 es una vista en planta del so;;orte y de la torreta
de la hormigonera presentada en la fig. 5.

La fig. ; es una wista de la parte posterior, con los arran-
ques, del fondo de la cuba y los mecanismos que se encuentran en elle,

La fig. 8 es una vista en a.lzadé de 1a hormigonera. en posi-—
cidén de carga. - ‘

La fig. 9 es una vista en alzado de la hommigonera en posi-—e
oién de vaoiamiento.

La fig, 10 es una vista en perspectiva de la hormigonera ob-

servada por la parie posterior, para mostrar el mecanismo de bascula~
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Las figs. 11 y 12, son, en escala ampliada, vistas en alzado

—

gue mueétran el sistema de basoulacidn de la cuba, z;espectivgmente_en
posicidn de carga y de vaciamiento. |

Las figs, 13 y 14 muestiran un perfeccionamiento del sistema
de.las figs, 11 ¥ 12, ' , .

La fig. 15 es una vista en alzado de una primera ﬁ.riante del
sistena de mando de basoulacién de la cubs,

La fig. 16 es una vists en alzado de una segunda variante del
sistema de mando de basculacién de la cuba,

Lag figs. 17 a 19 muestr#n, en ‘tres posiciones sucesivas, una
tercera variante del sistema de basculacién de la cuba.

Las figs. 20 a 22, 23 & 25, 26 a 28, 29 a 31 y 32 & 34 ques~
tran, en tres posiciones sucesivas, cinco modos de realigacifn, Tes=——
pect#.va.mente, de sistemas de mando de levantamiento de un mecanismo,
de 1la miama clya.se que los sistemas de basculacidn de la cpba. represen
tados en las figuras anteriores y aplicébles también, ventajosamente,
al levantamiento de las cajas de camiones,

La fig, 35 es una vista de perfil del bastidor de.la hormigo
nera la ocual muestra un caballete de sostén de parada de esiructura -
particular.

La fig, 36 es una vﬁ.sta de frente correspondiente, ¥ la

fig. 37 es una vista en pianta correspondiente a 1a fig, 36.

La hormigonera representada en las ﬁés. 1 a 4 satéd o§nsti--
tufda esencialmente por’ una .cuba rotativa 1, un soporte basculante 2,
una torreta 3, y un bé.stidor sobre ruedas 4.

La cuba 1 comprende una parte de forma cilindrica 7 y ung —
parte troncocdnica 8 abierta en su extremidad y un fondo 9 situado a |
una cierta distancia de la extremidad posterior de la parte cilindri-

ca T, de forma a disponer, en la ocitada extremidad, un espacio 11 deg
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de girar a.lrededor de un aje horlzonta.l_ 14 susteptado, por l_g ‘torreta

" mazén 13 del oitado soporte y alojado en un oojinete 16 fija.do en el

14 y una extrémidad del cual es solidaria de este eje, mientras que su

. fijadas las armaduras, mostradas en 25, entre los brazos de las cua.--

| ta ¥y 18 cual forma la parte superior del bastidor portatil 4. Unos -

2%5 §9.

‘ El soporte 2 estd oonstitu;do por una armazdn 13 la cuaJ. pue

3. : ‘ .
. La cu'ba 1 estd montada en rotacidn sobre el soporte 2, por -
una parte, mediante un eJe articulado 15 (fig. 4) solidario de 13. aw

fondo 9 de la cuba y, por otra parte, por dos rodillos, 0omo se nues-
tran en 18, sustentados por las e.rmaduras 19 fijadas sobre 1'; é.rma;—
2bn 13 de forma que la parte anteridr de la superficie oilfndrica de
1a cuba 1 pueda roda.r so‘bra los ci'bados rodillos.

El sje 14 se encuentra. en la proximidad de ls extremi.dad an-
terior de la cuba rotativa.

m peso del conjunto basculante constituldo por 1a. cuba rota
tiva 1, el soporteﬁzl, y 103 diferentes mecanismos que sostzene,' esta
compensado, por lo merios en parte, meé.iax;zfe'un ‘gistema de muelle re-—

ﬁres_éntado esquemitiocamente por un muelle 21, enrollado sobre el eja-

otra extremidad es solidaria de la torreta 3. Se puede hacer’ girér el
soporte 2'.por_ medio de una p@la.néa de ma.ﬂiobrg 22 g&lida.ria._ del eje 14.
La torreta 3 estd oonétituida por una barra de metal] maociza

o tubular. ourvada en forma de cn.rounferenma y gobre 1a cual estin -

les. estén montados los Todillos 26 que ruedan sohre otra barra 27 cur

vada en forma de circunferencia del mismo didmetro que el de la torre

pasadores (no representados) permiten inmovilizar 1a torreta en las =
posiciones elegidas de carga y dé vaciaz_nient,o, Tespectivamente,

BEn dos zonas diametralmente opuestas de la vbarra. ciroular 27

que forman gufa de deslizamiento para 1a torreta, eatén fijadas dos -
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r-piezas ‘de chapa 31, 32 ourvwdas en formas de superficie cilindrioa sen—|

siblemente del mismo didmetro que el de .la ‘citada guia de deslizamien
to y cuyas pai*ties"inferiores sustentari las ruedas 33, 34, respeotiva—
mente, Estas do.s pzeza.s hacen el bast:.dor muy resistents a pesar de

su ligereza. Gada una de las dos ruedas, por ejemplo la rueda 34, es
4 montada sobre un eje 35 fijado en voladizo sobre la. pieza 32 corres
;pondiente, de forma que el condunto del bastidor no. comprende eae de |

rueda transvecrsal que se extiende de un- lado al otro ¥ que, por lo —

‘tanto, el espa.cio comprendido entre las dOs piezas 31 y 32 del bagti~

dor queda compl etamente libre y permita al soporte 2y, y ala parte -

'postericr de la cube., descender allf libremente; esta disposicidn per

mite disminuir considerablemente el centro de gravedad del conjunto -
de la hormigonera en posicién.de carga o de transporte, ¥y aumentar, =
por 1o tanto, su estaﬁilidad, especialmente en e'lymomen;bo de desplaza
mientos répidos en oa.rretera. - .

En cada 1ado, el 'bastidor 4 eata provisto con dos oaballetes

 lae sostén 37, 38 de longa.tud regulable, de cualquier tipo oconvencional

conveniente, atirantados por una barra longitudinal 39 fijada a la par
te inferior de las plezas coﬁespondienteé, ‘oomo lag indicadas en 32,
'H movimiento de rotacién de la ouba 1 a].red'e;'l_or de su eje ~
'geométricb' estd _ase;:_urado (£iga. 37y 4) a partir de un motor eldctri--
co 41 (o do un motor de combustidn interna), fijado sobre una palomi-
11a 42 solidaris de la armezén 13 del soports, por medio de una trans

misién que. comprende una polea 43 solidaria del eje del motor 41, una

correa 44 que pasa sobre 1a citada poleas, otra poles 45 solidaria de

un eje 46 que gii'a. en una. armadura 47 solidaria de 1a armaszén 13 del
soporte, un tormillo sin fin 48 solidario igualmente del eje 46, cs—
tando engrahado el citado tornillo sin fin con las espiras de un mue-

1le helicoidal 49 fijado contra 1a superficie interior de la parte del
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tabique lateral de la cuba situado detrds del fondo 9 de ésta, y que ™
hace el papel de una corona dentada, estando separadas las espiras de
este muelle unas do oiras en una distancia igual al paso de rosca del
tornillo sin fin 48, El conjunto de este mecanismo de transmisién en
rotacién de la ouba se encuentra por 1o tanto protegido mediante la -
prolongacidn del tabique lateral de la. cuba y no constituye un peli~—
gro para el operario. A ‘
V El funcionamiento de la hormigonera es el siguiente:

Para el desplagamiento, los caballetes de sostén 37, 38 evi-
dentenente =ze lgvantén del suelo, mientras que, para la utilizacidn de
la méquina, se bajan, como estén representados en los dibujos. Para
la carga de la cuba, el soporte se coloca en la posicidém gque ocupa en
la fig. 1, es decir, la repre‘sezita“da' en rayas en la fig, 2 en la cual
se puede ver que el borde inferior del orificio de la cuba se encuen~
tra a una altura "aA" por encima del suelo, que es relativamente poca
gracias a 1a estructura general de la miquina. Asf, una gran parte -
de la cuba y del soporte puede descender al interior de la torreta 3
¥y del bastidor 4, casi al nivel del suelo, lo cual, por consiguients,
facilita grandemente la ca.rga; de la cuba, La rotacidn de la cuba sobre]
sf misma, alrededor de su eje geomstrico, es decir por una parie, por
su eje de articulacién posterior 15 en el cojinete 16 y, por la otra
parte, sobre los rodillos 18, se hace por la accidn del motor eléctri
co 41, por medio de la cadens oingmética de correa y tornillo sin fin
descrita anteriommente. Para asegurar el vaciamiento de la cuba, bag
ta con ejercer, sobre la palance de accionamiento 22, una accién en -
el sentido de la flecha £ 1 (ﬁgs. 1 ¥ 2) que bace girar el soporte 2
¥y la cubas 1 alrededor del eae 14, hasta la posioidn representada en ra
yas y puntos en la fig, 2, en la que se puede ver gue ¢l borde infe-
rior del orificlo de la cuba se encuentrs .a una altupa "B" por encima

del suelo relativamente alta graciag al becho de que el eje de bascu-
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cias a esta éara.cterrvistica,' el vaciamiento de la cuba puede hacerse =
coémodamente en las carretillas o en las vagonetas directamente,

La comodidad de utilizacién de la hormigonera se aumenta por
el hecho de que se puede orientar el soporte, que susienta la cuba, =
en todos los azimuts, puesto gue éste puede gira.r mis de 360%, en los
dos sentidos, sin ninguna limitacidén, ni molestis, por el cojinete de
la torreta 3 sobre la guia circular 27, dado también que el espacio de
limitado por la superficie c;ilindrica yertical que pasa pér esta gufa
de cojineté esté completamente libre, lo mismo hacia abajo que hacia
arriba, ‘

En ﬁna. variante representada en la fig, 5, sobre la cual se
ha conservado los mismos nimeros de referencia pars sefialar los mismos
mecanismos, se ha previsto medios suplementarios p;zra. asegurar la bas-
culacidn del soporte porta—cuba por los medios mecinicos que, en este
ejemplo, comprenden el motor que sirva ya para asegurar la rotacién de
la suba sobre su “eje. ‘

Estos medios de basculaocidn comprenden un tambor de torno 61,
un primer cable 62 (véase las figs. 11 y 12), un &rbol 63 cuya extre-
midad inferior estd articulada, por un eje 64, enobra~ una extremidad de
un véstago 65 cuya otra extremidad estd articulada sobre el soporte 2
por medio de un‘ eje que, por ejemplo, es ya el eje 14 de artioulacidn
del soporte sobre la torreta, y por Gltimo un segundo cable 67 inde—
pendiente del ocable 62,

Una extremidad del cable 62 se engancha, pues al tambor de -
torno 61, mientras que su otra extremidad se engancha al soporte 2, -
por ojemplo a un vastago tirante 69 que une dos viguetas 71, 72 (fig.
6) de 1a armazén del soporte, pasando el citade cable sobre una polea
de transmisibn 7}3 montads loca sobre un eje 74 sostenido igualmente -

por las dos viguetas 71, 72, y sobre una segunda polea de transmisidn
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~ 73 montada loca, mediante un eje 76 sobre la extremidad superior de)—

‘cién de 8ste sobre el viastago 65,

granada con una corona d'anta.da interiormente 102 solidaria de la ouba

2655895

arbol 63. Una extremidad del segundo cable 67 estd enganchada &l so-
porte, por ejemplo a un vastage tirante 77 que une tambiéu las dos vi
guetas 71, 72, mientras gue su otra extremidad estd enganchada, en 78,
a un soporie 79 solidario de la torreta 3, pasando este segumio cable
67 sobre una sola poles de transmisién 81 montada loca sobre la exire

midad inferior del arbol 63, por ejemplo sobre el eje 64 de articula~

El. Arbol 63 pasa entre la.s dos .viguetas 71 s 72 ¥ entre los -
dos véstagos tirantes 69 y 17 que le sirven de clementos de guia du—
rente la basculacién de la cuba, _

El tambor de torno 61 es'solidario do un eje 84 (fig. 7) que
gira en los cojinetes sustentados por la armazén 13 del soporte. So-
bre el eje 84, estd fijado también una rtieda.' dentada 85 tangente a un
tornillo sin fin 86, sustentédovpor un'eje 87 que gira en un cojinete
sustentado también por la ermasdn 13 del soporte.

El tornillo sin fin 86 es puesto en rotacidn por el mando -
que sirve ya para hacer girar 19 ouba 1 y el ocual comprende en este =
modo de. realizacidn, el motor eléctrico 41, una polea 91 sustéﬁtada poy
el eje de este motor, una correa 92 'q‘ue pasa sobre la polea 91, una po
lea 93 sobre la cual pasa ta;nbién la correa 92 y que e solidaria de '
w eje 94 montado en. Lm‘ cojinete excéntrico 95 sustentado iguaslmente
por la armazdn del éoporte, una rueda de oade;ma 96 s;olida.rié del eje '
94, una cadena ’97’ que pasa sobre la rueda dentada 96, otra rueda de -‘
cadena 98 sustentada por un sje 99 montado en un cojinete solidario de:H

soporte, una rueda dentada 101 solidaria igualmente del eje 99 y en—

rotativa 1.
La transnisién del tornillo sin fin 86, a pertir del mando de

acoplamiento en rotacidn de la cuba se hace mediante un rodillo 104,-
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—~preforentemente revestido de materia antifriccidn, solidario igualmen~
te del eje 87 y contra el cual puede apoyarse, selectivamente, ya un
tambor 106, ya un tambor 107, solidarios del eje 34 que sustents ya la
polea 93, Segin que se¢ aproxime unof u otro de estos dos tambores del
citado rodillo mediante las maniobra del cojinete excéntrico 95, se obe
tiene una inversidn del movimiento de rotacidén del tornillo sin fin 86-
¥y por lo tanto, del tambor de torno 61 solidario del mismo eje 84 ~
(fige 7). El cable 62 (figs. 5, 11 y 12) se enrolla y se desenrolla
gobre el citado torno ¥ bace subir o bajar 1a parie posterior del go-
porte porta~cuba para el vaciamiento o el llenado de 1a citada cuba,

La ma.ni:obra del ocojinete excéntrico 95 se hace, por ejemplo,
por medio de una palanca 109 {fig. 10) mediante un mando {no represen
tado) que pasa al interior de un tubo 111 que forma parte del soports
2. A

Se ha indicado, en 112, un rodillo de tensién de la cadena 9‘7».

La torreta 3 esté oons;tituiéa por un hierro de angulo 114 —-
(fig. 11) gque, 86 apoya, por mefiio de cuerpo de cojinete como por ejem
plo las bolas 115, sobre otro hierro de dngulo 116 gque sirve de guia
de deslizamiento y que constittﬁre la parte superior flel bastidor 4 de
la hormigonera.

Ademids, se Puede orienfa.r la torreta por medio de una rampe
118 (figs. 5 ¥ 6) fijada en la parte supei'ior de la citada torreta a
una distancia comoda para su prensién, | '

En la fig, 6, se puecdamver los dos rodillos 18 y 18a que sos~
tienen la parte anterior de 1a ouba y que estén montados sobre los dos
tubos 111 y 119 que forman una parte de la armazén 13 del soporte 2,

El funcionamiento de la hormigonera es el siguiente:

Por razones que se van a." exponer mds adelante, es util, ocuan-
do se pone la hormigonera en marcha, dar & los dos caballetes de sostén

que se encuentran a un mismo lado de 1a§ ruedas, por ejemplo los dos
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J lletes de sostén 38, de forma que esté inclinado el plano de la torrets

. . 3, como se representa en las figs, 8 y 9. Efectivamente, si se tiene

cuidado de orientar la tqrreta,,de nodo que, para la carga, se encueh-
5 i tre el orificio de la cuba del lado del punto mas bajo de la torreta,

;§. la altura de carga "A" (fig, 8) se enouentra reducida al minimo estrip
i . ;‘ to y, por el contrai‘ié, s8i se hace girar la .tbri-eta cOmO Be Trepresenw
| ta en 1a fig, 9, de forma que el orificio de la ocuba se encuentre en
: el punto mésvalto de la mencionada torreta, se beneficia con una altu

ra de vaciamiento "BY maxima ¥y, por lo tanto, muy favorable al vacig—

miento directo de 1a cu’ba en una carretzlla o hasta en una vagoneta,
La rotacién de la cuba se hace mediante un motor eldetrico u

otro, por ejemplo de gasolina, 41 por medio de los mandos por correa,

[ por cadena, y por corona dentads, descritas anteriormente, El mecanig
15 i mo de mando de levantamien'bo del soporte se hace a partir del mismo -

1 wotor, sin que la rotacién de la cuba se frene, por el engranaje del

tambor de Poco didmetro 106 oon el rodillo 104, al dar al cojinete ——

I

, excentrico 95 la. posicion conveniente. Bste movimiento determina la

4r® ot d S T TTVPEYRMLN S awnn e o it S e ©F, Smir x

4% rotaoion del tambor de torno 61 por medioc del tornillo sin P£in 86 y - f

20 de 1a rueda dentada 85, de forma gque la longitud de cable 62, que se f;

PERCRUY T N

" encuentra en el exterior del tambor 61, disminuye y obligs a las vigue'f
l

i tas 71, 72 de la armazdn del soporte a aproximarse & la polea supo= -
i nor 75 montada sobre el &rbol 63; a.l mismo tlempo, 1a extremidad del
]‘ segundo cable 67, fljada al vastago 77, es obligada a subir -con la ar

]
25 jm&zon del soporte, de forma que la a.rgona formada por este cable sum

Taa mATAL AX VEITTN IAWEEL s enT o

Feein

- gba igualmente arrastrando con ella la polea 81, y, en eonsecuencia, -

TS

:‘Eel &rbol 63. Resulia de ello que la armazén del soporte sube en rela

1l

Qién al &rvol 63 y que éste sube en relacién a la torreta 3, de modo |
} £

que el conjunto tomq. finalmente la configuracidn representada en la -

30 { fige 12 que muestra la ﬁosiaién.de vaciamiento de 1la cuba 1. So ob-—

!
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! rreta, por un desplazamiento en azimut de 180° a la posicidn de carga
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servard que este sistema muy senélgﬁ 3 e‘levar la parte poate- —
rior del soporte a una altura mw superior a la del punto de unidén 78 |

del segundo ca.ble 67 también a una altura mucho mayor que el nivel de '

1a extremidad superior del &rbol 63 en su posioibn baja.

Para volver & poner la ouba en posioiln baja después del va~-

R

ciamiento, se acciona el cojinete e&:céntrioo 95 en el sentido que po-

ne el tambor 107 de gran &iéme‘!;ro en contacto con el rod1110‘104,-de

forma que hace girar a éste en ol sentido inverso y provoca el desen-

st

rollamiento del cable 62 y, en consecuencia, la bajada del soporte, -
La bajada. del oopjuhto basculante se hace a ﬁna velocidad mayor que =
su subida, en la cual se tiene neceside.d de wna reduccion més 1mp0rta.x_1

te para levan‘ba.r 1a cuba llena de materiales; por eso, pars la suhi—

da, se utiliza el tambor 106 de POCO diamatro, mientras que, para la

B N s o SKEWE T

.baaada se ut:.liza el tambor 107 de gran dlametro, para accionar el «=
tambor de torno 6é1.
La presancia del tornillo sin fin irreversible en el mando de

basculacidn de la cuba permite, oon toda seguridad, frenar este wovi-

BT OO UEOR FISUSEIRE Y TR ST S A

miento cuando la cuba ocupa una posicidén cualguiera, sin que resulte

de ello ningin inconveniente,

En las fases durante las cuales la. cuba gira sobre si misma,

e e e R

nientras que su :soporte ocupa una posicidn fija, se da evidentemente
: al cojinete excentr:wo 95 una posici6n intar-ed:.a por la cual los dos

‘cambores 106 y 107 me enouentra.n, 10s dos, a una cierta distancia del

IX e

jy rodillo 104, de forma que no rozan sobre este.

Después del vaciamiento de la cuba., se vuelve a 1llevar la to

representada. en la fig, 8, Esta posicidén de éarga, podria por lo demés
ger cualquiera.

A1 inclinar €l eje de la torreta en relacidn a la vertical,'

TSRS AN Bt S & T

| s puede da.r, ala- c:.tada. torreta, una posioion preferenc:.a.l hacia la

i cual’ 1a cuba se oriente desde ella misma., segin 1a posicién del centro

;: de gravedad de la parte orientable en relacién al eje de la torreta. 3

b
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; »-Bsta posicién preferencial puede ser aﬁferente segin qﬂﬁgvf“”‘é"{xba est&
;

llena o vacia, segun gue ella esté en posicidn de carga o en posieidn

. de vaciamiento, Un lastrado convem.ente pernite eventualmente colocar
el centro de gravedad a diferentes emplazamientos segin las necesida~

des,.

Por otra ‘parte, se puede repartir las masas del conjunto de

forma que, cuando la cuba esté cargada, como por ejemplo en la pomime

; ¢ién representada en 1la fig, 8, ella tenga ya tendencia para hacer g

rar 1a torreta en 1809, de manera que un débil impulso dado a ésta =
zj'permite entonces producir este movimiento, Bn-la posicidn representa

i da en 1& fig. 9, despuds del levantamiento y veciamiento de la cuba,=-

N se encuentra desplazado el centro de gravedad de la ouba ¥ el conjunm
i, . .

1o puede idearse y disponerse para'_que la tendencia inversa vuelva &

. traer la cuba a su posieidn de carga. '

fn.ca.cién, ‘el sistema de bascula.c:.m de la cuba en laz posiciones re-—

preaentadas respootivamente en las figs. 11 y 12. La modificamon oon

4 siste esenclalmente en el hecho de que 12 extremidad del cable 67,”2

’: plada a la torreta, en vez de estar unida a un punto fijo de ésta, es

i .

'

.por su extremidad. :.nfer:.or, sobre un eje 66, monta.do sobre la torreta
53. Adema.s, el arbol 63b es un pooo més largo y el plano de la argolla
j; del cable 62, en vez de encpntrarée en el plano vertical central del

: cbﬁjunto, se encuentra en un plano perpex;dicular a este, de forma que
"1a -extremidad superior del 'bra.zo osoilante 70, provista con un rodi—

110 68, pueda aplica:rse contra. el citado arbol,

;' Gracias & esta modificacidn, el extremo del cable 67 acopla~

' .do 3 la torreta se encuentra siempre paralelo a la direcclén del F -

-l

: .bol, cualquiera gque sea el grado de 1nclinaclon de éste. Resulta de

‘l
Iesto que el cable 6T no sé encuentra somet:.do a las tens:.ones excegi~

u

]
L3

1}
i
4

i

'

En las figs, 13 y 14, se ha representado, con una ligera modi

‘té unida ala extremidad superior de un brazo 70 que puede oscilar, - -
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i
cuba representada en la fig, 12. Ademéa, la conduccién de la extremi

$San CBTASS

"dad superior del arbol se hace- a.utoma‘bicamente, por la-regultante de -

¢y LSETRT T

la.s tensiones de log diferentes oxtremos de aable_y el apoyo del b_ra-

i 20 70 contra el &rbol, de forms que éste, ya. guiado a su extremidad -

' i inferior por su eje 64 sustentado por el brazo 65, no tiene necesidad

% A BN AT A ol S R .m-.‘««....

. de otros elementos de conduccidn, ocomo por ejemplo los tirantes 69 y

77 del modo de reahzacién de la fig. 11.

- war e,

En una pnmera vamante del sistenma de levantamiento. del so=

SRS AR e
RIS I

porte, ol primer cable 62 y el segundo cable 67 del modo. de real iga—

oién de la fig. 11 se sustituyen por un cable ﬁnic;o 121 (fig. 15) una

] ext remida.d del cual esté unida al tambor de torno 61, ¥y la otra extre
|l

: midad al soporte 19 sustentado por la torpeta, pasando el citado ca.ble
.
; . sobre la polea de transmisidn 73, sobre la polea 75 montada en la ex- !

-)

‘. ‘tremdad superior del arbol 63 y sobre 1a polea 81 montada en la X
‘; tremidad inferior del citado &rbol.

'

;', ~ E funcionsniento de este dispositivd es similar al del dis-

pon:.tivo desorito antenomente. Cua.ndo el torno 61 se pone en ma.rcha,

WO e T LSRR S T 3 S A Y

H el agortamiento 1n£11g1do obligatoriamente al cable 121 asegura la su \

bida del Arbol y la subida de la a.rmazén del soporte en relaoion al -
'! citado &rbol, . o ' ' ;

&1 una segunda vanante representada. en la fig. 16 se une un

primer oable 125 por una de sus extremidades al tambor de tornec 61 y, -

e R B

por su otra extremidad, a la extremldad superior de un arbol 63a pro- :

(PR TS

f visto con una sola polea 81 en su extremidad inferior, Un segundo oa !
A *ﬁ ble 127, unido por una de sus extranidades al soporte y, por su oira

3

I extrem:.de;l, & la torreta 3 pasa debajo de la polea 81, ;

- e .

Cuando se acciona el tormo 61 en el sem;ldo conveniente, el

&
i ' ¢
M

:, acortamiento del cable 125 hace subir el soporte en relaocidn al 4rbol j

F

y la gubida del goporte levanta el fondo de 1a a.rgona. formado por el

W
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AN A~
~~segundo cable 127, y, por lo tanto, hace subir a.demas el &rbol 63a, --.ﬁ

T de forma que, finalmente, el recorrido de subida. del soporte es igual

WYY tvnwd -.t.o\lvd'-l

ala suma del recorrido dél soporte en relacidn al &rbol y del &rbol -

en relacién a la torreta.

o e mmn e d e

5 B una tercera variante representa en las figs, 17 a 19, de~
ducida del modo de realizacidn de la fig. 16, se vuelve a encontrar
- un cable 127 del cual unma extremidad est4 unida a la torreta 3, y1la

i otra extremidad al soporte 2, y el cual pasa sobre una polea 81 monta

n M e WY B G LW,

i da en la extremidad infenor del arbol 63¢ gue, en este modo de re&~— i
10 llza.cién esté oonstitu:.da por una barra roscada, Por otra parte, el 4
’ ¢+ bagtidor 2, en vez de estar acople.do al arbol por un éabi!.e que se en—
; rolla sobre un torno, ostd provis'to con una tuerca giratoria 131 mon- ‘
{} {ada 5 presién en la parte roscads del é,rbol -630._ BEsta tuerca es puesT
‘ta en rota.cién, en un sentido o en el otro, por todos los medios con-
© 15 " venientes repreae‘ntadoa esquematicqmente en el dibujo por una transmi
. % aién por correa 133 accionada bor un motor eldotrico de dos sentidos |
de rotacién 134, |
f A. pa.rtir de la poelc:.én baja del soporte 2 representado en = :
| 1a fig. 17, ol se hace girar el motor eléctrico 134 sustentado por el |
20 ‘w soporte, en el sentido gqnv;niente, en funcidn del sentide dg ‘inclina
cifn de los hilos de rosca del arbol, la tuerca giratoria 131 se ros-
ca al subir sotre el &rbol, al arrastrar consigo la extremided del oca

ble 127 fijada al soporte 2 (fig. 18), de forﬁé que la polea 81, aos-

R PeIp

tenida en el fondo de la aﬁgolla formada por este cable suba igualmen
25 te al arrastrar el érbol 63c, ﬁesulté. de esto qﬁe el deéplazaxiiento
vertiocal del bastidor 2 es igual a la suma de log desplazamiéntos de
: la' tueroa, es decir del bastidor en relacién al érbé‘l, ¥ del desplaza ‘

* ! miemto del citado &rbol- en relaoién a la torreta. fija 3. la posicién ‘
‘ : nés alta estd representada en la fig. 19, en la cual la polea B1 ‘ha - :

30 aloanzado la torreta 3. _ - : g o

T e U N b et e

AR G 4 T ke RS T S BT S WPt T AT TSI N TR € €Y T R TIT T R VRN LT Cain meen 4T MRAKNE S B AT G B 4 i+ e € e AL TS S T TR e



e AT T WL TR G NI L T VR aT T L E T L 4 A am uReae WML Y e

- AR

...-‘;—:
?
s
[
1]
=¥
[
]
&
§
o
@
1]
(<]
»
1]
ok
[+]
g
o
@
[
@
<4
g
[N
o
2
]
O‘
B
Q
E

ba descritos anteriome\nte, el motor, ¥ especzalmente el torno de

oionamento, estaban austentados por el bastldor bascula.nte. Vamos a

it A SR TLAMINT . ST

* desoribir ahora una serie de variantes en las cuales el motor de man-

R 5 '; do ¥y, especialmente, el tormo no se eiw‘an cdn el soporte, sino que -

Rl At PR sl

. estén, por el contrario, fijos en el espacio, ‘Es'ta serie de variane

tas es aplicable ventajosamente al acoionamiento de basculacidn de ca

e 2 DA L

| jas de camiones volguets, por ejemplo,’

T

e

BEn las figs. 20 a 22, se ha representado esqueméticamente' una

axc e

- 40 % oaja 135 que bascula alrededor de un eje horizontal 136 éustentad6? -

i por eaemplo, por un oamién euyo bastidor eatéd indica.do on 1 37. Un =

I A

( torno 141, accionado selectivamente en un sentido o en el otro por un .
'{ motor conveniente (no represen‘tado) esté monta.do en un pescante 142 sog
i 1idario del bastidor 137 del oamidn, _ I i
.15 , - Un sistema de ca.bles anélogo al repi"esent#do en las ﬁgs. H
.y 12y pero inverso, comprende un primer cable 144 del cual una extre-
1 midad esta unida. en 145 al pescante 142, ¥ la otra extremz.dad, en. 146,

‘ala caja 135. ‘Otro c_able 148 ogtd enga.nohado, por ung de sus extremi .

T N i Ry

dades, en 145, al pescante 142, mientras que su otra extremidad se en-

20 @ rolla sobre el torno 141. ~i.‘In 4rbol 191 se apoya, por sus dos extremi-

Cedl v,

{ dades provistas respectivamente con poleas 152 y 153, en las argollas ]

x - formadas por 1os dos oables nencionados anteriormente.

SRR

A partir de la posicién baja répreseniada en la fig. '20,‘ si E
. § se e hace girar el torno en el sentldo de la flecha £4, 12 argolla for- i
25 am&u:la pox. el cable 148 se aoorta, de foma que el érbol 151 se levanta.
:J,y que, por lo tanto, el fondo de lg-argolla formada por el cable 144
B sixbe la misma distancia ¥ que la'ext‘remidad 146 d¢ oste cable, acopla
e

v ‘ ‘x da a la caja, sube & una velocidad que s el doble de 1a VelOOld&d de

' ‘1 ascensidn del &rbol 151, La posicidén a.lta de la caja 135 se alcanza

SR T B Bea W N R A S B2 it VL it

30» =cua.ndo la extremidad infeno:c del arbol 151 ha a.lca.nzado sensiblemante

A~
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4 dad inferior 166 del drbol 151a se acopla a 1la caja 135
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i e

i@l nivel del torno y, al mismo tiempo, la extremidad 146 del .cable su.
E. “

perior 144 ba alcanzado sensiblemente la polea 152 de la extremidad =
superior del mencionado &rbol,

i Otro modo de realizacidn representado en las figs, 23 a 25 -

PR

es similar al modo de realizacién de 1la fig. 15, perc siempre con una

disposicidn inversa. El torno 141 se monta siempre sobre un pescante

142 solidario del bastidor 137 del canidn, Una extremidad de un Ca—

i
; ble dnico 161 esti unida a 1z caja 135, mientras que su otra exiremi~
: dad se enrolla en el torho-141. Bste cable forma dos-argollas en el

l fondo de las cuales estdn montadas a presidn, respectivamente, las dos
i poleas 152 y 153 montadas sobre las extremidades del ;.irbol 151.

‘f ' A partir de la posioidn baja representada em la fig., 23, si

TRMOINIL A AL STk %

i se hace girar el torno 141 en ol sentido de la flecha f4, la longitud

- s

. deo cable exterior al tambor se acorta progresivamente, de forma que -
el arbol y la caja se encuentran levantadas, como se representa en —

las figs, 24 y 25, alcanzéndose la posicidn alta de la caja cuando la

D P I NI

poiea inferior 153 se monta en la érq_ximidad del torno y cuando la -

' extremidad superior del cable, unida en 146 a la oaja, ha alcanzado -

TN e

! gensiblemente 1la polea a_upez-ior' 152 del Arbol,

P

En otro modo de Tealizacidn, ‘representado en las figs, 26 a

e
s v

28, similar al modo de realizacién de la fig. 16, pero igualmente in-

—nv

verso, el torno 141 se monta siempre en un pescante 142 solidaric del

PV e RN

bagtidor 137 del camién-volquete, La extremidad libre de un cable 65

-t E P . a

enrollado sobre el torno estd unida en 166 a la extremidad inferior de

v un &rbol 151a cuya extremidad superior sustenta una polea 167 alojada

N

en una argella formads por un segundo cable 168 del cual una extremi-

B LT

t dad es solidaria de la extremidad del bastidor 137 del camidén y cuya

i extremidad superior estd unida, en 169, al pescante 142. La extremi-

R ey

[ A partir de la posicidn baja representada en 1la fig. 26, si !

[
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i 1518 se levanta. ¥ su extremdad superior hace subir el fundo de la ar
i golla del cable 168 ala msma velocidad, de forma qus la extremidad
"~ libre del cable 168, unida a la oaja 135, sube 8 una velooidad doble
de la del arbol, La posicién de levantamz.ento maximé se representa =
en la fig., 28, '

Otfo modo de rea.lizaciér;l, representado -en las ﬁgs.‘ 29 a 31,
i se daduca del de las figs. 26aBy dii’:.ere de &l sole.men-te por el -
heoho de que el tam‘bor de torno ha sido colocado & un nivel nmas bajo,
' como se indi:ca en 141s, en el bastidor del cam:z.on, de forma gue pueda
i ser accidnado comoda.mente por los slementos de la transmisidn de pro-
i pulsidn del vehiculo, ;oa.,sando_ ol cable 165 entonces sobre una polea -

+ de tranemisién 171 gque oocupa el emplazamiento del torno 141 del modo

© . cabina del camidn, Bsba disposicidn pmite por lo tanto 0olooar més

facilitar su accionamiento. El funclonamiento del slstema, por 1o que

,; 26 a 280

En fin, en las figs. 32 a 34, se ha representado otro modo -

Tt B

&
i Que comprende tambidn un &rbol 151}, cuya extremidad inferior esti aco

:! plada a la eaja 135 y ouya extremidad superior estd prov:.sta. con una

polea 167 alojada en une argolla de un cable 168 cuyas dos extremida~

SIS e

Sin embargo, ¢l sistema que asegura la ascenslon del arbol,-

en vez de estar congtituido por un cable qué se enrolla sobre un tor-

nd, estd constituido por un sistema mecénico que comprende una tueroa

N

giratoria.ﬂ?ti colocada sobre ol arbol 151b roscado a este efecto, mon

" se enouentra, por ejemplo, aproximadamente a la altura del taecho de 1a’

> bajo el torno que o8 un mecanismo pesa.do ¥ molesto y, al mismo tlempo, '

VB R A AMT BN - W VA AR GOnta S e @ BEe A 2th | AW RS AN s £ 8o e g s % Sl Amee m e eee L E o en [

A oo e

+-ge hace girar el torno 141 en ol sentido de la ﬂecha. 24, el arbol ——*

TR CRAR At 7§ AL i, TEEAN L S S NI S
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| Qe realizacién de las figs, 26 y 28. Esta polea de transmisidn 171 -

4
1
s

.v

se refiere al levanta.miento de la Qa, es el mismo que el de las figs. :-

'
!
;

de realizasifn, deducido del do las figs. 26 a 28 iguAlmente, es deoir,ﬁf

4
4

i

‘ des est&n acopladas, respectivamente, al pescante 142 ya la, caja 135.

R EY e AT Aty

e
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-¢ nocidos de &rboles telescdpicos, sea en forma de gatos hidriunlicos, -
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l
it
[
|

o téndose la. citada tuerca a rotao&ﬁ gsomrte 175 solida.no del ~

5
i

: pescante 142 ¥ pronsto con medios convanientea de transmision en ro-

e, e

i taoidn, select:wamente en un sentido o en el otro,

. A partir de la posicidn baja representada en la fig, 32, si g

se haoe girar la tuerca 174 en el sentido conveniente, _sie provoca el

| levantamiento del &rbol 151b y, Por lo tanto, el levantaniento de la- ;
{ caja 135, a una velocidad doble de la welocidad de subida del a.r’bol.- ;
! En todas las. var:.antes descritas a.nter:.ormente, utilizando -~ ;

i el torno, es posible constituir un sistema de aparsjo multiplicando ol
¢ nimero de éxtremos del osble de traceidn por el empleo de una polea y

f L : , Sy
» de una trdcola o de dos trdcolas, una en la extremidad de tracoidn ——

& - !

I' del érbol, otra en el mecanismo portador’ del torno,

»

3 Se observard que, en todos los modos de realizacidn de -mando

P

1 de levantamiento o de basculacidn representados y desoritos anterion-
i mente, el mecanismo levantado alcanza una altura muy superior a la —
;5. del ;ounto f:.go mas elevado del sistema, ' e

. ‘ "Bsto conduca pues & realizaciones de mu;y poca d:.fioultad. -
Ademds, estos sistemas comprenden un érbol de longitud relativamente
‘ copta, sensiblemente igual a la mitad del recorrido de ievaxxtamiento
:: del mecanismo mévil y, ademds, en una sbla m‘.éza, de forma que puede

,i yrasentar tod.a. 1a. rigidez deseable, cuando, en numerosos s:.stemas co~

oAl A

* sea en forma de sistema de tornillos eoa.iiales, las estructuras son m&q

' 'complicada.s, menos robustas ¥ susoeptibles de atagcamiento y, de todas
i fo:-me.s, con ignal robustesz son mas pesa.das Y was molestas,

(, En las figs. 35 a 37, se ha representado un sistema de caba-

R e LA

1 ilete de sostén de parada del bastidor de la hormigonera, de una es—
i tructurs especial, que permite utilizarlas, a.demas, para el enganche ;
l; de la homigonera a un vehlculo tractor cua.lquiera conveniente, - r
;! Estos dos caballetes de sostén, :.n_dioaglos respectiivamente en ;'

.
1

‘\
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,,. 8u conjunto en 181 y 182, son ammetrzoos en relacidn al plano vertica.],g

2

central de la miquina, Cada uno de ellos, por ejemplo el caballete deé

sostén 182, estd constituido por un primer elemento 184, preferiblemen ﬁ

te una barra tubular, cuya extremidad superior ‘eatd articulada sobre -§~

5 3; el bastidor 4 de la hormigonera medlante un sistema que ocomprende, pér ;

ejemplo, una argolla metédlica 185 sollda.na de la extremidad superior 3

|

ria del bastidor 4, Un puntal 188 estd fijado, por una de sus exiremi i

s

de 1a barra 184 y ensartada en una argolla correspondiente 186 solida~

o e

~

dades, a la extremidad inferior de la barra 184, mientras que su otra

S e

10 extremidad estd acoplada, por una bai-ra tirante 189, a la parte supe-
| rior de la barra 184, . ,

' Bn un punto intermedio de éu longitud, la barra 184 sustenta
una escuadra de unidn 191 gue puede montarse & presidn en una armadura §

: 5
192 del travesafio correspondiente del bastidor 4 de la hormigonera; un !

15 ; pexrno de mango 193, ensartado a 1a vez a través de los brazos de la —-
O armadura y de la escuadra de unidn 191, mantiene el conjunto del caba~
| llete de sostén 182 en posiéién de parada para la puesta en marcha de

) . 1a hormigonera.

LR AN TR . AVAL P a S 2

La extremidad superior dei puni;.‘a.l 188 estd terminada por una

20 ' placs 196 que se puede ajustar en la caja 192, después de sacar el per ,

AR o e ]t e AT

I no 193 y pivotaje del caballete de sostén 184 slredsdor de su argolla |

; de enganche 186, de forma que se le hace tomar la pOSic:Lén de remolgue ;|

PR

representada en las rayaa mixtas de la fig. 37. Se vuelve a poner en
]su sitio el perno 193 gue inmov:uiza, pues, la plaea 196 y la extromi-

25 vdad correspondiente del puntal 188, en relacidn al bastidor de 1a hor-

|
3

G ngonera.

i

e J . -
i Ademfs, los dos caba.lletes de sostén 181, 182, estén provzstos

[y
k!

*f ‘ ;en la proxim.dad de sus extremidades inferiores, con dos elementos de

I
!’ montaje 197, 198, respectlva.mente, en los cuales se puede montar a pre

Mt LR rE L TR AT

30 gsi&n un husillo 199, ouando estos dos caballetes de sosten ocupan la -
1(
gl
,1
%I
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tposicidén de enganche. Un elenento oonveniente, representado esquemédti-

\.M-u,.aw--\ PP

e TR e T MY e Ay S

{i canente en forme de un anillo 201 en la fig. 37, esti fijado por el h

| 81110 199 y sirve para el enganche de la hormigonera al gancho de trag
. cién de todo vehfoulo de remoique. |

5 l _ Bien entendido, el invento no se limita a .los modos de rog~—
1 1izacidn descritos y representados gue se han dado 3 t;tulo de ejem= -

’ plos, es ovidente que me pueden introducir en &l numerosas'modiﬁcacio

»
e et 8 4TI WL TR LAt AR - - P e T ST

__z_nea, segin las aplicaciones consideradas, sin salir, por eso, del espi :

T

‘ritu del invento, | o ’ . ]

10 ; 4s{ es por ejemplo, que la cuba ba.scula.nte no podria. ser orien,

i
table en azmut, ¥ en eate caso la torreta ¥ el bgstidor podr:tan ser - :

lpoligonales, por e:jemplo rectangula.res. Ko podna- girar sobre sf mis— F
; .

;ma. Js Por ejemplo, comprender entonces interiormente un eje long:.tud:.nal
'rotativo provisto de paletas mezoladoras, el citado eje se pondria en- |
15 _tonoes en rotacidn por log medios de la clase de los descritos anterzor:

. ‘mente para el a.ocionamento en rotacién de la cuba. E receptfculo 'bas

culante podria oonatituirse, segin los casoa, por uns caja, una cister—e
"im" una cuba (rotativa o no), un plato, y montarse orientable o no, so- |
ibre un vehfoulo que comprende un bastidor provisto de una abertura apro !

20 piada al paso del citado receptéculo. :

'Z
' En el caso en 21 oual &l receptéculo no es orientable en azi-
fo )
gizm.\i; y en & cual no estd tampoco montado en rotacidn alrededor de su -
f h
eje longitudinal, el motor y los meocanismos del sistema de mando de ba.s

]

cula.cién pueden ser solidarios del bastidor, en vez de ser solidar:.os

l

25 ‘e un soporte sustentador del citado receptdoulo, " a
? B movimiento de rotacifn de la cuba puede obtenerse también )

!;por varios rodillos de friccidn de la clase de los rodillcs 18 y 18a, :
: ,en contacto con una parte cilindrica de la ocuba y cuyo accionamiento en :
z,bo'bao:.on puede asegurazjae mediante todo sistema oonvenients, !

30 t La cuba podrfa también no presentar una forma oilfndrica sino,
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'ticulado. Ademas puede montarse vy guiarse por todo otro medio oonoc;uio

oulo opuesta a.l ajo de a.r‘tmulacion puede. descender la.bremente por. de-

|l tada orientable sobre el bastidor, habiéndose oreado el citado conjunto

_|nes 1 8 2, caraoterizado porque comprende una cuba montada de forma que

.

£
e
5

g <
€
<
L
<
¢
4
[
;
4

por ejemplo, una forma .pnsmat:.oa-
: B arbol que forma parte del dispOsinvo de mando de bascu
le,oion puede ser doble o, de wma foma, mas general, nultiple. Pu.ede
estaz' curvado y oentrado sobre el eje de basculacidn del :BOporte,

el fm de que se pueda guiarlo por medio de un solo d:.spositivo no ar-

adecuado. ‘
» La rotacién de la cuba puede asegurarse nediante wo o ve-
rios rodillos de friccidn en -oonté.oﬁo oon una prolongacién cilindrica
de .."La cuba contraria a su ex‘treq_idadv,abier;tg. '
-+ En resumen, la Pétent_.e de Invencién que se _sonoi{a.'deberé
rocaer sobre las siguienﬁbess
. REIVmDICAcImEs .

1. Conmmto recepticulo ¥ soporte para la- mampulaoa.m, el
trariéporte y el tratamien.to de material'es,_' caraoctexrizade porque compren
de un receptaculo articulédo alreﬁedor de’ un eje hori;zontal transversal

sustentado por untastidor, a traves dal cual la extremda.d del recepta,--

bajo del nivel del citado ejey en_cascr de necesidad };}asta el nivel =
del suelos - o _.

24 conijunto recepticulo y Qoporte para la mmipula.qién, el
transporte y el trataniienfo de mgtérialés, segun ia reiviudicaoi&x 1,

caracterizado porque el redepta'.oulo esta sustentado por ung tori'eta mon

de foma que deja libre el volumen neoesario a la evolucidn en azimut,
en todas las posiciones de basoulacién, del reoeptaculo ¥ de los slemen
tos que estén acoplados a 81, '

3o Conjunto reoeptaoulo y soporte segin las reivindicacio—

pueda girar sobre si misma alrededor de su eje longitudinal por la a0~
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}- oiGn de medios de transmwisidn en rotacidn oonvenientes sobre un sopor-

te que puede g:.rgr a través de_l bastidor al:ededor del eje horizontal
trensversals PR | ' .

4. Con:}tintoreoepticulo ¥y .sopoi-te de cuba rotati‘vaA gi=
guiendo su e;e, segun las rezvmdlca,ciones l1a3l eara.oterizado porque
el soporte sobre el cual se apoya. la cuba esta sustentad.o por la to=
'rreta orienteble y puede girar sobre esta alrededor del eja horzzon—
tal, transversal oitado antenormente.

) 5. Conjunto Tecepticulo ¥ soporte segun la reivindicacidn
1, car#oterizado porque el motor que sirve a la basculacidn del recép_‘
_taculo esta nontado solidario del citado receptaculo o de su snporte
basculante. '

6. Canjunto reocsptaculo y soéorte segin las reiv";mdicacig_
nes 3 o 4, cara.otérizado porque una éérte de los médios de a.ooplamen-
to en rota.c:.on de la cuba, egpecialmente el motor, puede acoplarae, me
diante acoylmen'to desembragable, al sistema de mando de basculacién
de la oubas '

7., Conaunto reaéptaoulo y soporte gegun las re:.vmdwacio
nes 2 6 4, oaraoterizado porque el e;,e de rotacion de la torreta esta
inclinado en relacién a la vertical. ' - ' -

8,.’ Conjunto reoeptaculo ¥ soporte segtm una. cualquiera. de
las reimdioao:.mes 1 a 7, cara.oteriaado porque el bastidor esta mon-
-tado sobre ruedas-

9, Con:jun'bo recep’caculo y ‘soporte segin la ‘reivindicacién ,
8, ocaracterisado porque el bastidor esta constituido esencialmente por
una corona eireular, que sustitwe al ejo, que sostiene la torreta -
orientable b's que puede susten‘t;a:rse ella misma por dos ‘piezas de chapa
soportes de las ruedas en forma de dos partes diametralmente opuestas
con una superfiocie ocilfndrica tedrica prolongando. la citeda corema

hacla abajoe
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mea.ios de basaulao:.cn.

del. oita,do faldén,

una corona solidaris del tabique in‘cerior del falddn.
- las reivinq.ioaciones ‘anteriorss, caracterizado pdrque ‘compreonde dos ca--
‘balletes de sostén articulados, por una de sus extremidades, sobre una
lletes sobz_'e el suelo por su extremidad libre, y una posicion de engan-

‘che por la ocual sus extremidades llbres anteriormente mencionadas estéj
c

ballete con un puntai aoopladd a ¢é1 por una barra tirante y cuya extre

-24-’ A YR
L OE D i
£E8I ég ol

"10. Conjunto reveptaculo y soporte segun una cué.lquiera'_

TR ] |

de las rezmdioma.ones anteriores, cara.ctenza,do porgue el tabique -.
de la, ouba se prolonga. mas ella del fondo de forma que oonstituys un

faldén que protege los medios de transmision de esta en rotacidn y sus

il. Conjunto receptaculo y soporte segun 1a re:wi.ndmaciozl
1o, caraoterizado porqué el receptaculo s pone en rotao:.on sobre si

nismo med.iante 1a aplicacion de una fuerga tangenoial en sl mtsrmr

12. Con;jun‘bo receptaculo s BOporte. segun 1a re:wmdiea-
cion 11, caracterizado porque 1la transmlslon se efectua por friccidn
gobre ‘el tabigue interior del falddn. '

13. Cox-xjtm'bb recepiaculo y soporte segﬁn la reﬁvindica,oién

11, caracterizado porque la transmisidn se efec*bua Por engrana;]e sobre

14. Conjunto reoeptaculo ¥ soporte segin una cualquiers def

exiremidad del bastidor, vy provistos oon medios do bloqueo en dos posi-

clones, a ssbers ine posicién de parada por la cuzl se epoyan los caba

reunidas sobre un mecanism6 comin de engenche, estando proviste cada

midad libre esta provist& corﬁnedioé amovibles solidarios con el basti-
dor en posicidn de enganche, |

15. Go-njunto receptaculo.y soporte segin una cualquisra de|
las rdivindicaciones 1 a 13, ‘caTacterizado porque el redio de bascule-
cifn esti constituido por wn '_dispositivo-de elevacién segun una por

1o menos de las reivindicacicones anteriores.
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despla#ée ‘mediants el oontrol de un ‘mecanismo de seleccidn de mando

en un sentido preﬂetermma.do, una ;posmzon por la cua.l el tambor h's el

'RIALES"

-25 = -

296588

16. Conjunto segin la reivmdioacién 15, caracterizado

Yy

porquo el tambor de- torno estd aoo:.onad.o por una ca.dena cinematma ]
que oomprande un rodille de friccidn: a.lojado entre un tam’bor inter:.or
¥ un -tambor exterior cosxiales, poniéndose ol sistema en rotacidn por
el nofor de trénsmisic'm en rotacidn de la cuba, estando montados los

citados tanbores coaxisles o el oitado rodillo sobre un eje que puede

nanual de tres posiciones, a saber: una posioic'm pér la cual el tambor

exterior y el rodillo estan engranados pars la baseulaeidn de la oubg

rodillo estan engrenados para la basoulacidn de lg cuba en el otro -
gsentido, y una poswion neutra por la onal nmg&no de los dos tambores ,
esta en contac'bo oon el ro&illo.

17. Se reivindica. por ultimo como objato sobra el que ha
de recaer la patente de Invencion que se solicita "CONJUNTO RECEPTACULQ
Y SOPORTE PARA LA MARIPULACION s BL TRANSPORTE Y EL “TRATAMIENTO DE HATE

’I'odo conform-e queda: deserito y r;ivind:{o_ado en la pi.'esen’tdv
memoﬁa descriptiva que consta de veinticinco paginas meéanogrgfigdas
y dibujos adjuntoss ' ,

Madrid, 6 de mag}o de 1,964

ALFQHSO UNGRIA
. DPeDe




L ESCALA V

ARIABLE
6 DpE. Meyo, DE1064 | -
" BLFONSO pﬂcgm ’ '

o,

.:f £

1




nmmcHEsEfumcmm R.EMN,. SOe'iégcé Anényme * .

12 BOJAS/ 29

‘,'!: - ROoF—4-43

profe-—Syodied
et e

49 .

ESCal A MAFUABLE

MADKID,. 6. DE .. Maye  DE1964.

P EONEO-UMERLA
- B ¥ N
EEL G

y




5T HEGANIQUE RJE.X, S6¢16té sndnyme 12 HOTAS/ 38

MADRID,. §_DE.._ May0 o196
" BLFONSO UNGR{A '

T A ==X7/9 L OETDCALA YARIALLE

[l

P
P4




RECHERCHES BT MECANIQUE R.E.M. S6ci6%6 Anonyme 12 HOUAS/ g®

ESCALA VARIABIE
_ TAADRID 6 DE  Nayo  (F 1o fii




RECHERGHES ET MECANTQUE R,E.M. Soolété siionywe ! 12 HOJAS/ 59

‘ e 6'3 39
81 '
ESCALA VARIABLE

MADRID, 6_DE_ ¥ayo pe1e 64
&, RUFCKSOUNGRIA
te A -~




RECHEACHES I HECANTOUS R %M. S3ociete nomyne

/&—; -'h--u [ — 77 ‘.”4“'\

/

,,,,,

¥ 416
et

ESCALA VARIABLIE

MADRID, & pE_ MO prge 4]

LAY BUTFONSO UNGRIA

Ve
ST ‘//
£ -t

et

-
o




IILCHERCIIES BT BECAHIQUE

P
iva e

W.NA‘W-W.‘N'.—.—\'\

. T\—-“
AN
b -

= -

N

e

IR 1S

3t

,6~

"E: CALA VARIABLE

BANG

Au}:or«aa U&GRIA

/[

-

v.)
o i ?;‘- ..
S




et

DECHERCHES WO MRCANTO:
1.‘.{‘.;'-; '-'lw..aC" i A r b Bl 2

i’ 23

33

| | BRIy

ESCALA VARIABLE

D

S e
¢

E L ERE
FOMSO URGREIA

RO TN

MADRID,. &,



715 f 97,

,-(4.-‘](.

&d
P

oin

CAVIGUE RoE.M. Bog

Y
b

" RECHERCH3ZS ET HE

te Anoryne

-
s f‘@
- e i e

Q

O |

VARIABLE

L DET L.

55 UNGRIA

AT T I T ITIIII TSI




RECHERCHES, B MECATIQUE R.7P.4. Sccieie sponyme 12 aogss /i
2 : Y & A Y

TIPTIIIIITIV

v i e o ma e




i

ALY

N
1%}

Ral
i

UL

i
v A

Ul

n
J

A

M

LN
'\‘\3

1
e

T

) — no
ESCALA VARIABLE
- MADRID, & e .. 232 pg

L4
: L
7 <RUFONSS UNGRIA
) v‘{‘, - T"/

Vs
P R
-



- RECHERCHES- 5P MECANIGUE R%.1, Soviete

BT

L A

ESCTALAN VARG ILE
WADRID, 6 _DE__ way:. DE1{64.,
4

. BLEOMSO UNGRI
PO ,;_,y:/'/
i A




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



