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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se acompafia a la solicitud de una

... PATENTE DE INVENCION oo

- PARA LA TORSION FALSA DEL HITO™

a favor de

ERNEST SCRAGG & SOBS LIMTTED o eemmmmmmsmmminien

domiciliado en . Sunderland Stret Works, Maoclesfield,

Chéshire, Inglaterra. » e

PRIORIDAD: de las solicitudes de patentes briténicas
Nos: 16883/63 del 30 Abril 1963; 23185/63
del 11 Junio 1963; 2076/64 del 16 Enero
1964 y 7042/64 del 20 Febrero 1964,
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La presente inVencidn se refiere a mejoras introducidas en -
aparatos textiles.

La inveneidén comprende aparatos adaptades para la torsibn
falsa del hilo gue comprenden una pluralidad de superficies adapta-
das para enganchar un hilo que avance, &esplazarse oon el hilo en
la direocoiln de avanoce del hilo y moverse transfarsalmente en rela-
oibn oon dicha direccifn.

La invencidn asimismo comprende _a.paratos adaptados para la
torsibén falsa del hilo que comprenden una pluralidad de e;uperfioies
adaptadas para enganchar un hilo que avance y adapbadas para un mo-
yimiento'de traslacidn en sentido perpendioular a la trayectoria del
hilo y para un movimiento giratorio en torno a un eje perpendicular
&8 dichs trayectoria del hilo,

La invencidén asimismo comprende aparatos sdaptados para la
torsidn falsa del hilo, que comprenden uma pluralidad de superficies
adaptadas pars enganchay un hilo qﬁe avanza y adaptadas para un mo-
vimiento giratorio en torﬁo a un eje paralelo a la trayecto.ria del
hile, y para un movimiento de traslacifn en la direccibn de la trayec
toria del hilo,

La invencién también comprende aparatos adaptados para la
torsidn falsa del hilo, k;ue comprenden una pluralidad de superﬁ;:ies
adaptadas para enganchar um hilo que avaence y adaptadas para un mo-
vimiento giratorio en torno a un eje paralelo a la trayeotoria del
hilo y para un movimiento giratorio en iomo a un eje perpendioular
a la trayectoris del hile.

Dichas superficies pueden ser superficies de elementos de
seccifn transversal circular. Dichas superficies pueden ser super-
ficies cilindricas., Dichas superficies pueden ser superficies peri-
Péricas de elementos en forma de disco. ‘

L2 invencidn asimismo comprende aparatos adapiades para le
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circular,

_ torsidn falss del hilo, que comprenden una primera y una segunda

‘pluralidad de elementos circulares en forms de discos adapt_ados Tes=
‘rias circulares coaxiales y'gixjar con idéntices velocidades perifé=
‘ricas en torno z ejes d.i:cig.l.dos en sent:.do ta.ngencial a dichas traye%,
“torsibn falss. del hilo, que comprenden uns plurahdad do juegos de
’Vnientos en forma de d.isco montados para su rotacidn sobre un primer
‘sje comin y separados en la direccibn de dicho primer eje, y un ter—
_sentido axial entre los eiemenjbcéA de dicho par de elementos en for-

. 10 & dicho primer eje, estando dichos ejes dirigidos en sentido tan-~

" disco ¥ que bisecciona axialmente el dicho elemento puede contfener

6940

torsidn falsa del hilo, que oomprenden una plura.l:.dad‘de elementos —
en forma de discos circulares a.da.pjbados para dar vueltas en uns
trayectoria siroular y girar con idénticas velocidades periféricas

en torno a ejes dirigidos en'eeritido. tangencial a dicha trgyectoria

"1 invencién asimiemo comprende aparatos adaptados para la
peofimmente 'para "da.r vuelfas en .diqhas‘ primera y segunda trayecto-

torias oiroulares. .

Ls mv‘enoiém ta.mb:.én oomprende aparatos adaptados para. la

elementos circulares en forma de dispos adaptados pa.ra.‘da.r vueltas

en una -tra_&eotoria circulai‘, comprendiendo oada juego un par &e ele-

obr elemento en forma de disco y otro par de elementos colocedos en
ma t'ie disco y montsados pa.ra' su rotacién sobre un segundo eje parale-

gencial a dicha trayectoria circular., El aparato p_ue‘de comprender
al menos tres vde ﬁ@os jﬁggos de eiementc;s_ circulares en forma de
disco y puede oomprand.er diez de dichos juegos.

7 Los elementoa de dichas primera y segunda pluralidades pueden .
estar espaoiados en sentido equiangular raapectivamente en torno a .
dicl_las' primera y segunda trgyeotoﬁas ciroulares coaﬁdes, un pla-

no perpendicular al eje de cualquier elemento circular en forma de
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los dos elementos adyaocentes de dichs primera pluralidad., El apa-

xar dichos elementos ciroulares en forma de disco.

) damente coneotad.os con los elementoe de arbol provistos d.e partes
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el e,]e en torno del oual diz 9 &41 9&9 elementos se adap—q ’

tan pare dar vuedtas, y cade elemento de dicha segunda pluralidad

puede estar colocado en forms circunferencial a medio camino entre -

rato puede oompraﬁder gl menos seis, y puede oomprende:c veinté, de
dichos elementos oiroulares, ' .

Dichos elementos circulaves en forma de diseo ‘pueden estar
dispuestos dentro de dos superficies toroidales hipotéticas gue se
cortan reoiprooamenfe.

El aparato pueds comprender medios a.da.pta.dos para haoer gi-

El aparato yuede oomprenderun elemento de &rbol adaptado
para su rotacién relativa & lg revolucidn de dicl;os elementos cir—
culares en forma de diseco, Dicho elemento dd &rbol puede ooxﬁpren—
dexr un arbol en senﬁdo ocoaxial con ol eje en torno del cual se adaps
tan pars dar vuelte;.s los referidos elementos en forma de disco. -

El aparato puede comprender- medios de impulsidn por correa
adaptados para haocer girar al menos unc de dicho; elementos circu-
lares en forma de disco, |

El aparato puede comﬁender médios de impulsidn por corre:a
adapta&os‘ gue por giro de dicho"elemeni;,o de Arbol en relacién con
la revolucidn de dichos elementos circulares en forma de disoghe
hace girar 2l menos uno de dichos elementos circulares en forma de
disco,

Elementos en forma de disco adaptados para ser girados por

dichos medios de impulsibn por corres pueden ser montados y rigi-

arra.stradaz poxr oorrea.
El aparato puede comprender un &rbol colocado en sentido

coarial con el eje en torno del cual se adaptan dichos elementos
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— en forma de disco para dar vueltas, poleas primera y éegunda arrase

_ dicha segunda polea giratoria con respedto a dicho &rbol.

disco o arboles que llévanvdiphos elementos en forma de disco, Di-

v chos mediocs locos pueden comprender poleas locas libres para girar

‘son diohos elenentos en forma de disco. Dichos ejes pueden ser para-
‘0as, puede ser adaptado para desplagarse, soercindolo o separéndole
de dichos elementos c;lrcizlares en forma de disco, .

'Dichoé engranajes puedeﬁ.comprender‘up engranaje dentedo helicoidal
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tradas por correa ¥y espaoiadaa en sentido axial sobre el drbol, es-

tando fija dicha prihera poléa en relacidén con dicho arbol y siendo-

Fl aparato pueds comprender un arbol colocado en sentido
coaxial con el eje en torno del cual se adaptan dichos elementos en
forma de. diseco para dar vueltas, poleas primera. ¥ segunda mastra-
das por oorreas y espaciadas en sentido e,z_aal sobre el arbol, ¥ ne=
dios operables pérq fijar bien sea dicha primers o dicha-segunda po=-
lea ocon relaci&h a diého arbol,

- Bl aparato puede comprender medios locos adaptados para guiar
una correa.entre diohas'primsia»y segunda poleas y enfre parteé adya~-

centes de arrastre por correas de eleméntoa circplareé en forma dé
en torno de ejes fijados en un elemento. adap_fado para dar vueltas
lelos & los ejes de los elementos ciroculares en forma de disco a.clap—

tados para ser arrastrados por dicha correa. - El eje en torno del cual

se enduentrs libre para hacer girar al menos una de dichas poleas lo-
Bl aparéto puede comprender engra@ajes adapfadas pars hacer
girar al menos uno de dichos eiementos circulares en forma de disgo,
adaptado para su giro em relacidn oon 1§ revolucidn de dichos elemen=
tos en forma de disco que engranan con un tren de engranajes conecta-

dos pare haocer girar al menos uno de dichos elementos en forma de dis=

El aparato puede comprender medios de .impulsién por friociém
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chos olemenios circu~ .-
lares en forma de disco. | ‘

El aparsto puede comprender medios eléctricos de impulsidn
adaptadds pare dar vueltas oon dichos elementos oirculares en for-
ma de diaco. Dichos medioé de impulsién eléotriéos pueden ser a.dap-
'l;ados para hacer girar direota o indlreotamente dichos elementos en

forma de dlsco por medios transmsores de impuleidén por engranajes

a fr:uco:.&n o dentados, Dichos medios eldotricos de impulsién pueden

comprender uns plurali&ad de. motores eléotrioos adapta,dos para dar

vuelta.s oon dichos elementos circulares en forma de disco y oada

.uno a.daptado pars hacer girar una pluralidad de diochos elementos en

‘forme de disco, y pueden comprender cuatro motores eléotrioqs pada

o adaptedo pars hacerxr girgr.ocho elementos“circula:.rés en»;'t‘o:nna de
diéao. ' | |

El aparato puede oomprender med:.os transmisores flexibles
de mpu1s1on giratoria adaptados para hacer g.lrar al menos uno de

los elementos oirqularesr en forma de d:.sco. Dos de dichos elemen=

.tos circulaz;es en forma de disco pueden estar interpozieotadps por

medios transmisores flé:dbles de impulsidn giratori’a'. Dichos me=

' dios transmisores flaxibles de impulsién giratoria puedm ¢star com

nectados y adaptados para ser impulsados por medios de ér’bol en po-

sioién coaxial y a&a.p‘ta.dos para girar en relacidn con la revoluo::.&n'

' de dichos elementos oircrulares en :Eorma de disoco,

" La invencibn asf.msmo comprende lz combinacién de dos apa-

 Tatos segin se.describiercn a.ntariormente edaptados pars efectuar,

a voluntad, torsién en el ‘mismo sentido, o en ambos sentidos, o en
direociones opuestas a oada uno de los dos h1los. La invencidn

asimismo comprende la combinaciﬁp de dos aparatos segin 'se desori-

“bieron anteriormente, adaptados pars ser impulsados por un-drbol

. comiin,
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~ periféricas en torno a ejes diﬁgidos tangencialmente a dicha trayec—

40 de un hilo sobre las narchas libres de las correas puede limitar-

_tados para dar lugar a que dichas. correas flexibles den vueltas al-

" rededor de un oje perpend:.cular al sentido de- avance del h:l.lo.

‘mentos circulares en forua de disco puede oomprender wna pluralidad

de correas flexibles oada wna arrastrada por encima de al menos dos
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Un &rbol giratorio en relacibn con la revolucidn de dichos —
elementos oirculares en forma de disco y adaptado para transmiﬁir
8 aquellés eleﬁentos 1la requarida imﬁulsi6n, pueds adsptarse pare
ser sujeto firmemente durante la‘revoluoiéh de dichos elementos, °
pﬁade ser adapta.do paz;a ;gira.r por medios de imi)uls;’.én tales como la
impulsién por correa O pOr motores electrlcos. '

La invencidn as:.mismo comprende aparatos adaptados para la

torsién falsa del - hilo, que comprenden una;ﬂuralldad de elementos

oirculares en forma de disco adaptados pava desplazarse en una trayeo

toria cerrada nec oiroular y para girar oon idénticas vélocidades

toria. Dichos superfigies pueden ser superficies de correas flexi-
bles que pueden ser arrastradss sobre poleas, adaptadas para'éirar
en torno a sus ejes y para dar .vuel'tasren torno fa. un eje paralelo

a los movimienfos 1ibre de iaa correas., Bl eparato puede ocomprender
medi§s de guighilos adaptados ﬁara ligitar el mcvimiqﬁto del hilo
paralelo a las maruhas libres de las coireas. Dq otra maners las co-

rreas ‘adyaoenteé- pueden tener marchas libres oblicuas y el movimiene

se por tensidn de hilo, Bl aparato puede comprender medios de im-
pulsifn adaptadog para hacer girsr poless sobre>lés que se arrastran

diohas correas flexibles ¥y pusdse oomprander medios de impulsibn adap~
IR 8 aparato, segin se describe en la presente, provisto de ele-

elementos circulares en forma de disco y edaptados para establecer
contacto oon el hilo, copunicando de este modo una torsién falsa a

diecho hilo,
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La invenoién asimismo comprende aparatos segun se desoribe -

'\,",’\A PP PP A ,5

en 1la presente, en ocombinacién con mediocs alimentadores de hilo,
medios calentadorea dé hilo y medios devmadoz-es‘d.e hilo, adaptados
para rizar el hilo, Ia invencién as:imism_o con;prende una miquina
textil donstifsuida por‘ una pluralidad de aparatos segin se descri-
ben en la presente. Dicha miquina textil puede comprender um solo
alemento de caldeo comin p'aré. una pluralidad de dichos aparatos.

La invenoién asimismo ocomprende un nétodo para la torsidn
falsa del hilo, constituido por la etapa de comunioar al hilo wn
movimiento de avance y wn giro en tormo a su direceifn longitudinal
al llevar el hilo en contacto con una pluralidad de superficies que
ée mueven en la direocidén de gvance del hilo ¥y que se mueven en una
direccifn perpendicuiar a dicha direccifén de avance. » El hilo puede
recorrer en una trayectoria sinuosa mientras se halla en contacto
oon dichas superficies.

La invencidén asimismo -comprende un método para rizar el hilo
segln se describe en la presents, realizado a la velocidad del avan-
Ee del hilo de al menos 500 yafdas por minuto y preferentemente has-
ta 2000 yardas por minﬁ'l:o. . .

Realizaniones de aparatos y combinaciones de acuerdo con la

" invencibn se desoribiran a continuacidn oon referencia e los dibujos

que Se acompafian, en los cuales:
Ia fig. 1 es una elevacibn,
La fig. 2 es una vista sobre la 1fnea 2-2 de¢ la fig. 1,

1a fig, 3 es una vista en perspectiva de los medios de im~

_pulsibn por correa del apsrato ilustrado en las figs, 1y 2,

La fig. 4 es una secoifn axial de otra realizacién,
Ia fig. 5 es una seccifn axial de oira realizacidn,
La fig. 6 es una elevaoién do otra realizaoidn,

Ia fig. 7 es una secoifn sobre la 1lfnea 7-7 de la fig. &, &
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Lg fig. 8 es ma'elévacff.Gn de parte de ofra realizacién,
la fig. 9 es una seccidn ana:l de otra realizacifn,
la fig. 10 es una seccidn esquemdtioa de otra reslizacifén, y
Ia fig. 11 es una ilustracidn esque'mé_t‘iba de una disposicién
para el rigado, del nilo,
. Todas las figures ilustran aparatos adaptados para la tor-

 8ibn falsa del hilo, que’ comprenden una plurslidad de superfioies

-20~ adaptadas para enganchar un hilo que avanza ~10-, a fin de mo~
verse con el hilo en la direccidn de avé.noe del hilo, y trasladarse
en sentido transversal a dicha direccifén, siendo dichos movimientos
de traslaoidn o de giro. i 4 A ‘

Las figuras 1 a 8 ilustran el aparato en donde dichas super-
ficies -20- son superficies de»élementos de seccién traz;sversal cir-
cular, Dichas superficles son Superficies periféricas cilindricas
de elementos circulares en forma de disco, El poliuretanc es un ma-
terial adecuado. | '

El aparato ilustrado en las ﬁguras l1a8 oon;prende una pri-
mera y segunda pluralidad de elementos circulares en forma de discos
A3y 14~ :eSpéctivamente, adaptadas para‘dar vueltas en las primeras
¥ segundas trayectorias circulares ooaxiales y girar con idénticas
velocidades en torno a .ejes dirigidos en direceibn tapgencial a di-

chas trayeotorias cireulares. Dicha primera pluralidad y dicha se-

gunda pluralidad de alementos ~13, 1l4~, estén dispuestas en juegos

comprendier}do cada juego un par de elementos en forma de disco mon=—
tado para girar sobre un primer eje comin y separsdos en la direc—
cién de dicho eje y un tercer Aeiemento en forma de disco (figs, 1 a
3) u otro par de elementos (figs.% a 8) situados axialmente e;ntre
los elementos de dicho par de elementos y montado para girar en un

segundo eje paralelo a dicho primer eje, estando dirigidos dichos
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vl’os Jjuegos de elementos en forma de disco.

Las figs. 1 a 8 ilustran el aparato que coxﬁprende por 10 me=
nos tres de dichos juegos de elementos oirculares en forma de disco.
La fig, 1 ilustra el aparato que.comprmde‘ diez de dichos juegos,
aunque se muestran solo tres, y la fig., 6 ilusira el aparato que com-
prende ocho de dichos juegos.

‘ En une realizeocifn alternativa, no ilustrada, los elementos
~13, 14- Ge diocha primers y dicha segunds pluralidades respectivamen-
te, se encueniran espaciadas eqtiiangxlarmente en torno a dichas pri-
m-era, ¥ segunda tra&ectorias eirculares coaxiales, un plano perpen-
dioular al eje de cualdquier elemento circular en forma de disco y gque
gzialmentg dividé dicho 'eleménfo en dos partes iguales contiene el
eje alrededor del cual se adaptan dichas pluralidades de elementos
para dar vuelbas, y cada elemenio -14- de dicha megunda pluralidad

entéd situado cirounfersncialmente & medio camino entra dos elementos

A adyacen'hes ~13- de dicha primera pluralidad, BEste aparato preferen-

temente comprends por lo menos seis, y puede comprender hasta veinte
de dichos elementos circulares en forma de disco. EBstos elementos.
¥ los que se muestran en las figs, 1 a 8, estén dispuestos dentro de
dos superficies toroidales hipo_téticas qué se cortan reciprocamente.
El aparato ilustrado en las ﬁgs. 1 a 8 comprende medios
adaptados para hacer girar dichos elementos circulares en forma de
disco -13,7 -1;1-. Cada aparato comprende un &rbol =22- adaptado pata

el giré en relacifn ocon la revolucidn de dichosv elementos circulares

en forme de disoo -13y 14~ y ccaxial con ol eje alrededor del gual

estén adapitados para dar vueltas dichoe -e¢lementos en formas de disco
—13, 14"'0 ’
El aparato ilustrado en las figs. 1 a 5 comprende medios de

impulsién por corres ~12- adaptados para hacer girar por 1o menos uno
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- de dichos elementos circulares en forma de (cfi'.sco =13, 14- mediante ]

' dos por dichos medios de impulsidn por ocorrea -12- se montan y se co-

de- rbol -16~, engrena un medio de guis. que comprende una polea loca

§ mera y segunds poleas =23, 24-, medios de guis que comprenden una po-

=]l

A ,53, @ =

giro de dicho 4rbol -22- en relacifn oon la revolucién de dichos
elementos circulares en forms de disco =13, 14-.
Todos los elementos en forna de disco =13,14- tienen radios

idénticos, y los elementos en forma de disco a.daptadoja para ser gira-

nectan rigidamente a los elementos del &rbol -16-, teniendo todas las
partes arrastradas por corres -l7=-, radios idénticos.
" Una corres -18- de dichos medios de impulsién por correa —12~

impulsa 1os elementos de &rbol .adyacentes y, entre dichos eslementos

~19= adapteds para girar con dicho Jjuego de elementos en forma de dis-
¢o =13y 14~ y para dar vueltas coh dichos juegos de ‘elementos en for-
ma de-disco ~13, 14~ y girar alrededor de un &rbol -21-, Para acomo-
dar ol cambioc de longitud de lai correa con el tiempo, se monta la po-
lea loca -19- de tal modo gue su distandia de los ‘elementos de &rbol

wlb~ admite ajuste. Una forma de montaje, no represenfé.da, ocomprende
un cojinete montado en el &rbol pars que pueda girar alrededor de wn

eje que no paseA a travé§ del oentro del cojinete y.que pueds ser fi-

ja.é.o én cualguier posicibn angular.

| La corres -18- engrana con una primera polea -23-' fija en re-
l,;;cién con dicho &rbol =22~ y, espasciada de dichs primgra poiea 23

‘en sentido axial dé dioho érbol'-ze-, una segunda poles -24- en dicho

arbol y que pueda gira,r en relaocidn al mismo -22-, y entre dichas pri-

lea looa =25~ montada para girar en el &rbol ~21~ y por consiguiente

'ada.pta.r-la para dar vueltas oon é.ichos elementos en forms de disco,
Sin embargo, les figs, 2 y 4 ilustran el aparato en donde tan-

to la p_o'lea =23~ como l_a. polesa -24-{ pueden girar con respecto al ar-

bol -22~, comprendiendo medios adaptados selectivamente para fijar una |
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1 u otra de dichas poleas 23, 24— oon respecto al ATbol =22-, com~ _

prendi-endo dichos medios un elemento en forma de leva -26— desliza-
ble por una ranura en direcoifn axial en el &rbol —22- entre wna
- ‘primers posicién en la que una leva engrana con una de dichas po-
leas -é3, 24~ pa.r§ fijarla en relacidn con dicho é,r'bél ~22~, ¥ una
seémda posioibn en la que «:;'bra leva engrans con la otm de las oi-
tadas poleas ~23, 24- para fijarla en relaoion con dJ.cho &rbol ~22~,
El elemento en forma de leva =26=- tlene ma varilla accionadora -27-
gue se extiende para quitar ;os mediog de impulsién por cOTTOR.
Cualquiera de las poleas -23,24- que se fija, determina el sentido
de giro de los elementos en forma de disco -13, 14- para un senti-
do de revoluciln dado de 1los elementos en forma de disco —13, 14-
¥y una direccidn dada de giro del &rbol -22-,-. _
La fig. 8 ilustra el aparato que comprende una rueda dentada
hel'ic‘oida.'l «81= adaptads pare gifar en relacifn con la revolucidn
de dichd_s elementos en forma de disco -13, 14- que engranan con un
tren de engranajes ~82- coﬁectado para hacer girar ocho de dichos
elementos en forma de disco =13, ‘14-, gispuestos en dos juegos de
cqa.tro.I |
_ las figs. 6, Ty 8 i}ustran el aparato que comprende medios
de impulsibn por friccién -61- adaptados para hacer girar todos los
citados élemen’qos circulaves en forms de discd. Dichos medios de
imﬁulsi&x por fricoibn -6l- comprenden cada uno una rueda de fric-
cién biselads —62- que engrana por friccidn con un rodillo -63- fi-
jgdo en un elemento delv &rbol -64— que lleva un par de elementos
en forma de disco =13, 14-. A
\ . Lag figs. 6 y T ilusiran un aparato que comprende medios
de impuléi&x eléoctrica -71- adaptados pe;ra. dar vueltas con dichos
elemanfos ciroulareal en forma de d.iéoo ¥y vara h-aoer girar dichos ele-

mentos indirectamente por medios transmisores de impulsién por frie-
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o%fica -71- sin embargo, .|

— cién —61-,
pueden ser adaptados para hacer girar dichos elementos en forma de
disco directamenie, 0 por medios transmisores de impulsién por tren
de engranajes, no se ilustrs ninguna de dichas disposiciones. Dichos
medios de impulsidn eléctrica -71- comprenden una pluralidad de moto-
res el8ctricos adaptados pars dar vneltas con dichos elementos cir=-
oulares en forms de disco ~13, 14~, y cada uno adaptado para hacer
girar ocho de dichos elementos circulares en forma de disco —13, 14—

Las figs, 1 y 3 ilustran el aparato que comprende medios
tranémisores flexibles de impulsidn giratoria ad;ptados para dar vuel-
tas por lo menos a.unq de dichos elementos ciroulares en forma de dis-
co. Todos los slementos circulares en forma de disco -13- se inter—
conectan por medios transmisores flexibles de impulsidn giratoria
=15—- y todos los clomentos en forma de gisco -l4- se interconectan
de una forma similat. As{ no es necesario impulsar mis que uno o dos
de los elementos de arbol -17- dirsctamente por medios de impulsién
POT GOTTEs —=12=-, .

BEn otra disposicién, ne representads, los medios.tranSmiso-
res flexibles de impulsibn éiratoria pusden conectarse con el &rbol
¥ adaptarse pars su impulsidn por dicho &rbol. ,

Ia fig. 4 ilustrs dos aparatos cémbinadoa segiin se deseri-
ben con refbregcia a las figh 1 ¥y 3, adaptados, a elecoidn, para dar
torsibn en el mismo sentido, en una y otra direccién, o en sentidos
opuestos a cada uno de dos hilos -10-, y adaptados para ser impulsa-
dos poi un &rbol comin ~22~. Los elementos en forma de disco ~13,
14- on cada uno de lqé aparatoé 86 montan en un tamboxr «2% y las po-
leas -23, 24~ de cada aparato estdn montados en el drbol -22~ de mo-
do que los doa aparatos se¢ adapten para ser impulsados por dicho
Los sentidos-ée giro de los elementos en forma de disch

&rbol -22-,

~13, 14~ de los dos aparatos son los mismos u opuestos, depegdiendo
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. chos elementos en forma de disco ~13, 14-. E1 &rbol -22- lleva el

‘devanado =32- de un medio de impulsibn eldctrics, y. el &rbol hueco

do ~34-. Un‘devanado =}5= colocado al exterior del alojamiento -33~

prender una pluralidad de elementos circulares en forma de disco

14~

v

, ey g
de la posicién del'element&&?ﬂé&ﬂeg' —26-, Se obtienen -
sentidos 0puestosA de giro de los elementos en forma de disco de uno
y otro aparato mediante sentidos opuestos de giro del &rbol -22- en
relacién con la revolucifn de los elementos en forma de disco -13,
14=-,. Cada aparato, por consiguiente, puede torcer um hilo en. cual-
gquier direcciln y la combinacién puede torcer dos hilos en el mismo
seﬁﬁdo en una y otra direccidn o en sentido opuesto,

8i se deseara, el 4rbol =22- de la fig. 4 puede ser adap-
tado para manfenersg fijo mientras dichos elementos -13, 14~ dan
vueltas, De. otra forma dicho &rbol -22- puede adaptarse paras ser
girado por medios de impulsidn, por ejemplo, por medios de impul-
si.6n por correa, manteniendo el &rbol -22- en cojinetes y proveyen-
do de una polea de engrane pPor correa a-dicho &rbol, -

Le fig. 5 ilustra apzratos en los que el arbol -22- se adap-
ta para ser girado pox medioé de impulsidn eléctficoé. El &rbol
-22- osté sostenido pars girar en cojinetes —28- en mediocs de apoyo

que  comprenden un &rbol hueoo -29- que lleva un tambor -6l con di-

-29= ge une a un alojamiento -3}~ on el gue se coloca otro devana-
se adapta para ser conectado éon wna fueke de corriente eldctrica
alterna para si aplicar potencia a los devanados =32, 34- de los me-
dios de impulsién elbcirica. Al alojamiento =33= se une un &rbol
-."56- que lleva un devanado -37- de un segundo medio de impulsién
eléctrica. Los &rboles =33, 36- se alojan en cojinetes -38- de un
alojamiento exterior -39- en el que se colocan el devanado =35- y
otro devanade ~4l- del segundo medio de impuleibn eldecirica. adapta-
dbé para su conexifn con una fuente de cofriemte eléotrica alterna.

BEn otra disposieibn, no representada, el aparato puede com=
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i =13, l4- adaptados para moverse en una trayectoria cerrada no oir- T
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cular, definida por sjemplo, por uns correa ¢ por carriles adaptados
pars recibir carretillas gque transportan :);.xegos de los elementos
=13y l4~, siendo dichos elementos =13, 14~ sdaptados para girar con
velocidades periféricas idénticas en torno a ejes dirigidos tangen-
olalmente & dicha trayectoria.

»Inas fige, 9 y 10 ilustran el aparato en el que dichas super—
fiéies son superficies de correas flexibles -9l- arrastradas sobre

' polean =92« adaptadas paré. -&lrar en tomo_a sug ojes:y dar vueltas
alrededor de un eje paralelo a los movimiehtos libres ~9la- de les
correas. El aparato comprende médios guiahilos 93~ adaptados para
limitar el movimiento del ﬁilo ba.ralelo arlaa ma.z;cha,s libres «91la-
dp las oorress -9l-. - ‘ -

Ya fig, 10 ilustra el aparatoben el que las correas adyacen=—
tes «101- tienen marchas .libﬁ.'es oblicuas ~10la~ y el -movimiento do.
hilo ~10- sobre las ma.rohé.s libres -103a-— qued; limitada por la ten~
sién del hilo. ' ;

Las fealizacicmes ilusiredas en las,_ figs. 8 y 10 pueden com- |
prender medios de impulsibdn adaptados para hacer girar poleas sobre
lﬁs que se arrasiran dichas oérreas floxibles y se adaptan medios de
impulsibn pars dar lugar & que dichas correas flexibles den vueltas
alrededor de un eje perpendicular a la direccién de avance del hilo,
Dichos medios de impulsidn pueden ser ailgilares a los medios de im-
pulsidn desoritos oon referencia a las figs. 1 a 8 y seghn se ilus-
tran en las miemas para hacer girar los elementos circulsres en for-
na de &isoos>;l3,.14-. | |

_Ia fig. 11 ilustra sparstos adaptedos pare rizar hilo, qué
comprenden un rodillo alimentador de hilo y sistema de detencidén del
toreide -111- dispuesto para retirar el hilo -110- por encima de un

estabilizador de hilo 112~ de una bobina =113= y avansar el hilo
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-~ =110~ por un calentador ~1l4~ hacia aparatos -115- adaptados pars |

la torsifn falsa del hilo seglin se desoribe en la presente. Asimis-
mo el sparato comprende un dispositivo de rodillo transportador
=116= que retira el bilo =110- del aparato -115- y lo transports
hacia medios devanadores constituidos por una bobinz -118-, y una
guis transversal oscilante -=119-, ’

Una miquina textil puede comprender uns pluralidad de apara-
tos segiin se ilustran en la fig. 11, y puede ’comprende,r un elemento
de caldeo finico comfn para una pluralidad de dichos aparatos.

"Ccm cuaslguiera de los aparatos desoritos con Yeferenela o
sin ella, a los dibujos gque =se acompaﬁan, el hilo puede ser torcido
en falso por un método que comprende la etapa de comunicar al hilo
un movimiento de avance y un giro en tomo a su direceidn longitudi-~
nal al poner el hilo en contacto con una pluralidad de superficies
que se musven en 1a direcoisn de avanoce del hilo Y que se mueven en
una direccifn perpendicular a dicha direccién de avance, desplazén-
dose el hilc en una trayectorisa sinuosé. mnientras se encuentra on
contacto con dichas superficies. Asf pues, el hilo puede ser rizado
mediante el toroido falso del bilo y fijado del hilo durante su tor-
cido, efectudndose dicho fijado preferentementé por caldeo. El hilo
puede ser rizado a una velocidad de avance del hilo de al menos 500>
yardas por minuto y hasta una velooidad de 2000 yardas por minuto.

En resumen, la Patente de Invencidn quo se soliocits deberd
recaer sobre las sigulentes: |

REIVINDICACIONES

l.- Aparato a&aptado para la torsion falsa del hilo, que
comprende una pluralidad de superficies adaptadas para enganchar un

hilo que avance, desplazarse con el hilo en la direccibn de avance

del hilo y moverse fransversalmente en relacién con dicha direccibn.

2.~ Aparato adaptado pars la torsidn falsa del hilo, que
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comprende una pluralidad de supegoz.es adgptaé'as para enganchar

_ un hilo gue avance y a,da.p‘bad.a para movimiento de traslacidn en sen-

tido perpendicular a la trayectoria del hilo y para movimiento gira-

torio en torno a un eje perpendioular a dichas trayectorias de hilo.
3.~ Aparsto adaptado para la torsibn false de hilo, que

comprende una pluralidad de superficies adaptadas para enganchar

un hilo ’que avénce y adapitedo pars movimiento giratorio en torno a

un eje paralelo a la trayectoria del hilo y para movimiento de tras-—

lacidn en la direcoién de la trayectoria del hilo.

4.~ Aparato adaptado para la torsién falsa de hilo, que
ocomprende una pluralidad de superficies adeptedas para enganchar
unr hilo que avanoe y adaptade para movimiento giratorio en iorno a
un eje paralelo a la trayectoria del hilo y para movimiento girato-
rio alrededor de un sje perpendicular a lz trayectoria del hilo,

B.= Aparato, segin cualquiéra de las reivindicaciones 1 a
4, en los que dichas superficies son superficies de olementos de
seccibn transversal cireular,

6.~ Aparato, segfin la reivindiocacidn 5, en el que dichas
superficies son superficies cilindrioas. .

‘f.- Aparato, segim la reiv:lndi‘cacﬁn 56 6, en el gue di-
chas superficiea son superficies periféricas de elementos circula-
res en foma de disco. | '

8,~ Aparato adaptado para la '!;orsién falsa de hilo, que
comprende una pluraglidad de elementos ciroulares en fomma de disco
adaptados pars dar vuelias en una trwecﬁﬁa eireular y girar con
idéntioas velocidades periféricas en torno de ejes dirigidos en sen-
tido tangenoial a dicha trayectoria circular.

9.- Aparato adaptado para la torsidn falsa de hilo, gque

comprende una primera y una segunda pluralidad de elementos circula-

" ros en forma de disco, adaptados regpoctivamente para dar vueltas
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~ 3 dichas primers y segunda trayecto circulares coaxiales y girar—

‘mento de dicha segunda pluralidad estd coloocado en forma oircunferen-
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con idéntiocas velocidades periféricas en torno a ejes dirigidos en
sentido tangencial a dichas trayectorias circulares,

10.~ Aparato adaptado para la torsibn falsa de hilo, que
oomprende una pluralided de juegos de elementos oirculares en forma
de disco ad;ptados para dar vueltas en una trayectoria cireular, com-
prehdiendo cada juego un par de elementos en forma de disco montados
para ser girados sobre un priﬁer eje oomin y separados en la direc-
cifn de dicho primer eje, y;un.tercer elemento en forma de disco u
otro par de elementos colocados en sentido axial entre los elementos
de dicho par de elemenfos eﬁ forma de disco y montados para su rota-
ocifn sobre un segundo eje paralelo a dicho primer eje; estando die
chos ejes dirigidos en sentido tangencial a dicha tra&eotdria‘circu-
lar.

1l.- Aparato, segin la reivindieascién 10, que comprende al
menos tres de dichos juegos de elementos circulares en forma de dis-
€0,

12,- Aparato, segin la reivindicacién 11, que comprende diez
de dichos juegos de elementos circulares en forma de dizco.

13.,~ Aparato, seglin la reivindicacifn 9, en el que los ele-
mentos de dichas primefa ¥y ségunda pluralidades estén espaciados equi-

angularmente respectivamente en torno a dichas primera y segunda traye

1574

torias circulares coaxiales, un plano perpendicular al eje de cualquiep
elemento circular en forma de disco y que divide axialmente en dos
partes iguales dicho elemento contiene el eje en torno del cual se a-

daptan para dar vueltas dichas pluralidades de elementos, y ocada ole—

cial a medio camino enire los. dos elementos adyacentes de dichas pri-v
mera pluralidad,

14.- Aparato segln la reivindicacién 13, que comprende por
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- 10 menos seis de dichos elementos circulares en forma de disco. -

15.- Aparato segfin 1a reivindicacidn 14, que comprende
veinte de dichos elementos circulares.

16.- Aparato segin cualquiera de las reivindicaciones 9 a
15, en el ocual dichos elementos oiroculares en forms;t de digeo estan
dispueatos dentro de dos superficies toroidales hipotéticas que se
cortan reoiprocamenta. .

17.- Apar_ato, segin cualquisera de las reivindicaciones 8
a 16, que comprende medios adaptados para hacer girar dichos elemen-
tos ocirculares en forma de disco,

18.~ Aparato, segin cualquiera de lasz reivindiocaciones 8 a
1; que comprende un elemento de &rbol adaptado para su robacién re-
lativa & la revolucibén de dichos elementos ciroulares en foma de
disco.

19.~ Aparato segin la reivindieacidn 18, en el qﬁe dicho
elemento 'de adrbol oomprende un 4rbol coaxizl con el eje en torno del
oual se adaptan parg dar vueltas dichos elementos en forma de disco,

20,- Aparato, segiin cualquiera de las reivindicaciones 1} ‘
a 19, gque comprende medios de impulsifn por correa adaptados para
bacer girar por lo menos wno de dichos selementos circulares en forma
de disco,. . _ '

2l,- Lparato, segliin las reivindiocsciones 18 & 19, que com~
prende medios de impulsibn por correa adaptados por giro de dioho
elemento de Arbol relativo a la revolucién de dichos elementos oir-
culares en forxme de disoo pars hacer girar por 1o mencs uno de di-
choa elementos ciroulares en forma de disco,

22,~ Aparato, segin lés reivind.iogoionés 20 8 21, en el
que los elementos en forma de diasco adapfa.dos para su gire mediante
dichos medios de impulsibn por correa estén montados y rigidamente

conectados con log elementos de irbol provistos de partes arrastradas
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,ostando dioha primera polea. ﬁaad.a oon respecto a dicho arbol y dicha

‘de los ouales dichos elementos en forma de disco se adaptan para dar

neré y ssgunda poleaa y entre partes eudya.centes que se doalim sobre

i modios de guia oomprenden polm 1oca.a libros para g.rar en torno & =
-'ejoa ﬁja.dos en un alemonto pa.ra dar vuelua oon dichoa elementos en

forma de diaco. ,

" olamentoe oiroulares en: forma de disco y a distancia de los mismos,

> - Ly
| INNQCAAAAANANA Aaar’

' ‘23. Apmto, ngﬁn onalquiera. de’ las reivindicaoionaa 10 a
12, qno oomprende un &rbol ooanal con el eje en tomo dal cual dichos}
olementos en forma de disco se ad&ntan para da.r vuoltaa, ocprreas pri—-

mera y. segunda que se deslizgn axialmente espaoiadas ‘sobre el &rbol,~

seg\mda. polea giratoria con respecto a dichd drbol. _'
. 24, Aparato, segin euulquiera de las reivind:lca.cimea 10 &
12, que comprende un &rbol en posicién coaxial con los ejes en tomo

vuel tas, estando eapaoiadag axialmente sobre 01 &rbol las poleas por
18341119 se deslizan la primera y soguixdo, ooi'rleu y mg.d.ioa operables pa
ra ﬁ.ja.r hiem sed dioha. prinera. o dicha segunds polea con respeoto a
dicho irbal. . o

5. Aparato, segﬁn 1as reivindicaciones 23 6 24, que oon—"

prenden medio de guia adaptados para guiar wia corres entro dicha pri

la oorrea de los’ elemeatos ciroulares en forma de disco o irbolea que

1lovan diohos elementon en foma de diseo.
26, Aparato, segin la reivindicacién 25, en el que diohos

5

2% Aparato, segin la reivindicacién 26,, en el que dichos
eju se enouontran en paralelo con los ejes de loa elementos circula-
Tea en foma de disoo ada.ptados para ser llwados por diohas corrm. :

28, Aparato aogu’m 1a reivindicasién 27, en 01 que el e;!e -
en tomo del cual se wouemrm libres para girar al menoe una de di-

chas poleas locas, quodando adaptadas para desplazarse hacia dichos =
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19 que oomprende engranajes adaptados para gi.rar al menoa wno deo die
chos elementos oircnla.res en foma. de d:i.sco. 3

Apara‘ho, segln la raiv:ladioacién 29 e ol que diohos v—
epgrana.jga comprenden un engranﬁe dentado helicoidal adaptado para -
grar en ielaoi&n con la rsvoluoién de dichos elementos en forma de -
disco que engranan oon un ’a:on de engranajos dentadoa ooneo’cadoa para
" bacer gi.raz- al menoa & uno de los elementos en forma de disco,

M. mmto, segin ouslquiera de las roivindicacimes 17 a
19, que cmprmde nadios de impulsi&n ycr m'aoi&x adaptados para ha-
cer girar por lo menos uno de diohos olnentos en toma de disco,

32. Aparatg, segﬁn la reivind:.oaqién 17, que oom_prende Row—
dlos eléotricos de.inpnlaién adaptados pars dar vueltas oon dichos —
elementos en forma de disco, 4

33. Aparato segin la reivindioaci&: 32, en el que dichos me
dios eléotricoa de impulsibn eatén a.d.a.ptados para haocer girar directa
mente dichos olenentoa en rorma de d.isoo.

4. Apmto, ngun la roivindz.caoién 32, cn ol que diohos - TY
dios oleotricos de impulsién estén adaptados para hsoea.- girar diohoe
clementos en forma do disco indirootammte. *

35 Apara.to, segin la re:.vindicaoi.&n 34, en el que dichos e
dioa eléc-brioos de impulsién estén adaptados pars hacer girar diohos
| elementos en forma de diuco por mod:i.os trmlm:laoron de hwlaién por
angranajea a friooi.&n o dentados. ‘ v

36, Aparato ugﬁn las reivindicaciones 486 35, « ol que =
dichos medios de impuleidn elootriooa oonprenden una pluralidad de mo
tores gléotricos adaptados para dar vueltas S dfwhoa elementos oirou
lafes en forma de disoo y cada uno adaptado para ﬁgcor gi.m una plu~
ralidad de dichoa elemtos en forma de disoo. . |

37. n.pmto, segin la reivindioa.ciﬁn 36, ‘que comprende oua~
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— tro motores olectrioos, cada uno de ellos adqptsdo pa.ra haou-' éira.t

oclio elementos ciroula.ru an :rom de dineo.

38,- Aparato, scgun oualquiers de la.s reivindioaod.onaa 11 a

»19, que comprende medios trmmisoree .ﬂexibles de impulsién giratorﬁ

adaptados ma haw girar al menos uno de dichos elemmtos oircula-'
res en forma. de dilOOo a ' ,. ' |

39, Apmto, sem oualquiera de las reivindicaciones 8 a
38, en el que al manos dos de diohos elementcs oiroulares en forma -
de disco estén interconectados por medios transmisores ﬂaﬁ.blea de
1mpu131611 gd.ratoril. ‘

-4Q. Aparato, gsegin las reimdzoacioma 38 6 39, en el gue
dichos medios {ransmisores ﬂetiblaa da impulsién giratoria estén co
nectados y adaptedos para ser impulsados por medios.de &rbal en posi
cién axial y adapiadop.para giru- en relacién con ia revolucién de -
dichos elementos oirculares en forma de aisoo. -

41, Aparato segin oualquiera de las reivindicaciones 8 a -
40, en el que se adapta un &xrbol gir#to:rié con respecto a 1a psvolu~
cién de dichos elementos circularea en forma de disoo ¥y adaptado pa-»
T8 trmsmisor de impula:.ones s diohos elenmtos para per snjeto fijg
nente mientras dichos elementos din vueltas, .

‘ ‘_42. Apa:cato segin las reivindioaciones‘B a 41,'.3; el que se.
adapta un &rbol Z-g.ratorio con respecto & la revolueién de dichos elg
mentos dircuia.rea en forvs de disco ¥ mp‘tadoa para transEitir ifte
pulsi&x a dichos elementoe, para ser girado por medics de inpulei&x.

43 Lpa.rato, sogﬁn 1a reivindicacién 41, en el que dichos |
medios de im‘pulai&n comprenden mediocs de 1npulai<5n por GOrTeas. .

44. Aparato, sepin las reivmdioaoiones 42 6 43, en el que
los medios de impulsién comprenden medios eloctnoos de 1mpu1516m.

45. Aparato adaptndo a la torsién falsa de hilo, que 00tmm

.prende una pluralidad de elementos cirmxlaru ‘on forma de disco adap
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A"'tados pa:ra moverse en una trweotorh oorrada no oircular 4 girar oo

" mente a8 dicha tre.yeotoria.

. qne conpmnde una pluralidad de correas ﬂexiblea, cada. una arrastra~
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46, Aparato segin oualquiara dc ln roivindioaoiones 1 a6,
en el que d:.ohas s\tporﬁ.oiu son auperficioa de correas flexibles.

47. Apazato segin 1 reivmdioacién 46, en el que dichas ¢ |
rTeas flexibles son arrastradas aob:e.poleas adaptadas para girar en
tomo de sus ejes y dar vueltas en torno s un aj; paralelo a las mar-
chas l:lbres de las correas. _

i 48, Apu-e.to aegu.n las reivindieaoionos 46 & 47, que compren
de medios ao guiahiloa adaptados para limitar el movimiento del hilo
paralelo a las mercha.s nbres de las correas,

49, Aparato aegﬁn 1a reivindicacién 46, en el que correas -
adyaoentes tienen narchas libres o‘ol:.cnas ¥ ¢l movimiento de un hile
sobre las marchas libres do las correas se limita por tensién del hi-
100 o | |

50, Aparato segin omqnierﬁ de 1as reivindicacicnes 46 & -
49 que comprende medios de im_ﬁulsi&x adaptados para hacer girar poleas
sobre las -que 8@ an-astrcn d;éhas oqn-eaa. flexibles. N

51 4parato segin las reivindioaciones 46 & 50, que compren
de medios de inpulsién adaptados para bacer que dichas correas flexi-
bles giren en torno & un eje perpendicular a la direcoién de avance =
.del'hﬂ.o._ | |

52, Aparato aogun cua.lqniera de las reivindioacioms 8 a 42

da aobre &l menos dos elementos oiroula.res ‘an forma de disco y adapta
dos para establecer oontacto con el hilo, mediante el oual efectuar -
le tors:l.&n falsa a dicho hilo. '

53. Aparato segin cualquiu:a de las reivmdioaciones 1 a52

aombinando con medios alimentadores de hilo, medios calentadores de -

idénticaa_valocidades periféricas en torno a ejes dirigidos tangenciall
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hilo y medios demadorea de hilo, adaptadoa para rizar hilo. -

54. Se reivindica por ﬁltino como objeto sobre el gue ha de

' _'recaer 1a Patente de Invenoidn que se solicitas " APMO ADAPTADO P4

- . -~ ~

BA L4 TORSION FALSA DEL EILO ",

Todo oonforme se doacr:.be ¥y reivi.ndma en la presente BeNOw=

"’-‘“: qt&e oonsta de veinticuatro pégi.nas meomograﬁadas y dibujos ad-

juntos,
xaﬁid,'w de 'abril de 1964
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