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1 1a llanta sobre la cual esta montado con el £in de permitir introduc:.r

j mente para eata operaoion de desprendimiento del nsmnat:.oo. Algunos d¢gf

i para la llanta y una herramienta para ol desprendimiento. Este dispos

. 'llanta y por otra parte un soporte portador de una herramenta de des-

1 una parte de su lbngitud ‘radioe-"prcigresivos ¥ por lo mencs en una part

;-2:-,
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“ Bn el momento que se desmonta uh neumdtico de vehiculos de trac

W “~
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cién por ejemplo, es necesarioprevianiente desprender sl neumatico de

una herramenta de desmontage entre la pared del newmatico y la llanta.

Enete actualmente mmeroaisimoa d.:.spositzvos jideados especial~

aatos diapositivos acc:.onados manualmente nocesitan un gran esfuerzo -
por parte del operario y se corre el riesgo de d.anar la cubierta por 84
extremida.d que @oya en el exterior del neumatico. Otros d:.sposrbivos
accionados por presion de aire, ejercen una presion sobre la pared del
neuma.tioo que reproduoe de alguna forma la presion e;ermda POT un cpe-
‘ra.:io con sus piés. Presentan estos dlversos diapositzvos naumatioos
) ei inconyeniente de ejeroer una ;qresion sobre la pa.rte flexible de la
pared del ‘neunético, de forma gx'_;e._'en ciertos 0asos esta pared se defor-
ma por 413 écc’ién de esta p;:esbién no pudiéndose conQéguir por lo tanto e}
desprendmzento. B
El presents invento ‘tiene por ob;;eto un dispositivo para daspran

dor uin noumatico de 1a llanta del veh:’.culo el cual comprende un soporte|

tivo se distingue de iOs dispositivos conocidos por el hecho de que ¢
prende por una parte un .d'iqusitiiro de sujecidn de. la llants que contigl

ne una mordaza de sujecic'»n' que se apoya en Ia superficie imterior de 1

prendm;ento el cual presenta la forma general de una leva girando li-

brements sobre un eje y -cuyc borde periférico presenta por lo -menos en

del perfil de radios prqgresi{tos un grosor que‘aunienta, segin una funci
del radio, par el hecho dé que .se han previsto unos medios de Tegulaci
para ajustar la posicién de la herramienta en relacién a la llanta suj

tada fuertemente por el diqusif.j.vo de fijacidn y para introducir la -
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i parte periférica de menos grosor de .la ‘herramienta dé desprendimiento

V de la llanta, dispuesto el conjunto de forma que en el momento de un -

' kticulax' de la herramienta de desprendimiento. '

el

sntre el nsumatico y la llante.; ¥ -por el hecho de que el soporte de he-
rramients ¥ el dispositivo 3¢ sujecion son desplazables uno en relacidn

con el otro en un desplazamiento rotativo que tiens por ceniro el centrd

desplazamiento relat:ivo entre el soports de herramienta y la llanta la
hez‘raix:zien,;ca »éug_- av.aﬁza gradualmente ‘a lo largo de la llants sea arras-
trads pof f‘mcic;m én. rotacion sobre su eje/y penetre por lo tanto pro-
gresivanente mis promnd_.émente ‘entre el nem;la’.tico ¥ la 1llanta separads
obmpletmen’oe el neumé;bioo de la llanta.

Bl dibujo adjunto {lustra esquem&tiéaineﬁte ya fitulo de ejemplo |
una forma d.é realizacidn del dispositivo objeto del invento as{ como -
uns. forma de raaliz.a.cién p&iicular d.o la herramienta de desprendimientd,
'La fig. 1. ilustz-a esquematlcamente una forma de realizacidn del
diaposat:.vo.

La fig. 2 es una viatn en planta de una forma de realigacidén par

~ Lgs figs. 3 & § son cortos pa.rclales de la herramienta segin las
ll:[naas I11-I11, IV-IV, v respectivamente de la fig. 2.
La fige 6 es una vista pardd del dispositivo objeto del invento

pior. lLas mordazas pueden aceionarse ind:widualmente, pero es preferi-

a oual ilustra la posicion de _'1a herramienta de desprendimiento en re-
itaqién & una rueda' de. vehicglo al prinocipio cl,el: ciclo de désprendimiento
Segin 1a fig. 1 del dibujo anexo, el diBpositivo comprende wna ~
Itabla 1 provista con un d.ispos;.itivo'de sypoidn constituido por tres mor-

I&z‘aé 2'd.e las cuales esté. representada una séla. Bstas mordages 2 es~

en destinadas a sugetar fuertemente . 1a. llanta 3 por su superficie inte~

le simultaneamente por todos los dz.spoa:.tlvos convencionales mecanico O
hoxr pres:.on de aire, los cpales mrovocan una sepa.raclon simltanes y si-

"tﬁca'de las tres mordazas de forma gque la llanta sujetada fuertemente
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. s:.on del ra.dio de su contorno.

2 fija esta llanta sbbre.la tabla. Bl operario ajusts en seguida en gl
' torno més proxzma sl oje 11 y la cual presenta igualmente el menor gro-

| 3 de 1a llanta 3, Con 6l fin de facilitar esta introduccidn, esta par-

o .
te por las mordazas se centm en‘ relacién a un eje de articulacidn 4 de

la tabls 1. De este modo este eae de articulacion esta situado en sl -
8je geometr:.co de la llatrl:a.

Somprende adamas el d:.sposit:wo un soporte 5 constitu:.do por -
una ¢olumns fi;)ada. ng:.damente en relacidn al eje- 4 @0 la tebla 1, Es-
ta co'_{ugzma. austenta dos brazos 6 provzstos cada uno con una leva.‘Z- en
su e:gtremidad.:» Oa_dﬁ brazo 6 se extiende rsdialmente en relacién a la
llé.nta 3 y es regulable en altura a lo largo de la columns 5. Los. tor-
hillos 8 permi.te.n. fi,]a.r la posi(;ién de cada brago 6 en relacion a la =
columna 5. Ademds la longitud de cada brago es regulsble mediante el
deslizamiento en el imterior de un menguito 9. Se fija la longitud de
.ca/:i".a brazo 6 por lo tanto lé posicidn de cada leva 7, después de la re-
gulacidn medisbte zog tornillos 10,

‘ . Cada leva 7 que eonstituye uns horramienta de desprendimiento —
esta montada sobre un’ e,jo 11 sustentado por la -extremidad €e cada brazo
6y presenta. un contorno de rad.ios progz'es:wos por lo mehos en una par-

té de su longitud, Ademas como se ilustra en el dibujo el grosor de su

bor&e es progresivo igualmente y aumenta segin la funcién de la progre-

Cuando el operario desea desprender un neumatico 12 de su llanta

3, eoloca esta llanta scbre la tabla 1, despues aceionand.o_ las mordazas
tura después radialmeénte las dos leves 7 de forma que la parte de su'coﬁ:_
lsor se introduzea algunos milimetros entre el neumatico 12 y 1a pestafia
to del contorno de cada leva 7 prebenia en corte la forma de un dardo, -
[on uns, pda & de une manéra"general con una forma afilade y ol plano b

e cada léva estd inclinado desde un &ngulo g en relacién al plano p de

1a 1lenta 3. Ademis; siempre con el f£in de facilitar la penetracidn del
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'—p'er'fil. de la leva entre la- llenta y el neumétioo, esti curveda la le-—
_’va 1y presenta la forma general de uns cubeta, cuye pared exterior -
v- g.ourvad.a 89 pone en oontaoto oon al natmatioo. .
Estando regulado de esta forma el dlspoaitivo, el operario a,coz.;;
R 5 ' ‘ na. la tabla 1 y por lo ta.n'bo la 1lants 3 gea preferihlemen'be de. forma
‘ automatzoa don el fin ae haoez-la girar alreded.or d.e su eje geoméstrico
Esta rote,cién de la. 1lan’ca 3 pnovista con su neumitioco 12, a.rrastr%
por- friocuon las levas 7 en rotacion a.lrededor de su -eje 11 respectivol
. ’Oon el fin- de aumentar ol ooefiozente de fnccion, puede estar estria~ |
10 | da- la superflcie de cada lsva situada en frente del neumat:.oo. Dado, -
| que ol. perfil de. cada. Ie\m; 7 s .es una parte por. 1o menos de. au oontorm,’
~'ea de radios progresivos, 1 borde d;e cada leva. penetra, a medida de
' ;13 rotacion de llanta, mas profundamente entre la pestaﬂa de la llanta
¥ el muma‘cico, Ahora "bién, sa.ando igualmente progreeivo el grosor de:lv_ .

. 15 .} borde de ca.da leva en funcion del radio del perfil por lo menos en uns

oy’

: par?;a de st; Qontornq,‘ eg ev;dente que & medida de la rotacion de la 1ll4n
ta, se sééara el neun;a'.ticé ‘m;'»s' f\i;e;:teniehte de la lianta 16 Que provoca
| 'automatioamen’oe el desprend.imianto simltaneo de . los- dos ladas del neu
,'; ‘ B mético. " = ‘ o : '
20 ") Bn une, variante la tabla podr:.a estu fija, mientras que la co~
lumna. 5 podria montarse sobre un soporte rotatlvo, girando alrededor =
‘ del eje geométrico & de la 1la.nta 3. En efeoto, pa:ra. obtener el fun-
- "clonamlento descrito del dispoaitivo baste bon imprimir entre la 1lan-
L ’ta ¥y las herramierl‘-as de desprendimiento un desplazam:.ento angula.r rela-
25 | . ‘t:wo que tenga por oentro el e,je geometrioo de la’ lla.nta.
o - } '-, Pueden preverse muchisimas variantes de construooion sin sa.lir
'i 'dél a.loance clel invento. Asf. por ajemplo el perfil. de oada. leva puede
~-sar progreeivo practioamente en toda la. longitud de au oontorno lo mis~
'-__' fmo que el groaof de s borde 5. en \ma. parte sola.mante .de su contorno. *
: 30 7"-__ ) En o‘bra vama.ute, el ﬂspositivo podria contener unicamente una

'”’aola horramienta, de desprendimientq. 1!"-'1 este caso, 91 operario efeo- "
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’ tioo, luegé ‘despues de volver la llanta 3, efeotua el despréndimiento :

del 19Ao opuesto de este nemna.tico.

s prand.imiento esta constltulda por una. leva, T rotati.rva que presenta la
'fom general de una parte de esfera ahueoe,da cuya parte oentral, cen-
- trada sobre el eje . de ratacion de la horramienta, presenta. un g:cosor -
,:que va disminuyendo 11geramente a par&iz- del eje de rotaoion Y hacia
‘la perifaria d.e la, herramenta. En corte. transversal eata pa.rte cen= "
A tral de la leva presenta ‘por lo tanto la forma genaral d.e una pia ar~

: queada. Esta leva esta proviata. oon un eje articulado 11 oonoentr:.co

s lava 1 sobre al brazo 6 del d:s.spositivo de desprendzmento de neums

‘ticos’ . - " . . . '.‘- >.‘. .
! i-al presenta r-mos rl-progresivos a pe.rtar de un punto de intrpduccloh’

| ae este ;punto E el borde penferico comprende ung primera zons 4 que

: presenta. en oorte tra.nsversal .una. fcma que va a.delgazandose hacia au |
I pemferico -de 1z leva no es cor‘kante sino red.ondeado para no d.etenorap
‘un netmatico é una. camara de. aire en el momento del desmontaaa de su -

_ progresivoa yun grosor pequeﬁo ' oonste.nte.

: .1luatra§.a ‘poxj.lla' fﬁg, 6) en f:ente de la llanta del neumético.

tua en primer lugar el desprendimiento de uno de los lados del neuma-

SBgun las figs. 2 a 6 del dibujo anexo, la herramienta de des=

a ‘su eje de rotaczon Y v destinedo a la. fijacidn y al inotaJe de o5~ ‘

La periferia de esta herramienta. de despreudimiento & leva espi

E hasta un punto E sztuad.o a unos 300' a 3200 del punto E. A partir -

periferia. pa.recida ‘a. la-forma de una pia arqueadas ilustrada en le par-

te inferior da 1a f:g. 3. Hay que observar sin embargo, que el ‘borde

neumatico.;' '
En eata primera zona A de la periferia de la leVa 7, la oitsada

pa,rte de pemtraclon, presenta esta por lo tanto un borde de rad:.os o

La extension angular de esta primera zona A de 1a. perifer:l.a de |}
la leva espiral 7 es 1g'ua1 apronmadamente a 909 mn punto de intro=-

duccion E est§~ s:.tuado en posicion de reposo de la leva 7 (posicidn -




es'ta. zona d.e separaclon ‘B de la leva 7 presenta en corte transversal ung
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por una segunda, zona B denomnada ds separac:.on. Ests segunda 2ona B
- presenta. 1gua1mente los rayos ! prograsivos y presenta. por lo tanto la

-1 forma general de uns aspiral. Eata segunda zona B de la leva 7 presen—

foma simila:o -a la de da prmera zona de introduocion A de la leva Te -
iBsta primera parte se extiende aproxlmadamente sobra una extension an-—
) gula? oomprqndld.a .efn‘tre., 30’.'3'_6(_)9._’ E,s'ta prz.mera par'l:e esta. seguida por
| - "se:g;v.i'rﬂa i;arté é cuyo 'g.;é'sdr i“zvé. en aumento, En realidad el .gz‘oeor
| ‘ f en esta segund.a parte e de la zona de sepa.ra.oion B de la. leva 7 es -
. Jupa fundidn del radio 1'1 de esta parte. En 1la forms de realizaoion re~
-presentada este gxosor f oreoe pr0poroionalmente al creclmiehto del Yo~

] dio . de es‘ta zona d.e separa.oion.

. rente en aun punto a.l otro de esta parte- de periferia de la leva 7T, La
g superfioie extenor de eata ta.lon T esta destznada pa.ra entrar en con
tacto con el ta,lon n del mumatico 12, mientras que la superficle inte~

rior 8 de’. la leva 7 se apoya, en la lla.nta 3« A este efecto esta super-

: madamente y el 'bord.e inter:.or de esta auperfioze El esta e1tuad.o en un

|ewoo de ofzoulo de ra.dio Te

o prmoipio de su’ primera zona A. Eata. parte reotillnea ds osta zona de

Esta primera. zona A de 1z periferia de la leva 1 esta seguida

ta una axtension a.ngula:c aproximadamente 1gua1 & 2309 Una parte 4 de

1
Esta segund.a parte B de la leva 7 prasenta por b tanto en la - -

proximidaﬁ mmedia.ta de su periferia un talon T cuyo grosor f o8 dife-

ficie 8 esta inohnad.a en relaclon al efe Y en:un Angulo de 609 apraxi-

2.. .. .
4 Por ultimo esta. leva 7 oomp:ende una teroera zona G danominsaa
de union que une la sagunda zona B -1 lu primera zona A de esta leva os-
piral. Es;&a gona d.e uniou c presenta un bords periférico h praotioamen
te rectilineo en 1a casa. totalidad de su extensmn v esta aituado gl

guiendo uns, ta.ngente a la lava 7 en un pun-to de esta que oorrasponde a.l

unién ¢ egtd unida. med.ia.nte qna ourva d_e transicion a la segunde zona Bf.
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i la figura. ‘6e Después el operario aooipna la llanta en ro_tacion de for-

B de la leva 7, cuyo talén T presenta el grosor mayor £, esté situado -

szguientec

ta con s neumético. sobre la ta.bla 1y fzaa 19, llanta on esta ta;bla con

‘bre 1a union entre el neumat:mo ¥ la 1lanta como esta representado en

| ma que la leva es errastrade., en rotacidn por friccién. Desde-entonces

299131

':'ae la lgfa. _ El grosor de la perifens de esta toroora gona C de la lew|
va ".I.de'crece ‘fuertemente lo oual permite. uni.r los perfiléa del final de
la segunda zona. B y del prrmolplo de la primera zona As '

Esta leva T comprende ademaa un disposi‘tivo que define =us posi-

ciones a.ngulares de mtrodueclon Yy de desyrendimiento. Este disposi-

tivo _eata constltuldo en la forma de realizaca.on representada por un t

pe de retenclon 14 que 8¢ eleva d.e la superfioie interior convava de lj
leva Ty, destmado para. cooperar con un perno de tope 15 solidario del
brazo 6 gque sustenta esta leva T, La posicion y las dime_nsiones de es-
te perpo de tope.15 estan-dzspuestas de tal forma que cuando la leva 7
ge méntiem por un .nm'ellé-de retorﬁo 16 en posioién angular de reposo 4
de 1n1:roduccion (ﬁg. 6) su tope d.e retenc:.on 14 esté en contacto con =

la superflcie 1'1 ‘del perno de . topa 15 el cual determina la posic:.on an—

gular de introduoc;on de la leVa. b4 y que cua.ndo el extremo de la zona

entre la -llanta Jyesl net_xmatico 12, este tope de retencidn 14 estd en
contacto con.la otra superficie 18 del citado perno de tope 15 el cual
determina la posmlon angular de maxima separacion.

El funcienamiento de eata herrmenta de dasprendzmento es ol
B ope:cario ooloca desde ol primer :.natante una lla.nta 3 provis4

a.yuda de la mordaza 2 como ge ha, descrito con referencia & la fig, 1.

" Colova entoncas al punto de introducclon E de la horz'amianta 80—

el borde periferico de la zona, A de radies progreswos pero de gro-ox-
oonetante penetzfa. a_,utomathamente_antre la llapta ¥ o1 neumético, Gon

ol fin de sumentar las fricciones entre le leva 7 y el neumitico esté
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estriada 1la superficie exterior 3 del borde de esta leva.,. Cuando la 7]

'. leva; arrastrads por friceidn ha efectuado ung rotacitn de unos 909 a

‘vamente hecia el m’car:z.or de la’ llanta. As:f esta inclinsoidn de la su

»perﬁoie 8 evita que el 'borde periférico de la leva. vengsa a apoyarse -

_cion 14 se apoya sobre la superﬁoie 10 del perno de tope 15, la see-

‘neamiento de 'la llant'a 3y 'provoca' lg leva 7 el desprendimlento del neu~

matico en todo el contorno de la llanta. Luego que el neumatico esté

-tre la llanta y el neumético se acoiona en gentido opuesto por el muew

perno de tope 15. .

‘dos salientes separados angglarmenfe uno de otro,’ Es‘be‘ perno de tope =

1109 su borde periférico dé radios progredivos he penetrado profund;men
te entre la llanta y el neumatioo y este borde esta situedo en la pro=
xmﬂ.dad n.nmediata del fondo 19 de la llanta. A partiz de esta posicid
angular de 1a-1§va crece 91 grosor de su borde progresivamente de for-
ma --q_ue”'lva. rotacidn de esta 1ev'afprovoca desde entonces la separacic'm

del mtmatmo de 1a pestafia. 13 de la llanta y simul’cé.neamante su arist&

v se desplaza, gramas a. la inolmaclon de la su;perficie 8y “progresi=-

contra el fondo 19 de la. llanta. Por ultimo,- cuando 8l tope de reten~
cién de m_a.yor grosor £ del taldn T de la lsva 7 se introduce entre el

neumétioo 12 y la 11@#5 3. El grosor £ de esta seccidn del talén T -
de la leva éav'aufioiente pa.ra "sepai'ar el neumétiosd lo bastanie de la -

pesﬁ“ia 13 de 1a llanta pa.ra ‘que ol ‘be,lon a de ogte neumatico penetre ey

v

la cavidad 20 de la llanta husca 3o Prosiguiendo el operario el aocioq

oompletamente desprendido, no estando ya aaustada la herramienta 7 on—

1le 16 hasta su posicién anguler de rspo;so $ de introduccidn definida
por el tope de retencion 14 que se apoya sobre la superficie 17 del -

Prn una varisnte el pex"no'de'-tope 15 podrias constituirse mediant

15 pod.r{a.cooperém ig«fgalmonté coh dos pssa&dres 14 separedos angular-
mente uno del otro. '

Una forma de realizacion prefemda de la leva espiral 7 ha sido

.
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" por ina parte un -d.ispoéi.tivo de sujecic'm de 1a llants ol cual contiene

1l 016n ae1 radio, y porque se han previato unos medios de regulacidn par
E psrifério; de menor groaor de la herrsmienta de deaprendimien-bo entre ~
- f el neum,tico y la llanta, ¥ por al hecho de que el soports de herramiexn

i otro en un dasplazamanto .rotativo que tiene por contro 8l centro de la

‘ éor'fri’coi&n en rotacidn sobre ‘su eje ¥ penetre por lo tanto progresiva

2301

deacri‘ba, pero ew evi.dento gue gu fom pods mod.ifica.rse, en partiou
1&1‘ las axtensiones sngulares de les partaa 4y By C asf como la altu-
ra 8 grosor £ del talén Ty ain salir del alcance del presente invento.
e En resumen, 1a Patente de Invencitn que se sclioita, ‘recaerd sg
bre las slguientea 3

R mmnzcncxoms SN

le= Un dispos:.t:.vo paTa desprender un neumatico de veﬁioula -

de Atra.gc_ion de su llar'nta., caracterizado por el hecho de gue -comprendé

uns mordaze. que ss apoya so‘nre la supez-ﬁoie interior de la llantas y —
por otx-a parte un goporte portador por lo menos de una herra.mienta de
'd'eeprendimiento que prosenta la fom goneral de uns leva girando 1i- -

bremente sobre wm eje ¥ cuyo bordé"perifér;co prgéenta'por lo menos en

ung parts de 'éu _iongit\m radios y progresivos ¥ por lo menos en una P

te del perfil de radios 'prcgrésivos un grosor qde aumenta sqg:in una

a.justar la posiocidn de la herramienta en relaci&n a la llante euje'be.da.

:hzertanente por el dispositivo de fi:)aoion ¥ para introducir la ypaxrte

'ta y el dispositivo de aujeciﬁn son desplaza’oles uno en relaoién con el

llsntn d:l.spuesto el conjunto de :l’orma que en 91 momento do un deaplaza—
mionto rela.tivo entre el soporte cle herramienta ¥ la llanta, la herra=
mi_enta. que avms gra&u;lmente a lo la,x-go de la nanta. sea arrastrada =

nente m&a profun&amen%e éntre sl neumdtico y la llanta separando oomple
tamente el neumatico deé'la llantgs
2e= Un dispositivo aeg\’m la re:wiuiica.cién 1, caracterizadc por

ol hecho de gue ol dispositivo do sujeoion de la llanta estd constitui-g
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do por tres mordazas q,ue eujetan ruertemente la auperficie interior -3
. la llantas s

"Ltentada por un brazo ouya. poaioion es regulable en alfura a lo largo -

. del so;porte. . _- )

‘ za.do por e1 hecho de que el BOporte esta provisto con dos herrandentaa

: '_'por el hecho de que 1a leva presenta la forma general de una cubeta. ou

- por una leva rcta.t:.va que p:cesenta 1n fom general de ung par'l:a de ese

. :to de introduocion ngu:ldo por uns primers zona de radioa progresivos
pe:co ae grosor oonsta.nte denominada de penetraoién, seguida. ella miams

4 por una segunda zom. denonrlnada. de separacién igualmente de radios pro-

. ‘ciente aegun una funoion dal radio de su borde periférico ¥y seguida por]

-1l -
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" 3w Un dispositivo segﬁn las rezvmdzcaoionee ly 2 caracto-
riz.adov'pbr el heoho ds que ls herremienta de desprendlmento estd sup-)

.4'.- Un dispositivo segln 1a.a reivzndz.cacn.onea 1, 2 y 3, caracs
terizaxio por el hecho de que 15 parte .del oontorno de la leva que pPre-|
aenta el radio menor, preaenta en corte un borde de forms afilada..

;5,_.- Un dispositivo segun las reivindicaciones 1 a 4, caracterg_

de despre@dimento aqstent_adaa cada una por un brazo regulable en alty

Tas

. ' 6:— Un dispositivo segun las reivindicacionea 1 a5, caracteri
‘zado ‘por ‘el hecho: de que 1& posicién radia.l de cada herramienta de des
prendamento en relaci&n & la llanta os ‘regulables

: ‘7.- Un disposi.tivo segﬁn ls,s :neivindio&c:.onea 1, oaracterizado
ya supsrﬁcie exterior azrva.da est£ situada en frente dol neumidticos.
‘ 8.-— Un disposi’sivo segun la reivindicacién i, caracterigado -~

por el hecho de que la herramienta de desprendimiento estd constitu:.da

'fera. ahuecadas ouye perifer:l.a presenta en 1la parte mayor de su ].om:ltua
radioa progreszvos ¥y cuyo punto uia prﬁxiuo al ejo aonstituye un pun-

gresivos pero de le cual por lo ‘henos una parte presenta un grosor cro-

filtimo de una. teroera. 20na denominada de unidn y que une las primera y

Beg\mda, zonas de. la periferia de la herramienta, siendo rectilines 93!1'
idhe

tercera zonp en su casi totalidad-y de grosor bruscamente en disminuo




~

N

) " fcon un dispositivo de retomo elastioo ¥y comprende un -dispositivo de pe
25 ﬁno

.10 .

' _risado por. el heoho de- que la. prmera zona de le herramieute de dea-
. ‘prendmiento prasenta vista on corte tranavorael, ung forma afilada en

"teriaado por e:l hecho de que la seguuda. zona ae la herramients de deg

4 va esta inc‘.linado aproxima.dsmente 609 en relacidn al ‘ee. de rotacién y
. 'porque el borde interior de esta superfioie i.nclinada esté. oonstituido

; suficiante para. separar el neumético lo bastante del borde de la llanta
' para que e]. talén de este neumatico penetre en la cavidaa de una 1la.nta

- lmeca.

cidn y de separaoion maxim del nemnitico ‘de1 borde de la 1lantae

) !Ea Patente de Invemcion que Bse sol:.cita: " UN DISPOSI‘I‘IVO PARA DES-]

29913“

9.— Un diapositivo segun las. reivindicacionss iy8, caracte-

&irecclon de su periferia, s:.endo, sin. emhargo, redondeado su borde pe-
z'iferico. ‘

: 10.- Un diapositivo segln laa reivindioacionea 1, 8y 9, carac.

premhmiento presenta wna primera parte ocuya seccidn transverae.l en gi-
mlar a la de la primera gona de la’ herramienta Yy uns segunda parte cu-
ya perifena comprende un talon owo gz'oeor varia segun una funcidn de
la longitud do los z-a.dios suceaivos de esta’ parte de ls herramientas

11-- Un diapoei%ivo segin las reivindioaclones 1, 8 y 10, carag
teriuado por el.hecho de- que la superficie interior del taldn de la le!

por un arco de circulo cent;ca.do sobre el oje de rotaciﬁn.
112.;- Un diapositivo segun las raivind:loaoiones ly8all, cem

racteriudo por el hecho de que el mayor grosor ‘del taldn de la levg es

13- Un diapoeitivo segun las reivindicaciones ly 2, oaracteri

- {sado por ‘el hecho de que la herramiemta de deaprendimento estd prcviatl

de tope que define sua posioionas a.ngulares de. reposo é da introduc=
14-— Se reivindioa por ﬁltimo como objeto sobre el que, ha de Te-

UNNHMTICOBEVEIGULODETRACCIONDESU LI.A.M‘A
_ T‘ado conformo queda deaoz-ito y reivindioado on la presente Memoris
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Madrid, 24 de Abril de 1964
'ALFONSO UNGRIA
P.P.
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