N3

Pﬁ"“ 26. 4Q2

CHP/SC/PC/F. 6003

Y

, 9
925910
MIMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATEBNTS by INTROBUCCION
en
ssrafa
por DIBZ safios
e nonbre de RANSOMES SIMS & JEFFSRIES LIMITBD, entided
3 briténica, establecide en Orwell Works, Ipswich, Conda-
) do de Suffolk, Inglaterra, por:
' "UN DISPOSITIVO D2 ZAPATA PREPARADORA O LIMPIADORA
PARA UNA MAQUINA- TRTLTADORA®

BRESTESESS =

Bste invento se refiere a zapatas de wreparacidn
o limpieza para mecanismos de trillado y més particular-
mente a las zapates 8 ser empleadas en cosechadoras com-
binadores.

5 Tanto en las méquinas fijas de trillar como en mé-
quings de triller incorporades en una cosechadora combi-
nede, el material trillado es conducido desde un mecanig-
mo 4e trillado a un meoaniamd de limpieza de grano deno-
minado ordimmriamente zapata preperadors.

10 Una forma conocida de zapate preperadora incluye unsa
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criba superior y une cribe inferior montadas ds menera
qus reciben movimientos alternstivos hacia delente y

hacie atrés, y hacia arriba y hacia absjo. Bn el extre-~
mo posterior de la criba superior existe una extensidn
formada por um n@mero de alambres que se encuentren mon~
tados en sus exiremos anteriores solamemte sobre una ti-
ra que Se extiende horizontelmente tramsversa a través
del extremo posterior de la cribe superior. Los alambres
formen lo que se conoce como rejille de dedos. Un venti-~
Ipdar se encuentre dispuesto para'lanzar gire hacis atrés
¥ hacia arriba a través de las dos cribas y de la reji-
lla de dedos.

Al utiliza.z;' la zapata preparadora, el grano, las
aristas y las semillas.de hierbas separades de le paje
por el ddlindro y el cénecavo, se reunen y son deposita-—
das en el extremo enterior de le cribe saperior. Rl movi-
miento combinado adelente-atrés y arriba-sbajo de esta
orive, da luger & que el material se mueve hacia le mrte
posterior = lo largo de la oriba superior, ceyendo el
grano méAs pesado e través de las aberturas de la oriba
superi or en‘ la criba inferior, donde tiems lugar una nue-
va separacidn. Hl grenoc que cae a través de la cribe in-
ferior lo hace Ssobre uns bande ja con pendiente hacie
delante y hacia abajo que lo lleva & un departamento
de tolva del que se desplaza leferalmente por medio de
ur transporteder de tornilleo y es entonces llevado & una
cémara de slmacenedo. Doa com tituyentes mée ligeros del
materisl son recogidos y eventados fuera de la méquina
per el charro de aire que pase a través de las cribes,

pero los comstituyentes mayores, mas pesados, pasan so-
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bre el extremo posterior de la criba superior a la rejills
de dedos. Zstas partes gque no son recogidas y arrestradas
fuera, por el aire que pesa & través de la rejille de do’
dos. caen emtre los dedos de la rejilla y llegan a un se-
gundo departemento de tolve, 0 de colas desde el que Se
evacuan lateralmente por medio de otro segundo transpor-
tador de tornillo, pera volver a circular por el mecenis-
mo de trillado.

Se he enconirado gue cuando las aristas o sechadu-
rag y loeg residuos pasan sobre la cribas superior, se de-
be principel mente & la humedad, a que se lleva a la par-
te alta de la criba uns cantidad excesiva de grano y que,
cuando elcanze le rejilla de dedos en el extrsmo poste-
rior de 1la cribg maperior, alguna perte de este gramo es
errastrado por el chorro de aire y se pierde.

Un objeto del presente invento es proporciomar una
rejilla de dedos perfeccionada. _

s écuerdo con el presente invemto una zapate we-
parsdors para un mecanismo de trillado de grano incluys
ung eribas, medios de montaje que permiten el movimlento
oscilatorio adelante-atras de 1z eriba, con lo que el
material se desplaza hacia la parte posterior de la cori-
ba, uma rejilla de dedos forma@a por un dispositivo & mm-
nere de peine de dedos o puss que se extiende hacia atras
desde, y montad en 81 extremo anterior, al extremo poste-
rior de le cribe para moverse comella y , por lo menos,
un miembro de desviacidn que se extiende itransverselhente
& los dedos de la rejilla de dedos y movible con ella,
presentando éat'e miembro uns superficie que hace cara ha-

ciae delante, inclimade hacie erribe y hacis atrés con res-
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pecto el material que abandon2 la perte postericr de la
criba.

Una reslizacién de este invemto se describiré sho-
ra, 8 manera de ejemplo, con referencia a los dibujos que

acompafiar en los que:
La figura 1 muestra un slzado lateral en seccidn

de una méquine trilledora que ineluye una zepata prepare~
d ora de scuerdo con el invento:

La figure 2 muestra una vista en plante de la ra-
jilla de dedos de la zapata preperadora de la figura 1,

y

Le figurs 3 muestra wr slzado de extremo de la re-
411le de dedos de la figura 2. ’

Bn le méquina trilledors representads en la figu-
re 1 de lo~s dibujos, existe une zapata preparadora_l. que
posee cribas superiar e inferdor 2 y 3, respectivamente,
montadas sobre ella, La zapate preparsdora 1 se encuentra
suspendida del armazén de le améguine por dos brazos fron-
tales de suspensidn 4, gue e encuentran d&igpuwestos con
sus pivotes coaxiales cerca del extremo anterior de le
zem ta y dos brazos de suspensidn posteriores 5 algo més
largos, que 8Se encuentran 4ispuestos con sus pivotes
coaxiales cerca de la parte posterior de la zapata. Bstos
brazos de susponaidn 4 y 5 se hallan spoyados sobre pi-
votes en el armazén de la mAguina de marera que la zapata
preparadora pueds oscilar en la direccidn adelante-atrés,
y la zamta ss encuentra acoplaeda mediente la biela 6 al
miembro de accionado de umr mecanismo de accionamis nto
excéntrico, ds fuerzas, 7. Mediante la disposicidn de los

brazos de suspendaldn enm relacidn con la zapata preparadora
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se transmite tembién um movimiento oscilante arribe-shajo
s todo el comjunto.

Une barre de madera 8 se encuentra sujete al exire-
mo posterior de la ¢riba superior 2, de manera que 8se eX-
tiende horizontel y transversalmente a través de la cri-

be y une multiplicidad de alambres 1l se encmentrsn fija-~

‘mente montados en la barra solamente por sus extremos an-

teriores. Lo elembres 11 formen perte de une re jilla de
dedos 12 que se rspresenta con mas detalle en lss figuras
2y 3

Como se ilustra en estas dos (ltimes figures los
alembres 1l se encuentran sustancialments em el mismo
plano que le superficis superior ds la criba 2 y se extien-
don hooia atrds lsdo & lado en un espacio tramsversal
de 16 mm. de merera que permiten al grano y a las parti-
culae no trilledas casr & través pero excluyem el paso
a cabezas grandes como ceardos etc. A cada lado de la reji-
Ila de dedos 12 se utiliza un espacio mas amplio entre
los alambres pars permitir fécil paso al material que cae
misntres la méquine combinade trabaja en declives late-
rales.

Montades sobre los elambres 1l se encusntran tres
placas de desviacidn 13, ceda una de las cuales tiene
une longitud sustencielmente iguel a le anchura de la
eriba y une enchura de, aproximedamente, 25,40 mm., Cada
placa 13 se encuentre dotade & lo largo de su lirea axigl
central con una fila ds egujeros 14 a travéds de los cua-
les se enhebran los alambres 11, siendo los agujeros de
diémetro ligeramente superior al de los alambres de ma-

nera que, cuando la placa se encuentra en posicidén, pue-
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de inclinerse de modo que su care anterioz; seqi"u\c;ﬁx:x:ww -
hacie arribe y hacia atrés formendo un éngulo de 502 con
los alambres. Algunos de los gslambres 11 son sntonces
soldedo s o unidos a soldadura fuerte a la placa 13, con
objeto de mentener le placs em.le mencionada posicidn.
Por ejemplo, de 45 alambres pueden hallarse unidee de
estae nanara & la placa los tres primros de ceda extremo
¥ otros cuatro alembres espaciedos através de le anchura
de la rejille de dedos se aseguran de la misms manera,

Lo separacidn entre les placas de desviacidn 13 y entre

la barra de maders 8 ¥y la siguiente placa de desviacién

13 eg, aproximadamente de 76,20 mm., y la placa de des-
viacidn posterior se encuentira separada ds los extremos
libres de los alambres 1l por una distencis igual a sproxi-
médamente la mitad de la distancie entre places adyacen-
tes.

Un ventilador 15 se emcuentra montado en el extre~
mo anterior de la mégquina y se halla & guesto para so-
plar gire haecig atrés y hacia arriba, a tr#va's ds las ori-
bas 2 y 3 y do 1la rejilla de dedos 12.

Debajo de la cribe inferior 3} se sncuentra una bam-
de ja inclinade hacia dal ante y hacia asbajo 16, gque reune
el gramo que cze & través de la criva y lo lleve & un
de;artan;entp de tolve 17, desde ol que es evacuando late-
relme nte mediante un transportador de tornillo 18 y des-
ds allf g un éep ésito de almacemado. Una segunda bandeja
21 se encusntrs dispwe sta para recoger el material que cae
enire los dedos de la rejillae 12 y llevarlo & un segundo
depariamento de tolva o de coles 22, desde sl que se eve-~

cua lateralmente mediamte un segundo transportador de tor-
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nillo 23, para volver e circulsr por el mecanismo de tri-
1llado.

Al utilizer la méquine, el greno, aristas o secha-
duras y semillas de hierbas separsdas de la paja por el
cilindro y el céncavo, se reunsn y son depositados en el
extremo anterior de la criba superior 2. A1 movimie nto
contdirado adelante-atrés y erribs-abajo de esta coribs,
junto con el soplo de aire, da lugar a gque el material
se mueva hacis atrés, a lo largo de la cribe superior:
el grano més pesado cae 8 través de las aberturss de la
misma sobre la oriba inferior 3, donde tieme luger una
nueve sepéracién. 8l grano que cae a través de la criba
inferior 3, cse sobre la bande ja 16 que lo lleva &l com-
pertimiento 17, del qﬁe es evacuado por el transp ortador
ds tornillo 18. Los elementos més ligeros del materiel
son. arrastrados y expulsados de le mégquina por el soplo
ds siXe o través de la sapate peparadora: pero los cons-
tituyentes mas grandes y més pesados pasan sSobre el ex- |
tremo poster'ior de la cribz superior, sobre la rejille
de dedos 12. Las partes que no ham sido arrastradss y |
expulsadas por el chorro de sire a través de la rejills
de dedos, paaa.n entre los dedos de la rejilla y coenm ex
el compartimiento de tolva ds colas 22, desde el que son
evacuaedas por el segundo trensportedor de tormillo 23.

Se he encontrado que gran parte del grano conte-~
nido en ol materiel que pase sobre el borde poaterior”
de .la cribe superior 2 es desviado hacia abajo por las
placas de desvigcidn 13 hacla el departamiento de colas
22, o0, debido al movimie nto de la criba superior y de la
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rejilla de dedos es lunzado nmwevamente a la oriba superior.
Cuendo se ensayd, la adicidén de las placas de desviacién
13 daba por resultado que la reduccidn de pérdidas de gre-
no en la criba superior era mayor del 50%.

Otre ventaja obtenidae por el empleo de las placas
de desviacidn ez que sirven para retensr los alambres
en la rejilla de dedos a la separacidn deseada, mejorando
asi la avcién de la rejilla de dedos. Sim embargo. no es
egencial que las placas se encuentren soldades en una
forma u otra a los slambres. &n luger de ello pusden

ser sujetas poP encima o por debajo de los alambres,

~NOTA~

Los puntos de invencidn propia., no nueva, pero no
establecida, precticada ni divulgads en Xspafia, que se
presentan peras que Jean objeto ds esta solicitud de Paten-
te de Introduccidn, por DIRZ efios, son los siguientes:

12, - Un dispositivo de zepate greparaedora o lim-
piadora' para une méquina trilladora, incluyendo une ori-~
ba, los medios de montaje que permitan el movimiento osci-
latorio adelante y atréds de dicha criba, de manera gque el
naterial sobre el la se desplace hacia el extremo posterior
de la criba, une rejilla de dedos o puae & manera de pei-
ne que se extiende desde, y se encuentra montada por su
parte anterior al extremo posterior de la criba pare mo~

Verse con e¢lla y, por lo menos, un miembro de desviacidn
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que se oxtiends transversalmente & los dedos de ' 1-"":&"6“51"3”
1le de dedos y mdvil con elle, presentando este miembro
une superficie hacia el frente con pendiente haclia arriba
y hacia atréds, al material que abandona el extremo pos-
terior de la criba.

28, ~ Un dispositive de zapate preparedora couo
se reivindice en el punto 1, en que dicho mismbro de
dsaviacidn mencionado, por lo menos, se encuentra monta-
do sobre los dedos de la Te jilla de dedos.

'39. - Uir dispositivo de zapata preparadora como
el reivindicado en ol panto 2 en que dicho miembro de
desviacidn, por lo menos tiens una serie de aberturas
en.é1 practicadas, extendiéndose los dedos de la reji-~
1lle de dedos a través de las Yrespectivas aberiuras.

48, - Un dispositivo de gapaeta preparadora como
el reiviz-uiicado en el punto 3, en la gque, alguno de los
dedos estén soldados a un miembro de desviacidn, por lo
menos.

52, - Un dispositivo de zapata reperadors como el
reivindicado en los puntos 3 o 4 en el que por lo menos,
un. migmbro de desviacidn tiene la-forme de una placa, he~
1léndose les superficies mayorea de la place en posicién
inclinede con relacidn el planc de los dedos de la réji-—
lla de dedos.

68, - Un dispositivo de zepata jreparadora como el
reivindicado en el punto 5 en el que las superficles nas
grendes de le& placa 3e encuentran ianclinadas formendo un
éngulo sustancialmente igusl a 502 gon re.Specto el plano

de los dedos.
78. ~ Un dispositivo de zapata preparadora como el
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reiﬁndicado en cualquierg de loa puntos Bnteriores, "";"Exy

la que los dedos de la rejilla de dedow se encuentren

dispuestos en el mismo plano que la superficie superior

- de la criba.

82, - Un dispositivo de zapata preperedcre como
el reivi;zdicado en cualquiera de los puntos anteriores,
en la que los dedos de la rejilla de dedos, se hallen
fijos & une barra que sstéd sujeta 8l extremo posterior
de la criba.

98, - Un dispositivo de zapeta preparadors como
el reivindi cado em cuelguiera de los puntos anteriores,
en que la separacidn entre dedos en los lados de la reji-
lla de dedos es msyor que la meparacibn entre dedos en
el centro de la cr‘ibaf

10¢, - Un dispositivo de zapate préparadora 0 lim~
piadora péra una mégquina trilladora.

Tal y como se ha descrito en la memoria que ante-
cede, y con los fines que se han especificado.

Rsta meﬁoﬁa consta de diez hoja®s esoritas o mhqui-

ne por ung sola de sus careas.

Madrid, i?ﬁ 1964
P.A. |
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