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P A T E N T E  - DE  I N T E N C I O N  

por VEINTE aRos

cayo privilegio se so lic ita  para España 

y todos sus territorios y plazas de so­

beranía, a favor de:

SUBIRA Y CIA. S.R.C. y 
D. J0A3PIN ILIA JUANDO

ambos de nacionalidad española, oon do­
m icilio en Matará (Barcelona), respecti­

vamente en ca lle  Torrijos ndm. 37 y en 
ca lle  San Benito, núm. 67, relativa a:

"MECANISMO ALIMENBADOB DE HIID BIASTICO 
PARA TRICOTOSAS CIRCUIARES"
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la  presente patente da invención se refiere, como se in­

dica en su enunciada, a un meoanismo alimentador de hilo elás- 
tioc para tricotosas cirou la re s . - - - - - - - - - - - - - -

5 En las máquinas tricotosas ciroulares, la  alimentación de

hilos o materia e lástica  precisa de elgán medio regularizador 

para la entrega de la misma, lo cual es esencial para e l normal 

desarrollo de la  fabricación del género de punto. - - - - -

para t a i  objeto se aplican dispositivos diversos, basados 

10 en principios d istin tos, siendo deseable que el sistema ele­

gido, además da ofrecer la s mejores oondioiones de servicio, 

resulte de fá o il  realización, funcionamiento y adaptación^ -

En atención a la s  expresadas premisas ha sido creado un 

meoanismo a base de %n juego de engranes de posición , d istan - 

15 ciaclón  y marcha graduables para oada traba jo  a r e a liz a r , con 

lo  que es posib le  alcanzar una exacta entrega de h ilo  e l á s t i ­

co a la  tr ic o to sa . - - -  -  —  - - - ---------- - - - - -

El citado mecanismo, segdn se expone en la  presente pa­
tente ̂  se caracteriza por el heeho de estar constituido por 

2o un par de piñones de acción complementaria, provistos de dien­
te s  de diseño especial, con facultad de regulación indepen­

diente de la profundidad de engrane con una ruede intermedia, 

en orden a un regular oentrado en la entrega del hilo elás­
tico que pasa sucesivamente por las dos zonas de engrane, anu- 

25 lándose la s sobretensiones del cono, cuya rueda intermedia es 

objeto de rotación, para la traoción de los piñones, mediante 
un eje unido a una oorona dentada relacionada con un piñón 

motriz, que a su vez, es movido por una rueda de alimentación
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asociada a la máquina tricotosa; siendo regulable la altura 

del mecanismo, por ajuste de la posición de su montura con re­

lación a l soporte unido a la máquina; para su contraje con las 

ruedas mptrioes, estando dispuestas unas guias para la oonduc- 

oión del hilo a la entrada y salida de la s zonas de engrane de 

la  rueda intermedia con los piñones correspondientes; todo ello 

de modo que dicho h ilo , en sia recorrido desde el cono a la t r i ­

cotosa a través del mecanismo, es objeto de un doble arrastre 
con regularidad de entrega; - — ----- ------- —  - - -  —

la regulación de la  profundidad de engrane entre cada 

piñón y la  rueda intermedia se realiza mediante sendas pa­

lancas osoilantes, en la s  que se hallan montados los piñones, 

la s cuales giran sobre un punto extremo, mientras por e l  otro 

extremo quedan relacionadas ambas palancas por un resorte 

tractor, estando aplicado en cada palanca un tom illo  de pre­

sión graduable que se opone a la acción del resorte* - - - -

El piñón y la  oorona motrices son variables en su núme­

ro de dientes en orden a regular la velocidad de entrega del 
h ilo ; - - -  - -  - -  - -  —  - - - - - - -------- --------- - - -

Para fa c ilita r  la comprensión de las ideas expuestas; 
dando a conocer a l mismo tiempo diversos detalles de orden 
constructivo, se describe seguidamente una farma de realiza­
ción de la  presente Patente haciendo referencia a los planos 

que acompañan a esta memoria; los cuales, dado su fin  primor­
dialmente ilu strativo , deberán ser interpretados como despro­
v isto s de todo aloance limitativo respecto a la amplitud de 
la  protección legal que se so lic ita * En los dibujos: - -

Figura 1, es una v is ta , en alzado la te ra l, del meca-
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nismo alimentador acoplado a una máquina tricotosa

Figura 2, es una v ista , en alzado fron tal, del mismo me­
canismo. - - - - - t - - - - - - - - . .

Con relación a dichas figuras y a los ndmeros que sobre 

la s mismas indican cada una da la s  partes y detalles del me­

canismo en ouestión, su descripción es como siguen -----  -

A una máquina tricotosa 1 es f i  jado un soporte 2, me-
:

diante torn illos 3,  a l que se acopla la montura 4 del mecanis­

mo alimentado^ para lo cual un torn illo  de presión 5 retiene 

aquella montura a través de un orific io  coliso 6 que permite una 

regulación de la  altura. En la montura 4 se halla, por un la- . 

do una corona dentada 7 que engrana con un piñón motriz 6, re­

lacionado por su parte con una rueda motriz 9 accionada desde 

la  máquina 1. por otro lado* existe una rueda intermedia 10, 
solidaria mediante eje central con la corona 7, que engrana 
diametralmente con unos piñones 11 y 1 2 . ----- ------- -- - —

la  rueda 10 y lo s  piñones 11 y 12 poseen unos dientes 
de diseño especial; y están retenidos por unas palomillas 13.

Los piñones 11 y 12 están montados sobre sendas palan­
cas 14 y 15, la s  cuales por un extremo estáiapoyadas sobre 

unos e je s 16 mientras por el otro quedan relacionadas entre 

s i  por un resorte de tracción 17 retenido por unos to m illo s  

18. unos to m illo s 19, con tuerca de retención 2o, permite 
regular la  posición de cada palanca y; por lo tanto la apro­
ximación y profundidad de engrane de cada piñón con la  rueda 

intermedia 1 0 . ------------- * * * * * * * ----------------- -- —  * * "

El hilo elástico 21 entra y sale del mecanismo oonduoi-



do por amos guiadores 22 y 85 <33sp6oY^%BWe situados a una 
y otra parta del mismos - - - - - -  -------------  -----  -

El funcionamiento del mecanismo alimentedor tiene lugar 

oorno se indica a continuación. El hilo elástico 21 procedente 

de un cono allmentador, se dirige hacia la  máquina triootosa 1, 

pasando por el mecanismo, el cual se encarga su entrega regulari­

zada. para esta última funoión, e l hilo 81 es objeto de un doble 
arrastre a l pasar sucesivamente por cada una de la s  dos zonas 

de engrane de los piñones 11 y 18 con la rueda intermedia lo , 

orientado por los guiadores 23 y 8 3 * - - - - - -----

Al quedar e l hilo 81 aplicado dentro de las sinuosidades 

de los dientes de aquellos piñones y de la rueda intermedia + 

adquiere una regularidad de avance que conpensa la variab ili­

dad longitudinal propia de la elasticidad del h ilo , per lo que 

a la  salida del mecanismo, dicho hilo es reoibido en la máquina 

1 con la debida uniformidad de marcha. - -----------------------

para e l contraje de los piñones 11 y 12 se puede regular 
separadamente cada uno de ellos en forma exacta¿ Si se obser­

va una sobrealimentación en el piñón 11, se forma un excedente 

de hilo que ou el#  entre e l mismo y el ojal gilador inmediato 
anterior, por lo que se debe dar menos profundidad de engrane 
a l piñón, lo cual se consigue atornillando el to m illo  superior 
19. S i ,  contrariamente, se produce un exoeso de entrada de hi­

lo en el piñón 13, se realiza la  oportuna oorrección proce­

diendo análogamente a través del to m illo  inferior 19. —  -

El contraje del mecanismo permite realizar una entrega 
perfecta, evitando la s sobretensiones originadas por e l cono 
suministrador. la regulaoión de altura del meoanismo se ob-



tiene fácilmente § través del

la variación del número de dientes de la s  ruedas motri­

ces permite modificar la velocidad de traba jo del mecanismo. , 

Ello debe tenerse también en cuenta según si el hilo elástico  

se ha de te je r  o de tramar.  ---- ---- - — b -  ----- ---  —  -

Este mecanismo es aplioable a toda clase de tricotosas 

oiroulares provistas de ailmentadores, dado que estos serán 

la  base de transmisión de movimiento para la adecuada entrega 
del hilo; . - - -........... .................. - ......................- - ^

Habiendo desorito suficientemente la s  caraoteristloas, 

ventajas y funcionamiento del mecanismo según la presente Pa­

tente, debe haoeree constar en resúman, que en la misma podrán 

introducirse cuantas variantes de detalle la  experiencia y la  

práctica puedan aconsejar, en cuanto a dimensiones, número de 

piezas integrantes, materiales empleados en la constraooión de 

la s mismas, forma de acoplamiento mútuo y demás circunstancias 

accesorias, siempre que con e llo  no se desvirtúe su esenoiali- 
dad, que es la  que se concreta en la  primera de las reivindica­
ciones que siguen, ya sea considerada aisladamente, ya sea con­
siderada junto con una o ambas de la s reivindicaciones restan­
te s.

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para España¿ las 
siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S

l i -  Meoanismo alimantador de hilo elástico para tricoto­
sas circulares, caracterizado por e l hecho de estar constitui­

do por un par de piñones da acción complementaria, provistos
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de dientes de diseSo e sp ec ia l* con facu ltad  de re^ íao íR iT in ­

dependí ente de la  profundidad de engrane con una rueda in ter­

media, en orden a  un regu lar centrado en l a  entrega del h ilo

ne, anulándose la s  sobretensiones delezno suministrador, cuya 

rueda intermedia es objeto de rotación, para la tracción de los 

piñones de libre g iro , mediante un eje unido a una corona denta­

da relacionada oon un piñón motriz que, a su vez, es moRido por 

una rueda de alimentaoión asociada a la  máquina tricotosa, 

siendo regulable la altura del mecanismo, por ajuste de la  po- . 

sicion de au montura con relación a l  soporte unido a la máquina, 

para su o entra je con la s  ruedas motrices, estando dispuestas 

unas guias para la conducción del hilo a la entrada y a la sa l i­

da de la s zonas de engrane de la  rueda intermedia oon los piño­

nes correspondientes, todo ello  de modo que dioho h ilo , en su 

reoorrrido desde e l cono basta la tricotosa a través del meca­

nismo ̂  es objeto de un doble arrastre con centrado y regulación 
de entrega. - -  --------  ---  - - - - - - - - - - - - - - - - -

2.- Mecanismo alimentador de hilo elástico para tricotosas, 

airoulares* segdn la reivindicación anterior, caracterizado por­

que la regulaoión de la profundidad de engrane por separado, 
entre cada piñón y la rueda intermedia se realiza mediante sen­

das palanoae oscilantes, en las que se hallan montados los p i" 
ñones, la s ouales giran independientemente sobre un punto ex­

tremo* mientras por el otro extremo están relacionadas entre s i  

por un resorte de traoclón, en tanto en cada palanca eatá ap li­

cado un to m illo  graduable que se opone a la acción de acerca­

miento ejercida por dioho re so rte^----- ------------ -- —  - - -

e lástio o  que es pasado sucesivamente por la s  dos zonas de engra
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3 .-  Mecanismo alimentador de h ilo  e lú stioo  para 

tr ic o to sa s  o irou lares, según la  reivindicación  prim era, carac­

terizado porque e l  piñón y la  corona motrices son variab les en 

e l  número de sus dientes^ en orden a  regular la velocidad de 

entrega del h ilo  por e l  mecanismo.-------------- --  —  —  -  -

4 .-  "MECANISMO ALIMENTADOR DE HILO BIASTICO PARA 

TRICOTOSAS CIRÓUIABES"..........................................- - - - - - - -

Todo ello  ta l como se describe y reivindica en la 

presente memoria que consta de ocho hojas, foliadas y meoa- 

1 0  nografiadas por una sola de sus caras, y de una lámina de di­

bujos que la ilustra*

§  t  ABR 196*
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