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PATENTE - DB INVENCION

mmanmEneSsonsresoaDoosne me= —mme

por VEINTE aflos

ocuyo privilegio se solicita para Espafia
¥y todos sus territorios y plazas de so-

berania, a favor de;

SUBIRA Y CTA. S.R:C: ¥
D. JOAQUIN ILIA JUANDO

ambos de naoionalidad espafiola; con do-
micilio en Matard (Barcélona), respeoti~
vamente en calle Torrijos ndm. 37 y en
oalle San Benito, ném, 67, relative a:

"MECANISMO ALIMENTADOR DE HIIO BIASTICO
PARS TRICOTOSAS GIRCUIARES"
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Ia presente Patente de Invencidn se refiere, como se in-
dica en su enunciado, e un mecanismo alimentador de hilo elds-

t100 pare tricotosas ciroulaTes. -~ = e == =~ = @ = = © = =

En las méquinas tricotosas ciroulares, la alimentacién de
hilos o materia eldstioca precisa de algin medio regularizador
para la entrega de la misma, 10 cusal es esencial para el norml
desarrollo de -la fabricacién del génerc de punto. - ~ = - =

Pare tel objeto se eplican dispositivos diversos, basados
en principios distintos, s:lendl.o.deseable que. 6l sistems ele-
gido, ademfs de ofrecer las me jores oondiciones de servicio,

resulte de fdoil realizacién; funcionamiento y adaptacibn: -

En atencién & las expresadas premisas ha sido oreado un
mecanismo & bese de yn jusgo de engranes de posicidn, distan-
ciacifn y marcha greduables para oada trabajo a reﬂ;zar", ¢con
lo que o8 poaibl'e' aloenzar ung exaocta entrege de hilo eldsti-

co 8 1a trioolos8, = = = = = -« 0 = 2 . e o m .- = =

El cltado mecanismo, segdn se expone en la presente Pa-
tente; se caracteriza por el hecho de eswf constituido por
un par de pifiones de ac6ién ocomplemsntaria, provistos de dien-
tes de disefio especial ',‘ con facultad de regulacién indepen=-
diente de la profundided de engrane con und ruede intermedisa;
en orden a un regular centrado en la entrega del hilo elds-
tico que pasa sucesivamente por 1as dos zouas de engrane; anu~
1l4ndose 1las sobretensionea del cono, cuya rueda intermedié es
objeto de rotacibn; para la traceién de los pifiones, mediante
un eje unido a una oorona dentada relasoionada con un pifién

motriz; que & su vez, es movido por una rueda de alimentacién
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asociada & la mdquina tricotosa; siendo reg\rlable “ia aitura
de; mecanismo, por ajuste de la posiqiﬁn de su montum ¢on re-
lacién al soporte unido & la méquina; para su centraje con las
ruedaél motrices; estando dispuestas unas gufas para la condue-
oién del hilo & la entrada y salida de las zonas de engrene de
1a ruede intermedia con los pifiones correspondientes, todo sllo
de modo que dicho hilo, en s recorrido desde el cono & la tri-
ootosa a fra-vés del mpcaniamo, a8 ob joto de un dohle arrasire

con regularidad de entrega. e e e e e - - -

- Ia regulacibn de le profundidad de engranse entre oada
pifién y la ruede intermedie se realize mediesnte sendas pa-
lancas oscilantes, en las que se hallen montados los pifiones,
las ougalea giran sebre un puhto extremo, mientras por el otro
extremo quedan relaciomadas ambas palancas por un resorte
tractor, estando aplicado en cada palanca un tornillo de pre~

sién graduable ques se opons & la accibén del resortes - - - ~

El pifion y la corons morices son variables en su nime-

ro e dientes en orden a regular 1& velocidad de entregs del

hilos =~ = = = = @ e @ e @ s s e e c m m e mr e --

Para facilitar la comprensitn de las ideas expuestas,
dendo a conocer al m.'_lsm'o' tiempo diversos detalle,;s de orden
constructivo, se desoribe seguideamente una formax de roalizée-
cién de la presente Patente haciendo referencia & los plenos
que acompafian & este memorik, los cualss, dado su fin primor-
dialmente ilustrativo, deberdn ser interpretados como despro~
vistos de todo aloance limitetivo respecto & 1a amplitud de
1 'protecoiGn legal que se soucita.; ‘En los ditu jos: - =

Figura 1, es una vista, en alzado lateral, del meoa-
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nismo alimentador ecoplade a une méquina tricotosd. - -~ - =

Pigura 2; es una viste, en alzedo frontal, del mismo me=

CANISMO: = = = ® = = @ = @ = @ = = = = = « -, e m .- o

" Con relacién a dichas figures y a los nimercs que sobre
las mismas indican cade una de las partes y detalles del me-

canismo en ouestién, su desoripoiGn es oomo sigue. - - - =~

4 una miquina tricotosa 1 es fijado un soporte 2, me-
diente tornillos 3, al que se ascopla la monturs 4 del meoani_s-'-’
mo alimentador, para 1o cuel un .tornillo de presitn 5 retiene
aquella montura & través de un orificio coliso 6 que permite uma
regulacibn de 1= altura., En _la montura 4 se halls, por un la-
do una corona dentada 7 Que engrana oon un pifién motriz 8, re-

lacionado por su parte con una rueda motriz ¥ acolonada desde

'la miquina 1. Por otro lado, existe ume reds intermedia 10,

sclidaria mediante eje central ocon l& corona 7, que engrana

diemetralmentes con unos pifiones 11 y 12, = = = - ~ - - - -=-

I2 rueda 10 y los pifiones 11 y 12 poseen unos dientes
de disefic especial, y estdn retenidos por unzs palomillas 13.

1os pifiones 11 y 12 estén montados sobre sendas palen-
cas 14 y 15, 1as cusles por un extramo esténapoyadas sobre
unos e jes 16 mientfas por el otro quedan relscicnadas entre
si por un resorte de traccién 17 retenide per uncs tornillos
18, Unos tornillos 19; con tueroa de retenoién 20, permite
regular la posicién de cada palanca y; por lo tantoc la apro-
ximaoidén y profundidad de engrane de ceda pifibn con la ruede
intermedia 10s =~ - - = = = = - = - 2 2 4 s m o= 0 -e .-

El hilo eldstico 21 entra y sale del meocanismo conduci-
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do por unos guiadores 22 y 23 29@ & m§§ situados & una

y otra parte del mismo, =~ = = ® = ®» = @ = 00 0 .o .-

El funciondmiento dol meocanismo alimentedbr tiene luger
como se indica a continﬁaoién. El hilo eldstico 21 procedente
de un cono alimentador, se dirige hacia la méquina tricotosa 1,
pasando por el mecanismo, el cual se encarga su enﬁréga regxlari- -
zada, Para este Gltime funcibn, el hilo 2l es objeto de un doble
arrastre al pasar sucesivamente por cada una de las dos zones
de engrene de los pifiones 11 y 12 con le rueda hintermedia 10,

orientado por 105 guladores 22 y 83: = = = = = = = « = - o

Al guedar ¢l hilo 81 aplicado dentro de las sinuosidades

de los dientes de aquellos pifiones y de la ruede intermedia;

" adquiere une regularided de avance que compensa la variabi lif-

dad longitudinal propla de la elastieidad del hilo, por lo que
6 1a salids del meoanizmo, dicho hilo es reoidido en la mdquina

1 con le debida uniformidad de marcha. =~ = w = = = « « - -

Paia- el centraje de los plfiones 11 y 12 se puede regular
separademente cada uno de sllos en forma exgota. Si se obser-
Ya una sobrealimentacién en el piﬁbn 11, se form& un excedente
de hilo que oueled entre el mismo y el ojal guiador inmediato
anterior; por lo que Se debe dar menos profundided de engrane
el pifién; lo cual se consigue atomillando el tornillo superior
19, Si, contrariemente, se produce un exceso de entrada de hi-
lo en el pifién 12, se realiza la oportum2 correccidn proge-

diendo andlogamenie a través del tornillo inferior 19, - - -

El centfaje del mecanismo permite realizar una entrega
perfecta; evitando la2s sobretensionss originadas por el cono

suministredor. In regulacién de alture del mecenismo ss ob-
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tiene fdoilmente g través del@or@l@o@“g L e - -

Ia variaoién del ndmero de dlentes do las ruedas motri--

coes permite modifiocar la veloq:idéd de traba jo del mecanismo. 5,
Ello debs tenerse también en ouenta segin st el hilo eléstioo’.'.

Se ha de tejer 0 Go tramAre = - = =~ = = = =)= = =« = - - ===

Este mecanismo es &plicable & tods ¢lase de tricotosas
oiroulares provistas de @limentadores, 4ado que sstos serédn
la base de transmisifn de movimiento para la adecumda entrega -

del hil0: & = = = @ & = = = = = = - = = = = S .

Habiendo desorito suficlentemente las caragteristicas,
vente jas y funcionamiento del mecanismo segin la presehte P~
tente;, debe haocerse conste;l_' en resﬁ,man', que en la misme podrén
introducirse cuentas variantes de detalle h experiencia y la _
préotica pusdan agonsejar, en cuapnto a dimensiones, nfinero de
plezas integrantes, materiales empleados en 1la consimooién de
las mismas, forma de acoplamiento mﬁtuo y ‘demﬁs oimunstanoias
acoesorias, siempré que oon ello no se desvdrtde su esenoi&ii-‘-

dad, que o3 la que S8 concreta en la primera de 1as reivindica-

- oiones que siguen, ya sea comnsiderada ailsladsmentd, ya sea oone-

siderada junto con una o ambas de 1a8 reivindicaciones resten-
tes.

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espafia, las
siguientes; '

REIVINDICACIONES

l.- Mecanismo alimentador de hilo eldstico para tricoto-
sas oirculares, caracterizado por el hecho de ester oonstitui-

do por un par de pifiones de &coibn complementaria, previstos
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de dientes de disefio especizl; con facultad de regﬁ‘]ﬁ'ﬁ"iin-
d‘ependiente ds la profundided de engrane con ung rueda inter=
media; en orden & un regular centtado en 18 enirega del hi;lo
eldstioco que os pasado sucesivamente por Ias dos zomas de engre-
ne, anuldndoge les spbr_etqnsiones del cono suminist;adcr, ouya
rueda intermedia es objeto de rotacibm, para la tracoibn de los
pifiones de libre giro; mediante un eje unide & una corona denta-
da relacioneda oon un pifibn motriz que, 2 su vez, es movido por
una rueda de alimentacién esociada & la miquina tricotosa;
siendo regulable la alturd ol meoanismo, por ajuste de la po-
sicion de su monture ooﬁ relacién al soporte unido & la ‘méquine,
para su oent?dje con las ruedas motrices, estando diépuestas
unas gafas pera la conduccibn del hilo & la entrade y a la sali-
da do las zonas de engrans de la rueds intermedia con lo0s pific-
nes oorrespondientes; tode sllo de modo que 4icho hilo, en su
recorrrido desds el oono hasta la tricotosa & través del meca-
nisko; es objeto de un dobls arrestre con cemtrado y regulacién

de entregl. =~ = = = = @ = @ @ = = « - - . e mm e - - -

2;.- Mecanismo elimentedor de hilo eidstico para tricotosas,
Biroulares; segin la reivindiceoién anterior, caracterizado por-
que la regulacibén de la profundided de engrane por separado,
entre cada pifién y la rusda intermedia se realize mediante sen-
das palancas osoilantes, en las que se hellan montados los pi-
fiones, las cuales giren independisntemente sobre un punto ex~-
tremo; mientras por el otro extremo esté.n rolscionades entre s
por un resorte de traociép, en tanto en cada palanca estd apli-
cado un tornillo graduable qﬁa se opone a la accibn de aceroca-~

niento ejeroifia por dicho resortés = = = = = =« = = = = = = «
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3.= Mscanismo 2limentador de hilo eldstioco pé;a
tricotosas oirculeres, seéﬁn 12 reivindieacién primera, carace
terizado porgque el piﬁén‘y la ocorona motrices son variables en
elr ndmero de sus dientes; en orden & regular le velocided de

entrega del hilo por el mecanismo. - = =~ = = = = = = = - -

4.~ "MECANISMO ALIMENTADOR DE HILO RIASTICO PARA
TRICOTOSAS CIRCUIARES"s = = = = = = = = - SRR I

Todo ello tal como S desoribe y reivindica en la
presente memorie que oonsta de ocho hojas, foliades y meca-
noérafiada.s por una sola ds sus cares, y de una lémine de di-

bu jos que lg ilustras

fi4 28R 1950
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