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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o lic ita r

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N  

e n

E S P A Ñ A  

por VEINTE anos

a nombre de RANSCMES SIES & JEFFERIES LTD., entidad britán i- 

ca, establecida en Orwell Works, Ipswich, Condado de Suffolk, 

Inglaterra, por:

"  UN MECANISMO DE TRILLA DE CEREALES "

Este invento se re fie re  a mecanismos para t r i l la r  gra­

no.

En el mecanismo de t r i l la  de ana cosechadora la  t r i l la  

del cu ltivo se efectúa por medio de un tambor g iratorio  y un 

5 cóncavo estacionario, pasando la mayor parte del grano del 

cu ltivo  a travós del cóncavo a un recipiente receptor mien­

tras que la paja pasa hacia atrás a agitadores o transporta­

dores de paja que efectúan otra separación.

Ciertos tipos de paja son d i f íc i le s  de manejar cuando 

lo  salen del espacio entre e l tambor y el cóncavo y los  cultivos
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de paja fina y inerte tales como centeno y paja que está 

"fresca" (con savia) tiende a ser arrastrada alrededor de 

la  snperficie del tambor en vez de dejarle y pasar a los 

agitadores. Para evitar este problema están previstos nor­

malmente en la  parte posterior del tambor y del cóncavo una 

placa de detención y un batidor posterior.

El batidor posterior es un miembro g iratorio  que ayu­

da a separar parte del grano todavía mezclado con la paja 

y al mismo tiempo fuerza a la paja hacia los transportado­

res de paja.

La placa de detención está prevista para eliminar par­

te de la carga del batidor posterior y está fijada  tan cerca 

como es posible de la  superficie del tambor, y paralela a so. 

eje , de forma que íherce la  paja hacia atrás y ev ite  que sea 

arrastrada alrededor de la superficie del tambor, La placa es 

normalmente de sección angular.

En la  u tiliza ción  de una cosechadora dotada con una 

placa de detención, la  paja que sigue la  trayectoria de la 

superficie del tambor quede algunas veces acuñada entre el 

tambor y la  placa de detención, formando un blocaje tota l 

y deteniendo toda la  máquina. Esta paja es d i f í c i l  de quitar 

a causa de la inaccesibilidad de esta parte dé la máquina.

De acuerdo con e l presente invento un mecanismo de 

t r i l la  de grano en el que se efectúa la  t r i l la  de un cultivo 

entre un tambor rotativo y un cóncavo estacionario dispues­

tos entre paredes laterales opuestas del mecanismo y el gra­

no separado del cultivo pasa a través del cóncavo, tiene una 

placa de detenoíon dispuesta en la parte posterior del tam­

bor y entre las paredes la tera les para evitar que la paja 

del cultivo sea arrastrada alrededor de la  , " " * '



tambor, estando montada la placa de detención pivotablemen- 

te sobre e l mecanismo de forma que sea móvil acercándose y- 

separándose de la  superficie del tambor, y medios que inclu ­

yen un miembro de accionamiento dispuesto exterioimente de 

5 una de las paredes laterales, estando adaptados dichos medios, 

al mover el miembro de accionamiento, para efectuar el movi­

miento de la placa de detención con relación al tambor.

Se describirá ahora el invento, a modo de ejemplo, con 

referencia a lo s  dibujos que se acompañan en lo s  cuales; 

lo  La Figura 1 es un alzado lateral de parte de un meca­

nismo de t r i l la  de grano de acuerdo con el invento; y

nea II -  II  de la Figura 1.

El mecanismo de t r i l la  de grano representado en los  d i- 

15 bujos forma parte de una cosechadora en la qne la tr i l la  de 

un cultivo se efectúa entre un tambor 1 y un cóncavo (no re ­

presentado en los  dibujos). El tambor es g iratorio  alrededor 

de un eje que se extiende transversalmente en la  cosechadora 

y tanto el. tambor oomo el cóncavo están dispuestos entre pa- 

2o redes laterales opuestas 2 de la máquina. Como resultado de 

la  t r i l la  la mayor parte de grano del cultivo pasa entre los 

alambres y las barras del. cóncavo mientras la paja y el res­

to del grano salen por e l extremo posterior del espacio entre 

e l tambor y el cóncavo.

25 En la parte posterior del tambor 1 está dispuesto un

conjunto de placa de detención que tiene una placa de deten­

ción -3 pera evitar que la paja sea arrastrada alrededor de 

la superficie del tambor y la fuerce hacia atrás a un bati­

dor posterior y agitador. Esta placa de detención 3 es de sec­

ción angular, de longitud substanoialmente igual a la longitud

La Figura 2 es una sección tomada a lo  largo de la l i -
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del tambor y del cóncavo, y se extiende paralela al eje del 

tambor. Una porción vertica l de la placa 3 está anida ríg ida­

mente al extremo in ferior de una placa soportadora 4, montada 

pivotablemente en una posición  substancialmente vertica l cer- 

5 oa de la  superficie  del tambor 1, y la  otra porción de la pla­

ca 3 se extiende en ángulo recto con e lla  y substancialmente 

horizontal en dirección opuesta a l tambor.

La placa soportadora 4 esta formada con paredes latera­

le s  6 que se extienden paralelas a las paredes laterales 2, 

lo  sobre e l lado de la placa alejado del tambor, y están dotadas 

cerca de sus extremos superiores con respectivas aberturas c ir ­

culares 7 alineadas. La placa está montada pivotablemente en­

tre las paredes laterales 2 de la  cosechadora sobre un eje 

8 que se extiende a través de las aperturas 7 y a través de 

15 aperturas alineadas correspondientes 9 en ^ s  paredes latera­

les  de la cosechadora, estando fijado un extramo del eje contra 

e l movimiento axial por medio de un miembro de estribo 11 so l­

dado a e l estando mantenido en posición  el otro extremo, por 

medio de mía tuerca de f i ja c ió n  12. El movimiento de giro de 

2o la  placa soportadora 4 alrededor del eje 8 hace que la  placa 

de detención 3 se mueva casi horizontalmente acercándose o 

alejándose de la superficie del tambor.

Para que la placa de detención 3 pueda retenerse en 

una posición f i ja  con relación  al tambor las partes in fer io - 

25 res de las paredes laterales 6 de la placa soportadora 4 t ie ­

nen respectivas ranuras vertica les alineadas 13 ouyos extre­

mos superior e in ferior  son de forma semicircular. Un árbol 

de accionamiento 14 se extiende a través de estas ranuras 13 

y a través de ranuras 16 que se extienden horizontalmente

3o alineadas en las paredes laterales respectivas de la cosecha-
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dora, estando dotadas la s  porciones del árbol que están 

dispuestas dentro de las ranuras con cubos respectivos 17 

que descansan en los  extremos in feriores de la ranura y son 

de igual radio a las poroiones extremas semicirculares de 

5 las ranuras. Los cubos 17 están montados excéntricamente 

sobre el árbol de accionamiento 14 de forma que e l eje de 

simetría del árbol esté descentrado normalmente de una l í ­

nea subs'tancialmente vertica l, central a través de la ranu­

ra.

lo  Exteriormente de la s  paredes laterales 2 de la  cose­

chadora están los  soportes de fi ja c ió n  respectivos 18 consis­

tente cada uno de una porción plana en contacto.con la  pared 

la tera l y otra porción que se extiende normalmente a e lla .

La primera porción de cade soporte tiene una apertura 19 que 

15 proporciona una superficie de apoyo para el árbol de accio­

namiento 14.

El extremo del árbol de accionamiento 14 que se pro­

yecta a través de una de los soportes de f i ja c ió n  18 tiene 

evitado su .movimiento axial por medio de un miembro de es- 

2o tribo 21 soldado a á l. En el extremo del árbol 14 que se pro­

yecta a través del otro soporte de fija c iá n  está fijada  una 

palanca de accionamiento 22 que está sujeta para evitar movi­

miento axial o movimiento de rotación inadvertido por medio 

de una tuerca de sujeccián 23 roscada en el extremo del ár- 

25 bol.

Para f i ja r  cada soporte de fija c iá n  18 en una posición 

fi ja .co n  relacián a las paredes laterales 2 de la cosechado­

ra, y evitar asi el movimiento linea l del árbol de aocionamien 

to 14, está fijado  un bulon 24 que se extiende horizontalmen- 

3o te a la  porción del soporte que es normal a la  pared. El ex-
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tremo del bulón 34 alejado del soporte de f i ja c ió n  18 se 

extiende a través de una apertura en e l soporte de ajaste 

26 que esta unido rígidamente a la  pared lateral de la  ma­

quina y están previstas tuercas de f i ja c ió n  sobre el bulón 

5 en los  lados opuestos, respectivamente, del soporte de ajus­

te. Ajustando la  posición de las tuercas de f i ja c ió n  27 los 

soportes de f i ja c ió n  18 pueden moverse substancialmente en 

dirección horizontal con relación  a las paredes laterales 

de la  cosechadora. Este movimiento produce un movimiento 

lo  horizontal correspondiente del árbol de accionamiento 14 y 

cambia la posición  de la parte in ferior  de la  placa sopor­

tadora 4 y de la  placa de detención 3 con relación  al tam­

bor 1.
Cuando las tuercas de f i ja c ió n  27 se aprietan para 

15 asegurar lo s  soportes de f i ja c ió n  y e l árbol en posiciones 

f i ja s  con relación  a las paredes laterales 2 de la  cosecha­

dora la  rotación del árbol 14 alrededor de su e je  provoca 

la  rotación de los  cubos 17 alrededor de un e je  descentrado 

de sus ejes longitudinales. Esta rotación puede solamente l l e -  

2o varse a cabo por el movimiento de las paredes laterales 6 de 

la placa soportadora, y por consiguiente de la  placa de de­

tención 5, acercándose ó separándose del tambor 1.

En funcionamiento de la  cosechadora la  posición de

3o

lo s  soportes de fi ja c ió n  18 se f i j a  mediante las tuercas de 

fi ja c ió n  17 de forma que con la  palanca de accionamiento 22 

en una posición extrema la  placa de detenoión 3 este su fi­

cientemente próxima ai tambor para evitar que la paja sea 

arrastrada alrededor de su superficie .

Si queda acuñada, paja entre la  placa de detención y 

la superficie del tambor para formar un bloca je se mueve la
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placa áe detención horizontalmente separándose del tambor y 

fuera de aplicación con la paja mediante la palanca operado­

ra despu.es de haber aflojado previamente las tuercas 12 y 23. 

El tambor que ha sido liberado así puede entonces girarse a 

5 una posición en la  que la paja sea accesible y pueda quitar­

se. El accionamiento de la palanca en el sentido inverso vuel­

ve la placa 3 a su posición original precisa según se deter­

mino mediante el posicionado de lo s  soportes de f i ja c ió n  18 

en cuya posición se reaprietan las tuercas 12 y 23. 

lo

N O T A

Los puntos de invención propia y nueva que se presentan 

15 para que sean objeto de esta so lic itu d  de Patente de Invención 

en España por VEINTE años son los  siguientes:

la . -  Un mecanismo de t r i l la  de cereales en e l que se 

efectúa la t r i l la  de un cultivo entre un tambor g iratorio  y 

un cóncavo estacionario dispuestos entre paredes laterales 

2o opuestas del mecanismo y el grano separado del cultivo pasa

a través del cóncavo teniendo el mecanismo una placa de deten­

ción dispuesta en la parte posterior del tambor y entre las 

paredes laterales para evitar que la paja del cultivo sea 

arrastrada alrededor de la superficie del tambor, estando 

25 montada la  plaoa de detención pivotablemente sobre el meca­

nismo de forma que sea móvil acercándose y separándose de 

la  superficie  del tambor, y medios que incluyen un miembro 

de accionamiento dispuesto exteriormente de una de la s  pare­

des latera les, estando adaptados dichos medios, a l mover el 

3o miembro de accionamiento, para efectuar movimiento de la pla-
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ca de detención con relación  al tambor.

2a.- Un mecanismo de t r i l la  de grano de acuerdo con 

el panto 1, en el qu.e dichos medios incluyen una placa sopor­

tadora al extremo de' la  cual esta fijad a  la  placa de deten- 

5 ción, estando pivotada la placa soportadora alrededor de un

eje que está distanciado de la placa de detención y se extien­

de a través del mecanismo.

33 .- Un mecanismo de t r i l la  de grano de acuerdo con 

e l punto 2, en e l que la  placa soportadora está provista con 

lo  partes que se extienden substancialmente paralelas con las

paredes laterales del mecanismo, y e l miembro de accionamien­

to está fijado  a un árbol de accionamiento que se extiende 

a través de les paredes laterales del mecanismo y a través 

de aperturas previstas respectivamente en dichas partes de 

15 la  placa soportadora.

43 .- un mecanismo de t r i l la  de grano de acuerdo con 

el punto 3, en el que cada una de la s  aperturas en dichas 

partes de las placas soportadoras tiene la forma de una ra­

nura vertica l y la  porción del árbol dispuesta en e lla  tiene 

2o un cubo montado excéntricamente sobre ál, aplicándose el cu­

bo a las paredes de la apertura de forma tal que la  rotación 

del árbol mediante el miembro de accionamiento efectúa un mo­

vimiento de rotación de la  placa soportadora.

53 .- un mecanismo de t r i l la  de grano de acuerdo con el 

25 punto 4, en el que el árbol se extiende a travás de soportes 

de fi ja c ió n  con aperturas fijad os respectivamente a las pare­

des laterales del mecanismo, siendo las aperturas en lo s  so­

portes de la mises sección substcncialmente que la del árbol 

de forme que e l movimiento relativo entre el árbol y los  so- 

3o portes está limitado a l movimiento de rotación del árbol.

2 98923
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6a.- Un mecanismo de t r i l la  de grano de acuerdo con 

el punto 5, en el que cade soporte d'e f i ja c ió n  está montado 

ajustab.lemente sobre una pared lateral del mecanismo de fo r ­

ma que permita el ajuste de la  posición  del árbol, y por con­

siguiente la  posición de la placa de detención, con relación  

al tambor.

7 B.- Un mecanismo de t r i l la  de grano de acuerdo con 

cualquiera de los  puntos precedentes, en el que la  placa de 

detención es de sección angular, estando una porción dispues­

ta substancisímente en dirección vertica l y tangencia Inente 

a la  parte posterior del tambor y la otra porción extendién­

dose substanoialmente en dirección horizontal y en la  parte 

posterior del extremo in ferior de la primera porción.

8a.- Un mecanismo de trilla , de cereales.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que antecede, 

representado en el dibujo que se acompaña y para los  fines 

que se han especificado.

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas a máquina 

por 'una sola cara.

Madrid, 23 A8R. 1964
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