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B MEMORIA DESCRIPTIVA
que se pr.esen’cat' paz;.é unir'é le solicitud
d e
PATENTE D E INTRODUCCION
" formulade el 14 de Abril de 1.964, con ol Nime 298,685
' en
¥ - ESPANA
e’\' , - por DIER afios

a nombre de HOTCHKISS-BRANDT, sociedsd anénims france-
sa, esteblecida en 137 Rue de Gerland, Lyon, Rédano,

Francia, pors ,
YPERFECCTIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS MAQUINAS PARA
TAVAR TA ROPA." I | |

-

o s e

.Eh las méquinaa‘ para lavar la ropa de tambor, se
utilize el principio de la agitacién de la ropa por ro-
tacibn, a velocided reducids, del tembor, Especialmente
en las méquinas: de eje horizontsl, lar rope es errastra-

5 da. por el tambor, Gespués, bajo la accién de la grave-
dad, vuelve al fondo del tambor que la eleva de nuevo
y asi sucesivemente. La ropa tiene pues tendencia s en—
rrollarse secbre si miéma y el tembor siempre en el mis-
mo. sentide, y este fenomeno s sobre todo més marcado

10 cuanto menos ague hayas en la cual de la méquina. Al fin
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del laveda, se vacia el agua de la cuba antes de hacer
girar el +tambor a gran velocldad pgra proceder a un es=—

currido centrifugo.

81, después de haber vaciedo el agua de lavado o
de aclarado, se deja girar s la méquina a pequeiia velo-
cidad, en un mismo sentido, la ropas tiene tendencig &
enrollarse. sobre si misma y a formar una masa tanto mas
compacte cuanto mas. largo seas el tiempo de rotecién en
un mismo sentido. En estas condiciones, cuardo se pase
& gran velocidad, esta masa seré proyectada contra la
pared del tambor, sin repartirse uniformemente alrede-
dor de toda su periferias. Resultard de esto un desequi~-
librio de la masa en rotacidn constituide por el tambor
¥ su carga de ropa. Bajo la accibén de la fuerza centri-
fuge. este desequilibrio engendrard vibraciones mecéni-
ces importantes de la méquins, que _correré antonceg el
riesgo de quedar completamente desequilibrade y ponerse
g vibrar peligrosamente,

El presente invento tiene como objeto evitar la
formacién de este sesequilibrio impidiendo & la ropa
de hacerse una_boia antes del airanque & gran velocided.

Se ha observado que, cuando se altera el sentido
de rotacién. del tambor, la ropa, que tiene tendencia a
enrcllarse en el mismo sentido que el de lIa rotacién
del tambor, ge enrollard en un sentido, luego, en el mo-
mento de lg inversién, de marchaﬂ. se desenrallaré para
enrollarse en el otro sentido y asi sucesivemente mien-
tras dure la inversién de le marcha del tembor.,

Si, en el momento preciso en que la ropa aceba de

desenrollarse y sntes de gue haya tenido tiempo de enro-
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llarse en el otro sentido, se hace arrancar el tambor

a gran velocidad. y en el mismo segtido; que @& pequefia. ve-
locidad en el momento considerado, esta rops, proyecte-
de.por la fuerza centrifuga, se reparte correctamente
gsobre toda Ia periferia del tambor, lo que evita asf la
formacidn de um desequilibrio y el desequilibrado conse-
cutivo. del conjunto. en rotacidn: tembor-rops.

Tal es: el objeto del presente invento, que, & es-
te efecto, se carascteriza esencigslmente porque la mégqui-
ne de lgvar esti equipada de un nando que a segura. el
arranque precise & gran velocidad, en el mismo sentido
que la pequefia. veloéidad en un instente dado y siempre
en las mismas condiciones, cualquiers que sea el momen-
to en que se mande este arranque a. gran velocidad y cual-
guiera: gue sea: el medio, electrico, mecanizsdo u otro,
de este mando,.

Se-gﬁn..un modo preferido aungue no obligatorio de
realigecién, el control del arranque & gran velocided
en las. condiciones. antediches, se obtiene por una leva
completamente: que gira. en sincronizacidén rigurose. y con
un desplazamiento angulsr determinado con relaccidén g
la leva. que mania la inversién del sentido de rotacién
del tambor & pequefia velocidad. ‘

A titu}:o: indicativo y no limitativo, se describe
seguidémente‘; con refersncia &l dibujo esquemético. ane-
jo, un modo de realizacidén de un mando eléctrico para
el caso de una méquina de levar, equipada con dos moto-
res de velocidad diferente, o de um motor dé dos veloci-
dades,

En este dibujo, Xz Figura 1 representa en perspec=—

P
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tiva;, el despla.zami_en’so angular de las doé levag antg-
dichas; la Figura 2, representa en desarrollo el perfil
de estes levas y su pesicién respectiva; la figure 3
es. un esquema del montaje electrico,

Los orgenos habituales son los siguientes: conmu-
tador de mando 1 con sus contactos lg-1bs motor 2 con
un sentido. de rotacidén unica, Este motor gira g muy pe=-
quefia velocidad y acciona un arbol 6 sobre el que estén
caladas. levas: 5_ y i. Ly leva 3 acciona por sus partes
Say 2 un. interruptoi' de dos posiciones; (interruptor
que no hs sido repres:entado.).' Este interrupfor asegura
la. inversién del sentido de. rotacién del motor 3, con,
entre de ceda inversién de sentido. de rotaciém, wun
tiempo de parada correspondiente a las partes 5¢ de la
leva. 5; motor 3 que arrasira.a. pequefia velocidad &l tam-

bor de le méquing de lgvar (posicién. de lavado) alterne-

‘tivemente: en un sentido y o{:ro, con un tiempo de parada

ente dos. inversiomes: (como se indica arriba); motor 4
que arrastra al tambor ‘de la maquina de 1av;r & gran
velocided siempre en el mismo sentido (posicidén de esam -
rrido. |

Seglin el modo de ejecucién del invento tomado co=
no ejemplo; se dispone de la levm sﬁplsmentaria 1 y de
un contacto inversor 8 de ruptura brusca cuyos contac~
tom: 8§__, 8b corresponden, el primero, a la alimentacidn
de los motores. 2 y 3, el segundo a. la alimentacién del
motor 4. A

Esta. lemi esté calada sobre el arbol 6 y por lo
tanto gira en sincronisma con. la 3. Estas dos levas tie-

nen: Jos perfiles y posiciones: representadas. en le Figuras

A\ B N e
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2, siendo la leva 1 tal que el contacto 8g de la peque-
fia velooided 9o establezca durente caso toda la dura-
cién completa, a excepcién de la gona correspondiente
& ung ranursa ;g que provoce. el paso instentaneo del
contacto antedicho 8a de la pequefia velocidad 8p de la
gran velocidad en una posicién perfectamente definida
con relacién a la leva de inversidén 5, siendo la dura~
cién que separa el paso del arranque & pequefia veloci-
dad al paso, en el mismo sentido, & gran velocidad del
orden de 4 segundos. '

Comé 1o muesgtre la Figura 3, el motor J de accio-
namiento del tambor & pequefia velocidad estd directe~
mente alimentado, comprendido el motor del inversor 2,
cuando la barrita del tembor de mando 1 estd situada
sobre el contacto 1a, estableciendose el cirouito por
el contacto 8a que separa.en el contacto 1b que no es-
t4. bajo tensién. |

En cuanto a la alimentacién del motor de acciona~
miento & gran velocidad 4, se establece cuando la ba-
rrita del comutador 1 estd en la posicién 1b y cuando
la ranura .';9_ de la leve i se presenta bajo el contac—
to inversor _8_ .

El funcionemiento se estable como sigue: cuando
el comnutador ] estd en posicién 1g el motor de pequefia
velocidad 3 y el 2 de mando del inversor, son directamen—
te aliment_ados; el tambor gira pues alternativemente en
un sentido, luego en el otro, con posicién intermedis
de parada, lo que corresponde & la posicidén de lavado o
de enjuagedo. ..

ej'm‘ndo s después de heber vaciado el agus de lg cuba
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se pasa el commutador 1 a la posicidén 1g; mientras que
la leva ] mentiene cerrado alc contacto 8g el motor de
pequefia velocided 3 y el motor 2 de mando del inversor
continuan siermdo elimentados hasta el momento preciso
de la presentacién de la refure 7a bajo la lemina de
contacto 8, En este monento, este contacto pasa bruscae=
mente de la posicién 8g ala 8b, El motor de gran velo-
cidad 4 se encuentra entonces puesto en marcha, mien-
tras que el motor de pequefia velocidad 3 y el motor 2,
de mande. del inversor son puestos fuera de circuito,

As{ la miquina quedaré & gran velocidad hasts
que se vuelva s pasar el conmutador 1 de la posicién
1 & la 18.

Evidentemente, se puede considerar un montaje si-
milaer en el caso de una méguina gque lleva un motor de
dos velocidades.
| kn el caso de una méquina equipads con un motor
unico de una velocidad, pero con caja mecénica, le le—
va.i_puede accionar esta caja de velocidad bien por me-

dio mecanico directo, bien por intermedio de un elec-

$roimén o por cuelquier otro medio susceptible de hacer

pasar instantanemente de pequefis velocidad a gran velo-
cieddd, en el momento en que el tambor gire en el mief
mo. sentido que el gque tendrd el escurrido y en el mo-
mento, igualmenté en que lg ropa acebe de desenroscarse
y entes de que tengsa tiempo de enrrollarse en el otro
asentidos.

Finalmente, de forme general y como se desprende
de 1o que precede, el invento no se limita de ninguna

maners al unico modo de ejecucidén arriba indicados
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por el coatrario, comprende todas las variantes de rea-
ligacidn,.

N O T A

, Los puntos de invencién propia, no nueva, pero
no estabiecida, practicads ni divulgeds en Egpafia, que
se preasentan pars que sean objete de la presente soli-
c¢itud de Patente de Introduccidén, por DIEZ afios son
los siguientes: ' N _

12,.- Perfeccionamientos introducidos en las mé-
quings bara.lavar la rope con tambor rotetivo animado,
para el lavado, de un movimiento de rotacién s pequefia
velocided cuyo sentido se alterna. periodicamente y pa~
rae el escurrido, de un movimiento de rotecidn a gran
velocidad y de sentido dnico, caracterizado porque, pe-
re asegurar el. equilibradoen ?osicidn del escurrido,
el arranque en gran velobidad es provocado sutomética-
mente cuando el tambor gira a peguefia velocidad, en el
mismo sentido que aquel que le seré dedo para la gran
velocidad,‘y siempre en les mismas cendiciones, en un
momento dado correspondiente, de manera muy precisa,
al nomento en que la ropa scaba de desenrollasrse, an-

tes de que se enrolle en sentido: inverso.

5. 2 48682
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2¢ .- Perfeccionamiento segin el punto 1 caracte-
rigado ﬁorque el control automético del arranque en
gran velocidad se obtiene mediante una leva complemen=-
taria que gire en sincronismo riguroso & con un desple~
zemiento angular determihaao con relacidén a la leva que
nande le inversién del sentido de rotacidn en pequefia
velocided,

32,.~ Perfeccionamientos introducidos en las mé-
quinas éara lgver la Yops.

Tel .y como se he descrito en lg Memoria que ante-
cede, representado en el dibujo que se acompatfia y para
los fines que se han especificeado.

La presente Memorise consta de. ocho ojas escri-

tas a méquina por una sola de sus caras,

Medrid, 17 JUpJ96¢
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