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Correspondiente a la solicitud de registro de una Patente de
Invencién que, por veinte aﬁbs, ge reivindica para Espafia, a !
favor de TALLERES ENRIQUE TEJERO, S.L., de nacionalidad espa-
fiola, domiciliados en Zaragoza, Camino de la Almozara, s/n2.

P or
"BRAZO REVERSIBLE PARA SUJECION RUTOMATICA DE PIEZAS A CURVAR£'
--=.====..=.==...==.=.=a..===..=.====...=..=====.===-==.3=..-T
Segin el enunciado, el objeto de la invencién se refiere;
a un brazo de tipo reversible destinado a realizar la suje-
0ibén automdtica de las piezas o perfiles en proceso de curve-
do, cuys novedad en Bspafia le hacen merecedor del privilegio
de explotacibn exclusiva que reconoce el vigente Estatuto-Ley
sobre Fropiedad Industrial,
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La finalidad general del objetc de la presente Patente
de Invencién es transformar un movimiento circular en dos
movimientos sucesivos: el primero rectilineo (sujecién) y |

el segundo circular (curvado), siendo la finalided perticular)

de diocho objeto la dé ofrecer la posibilidad de regular, &
voluntad, la fuerza de sujecién de la pieza y asimismo, la |
posibilidad de realizar el movimiento cireular (curvade) e
derechas e izquierdas (mistems reversible).

En la hoja de planos que se acompaﬁa; se representa un
posible caso de realizacién en la prictica, el cual se cita
a titulo de ejemplo ilustrativo &e la redaccidén de la presen-

!
;

te memoria descriptiva y por consiguiente, sin carbcter li-

mitativo alguno.

Haciendo referencies & la numeracién convencional dada

en la hoja de plenos & les diversas partes y piezas compo-

nentes del objeto, a continuacidn se detalla su construccibn ﬂ

y caracteristicas.
El sistema se compone esencialmente de un brazo (1),

excéntrice (5).
El brazo (1) consiste en una pieza ranurada & lo largo,

con el fin de gque por su interior pueda deslizar el soporte
de ls mordaga. Dichas pieza es simétrica respecto al plano
medio, por lo cual puede ser utilizada por una u otra care,

segin que el movimiento circuler sea & derechas o izquierdas,

i
1
!
Le cabeza consiste en une oreja desplazada a un costa- f

do, donde lleva un agujerc para encajar en un eje de giro, |
|

La mordaze (2) est4 constituida por wn prisma de seccidn!

rectangular en una de cuyas caras se le ha hecho el hueco ¢o-

rrespondiente a la pleza o perfil a sujetar y, en sentido 4

transversal a esta cara, lleva uno o varios agujeros pasan-

e a
N

e

mordaza (2), soporte deslizante de la mordaza (3), diela (4),!
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la fuerza de sujecién; més hacia adelante, para sumentar el én-
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tes, en los cuales se introducen los tornillos gue sujetan la
nmordaze al soporte deslizante.

El soporte deslizante (3) es un prisma de seccidén prefsren-
temente rectanguler. En cade 6ostado presents una ranura pare
encejar con el btrazo. El la parte superior y longitudinalmente,
lleva una ranurs en forma de "T" gue sirve de alojamiento pare
las tuerces de sujecién de lae mordagas.

La biela (4) estd formada por una barra acodada, de seccién
preferénxementé rectangular, En csda extremo existe un agujero
dondo se alojan los ejes que la unén a la excéntrioca j al sopor-
te deslizante (3) de la mordaza (2).

La excéntrica (5) consiste en un disco en el que queda pre=-
visto un agujero cehtfal, brochado, gue sirve para encajar en
un eje de arrastre,

En un costado lleva otro orificio para la sujecidén del eje
de unifn de la biels, '

El principio bdeico de la invencidn, consiste en la utili-
zgeibn partioular de un sistema de biela-mani;ela.

La componente de sujecidén es indirectamente proporcional
el coseno del 4ngulo biela-manivela. Segin la posicién de la ca-
beza de la biela, la fuerza eg diferente; por lo tanto se regu-
lard la posicién de le mordaza sobre su soporte desligzante: nés
hacia atrés, pars disminuir el éng&lo biela-manivela y aumentar

gulo biele~mnaivela y disminuir la fuerza de sujecidn.

Bl funcionamiento combinado del sistema considerado en su
conjunto es ol siguiente: Al girar la excéntrica (5) por medio
de la biela (4), se produce un movimiento rectilineo en el porta~
mordazes deslizente (3) desplazéndose &ste hscia adelente sobre
el brazo (1) hasta que la mordaze (2) sujeta la pieza. Si entone
ces 1a excéntrica continda girando'tfansmitiré g2l conjunto un
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movimiento circular gque origina la operacién de curvado,

Para invertir el sentido del movimiento circuler, se in-
vierte el sentido de giro de la excéntrica y se d4 la wuelta
al brazo, quedando la cara que antes estaba debajo, en la parte
superior.

Descrito y representado el objeto de esta memoris, se de=~
¢lera ébmo de propia invencidn y como no practicado en Espsafia,
Se hace la salvedad de que los detalles sccidentales de forma,
tamafio y materiales utilizados en su construccién podrén ser ob-
jeto de alteracidn, sin que tal modificacién desvirtde la esen-
cialidad que caracteriga a dicho objeto.

N O T A

EN RESUMEN: La presente Patente de Invencién que, por vein-
te afios se solicite para Espafia, ha de recaer sobre las siguien-|
tes reivindicacioness
18 .~ "BRAZO REVERSIBLE PARA SUJECION AUTOMATICA DE FIEZAS A CUR=
VAR",’caracterizado ésencialmente por comprender: un brazo, ra-
nurado longitudinalmente y simétrico respecto a su plano medio,
que presenta una oreja desplazada & un costedo en la cual queda
previsto un agujero para encajar en un eje de giro; una mordaza
sujoeta con torﬁillos a un soporte deslizente dentro de la ven-
tana rasgada longitudinal practicada en el citad¢ brazo, pre-
sentando dicho soporte en ambos costados ranuras de encaje con
el brazo y en su parte superior, otra ranura en "I donde se
alojan las tuercas de sujecién de la mordaza; coﬁ@fondiondo
ademfés una biela y una excénirica, mediante las cuales se origi-
na el movimiento rectilineo del soporte e 1o largoe del brazo
hazta que la mordaza sujeta la pieza.

2% .~ "BRAZO REVERSIBIE PQRA SUJECION AUTOMATICA DE PIEZAS A CUR-

VAR“.‘segﬁn la reivindicacién anterior, ceracterizado porque

!
!
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la citeda biela estd constituida por una barre scodadas én cu-
Yos extremos correspondientes asgujeros estén disefiados pars
recibir los ejes que la unen con la excéntrica y con el sopor-
te deslizente-porte-mordazas; consistiendo dicha excefitrics
en un disco proviste de un agujero central brochedo en el que
encaja el eje da arrasire, mientras que en un costado presents
otro orificio para sujecién del eje de unidn de la biela.

38.- "BRAZO REVERSIBLE PARA SUJECION AUTOMATICA DE PIEZAS A
CURVARY, segfn las reivindiceciones enteriores, caracterizado
porque.al girar la excénirica por efecto de la biela y del des-
rlazamiento del soporte porta-mordazes & lo lergo de la ranurs
del bregzo, se produce el apriete de la mordaza y si continda
girando la excéntrice se transmite al conjunto un movimiento
circular que arbitre la operacién de curvado.

48,- "BRAZ0 REVERSIBLE PARA SUJECION AUTOMATICA DE PIEZAS A
CURVAR", segén las reivindicaciones snteriores, caracterizado
porgue para invertir el sentido del movimiento circular citado
en la reivindicacién tercera, se invierte el sentido de giro
de la excéntrice, para lo cual se da la vuelta al brazo quedan-
do la cara que antes estgbe debajo, en la parte supefior, en
virtud de la simetria dada &l brazo respecto a su plano medio,
pudiendo ser utilizado por ambas caras segin séa el movimiento
circular a derechas o izguierdas.

58 .« Por 4ltimo se reivindica la proteccidén jurfdica que, por
veinte gfios se solicitg para Espafig « = = = = = = = = =« « -

P 0T

“ERAZO REVERSIBLE PARA SUJECION AUTOMATICA DE PIEZAS A CURVAR"
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Todo conforme queda expresgsdo en la presente memoria descrip-
tive que consta de seis folios escritos a méguina por una sole

cara y une hoja de planos que se acompafia.
Medrid, 31 MAR 1964
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Eocola vorfoble
\ﬁbh\b 3 1 MAR 1964
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