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1 El p resen te  prim er C ertificado  de Adición se
re f ie r e  a mecanismos con m u ltip licac ió n  variable;, e sp ec ia l -  
mente para e l  uso como mecanismos de transm isión  de co rree  -  
cion p a ra  tomar en consideración magnitudes de in f lu e n c ia  va-
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r ia b le s  de un procedimiento de medición o maniobra o semejan­
t e ,  según l a  p a te n te  No. 295.321 en que como p a rte s  impulso -  
ra s  e impulsadas s irv e n  dos palancas d ispuestas con d is ta n  -  
c ia  f i j a  de e je s  de g iro , de l a s  que l a  im pulsora posee una 
long itud  a c tiv a  v a ria b le  regulada por un dador en dependen -  
c ia  de una magnitud de in f lu e n c ia  v a riab le , y se pone en ro -  
tac ió n  por l a  magnitud a  c o rre g ir , en lo  que l a  impulsada, 
que posee una long itud  a c tiv a  f i j a ,  en  cada caso desde una 
posición  in i c i a l  es a r ra s tra d a  por un importe angular (que 
rep resen ta  l a  re la c ió n  de m u ltip licac ió n  a c o rre g ir)  y des -  
pues de e llo  se recupera a l a r  posición  de p a r t id a .

El ob jeto  d e l primer C ertificad o  de Adición es. 
e l  u l t e r io r  d e sa rro llo  de l invento o r ig in a l ,  especialmente: 
en consideración a l a  regu lación  continua autom ática de l a  
long itud  a o tiv a  de l a  palanca im pulsora por é l  dador de va -  
lo r  de corrección.

Ha ejecución de e s ta  regu lación , de l a  que se 
-exige máxima p rec is ió n  e incondicional p o s ib ilid a d  de repro­

ducción, en muchos casos, por ejemplo, cuando se t r a t a  de . 
in c lu ir  un mecanismo de transm isión de co rrección  según l a  
p a te n te  p r in c ip a l con sus accesorios como valorador de volu -25



l  men en e l  espacio ex is ten te  de un contador de gas or d in a -iío  
de hogar, se d i f ic u l ta  por condiciones de espacio extremada­
mente lim itad as , y e s tá  claro  que la s  ejecuciones con a ju s te  
continuo de l a  long itud  a c tiv a  de l a  palanca im pulsora, en 
la s  que, po r lo  ta n to , e l  dador de va lo r de corrección foima, 

 ̂ jun to  con e l  b a s tid o r de apoyo o semejante de l a  pa lanca  im -  
pu lso ra , una p a rte  co n s tru c tiv a  g i r a to r ia  alrededor d e l e je  
de l árbol del mecanismo medidor, se r ia n  poco ú t i le s  para t a  -  
l e s  casos.
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E stas d if ic u lta d e s  se vencen por e l  p resen te  
prim er C ertificado  de Adición, Su ob jeto  consiste  e sen c ia l -  
mente en que como medios para l a  regu lación  de l a  lon g itu d  
a c tiv a  de l a  palanoa im pulsora s irv e  una su p e rf ic ie  de re  -  
gu lación a ju s tad a  por e l  dador de v a lo r de corrección, so -  
bre l a  que sube l a  palanca una vez po r cada revolución de su 
elemento soportador ro ta tiv o  con e l  mecanismo medidor, s i  -  
guiendo l a  fu erza  de l a  gravedad, y porque e s ta  parte  cons -  
t ru c t iv a  e s tá  p ro v is ta  de un freno autom ático, por e l  que l a  
palanca, cada vez a l  alcanzar su posición  v e r t ic a l  respecto  
a l a  su p e rf ic ie  de maniobra y por l a  duración de una so la  
cooperación con l a  palanca impulsada se su je ta  en  l a  lon g itu d  

-e fica z  a ju stad a .
Por e s ta  ejecución se hace posib le a lo ja r  l a s  

p a rte s  p r in c ip a le s  cooperantes, del mecanismo de corección en 
lugares muy alejados en tre  s í  del aparato , donde todav ía  e -
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x is te  s i t i o , montando e l  par de palancas de m u ltip l ioación, 
por ejemplo, en  e l  espacio d e l mecanismo contador, y por é l 
co n tra rio  e l  dador de l v a lo r  de co rrección , a s í como lo s  me­
dios de l a  transm isión de su  movimiento de maniobra para e l  
a ju s te  de long itud  de l a  palanca im pulsora, en ángulos de 
l a  ca ja  no re llen ad os por e l  mecanismo medidor.

R esultan condiciones: especialm ente ven tajosas 
para l a  re a liz ac ió n  del objeto del prim er C ertificad o  de A- 
d ic ió n , por ejemplo, cuando en e l  aparato medidor en caes -  
tió n  se t r a t a  de un contador de gas de fu e lle  con caj a d iv i­
dida v ertica lm en te , ai que l a  tapa forma l a  pared f ro n ta l  
de l a  ca ja  y a l  miaño tiempo l a  base p a ra  e l  montaje d e l me- 
caniano contador. En esto s contadores l a  pared f ro n ta l  de l a  
caj a como p laca  de montaje puede s e rv ir  a l  mismo tiempo tam -  
cien para l a  to ta lid a d  del mecanismo de corrección in c lu siv e  
su  dador de v a lo r de corrección .

EL ob je to  d e l prim er C ertificad o  de Adición se 
ex p licará  más detalladam ente en  lo  que sigue en base del e -  
jemplo de ejecución representado en e l d ibujo, y en su a p li -  
cación en combinación con un contador de gas de f u e l le  del 
tip o  de construcción an tes mencionado. En tan to  la s  d is t in  -  

" ta s  p a rte s  son ig u a les  o corresponden a la s  de l a  p a ten te  
p r in c ip a l,  e s tán  prov istas: con lo s  mismos signos de re fe re n  -  
d a  que a l l f .  P ara  l a  exp licac ión  de lo  fundamental se consi­
derará  primeramente l a  f ig u ra  1 y sus fig u ra s  secundarias.25
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nanismo y con o se seña la  l a  d is ta n c ia  f i j a  de sus dos e je s  
de g iro . La palanca a es l a  im pnlsora con l a  longitud  a c t i  -  
va v a riab le  regu lab le  por un dador de v a lo r de corrección.
La misma es g irad a  por e l  árbol 1 por e l  mecanismo medidor 
continuamente alrededor del e je  de e s te  á rb o l. La palanca 
Ib es l a  impulsada. Es de lon g itu d  a c tiv a  constante y es g i  -  
r a to r i a  alrededor del e je  d e l árbol 2 .

Los tramos de mecanismo de transm isión conecta -  
dos a l o s  árboles 1 y 2 p e rten ec ien tes  a lo s  mecanismos con -  
tadores para lo s  valores de medición no corregidos y p a ra  
lo s  corregidos pueden se r lo s  mismos que en l a  pa ten te  p rin ­
c ip a l (véase a l l í  la s  c i f r a s  de re fe re n c ia  4, 5, & y 11 a 
19) y aquí no requ ieren  ninguna nueva descripc ión  y ex p li­
cación d e ta lla d a s . La palanca t) e s tá  s itu a d a , por lo  ta n to , 
sobre e l  disco 11, que forma uno de lo s  lados de un acopla­
miento de transm isión 11, 12. Tampoco lo s  medios del accio -  
namiento de es te  acoplamiento son aquí o b je to  del prim er 
C ertificad o  de Adición. Por ejemplo, también (y como se ha 
mostrado aquí en. l a  f ig u ra  secundaria 1 c) pueden componerse 
de un miembro regu lador 9, s ituado  en  e l  elemento de apoyo 

_7 de la r  palanca a , de una palanca de m a: n i obra 10 y un mué -  
l i e  13 , como en l a  p a te n te  p r in c ip a l. También e l  tope 3 , que 
determina l a  posio ión de p a r t id a  de l a  palanca b- impulsada, 
puede e s ta r  co n stitu id o  de nuevo como imán que coopera con25
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El elemento de apoyo ? , en que l a  palanca impul­
so ra  â  se re g u la  por e l  dador de v a lo r de corrección tran s  -  
versalm ente a l  árbol 1, forma aquí un cuerpo redondo diame -  
tra lm ente perforado, en cuya perfo rac ión  l a  palanoa a s i  -  
guiando l a  fuerza  de l a  gravedad, puede re sb a la r  pasando 
h a s ta  un tope 21. Oh mianbro de subida 8 curvado a  modo de 
e s t r ib o , situado en l a  palanca a , que igualmente e s tá  apo -  
yado en e l  cuerpo 7 y es corred izo  junto con l a  palanca a , 
corresponde a l  miembro de curva 8 , d e sc rito  en  l a  patente 
p r in c ip a l y s irv e  para g a ra n tiz a r  una puesta en marcha s in  
golpes: y una elevación p a u la tin a  de la. palanca b̂  impulsada 
en su  a r ra s t re  por l a  palanoa a.

En e l  cuerpo soportador 7, transversalm ente a l  
e je  de l a  palanca a impulsada por e l  mecanismo medidor, es -  
t á  montado un d isp o sitiv o  de freno , por e l  q ue e s ta  palan  -  
ca se re tie n e  cada vez después de l a  oorrección de su lo n g i­
tud a c tiv a  y para una cooperación subsigu ien te  con l a  palan­
ca j). E ste  d isp o sitiv o  de freno se encuentra en un ta lad ro  
28 y se compone aquí de un miembro de freno  84 (perno o seme- 

- ja n te )  colocado bajo l a  acción de un muelle 23, con un t a la ­
dro tran sv e rsa l 25, a trav és del cual e s tá  pasada l a  palanca 
a con ho lgura . Por l a  p resión  del muelle 23 se empuja e l  miem­
bro de fren o  24 contra l a  palanoa a y é s ta  con tra  l a  pared de
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su ta lad ro  de apoyo en e l  cuerpo ? , de modo que l a  palanca 
a no puede e je c u ta r  movimientos lo n g itu d in a le s  en su a lo ja ­
m iento. (f ig u ra  I b ) .

Como medio para l a  conexión y desconexión de 
e s te  d isp o sitiv o  de freno  s irv e  una palanca (26) igualmente 
cooperante con e l muelle 25 y e l  miembro de freno 23, l a  
que en mna cavidad 27 paralelam ent e a l a  pa lanca  a cruza e l  
e je  de l cuerpo soportador (?) y en su extremo l ib re  l le v a  un 
ro d il lo  28. Este ro d i l lo  ac tú a  con una rampa de mando o sé -  
m ejante 29, s itu ad a  en su tra y e c to r ia  de movimiento, coope -  
rando de t a l  modo que en  cada caso en su subida sobre l a  
rampa- 29, l a  palanca 26 y con e l l a  e l miembro de freno 24 
se comprime h a c ia  a trá s  contra  l a  acción del muelle 23 y por 
e l lo  l a  palanca a se deja l ib r e  para l a  nueva regu lación  de 
su  long itud  e f ic a z , m ientras que a l  ba ja r de nuevo e l  rod'i -  
l io  desde l a  rampa 89, l a  palanca a se re tie n e  de nuevo por 
e l miembro de freno 24. La d isposic ión  de l a  rampa de manió -  
b ra  29 e s tá  e s tab lec id a  de t a l  modo* que l a  lib e ra c ió n  de la  
palanca a en cada oaso a l term inar l a  cooperación de ambas 
palancas, por ejemplo, en  una posición de l a  palanca a  d i r i  -  
g id a  en un ángulo de 45^ h ac ia  l a  derecha abajo, y en su re ­
dención  de nuevo por e l miembro de freno  24, se e fec tú a  a l 
alcanzar l a  posición d ir ig id a  vertica lm en te  h ac ia  abajo.

Como medio p a ra  e l  a ju s te  o re c t if ic a c ió n  de la. 
long itud  a c tiv a  de l a  palanca por e l  dador de l va lo r de
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corrección  s irv e  una tra y e c to r ia  de a ju s te  30 maniobrada 
.por 'e s t e ,  sobre l a  que l a  palanca a , cuando en su l ib e r a ­
ción re sb a la  pasando h a c ia  abajo , sube sobre e l  miembro gu ia­
dor 8 . En e l lo  l a  misma a lcanza primeramente nna lo n g itu d , 
que sobrepasa l a  medida máxima de reg u lac ió n , p a ra  que en 
su u l t e r io r  ro ta c ió n  se comprima de nuevohacia a t r á s ,  has -  
t a  que finalm ente con l a  po sic ió n  v e r t i c a l  resp ec to  a  l a  
t ra y e c to r ia  de a ju s te  30 ( f ig u ra  1) a lcanza l a  re sp e c tiv a  
medida debida de su lo n g itu d  a c tiv a .

La t r a y e c to r ia  de a ju s te  30, a jú s ta b le  por un to r ­
n i l lo  31) e s tá  apoyada sobre l a  esp iga  de g iro  32 de una pa­
lan ca  33, junto con l a  cu a l, por lo  ta n to ,  forma una palan­
ca angu lar 30, 32, 33 y que por su p a r te ,  por medio de una 
b a rra  curvada h a c ia  a r r ib a  34, 35, se maniobra por e l  dador 
de l v a lo r  de co rrecc ió n . Este dador, que aqu í es un cuerpo 
36 de tubo ondulado l le n o  con un gas de comparación y s irv e  
de manera usual p a ra  su m in is tra r  con su lo n g itu d  v a ria b le  una 
mádida para  e l  re sp ec tiv o  f a c to r  (c a lo r  Z) de v a lo ra c i 'o n  de 
volumen, en uno de sus lad o s , en 37 e s tá  a lo jad o  fijam en te .
Su extremo lib rem ente móvil e s t 'a  conectado en 38 de modo 
regu lab le  a l a  b a rra  34, 35 aqu í suspendida preferentem ente 
de dos b a l le s ta s  39, cuyo movimiento se tran sm ite  por medio 
de un d isp o s itiv o  de a r tic u la c ió n  a  l a  rama 33 de pa lanca .

A causa de l a  p re c is ió n  de a l to  grado req u erid a  
sn l a  m edición, e s ta  tran sm isión  a r tic u la d a  no debe te n e r  
i i  ho lgura n i  o fre c e r r e s i s te n c ia .  P ara  cum plir e s ta s  ex i -



1 gencias se emplea como d isp o s it iv o  de a r tic u la c ió n  un imán, 
redondo 41 d ispu esto  transversa lm ente  a  l a  rama 33 de pa­
lan c a , f i j a d a  en 40 de modo a ju s ta b le  en su a l tu r a  en e l  
brazo 35, de hodo que e l  qugar de contacto  e n tre  l a  rama 
33 de palanca y e l  brazo 35 siempre es en forma de punto, 
y e s te  imán e s tá  s ituado  sobre aquel lado d e l brazo 35, 
a l  que l a  pa lanca acodada 30, 32, 33, siguiendo l a  fu e rza  
de l a  gravedad, t r a t a  de a p lic a rs e  con l a  rama 33. E s ta  es  
l a  misma d ire c c ió n , en l a  que a l  a ju s ta r  autom áticam ente, 
l a  lo n g itu d  a c tiv a  de l a  palanca a  en l a  t r a y e c to r ia  de 
a ju s te  30, se e fe c tá a  l a  s o l ic i ta c ió n .  Por e l lo  tam bi'en  
se elim ina tod a  ho lgura en l a  a r t ic u la c ió n  e n tre  lo s  b ra ­
zos 33 y 35.

Como medida de seguridad ad ic io n a l puede s e rv i r  
un tope 42, p re v is to  en e l  d isp o s it iv o  de a r t ic u la c ió n , a  
consecuencia de l cual l a  rama de palanca 33 nr, puede a le ja r -  
se más d e l imán 41 de lo  que es su f ic ie n te  por su fu erza  
para  a t r a e r la  de nuevo. La p o s ib ilid a d  de re g u la c i 'o n  l o n ­
g itu d in a l de l d isp o s itiv o  de a r tic u la c ió n  en e l  brazo 35 
perm ite te n e r  en cuentp l a  d ife re n c ia  de l a s  co nstan tes de 
muelle de lo s  cuerpos ondulados, que s irv en  de dadores de 
v a lo r  de co rrecc ió n .

En e l  a r r a s t r e  de l a  palanca b sube l a  palanca a! 
con su curva gu iadora (e s t r ib o  8) sobre l a  palanca b ( f i ^  
gura 1 a) levantándose e s ta  d e l tope (imán 3) y  g irándose 
avanzando correspondientem ente e l  mecanismo contador coor-
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dinado. En e l  ejemplo de e jecución  d e sc r ito  y representado 
en l a  pa ten te  p r in c ip a l se e fec tú a  l a  recuperación  subsi -  
gu íen te  de l a  palanca impulsada b  a su po sic ió n  de p a r t id a  
bajo l a  acción de un muelle o de su peso p ro p io . E sta  o la  -  
se de recuperación , s in  embaído, no posee ninguna o b lig a to ­
riedad  y s i  l a  palanca b  po r cu a lq u ie r razón se re tu v ie se  
en su po sic ió n  te rm in a l, entonces p a sa r ía  lib rem ente l a  pa­
lan ca  á y e s ta r ía 'in te r ru m p id a  l a  im pu lsi'on  de l mecan ismo 
contador. P ara e l  u l t e r io r  d e sa rro llo  d e l invento pertene -  
cen, por lo  ta n to ,  también medios, por lo s  que se hace fo r ­
zosa l a  conducción de recuperación de l a  palanca b .

Estos medios se componen de un p a r  de coronas 
dentadas 43, 44 engranadas e n tre  s í ,  de l a s  que una e s tá  
s itu a d a  en l a  palanca b  y l a  o tra  en un taco  de co rred era
46 apoyada en 45 oscilab lem ente , a s í  como en una m anivela
47 unida ríg idam ente con e s te  taco  de co rred era , cuyo ex -  
tremo l ib r e  e s té  s ituado  en l a  t r a y e c to r ia  de movimiento de 
un a r ra s tra d o r  48 p re v is to  en e l  cuerpo soportador 7 . Por 
medio de e s ta  m anivela, que en l a  f ig u ra  1 e s tá  m ostrada
en su po sic ió n  de p a r t id a , se hacen o s c i la r  l a s  dos coronas 
de d ie n te s  43 y 44 ta n to  a lred ed o r de sus puntos de apoyo, 
h a s ta  que l a  palanca b  con su extremo l ib r e  ( t o m i l l o  de 
a ju s te ]2 0 ) se encuentre poco a n te s , e s  d e c ir  aproximadamen­
te  medio m ilím etro , an tes  del encuentro con e l  imún 3 , por 
e l  que después es  a tra íd o  a  su po sic ió n  de p a r t id a .  En e l  
nuevo a r r a s t r e  de l a  pa lanca b  po r e l  e s tr ib o  8 y l a  palanca25



l a  m anivela 47* por medio de l a s  coronas dentadas 43, 44 
se vuelve a  conducir a l a  po sic ió n  m ostrada en l a  f ig u ra  
1 , pa ra  cooperar de nuevo con e l  a r ra s tra d o r  48.

En la s  f ig u ra s  2 y 3 e s tá  mostrado e l  alojam ien -  
to  d e l mecanismo c o rre c to r y de mando en un contador de gas 
de fu e l le  con c a ja  d iv id id a  v e rtic a lm en te . La pared fron  -  
t a l  d e la n te ra  de l a  c a ja , que a l  mismo tiempo s irv e  de t a ­
pa, e s tá  designada con 49, 50. Su p a rte  su p e rio r 50 forma, 
como es usual en e s to s  contadores, una cavidad profunda, 
que s irv e  para  e l  a lo jam iento  d e l mecanismo del sistem a con­
ta d o r , l a  que e s tá  c u b ie r ta  h a c ia  e l  e íx terio r po r un capu -  
chón 51, p ro v is to  de una venEañilla de le c tu r a .

En e l  ángulo de fondo dejado l ib r e  por l á  cámara 
medidora 52 de l a  pared f ro n ta l  49 e s tá  a lo jado  e l  dador 36 
de v a lo r  de co rrección  y 37 e s tá  apoyado fijam ente con uno 
de sus extrem os. En e s te  mismo ángulo del fondo también e s tá  
apoyada l a  b a rra  de maniobra 34, 35 de modo corred izo  lo n g i­
tud inalm ente, respectivam ente, como e s tá  rep resen tad o , e s tá  
suspendida en 39, m ien tras que su brazo 35 e re c to , a s i  como 
l a  rama de palanca 33, que coopera con e l  mismo por l a  a r t ic u ­
la c ió n  40, 41 e s tán  a lo jados en e l  ángulR* l a t e r a l  dejado l i ­
bre por l a  cámara medidora 52. E stas  p a r te s  no req u ie ren , 
por lo  ta n to ,  o tro  s i t i o  que aquel que h a s ta  ahora en lo s  
contadores de gas de fu e l le  formaba l a  p a r te ,  que quedaba 
s in  aprovechar d e l espacio  re c o rr id o  por e l  medio de medí -
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En 53 e s tá  pasada l a  esp ig a  de g iro  32 de l a  pa­
lan ca  33 de modo herm ético re sp ec to  a  l a  cara  e x te r io r  de 
l a  pared 49, donde sopo rta  e l  brazo 30, ya d e s c r i to ,  que si^ve 
de t r a y e c to r ia  de a ju s te  para  l a  palanca a  y  su e s tr ib o  8 
( f ig u ra  1 ) .  Este brazo , a s i  como e l  mecanismo de palanca 
á , b con lo s  acceso rio s  d e s c r i to s ,  junto con e l  mecanismo 
contador d e sc r ito  19 e s tán  a lo jad o s en l a  p a rte  su p e rio r 
50 deprim ida en forma de h o r te ra  de l a  pared y e s t 'a n  pro -  
teg id o s  por e l  capuchón de observación 51.

Un mecanismo contador e sp e c ia l pa ra  e l  r e g is tro  
de lo s  v a lo re s  de medición no co rreg idos (compárese e l  nu­
mero de re fe re n c ia  6 en l a  f ig u ra  2 de l a  .so lic itu d  de pa­
te n te  p r in c ip a l)  es aquí p re sc in d ib le . Solamente e n tra  en 
consideración p a ra  e jecu c io n es , en l a s  que a l  lado de l a  
operación de con tar lo s  v a lo re s  de medición co rreg id os, 
tambián deberá s e r  ap rec iab le  l a  cuenta de lo s  v a lo re s  no 
co rreg id os.

El mecanismo contador, por e l  que se re g is tra n  los 
v a lo re s  de medición co rreg id o s, e s tá  situado  sobre l a  p la ­
t in a  54. P ara e l  apoyo de l a  tran sm isión  de palanca a , b 
y de sus acceso rio s  e s tá  p re v is ta  una p la t in a  in term edia 
55. La im pulsión d e l p a r 16, 17 de ruedas d e l mecanismo con­
tad o r por l a  p a rte  de acoplamiento 12 con manguito de apoyo 
45 se in d ic a  aquí por u n a l l í in e a  rayada y corresponde a  l a  
de l a  f ig u ra  2 de l a  p a ten te  p r in c ip a l .  La le c tu r a  se e fec­
tú a  a  tra v é s  de l a  v e n ta n i l la  56.25
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P ara  contadores de gas con c a ja  d iv id id a  v e r t i ­
calm ente, e l  mecanismo de tran sm isión  c o rre c to r  mejorado 
y completado según e l  prim er c e r t if ic a d o  dé Adición o frece , 
además de l a s  fav o rab les  p o s ib ilid a d e s  de alo jam iento  des­
c r i t a s ,  tam b i'en  l a  p o s ib ilid a d  v en ta jo sa  de poder f a b r i ­
ca r l a  d isp o sic ió n  t o t a l ,  e s  d e c ir  junto con l a  pared de 
l a  ca ja  que foima l a  p laca  de m ontaje, como unidad construc­
t iv a  separada. Por lo  ta n to ,  por ejem plo, puede transfo rm ar­
se un contador de gas usual d e l t ip o  mencionado, simplemen­
te  cambiando su pared d e la n te ra  su s titu y én d o la  por una pa -  
red con mecanismo de tran sm isión  c o rre c to r  montado encima, 
en un contador con v a lo rac ió n  de transform ación de volumen, 
y en todos e s to s  contadores to d av ía  inmediatamente an tes  
de l c ie r re  de l a  c a ja , de acuerdo con l a s  re sp e c tiv a s  nece­
s id ad es, puede d e c id irse  s i  e l  ap a ra to , después de su te rm i­
nación , debe s e r  un contador con o s in  v a lo ra c i 'o n  de t r a n s ­
formación de volumen.

También es  muy v en ta jo sa  l a  p o s ib ilid a d  de dar a 
l a  palanca 33 una lo n g itu d  extremadamente grande. A conse­
cuencia de e l l a ,  e l  consumo de fu e rza  para  l a  maniobra de 
l a  t r a y e c to r ia  de a ju s te  30 y tam b i'en  e l  desgaste  de l a  
ju n ta  53 pueden m antenerse despreciablem ente pequeños.

N O T A

E ste r e g is tro  consta de l a s  s ig u ie n te s  re iv ind ica-

25
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1 . -  Mejoras in tro d u c id as  en e l  ob je to  de l a  pa­
te n te  p r in c ip a l minero 293.321, concedida po r: "Mejoras en 
l a  construcción de mecanismos de transm isión  con m u lt ip l i­
cación v a r ia b le " , especialm ente para  l a  u t i l iz a c ió n  como 
meca nismo de transm isión  de co rrección  para  tomar en consi­
deración v a lo re s  de in f lu e n c ia  v a r ia b le s  de un proceso de 
medición o de maniobra o sem ejante, en que como p a r te s  im -  
p u lso ras  e impulsadas s irven  dos palancas d isp u esta s  con 
d is ta n c ia  f i j a  de e je s  de g iro ,  de l a s  que l a  im pulsora po- 
sóe una lo n g itu d  a c tiv a  v a ria b le  regu lada por un dador en de­
pendencia de un v a lo r  de in f lu e n c ia  v a r ia b le , y se pone en 
ro tac ió n  p o r e l  v a lo r  a  c o rre g ir , a rra s trán d o se  l a  palanca 
im pulsada, qué posáe una lo n g itu d  a c tiv a  f i j a ,  en cada caso 
desde una posic ión  i n i c i a l  por un im porte angu lar (que re ­
p re sen ta  l a  re la c ió n  de m u ltip lic a c ip n  co rreg ida) y después 
se recupera en l a  po sic ió n  de p a r t id a ,  c a rac te riza d  ás' p o r! 
que como medios para  l a  regu lac ión  de l a  lo n g itu d  a c tiv a  de 
l a  palanca im pulsora s irv e  una t r a y e c to r ia  de maniobra regu­
la d a  por e l  dador d e l v a lo r  de co rrecc ió n , sobre l a  que l a  
palanca sube una vez por cada revo lución  de su cuerpo sopor­
ta d o r ro ta t iv o  con e l  mecanismo medidor, siguiendo l a  fu e r­
za de l a  gravedad y porque e s te  cuerpo soportador e s tá  pro  -  
v is to  de un freno  autom ático, por e l  que l a  pa lanca, cada 
vez a l  a lcan za r su po sic ió n  perp en d icu lar a l a  t r a y e c to r ia  
de maniobra y  p o r l a  d u ra c i 'o n  de una so la  cooperación con25
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La palanca impulsada se re tie n e  en l a  lo n g itu d  aq t iv a ia ju s  tajd;

2 .  -  Mejoras según l a  re iv in d ica c ió n  1 , ca rac te  -  
rizadas porque e l  d isp o s it iv o  de freno p a ra  l a  palanca im -  
culsora se compone de un perno o semejante s ituado  bajo  l a  
tcción de un m uelle , que e s tá  d isp u esto  de modo corred izo  
Longitudinalmente en un ta la d ro  conducido paralelam ente a  
ni e je  de g iro ,  que cruza e l  ta la d ro  de apoyo de l a  pa lan  -  
ca y , poáee un ta la d ro  t ra n s v e r s a l ,  en e l  que l e  a tra v ie sa  
a  pa lanca con ho lgu ra .

3 .  -  Mejoras según l a s  re iv in d ica c io n es  1 y 2, 
ca rac te rizad as  porque como medio de l accionamiento in te rm i-  
;ente de l d isp o s it iv o  de freno  s irv e  una palanca de manio- 
cra cooperante con e l  m uelle y e l  miembro de fren o , que en 
ma esco tadu ra  del cuerpo soportador conducida p a ra le la  a  
La palanca, cruza su e je  de g iro ,  y en su extremo l ib r e  l l e ­
ra un r o d i l lo ,  por e l  que, m ediante una rampa de subida o 
semejante, s itu a d a  en l a  t r a y e c to r ia  de movimiento de e s te  
ro d i l lo , se re g u la  en un sen tid o  que maniobra e l  miembro 
de fre n o .

4 . -  Mejoras; según l a s  re iv in d ica c io n es  1 a  3, 
ca rac te rizadas porque como t ra y e c to r ia  de maniobra p a ra  l a  
corrección continua de lo n g itu d  de l a  palanca im pulsora s i r -  
re una de l a s  ramas de una pa lanca acodada o sc ila b le  a lre d e ­
dor de su v é r t ic e  como punto de g iro ,  en cuya o tr a  rama a ta ­
ca e l  dador de v a lo r  de co rrección  por medio de una b a rra  
desplazada por e l  mismo y un d isp o s it iv o  de a r tic u la c ió n
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p re v is to  en e s ta  b a rra .
5 . -  Mejoras según l a s  re iv in d ica c io n es  1 a 4 , 

c a ra c te riz a d a s  porque e l  d isp o s it iv o  de a r tic u la c ió n  es  
desp lazab le  a  lo  la rg o  de l a  rama de l a  pa lanca y  e s tá  s i ­
tuado en un brazo desviado angularmente de l a  b a rra .

6 . -  Mejoras según l a s  re iv in d ica c io n es  1 a  5, 
c a ra c te riz a d a s  porque e l  d isp o s it iv o  de a r tic u la c ió n  e s tá  
d ispu esto  a  aquel lado  d e l b razo , a l  que t r a t a  de a p lic a r ­
se l a  pa lanca  acodada con su rama, siguiendo l a  fu erza  de 
l a  gravedad.

7 .  -  Mejoras según l a s  re iv in d ica c io n es  1 a  6, 
c a rac te riza d as  porque e l  d isp o s it iv o  de a r tic u la c ió n  en 
esen c ia  se compone de un imán redondo d isp u esto  tra n sv e r  -  
salmente a  l a  rama acodada en l a  b a rra  o en su brazo , que 
a l  mismo tiempo s irv e  como medio p a ra  asegurar l a  transm i­
sión s in  ho lgura e n tre  e l  dador de v a lo r de co rrección  y 
l a  palanca acodada.

8 . -  Mejoras según l a s  re iv in d ica c io n es  1 a  7, 
c a rac te riza d as  porque en l a  palanca acodada e s tá  p re v is to  
un d isp o s itiv o  para  e l  a ju s te  de su v a lo r  an g u la r.

9 . -  Mejoras según l a s  re iv in d ica c io n es  1 a 8, 
c a rac te riza d as  porque lo s  medios p a ra  l a  recuperación  de 
l a  pa lanca impulsada a  su po sic ió n  de p a r t id a  e s tán  c o n s ti­
tu id o s  como medios fo rzo so s .

1 0 . -  Mejoras según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 a  9, 
c a ra c te riz a d a s  porque como medios recuperadores s irv en  un25
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p a r de coronas dentadas, que engranan e n tre  s i ,  de l a s  que 
una e s tá  s itu a d a  en l a  pa lanca impulsada y l a  o t r a  en un 
taoo  de co rred era  apoyado oscilab lem en te , a s í  como una ma­
n iv e la  unida ríg idam ente con e s te  taco  de co rred era , cuyo 
extremo l i b r e ,  estando l a  palanca impulsada en l a  po sic ió n  
f in a l ,  e s tá  s ituado  en l a  t r a y e c to r ia  de movimiento de un 
miembro p re v is to  en e l  cuerpo soportador y que en su a r ra s ­
t r e  po r e s te  miembro recupera l a  palanca impulsada a  su po­
s ic ió n  de p a r t id a .

1 1 .-  Mejoras según l a s  re iv in d ica c io n es  1 a 10, 
en que e l  mecanismo de tran sm isión  de palancas s irv e  como 
convertido r de volumen p a ra  contadores de gas de f u e l le ,  
c a ra c te riz a d a s  porque e l  dador de v a lo r  de co rrección  con 
sus acceso rio s  e s tá  alo jado  en ángulos no ocupados por e l  
mecanismo medidor, en e l  fondo y en e l  lado  de l a  c a ja  d e l 
contador, y e l  p a r de palancas con sus acceso rio s , por e l  
c o n tra r io , e s tá  alojado en l a  cara  e x te r io r  de l a  ca ja  en 
e l  espacio  debajo de l capuchón d e l mecanismo contador, por­
que l a  palanca acodada con su e je  de o s c i l a d 'o n  e s tá  con -  
ducido estancamente a tra v é s  de l a  pared d e la n te ra  de l a  ca­
ja  h a c ia  e l  e x te r io r ,  donde su rama, que s irv e  de tra y e c to ­
r i a  de a jú s te  p a ra  l a  palanca im pulsora, e s tá  s itu a d a  en 
e l  espacio debajo del capuchón d e l mecanismo contador, mien­
t r a s  que su rama, que rec ib e  e l  movimiento de a ju s te  d e l da­
dor por e l  b razo , junto con e l  brazo y e l  d isp o s it iv o  de a r ­
t ic u la c ió n , t ie n e  s i t i o  en e l  mismo ángulo l a t e r a l  de l a  
c a ja .

25
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1 2 . -  Mejoras según l a s  re iv in d ica c io n es  1 a 11, 
en que e l  mecanismo de transm isión  de palancas s irv e  de 
convertido r de volumen para contadores de gas de f u e l le ,  
c a ra c te riz a d a s  porque en un contador con ca ja  d iv id id a  lon ­
g itud inalm en te , l a  ta p a  que form a-la pared d e la n te ra , a l  
mismo tiempo s irv e  de p laca  de montaje p a ra  l a  to ta l id a d  
de l mecanismo de transm isión  de co rrecc ió n , in c lu s iv e  su 
dador de v a lo r  de co rrecc ió n .

1 3 . -  Mejoras según l a s  re iv in d ica c io n es  1 a  12, 
en que e l  mecanismo de tran sm isión  de palancas s irv e  de con­
v e r t id o r  de volumen para  contadores de gas de f u e l le ,  ca -  
ra c te r iz a d a s  porque l a  d isp o sic ió n  con jun ta , in c lu s iv e  l a  
pared d e la n te ra  de l a  ca ja .q ue  forma su p laca  de m ontaje, 
e s tá  co n stru id a  como unidad co n s tru c tiv a  separada intercam ­
b ia b le .

1 4 .-  Mejoras in tro d u c id as  en e l  ob jeto  de l a  pa- 
p e ten te  p r in c ip a l  número 293.321 -  concedida po r: "Mejoras 
en l a  construcción  de mecanismos de tra n sm is i 'o n  con m u lti­
p lic a c ió n  v a r ia b le . -

Según se describe  y re iv in d ic a  en e s ta  memoria 
d e sc r ip t iv a .

Se d e ta l l a  e i l u s t r a  con lo s  planos que a l a  mis­
ma se acompañan.

Y cuya memoria d e sc r ip t iv a  consta  de 17f h o ja s , 
fo lia d a s  y e s c r i t a s  a máquina por una solá de sn¿s c a ra s .

Madrid, a  S U8 MAR' 1964
CAR%%p RQEB P. A

B a t. -
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