
MEMORIA DESCRIPTIVA 
que se p resen ta  para u n ir a  la  so lic itu d

de
P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

formulada e l  18 de Marzo de 1964-* con e l  297.754
en

E S P A Ñ A  
por VEINTE años

a nombre de EMCKSTONE AND CQM1ANY LDUTED* entidad b r i tá ­
n ica  ̂  e stab lec id a  en Stamícrd* Lineo In sh ire , Ing la terra*  
por:
"DN DISPOSITIVO PARA CORREGIR ADTXELgriCAHSíTD UN ERROR EN 
LAS CARACTERISTICAS DE TWCIONARIBITO DE MACglINAS GIRATO­
RIAS O ALTERNATIVAS".

Este invento se re f ie re  principalm ente a l  a ju s te  
del sistem a dosificador de combustible de motores prima­
r io s  para conseguir aguste de velocidad y/o a ju s te  de 
carga para s incron izar y hacer funcionar una p lu ra lid ad  
de ta le s  motores prim arios en p a ra le lo . Se re f ie re  espe­
cialm ente, pero no esencialm ente, a  motores prim arios ta ­
le s  como* por ejemplo* motores de combustión in te rn a  del 
t ip o  de encendido por compresión que accionan e generado-
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rea de co rrien te  a lte rn a  que funcionan en pa ra le lo , í*uede 
ser ap licado, no obstante, a  la  corrección de erro res en 
las  c a ra c te r ís tic a s  de funcionamiento de máquinas a lte rn a ­
tiv a s  o g ira to r ia s  acopladas mecánicamente, a  las  que de 
aquí en adelante designaremos como máquinas dinámicas.

La d iv isión  de la  potencia eficaz  entre generadores 
de co rrien te  a lte rn a  que funcionan en para le lo  depende del 
a ju s te  de los re so rte s  de rágimen de regulador de lo s  regu­
ladores de los motores primarios que accionan a los genera­
dores, y á s te  se efectáa  corrientemente por medio de un mo­
to r  regulador de la  velocidad a l que se hace g ira r  en un 
sentido para aumentar l a  velocidad y en e l sentido  opuesto 
para dism inuir la  velocidad. El presente invento proporcio­
na medios para con tro lar los arrollam ientos inductores d i— 
reccionalos de uno de ta le s  motores de regulador de acuer­
do con sedales derivadas de l motor prim ario y/o motores 
prim arios asociados para  accionar a i motor de l regulador 
en un sentido apropiado para cancelar ta le s  seda les.

El invento es asimismo ap licable a  sistem as en lo s 
cuales se usa un con tro l de combustible h id ráu lico  que 
actúa directamente sobre la s  bombas de combustible para 
a ju s ta r  l a  carga o l a  velocidad del motor prim ario . En es­
te  caso se maniobra en bobinas de soienoide del co n tro l, 
en lugar de en lo s arrollam ientos inductores de l motor, 

un aspecto, e l  invento proporciona medios para 
co rreg ir automáticamente un e r ro r  en las  c a ra c te r ís tic a s  
de funcionamiento de una máquina dinámica que cemprenden 
un c irc u ito  discrim inader a l cual se ap lica  una sedal de­
rivada  de l e r ro r ,  incluyendo es te  c irc u ito  dos semiconduc­
to res  o d ispositivos termoiónico equivalente accionados
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por la  señal y que cada uno de e llos con tro la  a  un dispo­
s it iv o  disparable cuyo funcionamiento a ju sta  la  máquina 
para co rreg ir e l  e rro r.

En otro  aspecto e l  invento proporciona medios para 
contro lar automáticamente la  carga o l a  velocidad de un 
motor primario que comprende medios que producán una se­
ñ a l e lé c tr ic a  de acuerdo con un e rro r  en la  carga o en la  
velocidad del motor prim ario, un c irc u ito  discriminador 
a l  cual se ap lica  esa señal y que incluye dos semiconduc­
to res  o d ispositivos termoidnicos equivalentes accionados 
selectivamente por la  seña l, controlando cada uno de estos 
semiconductores e l  funcionamiento de un c irc u ito  que inclu­
ya una bobina cuya activacidn orig ina  e l  funcionamiento 
del sistema regulador en un sentido t a l  que co rrig a  e l 
e rro r que produce la  seña l.

En todavía otro aspecto, medios para contro lar la  
carga o l a  velocidad de un motor primario de acuerdo con 
e l  invento que comprenden un sistema regulador que in c lu ­
ye una par de bobinas, la  activacidn de una de la s  cuales 
aumenta la  velocidad, mientras qué la  activacidn de l a  
o tra  disminuye la  velocidad d e l motor prim ario, estando 
inclu idas cada una de estas  bobinas en un c ircu ito  que 
incluye un d ispositivo  normalmente en estado de impedir 
l a  activacidn de la  bobina pero d isparab le por e l  funcio­
namiento de un semiconductor o d ispositivo  termeidnico 
equivalente hasta  un estado en que la  bobina es activada, 
estando incluidos estos semiconductores en un c irc u ito  
discrim inador, y medios para ap lica r una seña l, repre­
sen ta tiv a  de un e rro r  en l a  carga o en l a  velocidad del 
motor prim ario, a  e s te  c ircu ito  discrim inador para accio-
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nar uno de los semiconductores para producir la  activación 
de la  bobina apropiada para corregir e l  error. El disposi­
tivo  disparabíe puede ser, por ejemplo, un rectificador 
controlado mantenido normalmente en estado no conductor 
por e l semiconductor, o bien puede ser un reactor satura­
ble normalmente de a l ta  impedancia la  cual es disminuida 
por e l funcionamiento de la  corriente de polarización para 
ap licar uw polarización a l reactor.

Los semiconductores pueden controlar e l  funcionamien­
to  de un circuito generador de impulsos, cuyos impulsos 
controlan e l  dispositivo disparabíe de manera que active 
repetidamente la  bobina hasta que e l c ircu ito  discrimina- 
dor esté equilibrado y el semiconductor vuelva a su esta­
do normal inoperante.

La sedal de error q¡ue controla a l  motor primario pue­
de derivarse en cualquier modo apropiado, como por ejemplo 
de una comparación entre las  corrientes de salida de los 
dos generadores, o de un dispositivo medidor del par t a l  
como un indicador de carga de acoplamiento de amortigua­
dor nodal unido a l  motor primario, de un disoriminador 
de frecuencias que compare la s  frecuencias de un alterna­
dor y de las barras ómnibus de la  central (de manera que 
pueda ponerse en sincronismo e l alternador) o de un die- 
criminador de frecuencia de la  red principal. -Puede haber­
se previsto la  conexión de cualquiera de ta la s  fuentes 
de señal de error que se seleccione al control automáti­
co por medio de un interruptor g ira to rio , un conmutador 
de clavijas o un c ircu ito  integrado de re lé s .

Otras partes del invento están incorporadas en las 
formas preferidas que se describirán a  continuación con
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c ie r to  d e ta l le )  a  modo de ejemplo * haciéndose re fe re n c ia  á  
lo s  d ib u jo s  que se acompañan, en lo s  cu a les :

La F ig - 1 ea e l  diagrama de c i rc u i to  de una forma y 
La F ig . 2 es e l  diagrama de c i r c u i to  de o t r a  form a, 

habiéndose omitido l a s  fu en te s  de la s  cu a les  se obtienen 
la s  señ a les  de e r r o r .

Se d e s c r ib i ré  primeramente e s ta  forma en re la c ié n  
con la  re p a r t ic ió n  de l a  carga e n tre  dos generadores de 
c o rr ie n te  a l te rn a  que funcionen en p a ra le lo .  Se hace que 
l a  carga en cada equipo produzca una c o rr ie n te  en e l  a rro ­
llam ien to  secundario  de un transform ador de c o rr ie n te  m i ,  
CT2, p ro p o rc io n a l a  l a  ca rg a  en ese  equipo, siendo la s  r e ­
lac io n e s  de t a l e s  transform adores de c o rr ie n te  t a l e s  que se 
produce l a  misma c o rr ie n te  secundaria  (por ejemplo de 5 am­
p e rio s )  cuando e l  generador e s té  a  p len a  ca rg a .

Dha se ñ a l de e r r o r  que a í s l a  a l  transform ador IT 1, ITS 
es conectada a t ra v é s  d e l  a rro llam ien to  secundario  d e l  t ra n s  
formador de c o r r í  s i  t e  p a ra  p ro d u c ir una te n s ió n  s i  e l t e r ­
minal del secundario  p roporcional a  l a  c o rr ie n te  que c i r c u ­
l a  por e l  a rro llam ien to  p rim ario . Este p o te n c ia l es alim en­
tado a una re d  de r e c t i f ic a d o r—re s is te n c ia  que comprende 
una r e s i s te n c ia  R l, R2 conectada a  tra v é s  d e l  secundario  
d e l transform ador y un re c t i f ic a d o r  D i, D2 en s e r ie  con é l  
p a ra  p ro d u c ir a s í  una te n s ió n  de c o rr ie n te  continua a  t r a ­
vés de l a  r e s i s te n c ia .  ¿  t ra v é s  d e l secundario  de un tra n s ­
formador e s té  conectado un d isp o s itiv o  lim ita d o r de sobre­
v o l ta je  SLl, SL2 y l a  ten s ió n  d e sa rro lla d a  a  tra v é s  de l a  
re d  es suavizada por un condensador U l, ¿2.

Los te rm in a les  p o s it iv o s  de lo s  r e c t i f ic a d o r e s  Di,
D2 asociados con lo s dos equipos están  conectados a  un
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punto comón y los texn iR ales n eg a tiv o s  de la s  redes pn<=cen 
e s t a r  conectados a  tra v o s  de in te r ru p to re s  s e le c to re s  SS1, 
SS2 uno a  cada uno de lo s  dos c i r c u i to s  d iscrim inado res ¿ 1 , 
P.2, cada uno de lo s  cu a les  e s tá  asociado con uno de lo s  
equipos. En lo s  d ib u jo s , se ha i lu s t r a d o  l a  conexión a l  c i r ­
cu ito  d iscrim inador ú2 asociado con e l  Equipo Numero 2 .

Cada c i rc u i to  d iscrim inado r (cuando e s tá  a s í  conecta­
do) forma, con la s  dos r e s i s te n c ia s  R l, g2 en los c i r c u i to s  
de seña les de e r r o r ,  un c i rc u i to  comparador de puen te , com­
prende Óste dos r e s i s te n c ia s  comparadoras R3t R4 y dos se ­
m iconductores o d is p o s it iv o s  term oiónicos eq u iv a len tes  r e ­
presen tados como t r a n s is to r e s ,  TRl, TR2 cuyas bases están  
conectadas a  la s  r e s i s te n c ia s  compar ador as y cuyos c o le c to ­
r e s  están  conectados e n tre  s i .  se a p l ic a  una c o r r ie n te  de 
p o la r iz a c ió n , por medio de una fu en te  de c o rr ie n te  c o n ti­
nua rep re sen tad a  como un r e c t i f ic a d o r  de onda completa BRl, 
a  l a  base de cada uno de lo s  t r a n s is to r e s  a  tra v ó s  de una 
r e s i s te n c ia  v a r ia b le  VSl y  de una de la s  r e s i s te n c ia s  com­
parado ra s  n3 , R4 , t a l  que lo s  t r a n s is to r e s  son mantenidos 
normalmente en un estado  co n d u cto r.

Las magnitudes de la s  ten s io n es  d e riv a d as  de lo s  dos 
transform adores de c o rr ie n te  UT1 , CT2 se  comparan en la s  
dos re s is te n c ia s  comparaderas R3, R4, y e l  sen tid o  de l a  
c o rr ie n te  en e l  puente depende de la  d i f e re n c ia  de poten­
c i a l  e n tre  e s ta s  señ a le s  y se suma o se  r e s t a  a la s  c o rr ie n ­
te s  de p o la riz a c ió n  ap lica d a s  a  lo s  t r a n s is to r e s  TBl, TR2 

conmutando con e l lo  a  uno u o tro  de es to s  t r a n s is to r e s  a 
un estado no conductor, dependiendo de cuál de la s  te n s io ­
nes derivadas d e l  transform ador de c o r r ie n te  es la  más a lta *  

üada uno de es to s  t r a n s is to r e s  c o n tro la  un c irc u ito
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generador de impulsos B l, B2 para  e v i ta r  a s i  la  ac tivación  
de ese c irc u ito  cuando se mantiene a l  t r a n s is to r  TRl* 2R2 en 
un estado conductor. Cada uno de estos c irc u ito s  generadores 
de impulsos co n tro la  un re c t if ic a d o r  controlado por s i l i c i o  
SCRl, SCR2 que e s tá  inclu ido en e l  c irc u ito  de uno de los 
dos a rro llam ien tos inductores F l, 32 de un motor regulador 
<33 asociado con e l  equipo y siendo activado cada r e c t i f i c a ­
dor controlado po r s i l i c i o  SCRl, SC82 por un impulso proce­
dente de su c irc u ito  generador de impulsos asociado Bl* ¡82 

P ara p e rm itir  e l  paso de la  c o rr ie n te  a  tra v é s  d e l  a r r o l la ­
miento inductor asociado Fl* 32 y hacer a s i  que e l  motor re ­
gulador 33 g ire  en uno u otro  s e n tid o .

Cada c irc u ito  generador de Impulsos B l, B2 es suminis­
trad o  con una ten s ió n  de c o rr ie n te  continua no suavizada ob­
te n id a  d e l c irc u ito  re c t if ic a d o r  BRl* teniendo e s ta  tensión  
una frecuen c ia  de onda de lüO c ic lo s  por segundo. El c i r ­
c u ito  generador de impulsos comprende una p a re ja  de t r a n s is ­
to re s  complementarios TR3* 3334- d ispuesto s para  funcionar* 
como un in te r ru p to r  de gran ve lo cidad . Cuando un t r a n s is to r  
TRl o TR2 d e l  c irc u ito  d iscrim inador es no conductor* e l  
t r a n s is to r  TR3 * en e l c irc u i to  generador de impulsos apro­
piado es obligado a  un estado conductor mediante l a  carga 
de un condensador & trav és  de una r e s is te n c ia  v a ria b le  
VB2 y  entonces t ie n e  lugar una acción de conmutación en tre  
lo s  dos t r a n s is to re s  generadores de impulsos TR3 y TR4 ge­
nerando con e l lo  un impulso a c tiv a d o r. Este impulso es a p l i ­
cado a trav és  de un transform ador a is la n te  135 p a ra  a c t i ­
var a l  r e c t if ic a d o r  controlado por s i l i c i o  SCRl o 3CR2 e l 
cual* cuando es  conductor* completa un c irc u ito  desde e l  
Suministro de c o rr ie n te  a lte rn a  a l  m otor regulador GUI
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GH2 a  trav és  as un re c t if ic a d o r  de puente BR2 o 3R3 á l  a rro ­
llam iento inductor apropiado F l ó F2 d e l motor, un d isp o si­
t iv o  de pro tección  lim itador ¿e sobrevolta jea SL3, SL4- es­
t á  conectado en p a ra le lo  con e l  re c t if ic a d o r  controlado 
por s i l i c io  SCRl, 3CR2 para  e v i ta r  lo s  dañes asociados o 
l a  onda de ten sió n  debida a  la s  tensiones t r a n s i to r ia s  gene­
radas por los c irc u ito s  inductivos d e l motor regu lador. Al 
r e c t if ic a d o r  controlado por s i l i c i o  SCRl, SuR2 serán a p li­
cados impulsos activadores a in te rv a lo s  de una centésim a 
de segundo en tan to  que e l  t r a n s is to r  TRÍ ó TR2 e s té  des­
conectado. Durante ese t i  ampo y e l  o tro  t r a n s is to r  TS2 ó TBÍ 
de l c irc u ito  discrim inador se rá  conductor de manera que se 
im pedirá l a  ac tiv ac ió n  del c irc u ito  generador de impulsos 
B2 ó Bl asociado con é l  y por consiguiente no c irc u la rá  
c o rr ie n te  por e l  o tro  arro llam ien to  inductor d e l  motor re­
gu lador. E l motor regulador g ir a rá  por consiguien te en el 
sentido  determinado por cual de lo s  t ra n s is to re s  TRl ó 1R2 

d e l c irc u ito  disorim ínador e s té  desconectado, es  d e c ir , en 
un sen tido  que hará  que e l  motor prim ario absorba más o me­
nos carga h a s ta  se r  cancelada la  señal de e r ro r  ap licada 
a l  c irc u ito  d iscrim inador.

S i e l  motor prim ario e s tá  regulado por un co n tro l de 
combustible h id rá u lic o , que t ie n e  bobinas de a d e n o id e  que 
actúan directam ente sobre la s  bombas de com bustible, e l  
r e c t if ic a d o r  controlado com pletaría e l  c irc u ito  a trav és  
de esas bobinas de solenoide en lug ar de a trav és  de lo s  
arro llam ien tos inductores de un motor regulador como se
ha d e sc rito  en lo  que an tecede.

Al c irc u ito  discrim inador pueden a p lic a rse  señales
de e rro r  derivadas de o tra s  c a ra c te r ís t ic a s  que no sean l a
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co rrie n te  de sa lid o , y co n tro la r e l motor regulador o la s  
bobinas de solenoide de l a  misma manera que se ha d e sc ri­
to  en lo  que antecede, la le s  señales pueden s e r  aplicadas 
selectivam ente ¿.or medio de los in te rru p to re s  se lec to res  
SS1, SS2. <i?or ejemplo, los indicadores de carga de am orti­
guador nodal NLDÍ, NLD2, para  cada equipo, pueden se r co­
nectados a  uno u otro  c irc u ito  discriminado!?, ¿ 1  ó n2 , de 
modo que la s  señales de e rro r  derivadas de e llo s  actúen del 
modo anteriorm ente d esc rito  para  co n tro la r a l  motor regu­
lador del equipo apropiado.

La frecuencia  de lo s  generadores que funcionan en pa­
ra le lo  puede co n tro la rse  tambióh de la  misma manera que se 
ha d e sc rito  para l a  re p a rtic ió n  de la  carga, un d isc rim i- 
nador de frecuencias y am plificador ID (representado en 1¿ 
y ig . 1  conectado a l  gquipo n& 1 ) sum in istra  señales a l  c i r ­
cu ito  d íscrim inador, y l a  señal do frecuencia  ( a l t a  o ba ja  
en re la c ió n  con la  en trada desde la s  barras ómnibus de la 
c e n tra l)  determina cuál de los re c tif ic a d o re s  de con tro l 
es accionado de t a l  manera que c o r r i j a  e l  e r ro r .

La. velocidad de un equipo en tran te  puede a ju s ta rse  
asimismo a  sincronismo con la s  barras ómnibus a  la s  ó ta le s  
ha de s e r  conectado. Las señales de e r ro r  derivadas de un 
díscrim inador de frecuencia de sincronización y am p lifica­
dor 5FD, se aplican a tra v é s  de disyuntores de c irc u ito  
a u x il ia r  jgSBl, fCB2 a l  c irc u ito  puente díscrim inador ¿1 ,
L2 del equipo apropiado y accionan a l  motor regulador a 
travós de los c irc u ito s  de puente díscrim inador, genera­
dor de impulsos y re c tif ic a d o  contro lado , como se ha des­
c r ito  anteriorm ente de manera que accionan a l  motor ¿rima­
r lo  a  sincronismo realizando un a ju s te  preciso  y psrmanen-
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. te  en e l  sistema, dosificador de combustible, cuando se ha. 
conseguido la  sincronización , lo s  contactos d e l disyuntor 
de c irc u ito  a u x il ia r  se conmutan para conectar lo s  dispo­
s it iv o s  de re p a rtic ió n  de la  carga anteriorm ente d e sc rito s . 

5 ER una forma a lte rn a tiv a  de l invento , i lu s tra d a  en
la  i 'ig . 2,  se usan reactancias sa tu rab les en lugar da r e c t i  
ficado res controlados para completar e l  c irc u ito  a  través 
de ios arro llam ientos inductores del motor regulador o a  
trav és  de la s  bobinas de solencide de un sistem a de contro l 

10 de combustible h id ráu lico . Las fuentes de la  señal de error^
lo s  transform adores a is la n te s  y e l  c irc u ito  de puente d is­
criminado r  son como anteriorm ente se ha d e sc rito  y actúan 
de l mismo modo. En la  F ig. 2 , la  señal de e rro r  se  ap lie a  
a i  c irc u ito  áiscrim inador por intermedio de lo s  tenn inales 

15 tCs
31 cada uno de los dos c irc u ito s  de arrollam iento de 

inductor de motor regulador e s tá  inclu ido e l  arrollam iento 
de c o rr ie n te  a lte rn a  i ¿31, ñ(X?2 de un re a c to r  sa tu rab le  
SRl, SE2. E l arro llam iento de po larizac ión  B ?l, H32 de 

20 é s ta  es suministrado desde un re c t if ic a d o r  de puente BR4
con co rrien te  continua bago e l  con tro l de un tra n s is to r  
de conmutación TR5 , TR6 normalmente en estado desconecta­
do. Este t r a n s is to r  de conmutación TR5, TR6 e s tá  Controla­
do por uno de los tra n s is to re s  TBl, TR2 d e l c irc u ito  d is -  

25 crim inador y es conectado cuando e l  t r a n s is to r  TRl ó TR2

d e l c irc u ito  discrim inador se hace no conductor, ü  través 
de los term inales de co lec to r y de emisor de lo s  t r a n s is ­
to re s  TR5, TR6 están conectados diodos 2ena Z l, S2 para 
proteger a  aquéllos contra daños por sobrevoltages induc- 

3Q tiv o s .
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Con los arro llam ientos de po larización  dqdo& reacto­
re s  sa tu rab les desconectados) la  impedancia de lo s  a r ro l la ­
mientos de c o rr ie n te  a l te rn a  se rá  elevada y únicamente c i r ­
cu la rá  una c o rr ie n te  pequeña a  trav és  de los a r ro lla n ie a -  

5 to s  inductores F l, F2, in su fic ie n te  para producir e l  g iro
de l motor de calentam iento de la s  bobinas.

cuando se a p lic a  una señal de e r ro r  a l  c irc u ito  d is ­
criminado r t  e l  apropiado de ios t ra n s is to re s  TRi 6 1R2 de 
e s ta  c irc u ito  se rá  desconectado) y e l lo  p e m ite  la  conmu- 

lQ tac ió n  d e l t r a n s is to r  de conmutación apropiado TR5 ó i'R6

para p e rm itir  que sea sum inistrada c o rr ie n te  continua a l  
arro llam iento apropiado de po larizac ión  B Jl, B32. El núcleo 
d e l re a c to r  sa tu rab le  es saturado magnéticamente y hace 
que la  impedancia de los a r ro lla d !s i to s  de co rrien te  a l -  

15 te m a  sea disminuida permitiendo que c irc u le  co rrien te  en
los arro llam ientos inductores F31, F32 para hacer que g ire  
e l  motor en e l sentido  apropiado para  co rreg ir e l  e r r o r .

La seña l de e r ro r  puede derivarse  de la s  cargas en 
dos motores prim arios de un acoplamiento de amortiguador 

2o nodal o de un discrim inador de sincronización como se ha
d e sc rito  anteriorm ente.

Se comprenderá que puede u t i l iz a r s e  una válvula e lec­
tró n ic a  o un d isp o sitiv o  termoiónico en todos loa casos en 
que están  inclu idos re c tif ic a d o re s  de contro l) semiconduc- 

25 to re s  o reac tan c ias  sa tu rab les , y que e l invento no queda
lim itado a los d e ta lle s  de la  forma p re fe r id a  d e sc r i ta  a 
modo de ejemplo, lo s  cuales pueden s e r  modificados s in  se­
pararse  de ios amplios conceptos en que e s tán  basados.

E sta so lic itu d , que corresponde a la  presentada en 
30 Gran Bretaña e l 2o de harzo de 1963* bajo e l  11.055/63
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se acoge a, lo s  b e n e fic io s  ¿ e l  a r t íc u lo  51 d e l  v ig en te  Es 
ta tu to  sobre Propiedad in d u s t r i a l .

5 R Q T ¿

10

15

20

25

Los puntos de invención p ro p ia  y nueva que se  p resen­
ta n  p a ra  que sean o b je to  de e s ta  .Patente de invención en 
España* por VEINTE años , son lo s  s ig u ie n te s :

l a .  -  un d is p o s it iv o  p a ra  c o r re g ir  automáticamente 
un e r r o r  en l a s  c a r a c te r í s t i c a s  de funcionam iento c e  máqui­
n as  g i r a to r ia s  o a l te rn a t iv a s  que comprende un c i r c u i to  
d iscrim inador a i  que se a p lic a  una señ a l d e riv ad a  d e l  e rro r*  
incluyendo e s te  c i r c u i to  dos sem iconductores o d i s p o s i t i ­
vos term oiónicos eq u iv a len tes  accionados se lec tivam ente  
por la  señal y  cada uno de lo s  cu a les  c o n tro la  un d isp o s i­
t iv o  d isp a ra b ie , cuyo funcionam iento a ju s ta  la  máquina pa­
r a  c o r re g ir  e l  e r r o r .

a a .  -  un d isp o s it iv o  p a ra  c o n tro la r  automáticamente 
l a  carga o v e lo c id ad  de un motor p rim ario  que comprende 
medios que producen una señal e l é c t r i c a  de acuerdo con un 
e r ro r  en l a  carga o velocidad  d e l motor prim ario* un c i r ­
c u ito  d iscrim inador a l  que es ap licad o  e s ta  señ a l y que 
in c lu y e  dos sem iconductores o d is p o s it iv o s  term oiónicos 
eq u iv a len tes  accionados selectivam ente  por l a  se ñ a l, con­
tro lan d o  cada uno de e s to s  d is p o s i t iv o s  e l  funcionam iento 
de un c i r c u i to  que incluye una bobina, cuya ac tiv a c ió n  
o r ig in a  e l  funcionam iento d e l  s is tem a regu lador en una 
d irecc ió n  t a l  que co rrig e  e l  e r ro r  que produce la  señad .

t -, - ! / \ :
-  12 -



5

10

15

20

25

30

3c. -  un d isp o s it iv o  para  c o n tro la r  l a  carga o ve lo ­
cidad de un motor p rim ario  que comprende un sistem a regu­
lad o r que inc lu ye  un p a r de bobinas, l a  a c tiv a c ió n  de una 
de la s  cuales aumenta l a  ve lo cidad) m ien tras que l a  a c t i ­
vación de l a  o t r a  disminuye l a  ve locidad  d e l motor prima­
r i o ,  estando in c lu id a s  cada una de e s ta s  bobinas en un c i r ­
cu ito  que incluye un d isp o s it iv o  normalmente en e s tad o  de 
im pedir la  ac tiv a c ió n  de l a  bobina pero d isp a ra b le  por e l  
funcionam iento de un semiconductor o d isp o sitiv o  term oión i— 
co eq u iva len te  h a s ta  un es tad o  en que la  bobina es  a c t iv a ­
d a , estando in c lu id o s  e s to s  sem iconductores en un c i r c u i to  
d iscrim in ad o r, y medios p a ra  a p lic a r  una se ñ a l, representa?- 
t i v a  de un e r ro r  en la  ca rg a  o ve locidad  d e l motor p rim ario , 
a e s te  c i r c u i to  d iscrim inado r p a ra  accionar uno de lo s  se­
m iconductores p a ra  p ro d u c ir l a  a c tiv a c ió n  de la  bobina 
apropiada p a ra  c o rre g ir  e l  e r r o r .

4 a . -  un d isp o s it iv o  de acuerdo con e l  punto 3 , en 
qae e l  d is p o s it iv o  d isp a rab le  e s  un r e c t i f ic a d o r  controlan­
do mantenido normalmente en un estado no conductor por e l  
s emiconductor *

5a . — un d isp o s itiv o  de acuerdo con e l  punto 3, en 
que e l  d is p o s it iv o  d isp a ra b le  es una re a c ta n c ia  sa tu ra b le  
normalmente de impedancia e lev ad a , originando e l  fu nc io ­
namiento d e l t r a n s i s to r  l a  a p lica c ió n  de una po lariza r- 
ción a l  re a c to r  p a ra  re d u c ir  e s ta  impedancia norm al.

6s. — un d is p o s it iv o  de acuerdo con c u a lq u ie ra  de 
lo s puntos 3 a  5 en e l  que lo s  sem iconductores en e l  c i r ­
cu ito  d iscrim inador co n tro lan  e l  funcionami en to de an c i r ­
cu ito  generador de im pulsos, cuyos impulsos con tro lan  e l  
d is p o s it iv o  d isp a ra b le  de manera que a c tiv e  repetidam ente
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la  bobina hasta  que e l c ircu ito  discriminador está  eq u ili­
brado y e l  semiconductor vuelva a su estado normal inope­
ra n te .

73+ -  un d ispositivo  de acuerdo con cualquiera de 
los puntos 3 a 6, en que la  señal de e rro r es derivada de 
una comparación entre la s  co rrien tes  de sa lid a  de dos ge­
neradores en tre  los que tiene que ser repartid a  una carga.

83. — un d ispositivo  de acuerdo con cualquiera de 
los puntos 3 a  6, en que la  señal de e rro r es derivada de 
d ispositivos medidores de par ta le s  como indicadores de la  
carga de acoplamiento de amortiguadores nodales unidos a  
los motores prim arios.

9a . — un d ispositivo  de acuerdo con cualquiera de 
los puntos 3 a 6, en que l a  señal de erro r ea derivada de 
un discriminador de frecuencia que compara la  frecuencia 
de un alternador accionado por e l  motor primario y la  de 
la s  barras ómnibus de l a  ce n tra l. de manera que e l  a l te r ­
nador puede ser sincronizado con dichas barras ómnibus.

103.  — un d ispositivo  para co rreg ir automáticamen­
te  un e rro r en las  c a ra c te rís tic a s  de funcionamiento de 
máquinas g ira to r ia s  o a lte rn a tiv a s .

Tal y como se ha descrito  en la  memoria que ante­
cede. representado en los dibujos que se acompañan y con 
los f in e s  que se han especificado.
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E sta  memoria consta  de quince ho jas e s c r i ta s  a'mSqúi— 
ne por una so la  cera*

Madrid,

*
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