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La presente :l.nwamczi.c g Zf@r@ igm\ dispositivo de
dibujo para m&quinas tricotosas‘circulares; Se trata de
un dispositivo d§l tipo de los que comprenden un cuerpo
giratorio dispuesto para girar sincrénicamente con el
érgano portador de las agujas, por ejemplo el ¢ilindro
de agujas o el disco de agujas de m&quinas tricotosas
circulares, y dotado de canales en las cuales se hallan
alojadas platinas deslizables durante el funcionamiento
de la mdquina. La separacién entre s{ de dichas cénales
y de las platinas por ellas guiadas es igual a ia separae
cién entre sf de las agujas en su Srgano portador, por
ejemplo en el cilindro de agujas o en el disco de agujas.
Ademfs, el dispositivo de dibujo de que se trata esté
provisto de 61ganos para el desplazamiento de las platinas
durante el funcionamiento de la mfquina. Estos érganos
estén constituifdos por curvas de levas estacionarias que,
actuando scobre talones de las platinqs, desplazan todas
las plﬁtinas, o algunas determinadas de ellas seqin dibujo,
dnraﬁte una revolucién del érgano giratorio portador dé
las platinas, a una posicién en la que las platinas despla- .
zadas actdan sobre las agujas de manera tal que las mismas
quedan desplazadas por delante del puesto de trabajo desda.
su posicién de fuera de trabajo a la de recogida o a la
de trabajo. Otra curva de levas estacionaria esté prevista
para hacer retroceder las platinas a una posicién no ope-
rante,‘una vez hayan éumplido su funcién desplaszadora,
de la aguja, y desde dicha posicién son seleccionadas de

nuevo por delante del siguiente puesto de trabajo en su
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rotaocibén para influenciar las agujas. Este puesto de
seleccidén, en el que las platinas, que tienen que actuar
scbre las agujas segfn el dibujo, son seleccionadas, se
halla inmediatamente por delante del comienzo de la curv&
de levas que lleva las platinas a la posicién influencia-
dora de las agujas y que en esta memoria se denominard
curva de levas de avance de las platinas, en contraposi-
eidén a la curva de levas de retroceso de las platinas que
en el sentido de rotacién sigue a la curva de levas de
avance de las platinas y que desplaza a estas fltimas de
nuevo a una posicidén de fuera.de trabajo., En dicho puesto

de seleccién estén dispuestos medios estacionarios que

- pueden imprimir a cada platina que pase por delante de

ellos un movimiento inicial para llevarlas al alcance de
la curva de levas de avance de las platinas, as{ como
medios gue gobiernan los medios que imprimen & las platis
nas el movimiento inicial, pudiendo efectuarse el gobierno
de los medios citados en primer lugar por dispositivos
mecinicos, por ejemplo mediante un mecanismo Jacquard o
cintas taladradas de pelfcula, o bien electromagnéticamena -
te, en cuyo casb el electroimén que gobierna a los medios
que imprimen a las platinas el movimiento inicial, recibe
sus impulsos, de manera en s{ conocidﬁ, desde un aparato
de mando de acuerdo con el dibujo. Tales d;apositivos de
dibujo son conocidos como ruedas zeleccionédoras que
poseen un dentado que engrana con los talones de las ague
jas, de mode que la rueda seleccionadora gira sincrénica-

mente con el Srgano portador de las agujas, por ejemplo el

A
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cilindro de agujas o el disco de agujas. Mediante coloca-
cién inclinada del eje de la rueda seleccionadora con
respecto al sentido de rotacién de las agujas, acttan las
platinas seleccionadas de la rueda seleccionadora, es de-
cir desplazadas hacia fuera, sobre las agujas segfin el
dibujo deseado, desplazéndolas merced a que los extremos
de las platinas quedan conectados con ellas por hallarse
diches extremos por debajo del respective taldn de aguja.
La invencién se refiere también a ruedas selecciona-
doras de eje paralelo al cilindro de agujas o que; en el
caso de discos de agujas, cortan el eje de giro del disco
de agujas en &ngulo recto y en las cuales las platinas
son desplazables en sentido paralelo al efe de la rueda
seleccionadora y que transmiten este-desplazamiento a las
agujas, con los talones de las cuales entran en contacto,
de modo que las anjas son llevadas desde su posicién de
fuera de trabajo a una posicidn de recogida o de tisaje.
Ambos tiﬁos de ruedas seleccionadoras, es decir con
platinas desplazables radialmente y con platinas despla-
zables en sentido paralelo a su eje, son también conoci-
das en méquinas tricotosas circulares en las qué mediante
desplazamiento de sus platinas quedan accionados érganos |
de empuje o jacks guiados por debajo de las agujas en la
misma ranura de aguja, de manera tal que los jacks son
oscilables en el plano que atraviesa el cilindro de agujas
de modo que el extremo superior del jack mantiene su.
conexién con la aguja dispuesta por encima de 81 y que

el extremo inferior se halla fuera de una curva dispueﬁ#aéj
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.en el anillo de levas del cilindro y que resultan girados

tan solo cuando platinas de la citada rueda seleccionado-
ra que se hallan en posicién de trabajo, o que son des-
plazadas a tal posicién, pasan por delante de los jacks
y los desplacen de mode que su talénlpenetre en la zona
de dicha curva que desplaza las agujas a la posicién de
recogida o de trabajo. Aquellas agujas cuyos jacks no son
movidos por las platinas al interior de la curva del
anillo de levas permanecen en el recorrido de fuera de
trabajo o se desplazan a la posicién de recogida, mien-
tras que las restantes agujas se desplazan a la posicién
de tisaje. La invencién se relaciona también con ruedas
seleccionadoras que actdian de este modo sobre las agujas.
Otra posible realizacién del dispositivo selecciona-
dor a gue puede aplicarse la invencién es aquella en la
que'los jacks dispuestos como platinas por debajo de las
agujas en la misma ranura funcionan a manera de platinas
de ruedas de dibujo, estando dotade en este caso cada
jack de un talén que es desplazado por curvas practica-
das en el anillo de levas de las agujas, Cuando se trata
del cilindro de agujas de una miquina tricotosa circular
con una pluralidad de puestos de trabajo, puede disponer-
se en su contorno, por delante de cada puesto de trabajo,
una curva de levas de avance de las platinas y, por de-
trds de cada pueste de trabajo, una curva de levas de
retrocesc de las platinas, de modo gque, al igual que en
el caso de la rueda seleccionadora, queden seleccionadas

de nuevo las agujas por delante de cada puesto de trabajo.
‘ S ;‘~:E:&
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La invencidén estd caracterizada por el hecho de que
el movimiento inicial de las platinas, mediante el cual
son llevadas éstas al alcance de la curva de levas de
avance de las platinas que continfia imprimiéndoles su
mo#imiento, es p:_'oduoido por medio de aire comprimido.
Ello se consigue por el hecho de que por detrés de cada
platina se halla dispuesto un recinto de presién, abierto '
hacia un lado y que constituye la parte posterior de la
canal guiadora de la platina, en el que se inyecta aire
comprimide para producir el movimiento inicial de las
platinas seleccionadas segfin dibujo.

De acuerdo con otra caracteristica de la invencién,
el aire comprimido es inyectado en el recinto de presién.
por detrds de la platina mediante una cénula de aire
comprimido, elésticamente flexible o giratoria, fijada
en el puesto de seleccién de 1&5 platinas; por uno de sus
extremos, a un elemento estacionario de la mégquina y que
segfin el dibujo deseado puede ser llevada con su extremo
libre abierto desde su posicién de fuera de trabajo al
alcance del recinto de presién. La cénula mencionada
estd dispuesta tan fécilmente desplazable que su desvia-
cién segi'm dibﬁjo a la posicién de trabajo puede ser
originada por un electroimén que actfie sobre una ammadu.
ra fijada en la cénula, o sobre esta misma cuando esté
constituida de material magnético, y que recibe la co=
rriente desde un puesto de mando de acuerdo con el dibujo
deseado, También es posible producir el desplazamiento
de la cénula por medio de 8rganos mec&nicos, gobernados

¢ F0EY
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por un mecanismo seleccionador,

En el dibujo adjunto se ilustran ejemplos de reali-
zacién de la invencién, mostrando:

Las Figs. 1 y la la reproduccién esquemdtica de la
rueda seleccionadora con eje dispuesto en é&ngulo agudo
con respecto al eje del cilindro;

la Figs 2 la reproduccién esquemftica de la rueda
seleocionadora con eje dispuesto en sentido paralelo al
eje del cilindro;

la Fig. 3 la reproduccién esquemdtica del cilindro
de agujas prolongado hacia abajo como dispositivo selecw
cionador con jacks a manera de platinas; | '

la Pig. 4 un& rueda seleccionadora con eje dispuesto
en &ngulo recto con respecto al eje del disco de agujas;

la Fige 5 la reproduccién esquemética del mecanismo
neundtico de avance de las platinas en una ruéda selec~
cionadora segin las Figs. 1 y lgj

la Fig. Sa una vista deade arriba de una de las
canales guiadoras de platinas;

la Fig. 6 la disposicién de las curvas de levas de
avance y de retroceso de las platinas en una rueda selece
clonadora segfin las Figs. 1 y la, vista desde abajo con-
tra la 1fnea de cé;te VI de la Fig. 7;

la Fige 7 un corte axial de una mitad de la ;ueda
seleccionadora a lo largo de la linea de corte VII-VII de
la Fig, 6; '

la-Fig. 8 un corte axial de una mitad de una rueda
selecoionadora segdn la Fig. 2 con las curvas de levas de

25 7688
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avance y de retroceso de las platinas;

la Fig. 9 un corte a.xial' de un cilindro de agujas
con dispositivo de dibujo segfn la Fig., 3; vy

la Fig., 10 el desarrollo de las curvas del disposi-

tivo seleccionador segin la Fig. 9, visto desde la 1fnea

de punto y raya X de la Fig. 9.«

La rueda seleccionadora seglin las Figs 1 y 1la estd
simbolizada en estas reproducciones esquemfticas por el
eje X-X y la platina 1. Las platinas estén dispuestas en

el cuerpo 10 de la rueda de dibujo en sentido radial con

respecto al eje X-X. La Fig. lg representa la posicién
inclinada del eje X-X de la rueda de dibujo en éngulo
agudo con respecto al eje Y-Y del cilindro de agujas 3,
alrededor del cual gira este cilindro con las agujas 2.

El cuerpo 10 de la rueda de dibujo estd engranado median-
te los dientes 4 con los talones 2° de las agujas 2

(Fig. 5) y sigue su movimiento giratorio. Las platinas 1
estén alojadas en canales radiales 11 del cuerpo 10 de la
rueda de dibujo y las mismas son radialmente desplazables.
En la‘posicién retrocedida, ilustrada en la Fig. 5, estd _
dispuesto por detrds del canto posterior 1! de cada plati-
na lun recinto de presién 12, el ct'ml; visto desde arriba

- es de forma aproximadamente rectangular (Fig, 5a). El -

cuerpo 10 de 1a rueda de dibujo se halla fijado girato- -
riamente sobre el perno 13, fijado en una parte estacio-
naria 14 de la méquina. Con este perno se halla también
unida firmemente la placa de recubrimignto 15 de la rueda
de dibujo que cubre las gufas de las platinas y, por tana

207680
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to, las canales 1l. En la placa de recubrimiento 15 estd
practicado en el puesto en que las platinas 1 son selec-
cionadas segifin dibujo, un taladro 5, por debajo del cual
pasan los recintos de presibén 12 por detrds de cada pla-
tina 1 cuando él cuerpo ‘10 de la rueda de dibujo estéd
giiando. En un elemento estacionario 6 de la méquina

estd fijada una c4nula 7, elésticamente flexible y que
en posicidén nommal no influenciada se halla dispuesta

con su extremo libre abierto 7’ a una distancia tal del
taladro 5§ de 1la placa de recubrimiento de la rueda de |
dibujo (Figs §), que el aire comprimido que sale permanen-
temente por la abertura 7' de la cdnula no puede penetrar
a través del taladro 5 al interior del recinto de presién
12 de la respectiva platina 1, La cénula 7 se halla
conectada a un compresor'que le suministra el aire com-
primido. .El compresor no estd representado en la Fig. 5.
Por detrds de la cédnula 7 y del taladro S practicado en
la placa de recubrimiento 15 de la rueda de dibujo estd
dispuesto sobre esta placa un electroimén 6; gue por
medio de los cables conductores 16 y 167 estd conectado
eléctricamente con el aparato de gobierno 17 que le comue
nica los impulsos eléotricos. En el extremo inferior de
la cénula 7 estd fijada en &sta una armadura ‘9 aproxima-
damente rectangular. Cuando el imén dé gobierno 8 recibe
corriente, atrae el mismo la cénula 7 elfsticamente
flexible, colocéndola en la posicién ilustrada en la

Fig. 5 con lineas de punto y raya, em la que la abertura
7? de la cfnula queda verticalmente alineada con el tala.

o 7
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dro 5, de modo que el aire comprimido penetra en el recine
to de presién 12 y desplaza a la platina 1 a su posicién
exterior ilustrada en lineas de punto y rava, en la que
se halla la misma por debajo del talén 2? de la respecti.
va aguja y, como consecuencia del plano inclinado en que
se halla dispuesto el cuerpo 10 de la rueda de dibujo,
conforme puede apreciarse en la Fig. la, la respectiva
aguja 2 es desplazada hacia arriba. Por el confrario;
cuando el electroimén 8 no recibe impulso alguno durante
el paso de una platina 1, no penetrard aire comprimido

en el recinto de presiém 12 y la respectiva platina 1
permanecerd on la posicién ilustrada en la Fig. S. la
respectiva aguja 2 no serd pués desplazada hacia arriba,
gino llevada por una curva del anillo de levas, contra la
cual se aplica el respectivo talén de aguja, a una posi-
eién de recogida, mientras que las agujas que han sido
dasélazadas hacia arriba por las platinas de la rueda de
dibujo segin la Fig. la, serdn llevadas hacia arriba
hasta la posicién de tisaje. De esta manera se pioducen
bucles de recogida segfin el dibujo deseado y en forma en
s{ conocida. Un tal género de punto se denomina general-
mente piqué. Desde luego, es también posible efectuar
otros ligados con la rueda de dibujo. Ello es también
conocido y no constituyé el objeto de la invencién el pro-
ducir determinados ligados, sino que la finalidad de la
invencién estriba en que las platinas que producen el
dibujo per el hecho de que una parte de dlas permanece en
posicién de fuera de trabajo y otra parte de ellas son

Y A REAN
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llevadas a la posicién de trabajo, reciben su movimiento
inicial mediante aire comprimido y de que ecl gobierno
del aire comprimido se efectda electromagnéticamente. En
vista de la elevada frecuencia con la cual el aire compri-
mido .debe ser conectado o desconectado: es preciso impri-
mir a las platinas mediante aire comprimido tan sélo un
corto mévlmiento inicial e imprimirles el restante despla-
zamiento mediante curvas estacionarias dé manera similar
a como suele hacerse ya en las ruedas de dibujo con plati-
nas radialmente desplazables durante el funcionamiento.
Las Pigs. 6 y 7 ilustran las curvas estacionaﬁés en
una rueda seleccionédom seg"x’m las Figs. 1 y J.g: Estas
mﬁas estd fijadas en la cara interior de la placa esta-
clonaria 15 de recubrimiento de la rueda de dibujo. Las
platinas 1 tienen en su parte posterior un estrecho talén
1’? gue se extiende hacia arriba. Por detréds de estos ta-
lones 1’? de cada platina 1 est4 dispuesta en la pléca 15
de recubrimiento una nervadura anular 1'_8 que obtura el
recinto de presién 12 por detrés de cada platina hacia el
espacio libre por encima de las platinas. En el puesto
de seleccidén estd practicado en la placa de recubrimiento
el taladro § de paso del aire comprimido, que en la Fig. 7
estf ilustrado en seccién y que en la Fig. 6 aparece vis-
to desde abajo. E1l punto donde se halla el taladro S co-
rresponde al puesto de seleccién de las platinas. la
platina 1 que se halla inmediantamente por delante del

. taladro § (linea de punto y raya en la Fig. 6) pemmanece

en su posicidén retrocedida si a través del taladro 5 no
y e S
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penetra aire comprimido. Por el contrarie, si en el mo-
mento del paéo de esta platina por el taladro 5 penetra
aire comprimido a fmvés de este taladro, recibe la pla=
tina 1 un empuje hacia fuera y queda desplazada a la po#-
sicién ilustrada en lineas de punte y raya (Fig. 7). Di-
cho empuje hacia fuera lleva al talén 1’? de la platina’
en sentido radial por delante de la punta 119’ de la cure
va 19 de avance de las plétinas. A partir de dicha bunta;
la curva asciende en sentido radial hasta que a partir
del punto 19°’ se extiende en forma de arco de cfrculo
alrededor del eje X de la rueda de dibujb". Por tanto,
aquellas platinas 1 que en el puesto de seleccién son
influenciadas por el aire comprimido que penetra por el
taladro 5, quedan desplazadas hacia f;cxera, confome se
ilustra en la Fig. 6, por deslizamiento de sus talones
1’ a lb.largo del canto cﬁmprendido entre los puntosl9? y
19’? y siguen después la curva 19 en forma arqueada. El
recorrido arqueado de la curva 19 se extiende hasta el
punto en que las platinas 1 desplazadas hacia fuera dejen
de actuar con sus extremos libres contra los talones 2?

de las agujas 2, es decir hasta aproximadamente 1a 1lfnea

4radia’1 designada en la Fig. 6 con 197??, Al1{ se termina

la curva 19, ya que a partir de este punto las platinas
pueden quedar completamente libres, ya que no importa que
por fuerza centrifuga quede desplazada alguna platina

-desde su posicidén retrocedida hacia fuera. Por delante del

puesto de seleccién, es decir por delante del taladro 5
de entrada de aire comprimido, se halla por debajo de la
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placa 15 de recubrimiento'la segunda curva de levas que
actfa sobre las platinas, es decir la curva 20 de retro-
ceso de las platinas que principia aproximadamente en 20?
con su canto interior activo situade en sentido radial
algo por fuera del taién 1’? de las platinas que se hallan

en su posicién de méximo avance. Immediatamente después

del punto 20’ empieié el canto interior de la curva 20 a

desviarse hacia dentro, para terminar en el punto 20°?,
penetrando el mismo en una medida tal radialmente hacia
dentro quelos talones de todas las platinas que se hallen
en posicién exterior resulten retrocedidas lo sufiente
para quedar en posicién de fuera de trabajo, desde la
cual .son seleccionadas de nuevo en el puesto de seleccidn,
es decir en el taladro S. Por detrés del puesto de selec-
cién, la curva activa 20 se extiende en arco de circulo,
de modo que los talones de las platinas que por el aire
comprimide y la curva de levas de avance 19 hayan sido
desplazadas hacia fuera, quedarén guiadas entre el canto
activo de la curva 19 y el canto activo de la curva 20,
tal como se ilustra en la Fig. 6. La cénula de aire
comprimido 7 estd ilustrada en la Fig. 7 en su posicién
inactiva, tal como en la Figs 5. Su posicién activa queda
representada, al igual que en la Fig. 5, oon lineas de

punto y raya. La disposicién de los imanes 8 y los elemen-

tos asociados corresponde a la dg la Fig. S.

La Fig. 8 repreaeﬁta el desplazamiento mecénico .
mediante curva de levas de avance y curva de levas de re-
troceso después de efectuado el impulse inicial por aire

9¢7REY
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'comp:dmido en un dispositivo de dibujo segin se ilustra

esquendticamente en la Fige 2. El cilindro de agujas
estf designado con 32 y lasr agujas por €l guiadas por
2a, El cilindro de agujas 3a, que gira alrededor del eje
Ya-Ya, est§ rodeado por el anillo de levas estacionario
21, en el que se hallan dispuestas las curvas de levas
que, de manera en s{ conocida, actdan sobre los talones
23’ de las agujas. Otro talén de cada aguja 2a, que
anélogamente a las Figs. 1, la, 5, 6 y 7, se designa con
2a’, se halla bajo 1a influencia de las platinas 13 dise
puestas en el cuerpo giratorio 22 de la rueda de dibujo.
Este cuerpo estd dispuesto scbre un perno 23 apoyade gira- -
toriamente en la parte estacionaria 24. En el extremo
inferior del perno 23 esté fijada una rueda dentada 25
que engrana con la rueda dentada 29 del cilindro de agu-
jas 3a, de modo qué el cuerpo 22 de la rueda de dibufo
gira sincrénicamente con el eilindro 33 de agujas. En
la parte exterior del cuerpo giratorio 22 se hallan fre-
sadas unas canales lla en sentido paralelo al eje de
giro Z-Z, en las cuales quedan guiadas las platinas la . '
deslizables en sentido paralelo al eje y que poseen estrg;-
chos talones 1a’* que se extienden hacia fuera. El cumerpo
22 de la rueda de dibujo estd rodeado por un cilindre
eétacionario 26 que en su pared interna lleva dispuestas
la curva de levas 19a de avance de las platinas, la curva
de levas 203 de retroceso de las platinas y la‘ nervadura
1.8-9_ de obturacién. Ademés, en este cilindro se halla
practicado en el puesto de seleccién el taladro 5a para
T eLTRaREL
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el ;ire comprimido; estando representado dicho taladro en
la Fig. & oon 1fneas de trazos, puesto que se halla des-

plazado en el cilindro 26 en un &nqulo de aproximadamente
90° con reﬁpecto al plano del dibujo; ya gque en el punto -
designado con 53 no existe espacio suficiente péra la c&-
nula de aire comprimido 7 segfin la Fig. 5 como consecuen-
cia de la pzozimidad del cilindro 3a de agujas. 1a nerva-

dura de obturacién 18a la curva de levas 193 de avance

_de las platinas y la curva de levas 20a de retioceso de

las platinas tienen aquf la misma funcién que en la rueda
de dibujo con platinai radialmente desplazables segin las
Figse 6 y 7, con la dinica diferencia de que con platinas
deslizables en sentido paralelo al eje de gire segin la
‘Fig. 8, las curvas ascienden y descienden en sentido del
eje de giro Z-Z en contiaposicién a la Fig. 6 en la que
ascienden y descienden en sentido radial. Cuando a través
del taladro 5a de la Fig. 8 queda inyectado aire compri-
mido por la cdnula 7 de aire comprimido correspondiente-
mente desplazada por el imé&n y no representads en la
Fig. 8, el aire comprimido penetra en el recinto de pres
eién 12a por detrfs de la platina la, con lo que esta
platina queda desplazada hacia arriba; el talén la’’ de
la platina asciende sobre la curva de levas 19a de avance
de las platinas y es desplazada por ella hasta la posi-
cién dé méxima subida (ilustrada en lfneas de punto y
raya en la Fig. B), arrastrando con ello a la respectiva
aguja 23 por medio de su talon 28, de modo que el segun-
do talén 2a’* dispuesto por encima de aquél en la aguja
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2a es 1levado al alcance de la curva 21’ que mantiene a
la aguja en su posicién ascendida, que es la posicién de
trabajo, hasta que la aguja efectde de nuevo desde su
punto més elevado el movimiento de descenso a la posicién
de desprendimiento, Aquellas platinas la que no reciben
impulso neumético alguno a través del taladro 5a en el
puegto de seleccién, no quedan ascendidas, de modo que

"sus respectivas agujas 2a son llevadas por una curva no

representada en el anillo de levas 21 a la posicién de
recogida,

Las Figs. 9 y 10 representan detalles de un disposi-
tivo seleccionador segin la Fig. 3, en el que las plati-.
nas estén alojadas en las ranuras de las agujas por debajo
de éstas, de modo que para cada aguja estf prevista una
correspondiente platina. Esta construccién segflin la Fig. 3
podrfa designarse también como rueda de dibujo dispuesta
coaxialmente con respecto al cilindro de agujas por debajo
de &1, en contraposicién a las ruedas de dibujo habituales,
come se ilustra por ejemplo en las Figs. 1, 2 y 4, en las
cuales el eje de la rueda de dibujé se halla fuera del
eje del cilindro y en las que la rueda de dibujo estd
equipada con un nimero de platinas que es menor gue el
nipero de aéujas en el cilindro o en &l disco de agujas.
Cuando una méquina tricotosa circular posee una pluralidad
de puestos de trabajo, debe prevefse una rueda de dibujo
por delante de cada puesto de trabajo en el que deba
efectuarse una seleccién de agujas. Cada una de estas
ruedas de dibujo tiene un solo puesto de seleccién. En

- 16 - ? Q 7\ {C Q
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el dispositivo de dibuj.o segin la Fig. 3, gue constituye
una rueda de dibujo tinica dispuesta coaxialmente con res-
pecto al cilindro de agujas, debe disponerse en el con-
torno de esta rueda de dibujo un puesto de seleccién por
delante de cada puesto de trabajo, y por detrds de cada
puesto de trabajo deben disponersé medios para borrar o
anular 1a seleccién efectuada, a fin de que en el siguien-
te puesto de selecelén por delante del sucesivo puesto de
trabajo puedan seleccionarse de nuevo las platinas y, por
tanto, las agujas. Estas exigencias quedan cumplidas me-
diante la construccién segin la s Figs. 9 y 10. El cilin-
dro 3b de agujas estd dispuesto giratoriamente alrededor
del eje Yb=Yb sobre la parte estacionaria 30 de la méquina
conjuntamente con el soporte del cilindro. En la parte
superior del cilindro 8b de agujas estén dispuestas, de
manera en si cono&idn, las agujas 2b longitudinalmente
desplazables en correspondientes ranuras. En la parte
inferior del cilindro de gqujas estd dispuesta en cada
ranura de aguja, por debajo de cada aguja 2b, una platina
lb, el extremo superior de la cual puede ponerse en con-
tacto con el ca-nto inferior del respectivo talén 2h’ de
la aguja, de modé que los desplazamientos hacia arriba de.
las platinas 1b provocan también el desplazamiento hacia
arriba de la respec¢tiva aguja 2.1;_; Cada platina 1b tiene
un talén 1;_12'", anflogo al de las platinas 1 en las ruedas
de dibujo arriba descritas, que sobrésale radialmente
hacia fuera penetrando en la zona activa de la curva de
levas 19b de avance de las platinas y la curva de levas
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20b de retroceso de las platinas. Las.curvas de levas
estén dispuestas en la pared interior de un ¢ilindro 26b
que rodea a la parte inferior del cilindro 3b y que se.
halla fijado sobre la parte estacionaria 30 de la mliqpina,
sobre la que se halla también apoyado el cilindre 3b de
agujase Dicho silindro 26b co:rresponde al cilindro 26 de
la rueda de dibujo segfn la Fig. 8. Cada ranura en el
cilindro de agujas, en la que queda guiada una platina 1b
y por encima de ella la correspondiente aguja 2b, se ter-
mina inmediataﬁente por detrds del extremo inferior de la
platina 1lb que se hdlle en posicién de méximo descenso, -
da‘modo que con ello queda establecido el recinto de pre-
sién 12b en el que, al igual que en las ruedas de dibujo
arriba descritas, es inyectado el aire comprimido que .
imprime ‘a las platinas 1b el movimiento inicials Al objeto
de gue el aire comprimido no pueda penetrar en el espacio
comprendido entre el cilindro de curvas 26b y la superfi-
cie cilfndrica del cilindro de agujas, esté prevista
también en este dispositive de dibujo una nervadura de

obturacién 18b de forma anular que cierra el espacio en-

. tre la superficie del cilindro de agujas y el cilindro de

curvas 26b hacia abajo.

En una .parte estacionaria 6b estd fijada laicédnula
de aire comprimide elésticamente flexible 7b que es atrai-
da por un electroimén 8b cuando éste recibe corriente y en
esta posicién, ilustrada en.la Fig., 9 con iineas de punto
y raya, se halla su extremo libre abierto alineado con el

taladro Sb practicado en el cilindre de curvas 1l6b para
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el paso del aire comprimido., El electroimén'ég estd fijado
en la parte estacionaria 30 de la méquina y el mismo va
conectado por medio de los cables conductores 16b y 16b’
con el aparato de mando 17b que le comunica los impulsos
eléctricos. La oénula '7_13 estd conectada a un conducto anu-
lar 31 que rodea al cilindro de agujas y que se halla en
comunicacién con un compresor 32 dispuesto en una parte
estacionaria de la méquina. Cuando el electroimén4€g re-
cibe un impulso, la cénula 7b es llevada a la‘posicién
ilustrada en lfneas de punto y raya en la Fig. 9. El aire
comprimido que sale pemmanentemente de la cénula )penetra
entonces a través del taladro S5b en el recinto de presién
12b por debajo de la platina 1b que acabe de pasar por
dicho punto durante la rotacién del cilindro 3b de agujas
y provoca el desplazamiento de la misma hacia arriba, de
modo que penetre en la gona de alcance de la curva de le-
vas 19b de avance de las platinas, para ser desplazada
completamente por dicha curva hacia arriba. Con ello queda
también desplazada hacia arriba la correspondiente aguja
2b, es decir a la posicién ilustrada en la Fig. 9 con
1ineas de punto y raya, que puede ser por ejemplo la
posicién de trabajo, em tanto que las agujas no influen-
ciadas, es decir todas aguellas cuyas platinas lb no hayan
side ascendidas, quedan desplazadas por una curva 21b’ en
el anillo de levas 21b solamente hasta la posicién de
recogida. El desplazamiento de las agujas que corresponden
a platinas no desplazadas puede ser efectuqdo también por

otros medios. Lo esencial en relacién con la presente ine
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vencién es dnicamente la seleccién de determinadas plati=
nas para que las respectivas agujas 2b reciban de estas -
platinas un desplazamiento ya sea haclia la posicién de
trabajo o solamente hacia la posicién de recogida. En el
dltimo caso citado tienen que recibir las agujas que no
pertenecen a platinas seleccionadas su movimiento de otro
modo para efectuar el dibujo deseado. En el supuesto de
que en el ejemplo de la Fig. 9 se trate de una méquina
tricotosa circular con una pluralidad de puestos de traba-
jo y que la posibilidad de seleccién esté prevista para
cada puesto de trabajo, tiene que preverse por delante;de
cada puesto de trabsjo, segln gueda ya eﬁpuesto'més arri-

‘ba, un puesto de éeleccién; es decir por delanté de cada

puesto de trabajo tiene gue existir un taladro para el

aire comprimido en el cilindro de cuxvas 26b y a cada
taladro tiene gue estar asocmda una cénula de aire com-
primido 7b y un electroimén 8b que lleve a dicha cénula-
a la posicién de trabajo de acuerdo con el dibnjo a ela-
borar. Por delante de cada puesto de trabajo se halla una
curva de levas 19b de avance de las platinas y por detrés
de cada puesto de trabajo se halla una curva de levas 2Cb
de retroceso de las platinas. ‘

La Fig. 10 representa una parte del desarrolle de las

curvas de levas 19b y 2Cb en el cilindro de curvas 26

. visto desde el eje Yb-Yb contra el plamo X, de modo que

de las platinas 1b pueden apreciarse solamente sus talones
1b?? como pequefios »circulos. El desarrollo de la Fig. 10
muestra tres puestos de trabajo y, correspondientemente;'
1% =l Q@
;> “ /1 ® (3( T
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tres taladros de aire comprimido 5pI, SbII y SbIII. Por
detrds de cada uno de los tres taladros Sb se hallan en
el sentido de movimiento de, las platinas (flecha P) sen-
das curvas de levas 19b de avance de las platinas y sendas
curvas 20b de retroceso de las platinas. En la Fig. 10

se representan veintidos talones 1lb’’. En el primer
sistema ha recibido cada segunda platina un impulso por
aire comprimido, de modo gue cada segunda platina ha sido

. desplazada por la curva de levas 19b hacia arriba. Por

detrds del pmesto de trabajo, dichassplatinas son conduct -
das de nuevo hapia abajo por medio de la curva de levas
20b de retroceso de las platinas. En el sigu;‘.ente'taladro
de aire comprimido SbII reciben las otras platinas su
impulso de aire comprimido y las mismas son desplazadas
hacia arriba por la correspondiente curva de levas 19
de avance de las platinas para quedar conducidas de nuevo
hacia abajo por detrds del puesto de trabajo mediante la
curva de levas 20b de retroceso de las platinas. El tala-
dro de aire comprimido SbIII correspondiente al tercer

puesto de trabajo vmelve a dar un impulso a aguellas

| platinas que en el sistema I han sido desplazadas hacia

arriba. Cuando en un tal cambio de desplazamiento de pla?-
tinas de uno & otro puesto de trabajo las platinas selece
cionadas 1b desplazan sus agujas a la posicién de trabajo
y las restantes agujas son desplazadas por medios en si
conocidos solamente a la posicién de recogida, se pz_'oduce
un dibujo que es conocido bajo el nombre de piqué. Natu-
ralmente, mediante correspondiente cambio del desplaza-

2676889
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miento de determinadas platinas 1p por aire comprimido
puede producirse cualquier otro dibujo.

En el dispositivo de dibujo segin se ilustra esque-
méticamente en la Fig. 4 puede utilizarse una rueda de
dibujo como la representada en la Fig. 8 que con el eje
Zowlo quede dispuesta por delante del puesto de trabajo
o por delante de cada puesto de trabajo, cuando la méqgui-
na comprenda varios sisfemas; sobre el plato de levas
estacionario del disco de agujas. El movimiento giratorio
sincronizado del cuerpo giratorio, en el que se hallan
dispuestas desplazables las platinaa lec paralelamente con
respecto al eje Zg, con el disco 28 de agujas puede efec-
tuarse mediante una conexién de ruedas dentadas entre el
eje Z¢ y el disco giratoric 28 de agujas, El cuerpo gira-
torio que lleva las platinas désplazables lc corresponde
al cuerpo giratorio 22 del dispositivo segin la Fig, g.
Las platinas 1lg imprimen a las agujas 27 del disco el
necesario modﬁiento inicial por empuje contra elﬂ talén
27? de las agujlas,,gon 16 que las agujas déi disco son‘
llevadas al alcance de curvas estacionarias, no ilustradas,
que temminan c_ie desplazar las agujas 27 del disco selec~
cionadas por las platinas lc completamente Hacia fuera a
su posicién de trabajo. En el cilindro 3g de agujas, que
gira alrededor del eje Yo-Yc y que lleva las agujas ZQ
pueden utilizarse dispositivos de dibujos‘ segin una

cualquiera de las realizaciones arriba descritas.

-22—
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Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi comé la manera de ponerlo en préctica, se hace cons- -
tar que todo cuanto no altere, cambie o modifique su
principio fundamental puede qgedar sometido a variaciones
de detalle, siendo lo esencial y por lo gue se solita
Patente de Invencién, por veinte afios, lo que queda resu.
mido en las siguientes reivindicaciones:

12.~ Dispositivo de dibujo para méguinas tricotosas
circulares, comprendiendb un cuerpo giratorio dispuesto
para girar sincrénicamente con el Srgano portador de

las agujas {cilindro de agujas o disco de agujas) y dotae.

‘do de canales, de igual separacién. entre sf que las ranu-

" ras para las agujas del Srgano portador de las agujas,

en las ouales se hallan alojddas platinas deslizables du-
rante el funcionamiento de la méquina; dos curvas de levas
estacionarias que actian en sentidos opuestos sobre las °
platinas para desplagzarlas y conectarlas; por el desplaza-
miento de las mismas en un sentido, con una aguja para
llevarla desde su posicién de fuera de trabajo a la de re-
cogida o a la de trabajo; un puesto de seleccién entre las
dos curvas de levas en el cque todas las platinas han sido
llevadas por la segunda curva de levas a la posicién de
fuera de trabajo; medios .para imprimir a la platina que
pasa por enfrente del puesto de seleccién un movimiento
inicial pafa llevarla al alcance de la primera curva de le=
vas, por la que queda desplazada completamente a la posi-
oién de trabajo; y medios para gobernar, segfin el dibu jo

oy (v-0 7
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deseado, a dichos medios que imprimen a las platinas el
movimiepto inicial, caracterizado pérque por detrﬁs de
cada platina se halla dispuesto un recinto de presién,
abierto hacia un lado y que constituye la pérte posterior
de la canal guiadora de la platina, en el que se inyecta
aire comprimido para producir el movimiento inicial de
cada platina seleccionada.

2%.- Dispositivo de dibujo segfin la reivindicacién
18, caracterizado por una cénula de aire comprimido, elés-
ticamente flexible o giratoria, fijada en el puesto de
seleccién de las platinas; por el lado opuesto a su extre-
mo libre, a un elemento estacionario de la méquina, de
modo gue segun el dibujo deseado puede ser llevada con su
vextremo libre abierto desde su posicién de fuera de tra-
bajo al alcance del recinto de presién.

32,- Dispositivo de dibujo segin las reivindicacio-
nes 14 y 23, caracterizado porque para llevar la éénula a
la posicién de trabajo estd dispuesto un im&n de gobiemno
que actfia sobre una amadura fijada en la cénula, o sobre
esta misma cuando estf constitufda de material magnético,
y que‘recibe la corriente desde un puesto de mando de
acuerdo con el dibujo deseado. ‘

43,. Dispositivo de dibujo seglin las reivindicacio-
nes 12»& 28, caracterizado porqueAla desviacién de la
cénula se efectia mecénicamente, segin el dibujo deseado,
bajo el gobierno de un mecanismo seleccionador.

58,- Dispositivo de dibujo segin las reivindicacio-.
nes 18 a 48, caracterizado por estar constitufdo por una

ety Y
) . FAN )’
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rueda de dibujo, el eje de giro de la cual se extiende obli~
cuamente en énguio agudo con respec{o al eje del cilindro

de agujas y cuyo dentado engrana con las agujas'del cilin-
dro, estando tapado por arriba el cuerpo de dicha rueda de
dibujo por una placa de recubrimiento estacionaria; en la
cara inferior de la cual se hallan fijadas la curva de le-
vas de avance de las platinas y la curva de levas de re- -
troceso de las blatinas, due actdan sobre el talén de

estas Gltimas, y estando constitufdo el puesto de selececién
por un talédro para el paso del aire comprimido, practica-
do en la placa de recubrimiento de la rueda de dibujo ra-
dialmente por detris del espacio comprendido entre el ex-

. tremo final de la curva de levas de retroceso de las pla-

tinas y el principio de la curva de levas de avance de las
nismas, as{ como por la cinula flexible de aire comprimido,
dispuesta por encima de la placa de recubrimiento de la
rueda de dibujo, en cooperacién con el electroimén, fijado
también por encima de dicha placa de recubrimiente y que re-
cibe sus impulsos eléctricos de un dispositivo de mando.
62.~ Dispositivo de dibujo segln las reivindicaciones
12 a3 48, caracégrizado porque el cuerpo de la rueda de
dibujo, que se halla en conexién giratoria sincronizada
con el cilindro de agujas o el disco de agujas, esté dis-
puesto giratoriamente alrededor de un eje que se extiende
en sentido paralelo a las agujas del cilindro o a las ague
jas del disco y, por tanto, paralelamente con respecto al
eje dei cilindro de agujas o en 4ngulo recto al eje del

disco y del cilindro de agujas, respectivamente; pbrque el

v . /. g }‘-): o
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cuerpo de la rueda de dibujo estﬁ dotado en su contorno de
canales guiadoras para las platinas que se extienden en
sentido paralelo al eje de giro y cuyo extremo superior se
halla situado en el punto en que las coronas de platinas y
las coronas de agujas se tocan por debajo de talones de
las agu_jas del cilindro o de talones de las agujas del
disco, respectivamente; porque en la zona de la curva de
levas de avance de las platinas y la curva de levas de re-
troceso de las platinas penetra un talén dispuesto en cada
platina; y por estar dispueéto un cilindro estacionario
que envuelve al cuerpo de la rueda de dibujo y en el lado
interior del cual estdn fijades las citadas curvas de le-
vas, asi como un taladro de paso de aire comprimido en el
puesto de seleccién del cilindro de curvas, que es coaxial
con el recinto de presién en el extremo exterior de cada
canal de platina en el cuerpo de la rueda de dibujo:. ese
tando situado dicho puesto de seleccién por debajo del lu-
gar en que termina ia curva de levas de retroceso de las
platinas y empieza la curva de levas de avén‘ce de las
platinas. | _
72.- Dispositivo de dibujo segiin las reivindicaciones
18 a 43, caracterizado porque el cuerpo de la rueda de di-
bujo estd constituido por la parte inferior del cilindro
de agujas, de modo que el eje del cilindro de agujas es
también el eje de gire del cuerpo de la rmeda de dibujo;
porque las piatinas guedan guiacias en prolongaciones que
se extienden hacia abajo de las ranuras guiadoras de las
agujas y que tienen en su extremo inferior entre el borde

.;ﬂ'\. RN 57 ) EQI\C‘
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inferior de las platinas y la pared final de cada canal el
recinto de preéién; ¥ porque esta parte inferior del ciline
dro tiene por debajo del anillo de levas un cilindro esta-
cionario de éurvaa que envuelve a la parte inferior del ci-
lindro, en la pared interior del cual estdn fijadas la cure
va de levas de avance de las platinas y la curva de levas
de retroceso de las platinas, en las zonas de las cuales
penetra el talén de las plafinas; y posee al nivel del re=
cinto de presién en el cilindro de curvas un taladro de pa-
s0 de aire comprimido como puesto de seleccidn por debajo
del lugar en qﬁe termina la porcién operante de la curva
de levas de retroceso de las platinas y empieza la porcibn
operante de la curva de levas de avance de las platinas,
cooperandc dicho taladro con una cénula de aire comprimido
que por medio del electroimén, que recibe los impulsos eléc-
tricos segén el dibujo deseado desde el dispositivo de mando,
puede ser llevada a la posicién en la que es inyectado aire
comprimido a través del citado taladro en el recinto de
presién por detrds de la platina que pasa enfrente de é1.
éﬂ.- Dispositivo de dibujo segén la reivindicacién 72,
caracterizado porque en m&quinas tricotosas circulares con
una pluralidad de puestos de trabajo, estd dispuesto un
nimero igual de pares de curvas de levas de avance de las
platinas y de\curvas de levas de retroceso de las platinas
sobre el contorno de la parte inferior del cilindro de agu-
jas, en la pared interior del cilindro de curvas, en dis-
tribucién correspondieﬁte'a los puestos de trabajo en el
contorno del cilindro de agujas, y un puesto de seleccién
207388
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por delante de cada puesto de trabajo, constitufdo por
un taladro de paso de aire comprimido, una cfnula de aire .
comprimido y un electroimén, quedando alimentadas de aire
comprimido las citadas cénulas desde un conducto anular

'conectado a un compresor y recibiendo todos los electro=

imanes los impulsos de corriente desde por lo menos un

'dispositivo de mando, -

92,. DISPOSITIVO DE DIBUJO PARA MAQUINAS TRICOTOSAS
CIRCULARES, -
tal y como queda descrito y reivindicado en la presente
meworia que consta de veintiocho hojas mecanografias por
una sola caza y-de cinco 1éminas de dibujos,
- BARCELONA, 7 de Marzo de 1964,
FRANZ MORAT GmbH,

P.P,
e
| o ugor
" '—_ "
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