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INVENGION

por wUN DISPOSIFIVO UE 4VANUE LE ROUILIOS PARA MAQUINAS 4E

TRAB4JGR T4 MADERWM, a fevor de uON GOFALISB STOLL, de hacio-

halidad alemana, domicilisdo en ksslingen,/Neckar, wHirschland-

strasse, 125v, 4lemania.
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Ea presente invencioén se refiesre a un dispositivo de a';7

ce de¢ rodillos para maquinas de trebajar la msdera, con I

1los de avanoe dispusstos a un lado de ls caja que, sujeta ET:
up brazo horizontal regulsble en altura & lo largo de uns co-
lumna de soporte y desplazable aaemas en un plano horizontal,

puede ser hecha bascular en torho dGe ejes perpendiculares y. e,

paralelos al plsno que contviene los ejes de los roaillos,.
gn los dispositivos de avance de rodillos conociaos ue,?
este tipo, se precisan, por lo general, tres ejes psra la barty
culacion de la caja. Para sjuster la posicion de trabajo en
la que los rodillos de avence presionsn desde arribs sobre la
pieza en trabajo conducida sobre la mesa ae ls maquing, bas=
te un eje de basculecion perpendicular al plano que conviens B
los ejes de los rodillos. Para poder ejercer presion con los *%

rodillos de avance tambien en sentido horizontal contra la
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pieza en trabajo apoysda contras wns regleta de guls, es pre-
oiso que la ceja pueda ser hechs bascular también en torno de
un eje que Giscurra paralelamente sl plano que contiene los
ejes de los rodillos y que forms éngulo recto coh aichos ejes
de los rodillos. 4hora bién, esto solo no basta. Gomo sl tra-
mo ho Giscurre generalmente formanao éngulo recto con ls re-
gleta ae gula, es negesario prever un tercer eje de bascula-
cion, con objeto de que ls caja, basculada a lg posicidn hori-
zontal de los roaillos, pusds bascular todsvis en el plano ho-
rizontal hasta quedar el plano de los ejes de los rodillos
peralelo a la regleta de guia. rara todos los tres ejes de
besoulacion se requieren mecios 4e sujecion separaGos, para
fijar la posicion de sjuste.

Segun €l invento, el dispositivo de svance se halla suse
pehdido, mediante un par de casquedes esféricos sujetos a la
caja, de una bola que forms le vermipacion de un perno de &0~
porte dirigido hacia abajo & patir del brszo, pudiendo los
casquetes esfericos, entre los cuales se ha escotado una ranu-
ra curvada para dar paso al perno de soporte en ls zona de
basculacion psrpendaiculer, ssi como tambien se ha dejedo uns
rapura estrechs Ge sujecidon, ser opriiidos con syuda ce medios
de sujecion, contrs lg superiicie¢ esrerica del perno de so=-
porte, cuyos medios provocah uba pre~tension permspente, tan
solo moderads, gue todavia permite ls basculacion a mane, asi
como un medio de sujecion sometido a un manejo consvsnte, gque
esta desvinado a establecer una pre-tension fuerte que asegu=-
re el ajuste en cada caso.

shors ys se han reunido todas las posibilidszdes de bascu-
lacion en uns sole articulacion que, para Zijar cuslguier po-

sicion de basculacidn que pueda presentarse, no precida hada
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mis que de un Unico miembro de maniobre. Esto éiéniiica, ;
una parte, uns consideraeble simplificacion constructiva y, por
otre parte, upna igcllidasa del servicio, pucsto que ls caja pue-
de ser basculada de un solo golpe a la posicion de servicio
deseada, ho hecesitindose maniobrar nada més que uh solo medio
de fijeoidn, en lugar de tres, mientras que al mismo tiempo se
evitan errores de servicio que haste shore eran posibles, por
el hecho de poderse olvidar ls maniobra de uno de los tres me-
dios de fijacién,

Preferentaements, se hellsn fijados los casquetes esféricos

~en la pared longitudinsl de la caja opuesta a los rodillos de

avance. Wsvs consvrucclon es la que resulta mepos elita.

Parae conseguir inmediatamente ls posicidn correcte de suse
pensidn el aparato durante la basculacion ael dispositivo de
avence a ls posicion de servicio mas empleada, en la que los
rodillos de avance oprimen a la pieza en trabajo desde arriba,
esta limitada la ba~sculacidn a aicha posicidn mediante un tor-
nillo de ajuste que hace tope contra el perno de soporte, miesn-
tras que la posicidn vertical en aicha posicion de basculacion
queda determinsda por tornillos de ajuste gue, pehetranao por
ambos lados en le ranura curvada, concucen entre s{ al perno
de soporte. Por lo demas, el perno e soporte tlene algo de hol-
gura hacia ambos lados en la ranurs curvaéa, escotade entre am-
bos cgsquetes esforicos, con objete de poaer bascular insigni-
ticantemente en el plano vertical el aparato ya basculadoe s la
posicidn horizontel de los rodillos, a etectos de que los ejee
de los rodillos puedan ser hechos bascular hacis afuera para
separarse un poco de lg posicion vertical, de modo que los rodi-
1los que oprimen la piezs en trabasjo contra las reglsta de guis,

eJerzan también sobre la piezs de trabajo unes components de
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fuerza dirigida hecie la mess de la méquina.

1os dog casquetes essfericos poseen prererehtements tah so-
1o una superiicle esiérica cada uno de ellos, que es cargada
en uns zoha anular paralela a la linea de separacion de los
casquetes. yon ello se consigue un apoyo mas seguro ae los case
quetes esfericos conira la superiicie esiérica del pernc de so=
porte, qus si los casquetes esfericos actuasen con toda su su-
perficie esférica. 4l apretarse los casquetes estericos se pro-
duce, con un esiuerze pequefio, un efecto de cufia debido a las
estrechas zonas circulares, que es especialmente pronunciado,
cuando les zmonas circulsres portadoras se encusntran a uns dise
tancia tal del centro ae le esfera, que se encuentren en el cam-
po Ge COROS d€ GORTascto gue formen un angulo Ge, aproximadamen-
te, 90® en su vértice.

ﬁlqperno de soporte puede estar unido de manera f£ija con
el brazo horiszontal. ghora bien, tambien puede ser previsto de
modo que sea insertable en el extremo de aicho brazo. sntonces
puede el dispositivo Ge avance ser facilmente desmontaco del
soporte, psra ser montado sn otro.

El invento sera explicado a continuacion a base de un ejem-
plo no limltativo de reslizacion representado en las riguras Ge
laws laminass de dibujos anexes.

En los aibujoss

La fig. 1 eés una vists de irente de un uispositivo de avan-
ce de roaillos, segun el invento, con los roaillos de avance
oprimiendo desde arriba sobre la picza en trabajo;

la fig. 2 es ls vista correspondienve con los rodillos de
avance oprimiendo en sentido horizontal;

" La £ig. 3 es una vista latersl de ls suspensién de rotula

Qe la cajs en el brazo horizontal;
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. La iig, 4 es uns vista en la direccioén ae la flecha v
de la fig. 3, parcialmente en seccion; y

La rig. 5 es otra disposicion del perno Ge soporte en el
brazo horizontal, _

¥n 1 se indlca la caje del dispositivo de avance de roail-
llos que, en el sjemplo Ge realizascion, aloja el motor eléc-
trico de sccionamiento y le transmisidn, sirviendo de soporte
para los rodillos de avance 2. Se hah previsto a lo menos dos
rodillos Ge avance, cuyos ejes se encuentran en un plano que,
en las riguras 1 y 2, se indica en lineas de trazo y punto &.
Los rodillos de avance 2 estan montados a un lado de la cajs,
en la zopa de une de las paredes longitudipales de <ésta. e
caja 1 del dispositivo de avance esté suspendide de un braszo
horizontal 3 de un soporte, Ge la msnera que después se gesori-
be con detalle. 81 brezo 3 esti soportado por uns columna de
soporte 4 vertlcal, sujeta por su base 5 a ls mess I de la mhw
quine. Pera la unidn del brezo 3 con la columns vertical de
soporte &, sirve una crucets §, que poses aos casquillos de
gufs 7 y‘§ eruzados en angulo recto, destinados el brazo 3 ¥
a le columna de soporte 4. Ias cruceta é puede ser regulasds en
su posicion de altura sobre la columna de soporte &, junto con
el brazo 3, por medio de un vistago roscedo 9 atornillado a
ella, que esta soportado de manera giravoria y desplazable a-
xialmente ep un cabezal 10 dispuesto sobre ls columﬁa de sopor—
te ¥ que s-obressle lsteralmente, estanao dotado con un volante
Jl para su maniobra. ¥l brazo horizontal 3, desplazsble longi-
tudinalmente en el casquillo 7 de la cruceta 6, soporta uns
cremallera 12 en la que engrana un pifon 1» dispuesto sobre un
husillo de regulacion 13, que ests soportado eh la crucets 6 y

proviste de un volante 14 (véase también ls rig. 2). LOs 0ase
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columna de soporte 4 de la manera que después se deseribiri cop

més detalle,

Ba la caja 1 ael dispositivo de avance, y a erectos de su
suspension en ¢l brazo horizontal 3, estan sujeros; mediante
bridas 18, 19, un par de casqustes esisricos 16, 17 que en el
gjemplo de realizacion represehtado, se enouentren en la pared
dongitudihgl lf de las caja, opuesta a los roaillos de avancs z.
Los dos casquetes esféricos 16 y 17 rodesn el extremo esférics
21 de un perno de soporte gy que, partiendo del brazo horizon-
tal 3, estd Girigido hsecias abajo. wR las iiguras 1 a 4, ests
wnido el perno de soporte 20 fijamente oon el brazo 3, por ejem-
plo, soldado a é1l. Le fig.5 muestrs una forma de realizecién en
la que el perno de éoporte 20 esta previsto sobre una pieza g2
enchuiable sobre el exiremo del brazo 3 y que, eh el caso pre-
sente, ests rormasda poi Un cspuchdn fijable mediante un torni-
llo 2%. &n esta disposicion se puede desmontar el dispositivo
de avance ifcilmente del brazo 3.

Para el paso del perno de soporte 20 se hs aispuesto, ehtre
los dos casquetes esfericos 16 y 17, una ranura curvedas g4 que
se extiende por la zoha Ge basculacidn vertical nan (rig. 3).
«parte de esto, se ha dejaao entre ambos casquetes'asréricos, en
su junta de separacién, una estrecha hendidurs de sujeocion g3
(fig. 4). L.os dos casguetes estéricos 16 y 17 pueden ser cprimi.
dos contra la superficie esiérica 21 del perno de soports 20,
mediante tornillos de apriete, previstos exclusivamente psra Ii-
nes de ajuste, indicados en 26 y g7, con los que se gepera una
presidn permenente, ten solo moderada, que es suficiente paras
que la caje 1 se mantenga por si sola en cuslquier posicidn de

besculacion, pero pudiendo todavia ser hecha bascular a meno
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de los casquetes esiéricos 16 y 17 al extremo esférico 2l del

perno de soporte 20, se ha previsto un tornillo de apriese 28,
que puede ser sccionado mediante uns mulepilla de mano zS.

Bn la posicidn de servicio mas empleada, ilustrada em la
fig, 1, y eh la que los rodillos de svance g oprimen aesde arri-
ba a lg pisza en trabajo § situsda sobre la mesa i de la maqui-
na, esté limitade la basculscibn Ge le cajs 1 por meaio 48 un
tornillo de ajuste 30, previsto en la superiicie irontal de la
ranura curvada g4 que, en esta posicidn de servicio, se encuenw
tra en sentido vertical. Se han previsto ademés, para asegurar
la posicidn vertical de la caja 1 o de los rodlllos 2 en esta
situacidn Ge basculacion, tornillos de ajuste 31, gque penetran
por ambos lados en la ranura curvaaa g4 y que conaucen el toini-
llo de soporte 20 entre s{, exento de juego. sn el resto de la
zohs do basculacidn se elige el ancho ubn 0e la ranurs curvada
4 de tal modo gue el perno de soporteﬁgg posee juego lateral
(fige &)

Si se aesea llevar el uispositivo de avange a la posicion de
servicio de la iig. 2, en las que los rgdillos dae avahce g opri-
meb a ls plezs de trabajo g0 en sentido horigontal contra una
reglets de gufa L sujeta a la mesa i de la maguina, entonces se
hace girar prinerasmente la ceja alrededor del perno de soporte
20 en 180% a partir de la posicidn mostrade en ls 1ig. 1, y se

hace despuds bascular en 90¢ en torno de ls rdtula, aproximin-
dola 8 la columna ae soport; 4, con lo que el perno de soporte
0 sale por el otro extremo de la rapura ocurvada g4, por entre
los cesquetes esiéricos ;é y 12, tal como ha siao representado
en la fig. 3 por lineas de trazo y punto. Si en esta posicidn

de basculacion, y como si el pleno § de lLos ejes de los rodi-
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‘llos no transcurriera todavia parale;amente a f; reglets de
gufa L debido a que el brezo 3 no formars angulo recto con ai-
che régleta, entohées es hecesario hacer girar todavia la caja
1 en torno al perno de soporte g0, en el planoc horizontel. sn
gsta posicion, y como consecusncia de la holgura lateral ya men~
ecionsda Gel perno ae soporte 20 en ls ranuras cirocular g4, pueae
la caja 1 ser hecha bascular todevia algo en el plano vertioal,
de modo que los ejes ds los rodillos ys no discurren exattamen~
te en sentido perpendioular gue asegura que la plezs ea trabajo
W, al avanzar longitudinslments, sea oprimida constantemsnte
contra ls mesa de la maquina.

pespués de soltado el tornillo de aprieste g8, se puede al-
capnzer con un solo golﬁe cuglquier posicion de servieio, inclu-
sive toda posicion intermedis comprendida entre las posiciones
de servicio representadas en las figuras 1 y z, en las que los
roaillos de avanee~oprimen a ls pieza en trabajo formando angu-
lo sgudo con la mesa de la iéquina, seguicamente basta con vole
ver & apretar el tornillo de apriete 2§ para fijar le posicion
ae servicio que ha sido sjustada. &1 giro y basculgcion de la
¢caja 1 puede realizarse con uns sola msno, misntras que la otra
mano queds libre para msniobrar el tornillo de apriete 28.

Bn el ejemplo de realizacion, la superficie esfcrica de cada
uno de los Gos casquetes estericos que s€ apoya coptra el extrew
mo 21 en rorma de bola del perno de soporte 20, esta limitada a
uns zona anular 32 paralela a ls junts de separacion g5. La dis-
tencia medis wow entre ls zona anular ae soporte 32 y el centro
de la esfera debe elegirse de tal modo que el cono d@e contascto
aplicado en daichas zonas (dibujado en la tig. & con lineas ae
trazo y punto}, posea en su vértice un dngulo de 90¢, aproximge

damentea
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Hecha la descripcidn ael presente invento, lo que se de-
clars como no practicado ni pussto en ejecucién én Espafia, com-
prende las reivindicsciones siguientess

l,« Un dispositivo de avance de rodillos psra maquinas
Ge trabajar la mader-a, estahdo los rodillos de avance dispuss-
tos a un lado de ls caja que, sujeta s un brazo horizontal re-
gulable en altura & lo largo de una columpa vertical de sopor-
te, y Gesplazable en un plano horizZontal, pusede ser hecha bas-
cular en torno de ejes perpendiculares y paralelos al plano que
conticne los ejes de los roaillos, ¢ aracterizado
porqus el dispositivo de avancs se ha-lla suspendido, mediantve
up par de casquetes esfericos sujebos & la caja, de una bola
que forme la terminacion de un perno de soporte dirigido hacia
abajo a partir del brazo, pudiendo los casquetes esféricos, en-
tre los cusles se ha escotado una ranura curvada psra dar paso
al perno Ge soporie en la zohs de basculacidén perpendicular,
asi como también se ha dejado una estrecha renurs de sujecion,
ser oprimiGos, con ayude de medios de suescion, contra la super-
ficie esrérica del perno de soporte, cuyos Medios provocan una
pre=tension permsnente, tan solo moderada, que tedevia permite
ls basculacion a mano, mientras gque otro medio Ge apriete, so=
metido a un mapejo constante, sirve pars establece; una pre-
tension fuerte, que asegura el ajuste en cada caso.

2+~ Un dispositivop segun la reivindicscién 1, carac -
terizado porgue los casquetes esréricos estan sujetos
a ls pared longitudinal de ls caja opueste & los rodilles de
avance,

34~ Un dispositivi, segun las reivindicaciones 1y z, ¢ a

-
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gacterizado porgue su basculacién a la posicion en
que los rodillos de avance oprimen desde arriba a la pieza en
trabajo (rige 1), esté limitada por un tornillo Ge ajuste que
hece tope contra el perno ds soporte, quedando 8l posicion ver-
tical, en esta posicion de basculacion, determinada por torni-
Llos de ajuste que por ambos lados penetrah en la rehurs cur-
vada y que condvcen entre sf el perno de soporte, exepto de jue-
go, mientras que en la restante zona de basculsscion el perno de
soporte tiene un pequefio juego hacia ambos lados de la ranura
curvada, escotada entre los dos scasquillos esrericos.

4,- Un dispositivo, segin lss reivindicaciones 1 a 3, ¢ a -
ragacterizado porque cala uno de los dos casquetes es-
?éricos Unicamente tiehe uha superfisie esrérica portadors en
una zona ahular que aisourre psralela a la junta de separacion
de los casquetes esréricoss

S5e= Un dispositivo, segin la reivinaicacion 4y, ¢ a ra ¢ -
torizado porqus cada uno as los dos casquetes esf=éri-
808 tiene Gisha zona anular portsdora a una distancla tal del
centro de la esfsra, gue se encuentra en la zona de conos de con-
tacto que en su vertige forms un dngulc de 902, aproximadamente.

6.» Un dispositivo, segin las reivindicac;ones l1a5 c¢ca-
racterizagdo porgue el perno de soporte estd previsto
en una pieza enchuisble sobre el extremo del brazo horizontal.

7= Un dispositivo de svance de rodilles psra maquinas de
trabajar la madera,

yegin se desoribe y reivindica en ls presente memoria que
consta de dieg hojas rolisdas y mecanograriadas por uba sola ca-
rs y de dos lamlnas de dibujos.

Hadria, g )2 de iarzo de 1964
Gottlieb & % O L Le
Pe 8. - PAIME ISERN
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