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MEMORIA DESCRIPTIVA 
para so lic ita r

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N  

e n

E S P A Ñ A  
par VEINTE años

a nombre de ALGEMENE KUNSTZIJDE UNIE N. V., entidad holande­
sa establecida en Velperweg 76, Armhem, Holanda, por: 

n HN APARATO PARA EL ARROLLAMIENTO DE BOBINAS "

La presente invención se refiere a un aparato para el 
arrollamiento de bobinas con arrollamiento cruzado,movidos 

por rodillos, aparato en el cual el tambor ranurado de vaivén 
va acoplado, con transmisión de movimiento, a l rodillo con- 

5 ductor o de accionamiento. Por bóbinas de arrollamiento cru­
zado se sobrentienden aquí los paquetes de arrollamiento cru­
zado cuyas superficies exteriores son cilindricas o cóni­

cas, a si como lo s paquetes de este tipo que, ademas, tienen 
sus extremos en disminución. Una desventaja de lo s aparatos 

lo  de bobinar de este genero ya conocidos es la de que hay una
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relación constante entre la  velocidad angular (rpm) del tam­

bor ranurado de vaivén y la  del rodillo  de accionamiento.

' Como el diámetro del paquete aumenta durante el bobinado, 
v la  velocidad angular del paquete respecto a la del rodillo  

5 de accionamiento, y por consiguiente también respecto a la  

del tambor ranurado de vaivén, disminuiré gradualmente.
Como consecuencia, la  relación de vaivén a la cual se bobi­

na el hilo no es constante, de modo que los paquetes pre­

sentarán defectos o "aguas" y e l hilo se acumulará en dé­

lo terminados puntos. La teoría que esplica la  formación 

de estos defectos y la  acumulación del hilo en diversos 

puntos es conocida ya desde hace mucho tiempo. Se ha tra­

tado de prevenir estos fenómenos haciendo que el tambor 

ranurado de vaivén sea movido desde el huso o vástago que 

15 sostiene el tubo de la bobina, en lugar de hacerlo desde

el rodillo de accionamiento. Sin anbargo, esta disposición 
tiene también sus inconvenientes, porque el trabajo necesa­

rio para transmitir el movimiento ai mecanismo de vaivén 
debe ser necesariamente efectuado por la  fuerza de fricción 

2o entre el carrete y el rodillo de accionamiento.
Por consiguiente, dicha fuerza de fricción se hace 

muchas veces tan grande que da lugar a un resbalamiento, 

una tensión excesivamente grande y desigual en hilo, etc.
Se ha descubierto ahora que la  totalidad de lo s  in- 

25 convenientes mencionados puede obviarse utilizando el apa­
rato conforme al presente invento, que consiste en que el 

tambor ranurado de vaivén es accionado, mediante una co­
rrea de transmisión, movida por una polea montada en el 

huso que sostiene el tubo, polea que, cerca de su punto 

3o de intersección con la prolongación de la  línea de contac-
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to entre el rodillo oonductor o de accionamiento y el paque­

te que sobre & descansa, es movida desde dicho rodillo con­

ductor, por frioción con una de sus superficies extremas. Al 

hablar de oorrea de transmisión se sobrentienden oomo incluidas 
bajo esta denominación una eorrea dentada o antideslizante, 

una cuerda, une cuerda de transmisión por piñones, o una ca­

dena de transmisión. El accionamiento de la  polea montada en 

el huso portatubo, desde el rodillo conductor, puede efectuar­
se conforme a la  invención, por ejemplo, manteniendo dicha 
polea, mientras se halla en una posición que se desvia muy 

poco de la  coaxil respecto al huso portatubo, de modo que 

hace presión oontra un borde del rodillo conductor.
De esta manera, la polea es movida a la misma distan­

cia de su centro y a la  misma velocidad que el carrete de 

arrollamiento erizado. La velocidad angular de la  polea, por 

consiguiente, será igual que la  del paquete. De hecho, por 
todo ello, se reproduce oon exactitud el movimiento del pa­

quete, y el movimiento reproducido acciona e l mecanismo de 
vaivén. De esta manera, el. tubo no tiene que su fr ir  la  carga 
adicional de la  gran fuerza de fricción necesaria para mover 

el mecanismo de vaivén.
No existe objecoión alguna a l recurso de hacer presión 

con la  polea contra el borde del rodillo con la  fuerza necesa­

r ia  para que entre estos dos órganos se produzca una fUer2a 
de fricción suficientemente grande.

La desviación de la  polea respecto a la  posición coa­
x il  con el huso que sostiene el tubo solo tiene que ser de 

algunos grados. Esta posición puede obtenerse incorporando 
al cojinete de la polea un órgano elástico .

La íherza de presión de la  polea oontra el rodillo pue-
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de obtenerse, por ejemplo, haciendo presión contra el árbol 

del rodillo y el del portatubo en sentidos opuestos por me­

dio de resortes. Es concebible asimismo mantener en contacto 

la  polea y el rodillo, presionando entre s i ,  por medios mag- 

5 náticos.

Ahora bien, se obtiene una fonsa de constricción muy 
sencilla s i , conforme a la invención, la  polea va montada 

en el huso portatubo^ por medio de un cojinete autoajusta- 

ble, y hace presión contra el rodillo conductor impulsado 

lo por una pesa dispuesta al lado del oojinete.

la  polea puede someterse a carga constante sujetando 

con fijeza  la  pesa a la polea.

Ahora bien, conforme a la invención se prefiere u t i l i ­

zar una forma de realización en la cual la  carga se puede 
15 ajustar por s i  misma de modo que no se produzoan diferencias 

de velocidad entre e l huso portatubo y la  polea.
Este efecto puede obtenerse por estar la  pesa dispues­

ta en un cubo hueco fijado a la  polea, y poder desplazarse 

solamente en sentido longitudinal; y por tener la  pesa un 

2o taladro roscado en el cual puede dar vueltas el extremo ros­
cado del huso portatubo.

Al extremo roscado y a l taladro roscado puede dárseles 

una magnitud de juego ta l, en sentido transversot que permi­
ta cierto desplazamiento angular de la polea. Ahora bien,

25 también es posible f i ja r  el extremo roscado al huso porta- 
tubo, por medio de una junta universal.

En una variante de realización del aparato conforme 
a l presente invento, la  polea montada en el huso portatubo 
se sitúa en posioión coaxil con dicho huso, y no es acciona­

do da directamente por e l borde del rodillo oondu
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Esta ibrma de realización comprende, conforme al pre

sente invento, una segunda polea montada de modo inclinable 

en el árbol del rodillo oonductor, y dispuesta aa oontaoto 

positivo de cooperación con dicho árbol, de modo que la  po- 

5 lea inclinable, cuyo diámetro sea prácticamente igual al del 
rodillo oonductor, se apoya en la  posición de inclinada y 

con su borde contra la  polea montada en el huso portatubo; 

previéndose medios para hacer variar la  relaoión de trans­

misión entre la  polea conductora y la  polea conducida, se- 

lo gunla diferencia de velocidad entre la  polea conducida y 

el huso porta tubo.

Existen varios medios concebibles para efectuar di­

cha variación de la relación de transmisión.

Por ejemplo, la  polea conducida puede ir  montada en 

15 el huso portatubo por medio de una rosca, de modo que la
polea conducida pueda girar, y desplazarse en sentido ax il. 
De esta manera, una diferencia de velocidad entre la polea 
conducida y el huso portatubo provoca el desplazamiento axil 

de dicha polea, lo que a su vez influye en el ángulo de in- 
2o clinación de la  polea conductora. Según va siendo mayor la  

inclinación de la polea conductora, su punto de contacto con 

la  polea conducida, montada en el huso portatubo, se a le ja  
más del centro de ásta, a consecuencia de lo cual la  polea 
conducida gira con menor velocidad.

25 Dna variante concebible consiste en que la  polea con­
ducida no es desplazable en sentido ax il, sino que va monta­

da a rotación en un oasauillo excéntrico, el cual a su vez 
va montado a rotación en el huso portatubo. La relación de 

transmisión entre la s  dos poleas se hace variar entonces 
3o mediante el giro del cosquillo excéntrico. A ta l fin  se



disponen u.nos anillos dentados enfrentados, fijados a la  

polea conducida y al huso portatubo y entre ellos se sitúa 
una rueda libremente giratoria, provista por ambos lados 

de un anillo dentado; estando lo s diversos anillos dentados 

acoplados entre sí por dos sistemas de engranajes planeta­

rios, cuyos árboles van unidos al casquillo excéntrico y 

al bastidor de la maquina, respectivamente.

Con el fin de aclarar el invento, se da acto segui­

do una descripción de algunas formas de realización del apa­

rato conforme al mismo, oon referencia a lo s dibujos adjun­

tos, en lo s cuales:
- la  figura 1 es una viste frontal del aparato, según 

los planos 1 - 1  indioados en la  figura 2;

- la  figura 2 es una vista de costado, según el pla­

no II - II  indicado en la  figura 1 ;

- la  figura 3 es una v ista de detalle, a mayor esca­
la ;

- la  figura 4 ilu stra  una variante de realización de 

este detalle;
- la  figura & es una v ista frontal de una variante 

de realización del aparato, y
- la figura 6 ilu stra  otra forma más de realización.

En la  figura 1 se designa con el numero 1 un rodillo

conductor que se hace girar sobre el árbol 2 en el sentido 
Indicado por la  flecha. En el rodillo conductor 1 descansa 

un paquete 3, que gira movido por aquél.
El huso portatabo 4 va subiendo gradualmente, al au­

mentar el tamaño del paquete.
El hilo de arrollamiento ( cue no se representa) es 

movido transversalmente con movimiento de vaivén, por un
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guíahilo de vaivén que se mueve de un lado a otro en un tam­
bor ranurado 5 de vaivén, conocido ye de por s i .  El árbol 

6 de este tambor puede girar en un cojinete f i jo  7. En el 

árbol 6 va montado a rotación un brazo oscilante 8, en el 

cual puede girar el huso 4 portador del tubo.

la  figura 2 ilu stra  la  disposición de los órganos 1 ,
3, 4, 5, 6 y 8.

cano puede verse por la  figura 1, hay una polea 9 que, 
con una de sus superficies laterales, se apoya contra un 

borde del rodillo 1. La polea 9 está montada de modo que 

puede girar y ajustarse libremente en e l huso 4 portador del 

tubo.

En un cubo 10 fijado a la polea 9 va montado un ani­

llo  de dientes 11 que se corresponden con lo s dientes de 

15 una correa de sincronización 12. La correa dentada 12 mue­
ve una polea 13 montada en el árbol 6, de modo que, por me­

dio de la  polea 9 y de la  correa 12, el rodillo conductor 

1 mueve finalmente el mecanismo de vaivén.
Una espiga 14 que sobresale del extremo del cubo 10 

2o. asi acta en un suroo de guia 15, Como consecuencia de ello , 
la  polea 9 puede girar, separándose de su posición coaxil 

con el huso portatubo 4 en un sentido solamente.
El surco de guía está acoplado a l brazo oscilante 8, 

a consecuencia de lo cual este surco 15 puede ser recto. Ahora 
25 bien, también es concebible que el surco de guía vaya fijado 

al bastidor de la máquina, y en ese caso el surco le debe 
tener una forma adecuadamente arqueada.

Como se indioa en la  figura 3, el huso portatubo 4 t ie ­
ne* un extremo roscado 19, con rosca baste o de paso grande, y 

3o redondeada suavemente.
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Un cojinete de rotula 16 permite todo genero de movi­

mientos del cubo 10 en el huso 4. En el interior del cubo 10 

hay dispuesta una nervadura 17 que asiente en un surco lon­

gitudinal correspondiente de la pesa 18. Como oonsecuencia, 
la  pesa 18 se puede desplazar a través del cubo solamente 

en sentido longitudinal. En la  pesa hay un taladro roscado 

20 en el cual ajusta el extremo roscado 19 de modo que queda 

un amplio juego.

Este juego permite la necesaria inclinación de la  po­

lea respecto a su posioión ooaxil, quedando no obstante el 

taladro roscado 20 en contacto con el extraño roseado 19.
Si por alguna causa la  velocidad angular del huso por 

tatubo 4 varia respecto a la de la polea 9, la  pesa 18 se 

desplazará en el extremo roscado 19. A oonsecuencia de ello , 
variará ei momento o par con que la  polea 9 hace presión 

en contacto con el borde del rodillo conductor 1. Si este 
momento aumenta, la  polea adoptará mejor la velocidad del 
rodillo conductor.

Hay que añadir que la s  diferenoiss de velocidad angu­

la r  (rpm) entre la polea 9 y el huso portatubo 4 pueden ser 

producidas por deslizamiento entre el paquete 3 y el rodillo  
1 , o bien por deslizamiento entre e l rodillo  1 y la  polea 
9.

En la  disposición indioada en la  figura 2, la marcha 

de la correa 12 no es influenciada por el hecho de que la 

polea 9 se incline y salga de su posición coaxil. Tampoco 

el movimiento de giro del brazo, al crecer el paquete, hace 
que la correa marche con menos anifonaidad.

La figura 4 es una v ista  que ilu stra  una forma de 

construcción algo diferente del detalle indicado en la  f i-
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gara 3. El extremo roscado 19 tiene urna rosca más fina y 

ajuste más en la  pesa 18, de modo que queda menos holgura.

A fin  de que la  polea 9 pueda seguir siendo indinada, el 

extremo roscado 19 se f i ja  a l  huso portatubo 4 por medio 

5 de una junta universal S i. El centro en tomo al oaal gira 

u oscila la  junta coincide con el del casquete esférico l i ­

mitado por el aro exterior del cojinete 16.
En la  forma de realización ilustrada en la  figura 5, 

la s  partes que se corresponden con la s  de la  realización 

lo  ilustrada en la  figura 1 , están designadas con lo s mismos 

números.
En el árbol conductor 2 hay montada una polea 22 por 

medio de una junta universal 23. A consecuencia de la  d is­

tribución de pesos en la  junta 23, la  polea 22 presenta ten­

i s  denoia a inclinarse a la izquierda, de modc que se apoya 

contra una polea 24.
Cuando la  polea 22 está en movimiento de rotación, el 

rozamiento hace que arrastre consigo la  polea 24, en euyo 
cubo hay unos dientes 25 destinados asrrastrar la  correa

2o antideslizante 12 .
La polea 24 va montada a rotación en un casquillo 

excéntrico 26, el cuel puede girar en el huso 4.
Hay cuatro an illos dentados de engranaje cónioo, 27, 

28, 29 y 30, respectivamente fijados a la  polea 24, al hu- 
25 so 4 y a una rueda intennedia montada a rotación en dicho

3o

huso.
Los anillos dentados 27 y 29 están acoplados entre 

s i  por una rueda planetaria 32, cuyo árbol va unido al cae­
quillo e x c é n tr ic o  26. Igu a lm en te , lo s anillos dentados 28 

y 30 están a c o p la d o s  entre s í por una rueda 31, m iidaal

9



bastidor de la  máquina.
Como claramente se verá, el árbol de la  ruede plane­

taria  32 y, per consigiiente, también el casquillo 26, per­

manecerán estacionarios si la  polea 24 marcha en sincronismo 

con el huso 4 ; pues en ese caso lo s vectcares de velocidad 

de los puntos de contacto cooperativo de lo s anillos denta­

dos 27 y 29 oon la  rueda planetaria son antisimetricos (es­

tán en simetría antagonista) respecto al árbol de esta rue­

da.
Ahora bien, en cuanto se produzca una diferencia de 

velocidad entre la  polea 24 y el huso 4, el cosquillo 26 g i­

rará a una velocidad igual a la  mitad de la diferencia de

velocidad entre la  polea 24 y el huso 4.
El sentido de esta velocidad es igual o oontrario al 

de la  rotación de la  polea 24, segán que la  velocidad de

esta polea sea mayor o menor que la  del eje 4.
Si el casquillo 26 gira de modo que aumenta la  dis­

tancia entre el eje 4 que lleva la polea y el árbol conduc­
tor 2. se retrasa entonces la rotación de la polea 24.

Dos topes (no representados) impiden que el casquillo

26 dá más de media vuelta.
En el aparato algo modificado, del cual la  fig ira  6

representa la s  partes que varían, la  polea 24 esté montada 

de modo que puede girar en el huso o eje 4 por medio de una

rosca 33.
Aquí también se hace inolinable la polea conductora 

22, respecto al árbol 2, por medio de una junta universal.
Si la  polea 24 se retrasa respecto al huso 4, se ve­

rá d e s p la z a d a  sobre l a  rosca 33 en dirección al paquete 3.

La polea 22 rectifica  entonces su inclinación, y el punto
97285
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de contacto de e lla  con la  colea 24 estaré mas cerca del 

centro de ésta. Como consecuencia, la  polea 24 girará más 

deprisa, y se pondrá a la  misma velocidad que el huso 4.
la  presente solicitud que corresponde a la  presentada 

5 en Holanda el 7 de marzo de 1.963 con el numero 289.942 se 

acoge a los beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto 

sobre Propiedad Industrial.

lo N O T A

L o s p u n to s  de invención propia y nueva que se presen­

tan para que sean objeto de esta solicitud de patente de In­

vención en España por VEINTE años son los siguientes:
15 la .-  un aparato para el arrollamiento de bobinas

con arrollamiento cruzado, movidas por rodillos, aparato 

en el cual el tambor ranurado de vaivén va acoplado, con 
transmisión de movimiento, al rodillo conductor, caracte­
rizado dicho aparato por el hecho de que el tambor ranura- 

2o do de vaivén es accionado, mediante una correa de transmi­
sión, por una polea montada en el huso portatubo, polea 
que, cerca de su punto de intersección con la prolongación 

de la línea de contacto entre el rodillo  conductor y el 
paquete que sobre él descansa, es movida desde dicho ro- 

25 d ilio  conductor, por fricción con una de sus superficies 

extremas.
23.- El aparato del punto 1, caracterizado por el 

hecho de que la  polea montada en el huso portatubo se mantie­
ne, mientras está en una posición que se desvía muy poco de 

3o la  coaxil respecto al huso portatubo, de modo que hace ore^2P7295
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sián contra un borde del rodillo conductor.
3a.- El aparato del punto 2, caracterizado por el 

hecho de que la polea va montada en el huso portatubo por 

medio de un oojinete autoajustable, y hace presión contra 

el rodillo oonductor impulsada por una pesa dispuesta a l 

lado del cojinete.
40.-  El aparato del punto 3, caracterizado por el 

hecho de que la  pesa está dispuesta en un cubo hueco f i j a ­

do a la  polea, y es desplazable tan solo en sentido longi­

tudinal; y por el de que la pesa tiene un taladro roscado 

en e l cual puede dar vueltas el extremo roscado del huso 

portatubo.
5a.- El aparato del punto 1, caracterizado por el 

hecho de haber una segunda polea montada de modo indina-^ 

ble en e l árbol del rodillo conductor, y dispuesta en con­

tacto positivo de cooperación con dicho árbol; y por el de 
que la  polea inclinable, cuyo diámetro es prácticamente 

igual al del rodillo conductor, se apoye en la  posición 
inclinada y con su borde contra la  polea montada en el hu­

so portatubo; y por el de disponerse de medtos para hacer 
variar la  relación de transmisión entre la polea conducto­

ra y la  polea conducida, de acuerdo con la diferencia de 

velocidad entre la  polea conducida y el huso portatubo.
6B.- El aparato del punto caracterizado por el 

aecho de que la  polea conducida va montada en el huso porta- 

tubo por medio de una rosca, de modo que la  polea conducida 

puede girar, y desplazarse en sentido ax il.
? 9.- El aparato del punto 5, caracterizado por el 

hecho de que la  polea conducida está  montada a rotación en 
un casquillo excéntrico, el cual a su vez va montado a ro —
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taoion en el huso portatubo; y por el de que a Is polea con­
ducida y a l Ruso portatubo van unidos unos anillos dentados 

enfrentados, entre los cuales se halla situada una rueda 

libremente giratoria, provista por ambos lados de un ani­
llo  dentado; y por el que los diversos anillos dentados

netarios, cuyos árboles van unidos a l casqaillo excéntrico 
y al bastidor de la máquina, respectivamente.

Sa.- un aparato para el arrollamiento de bobinas.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede 

representado en los dibujos que se acompañan y para los f i ­
nes que se han especificado.

Esta Memoria consta de trece hojas escritas a má­
quina por una sola cara.

están acoplados entre s i por dos sistemas de engranajes pla­

na drid.
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