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MEMORIA DESCRIPTIVA

para s o l ic i t a r

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

en

B S P A R A

por VEINTE años

5

a nombre de ALBIS'.TERK ZURICH A.G., entidad su iza , e stab le c i­

da en A lb isr ied erstra sse  245, ZQrich, Suiza, por:

"UN ORGANO EXPLORADOR PARA LA DETERMINACION CONTINUA DE LAS 

COORDENADAS DE UN PUNTO DE HiAGEN EN EL CAMPO DE IMGEI? DE 

UN APARATO LOCALIZADOR POR RADIACIONES"

Es conocido e l  perseguir automáticamente en su trayec­

to r ia  ob je to s en movimiento, por ejemplo, cuerpos volantes 

f i ja b íe s  a base de la  radiación  óp tica  o casi óp tica , por 

ejemplo, in fra r ro ja , em itida por t a le s  ob jetos, o bien e l 

t e le d ir ig ir lo s  en una tray ecto ria  determinada, u tilizando 

para e l lo  un aparato localizad or de rad iacion es. Para este  

f in  e s  necesario que e l  aparato localizad or sea capaz de de­

terminar continuamente l a  dirección  de incidencia de l a  ra­

diación em itida por e l  objeto , con relación  a l  e je  óptico 

del aparato . La d irección  de incidencia se in f ie r e  de l a s
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coordenadas del punto de imagen procedente de l a  radiación 

incidente, en e l  campo de imagen del aparato lo ca lizad o r.

Para l a  determinación continua de e s ta s  coordenadas, se s i r ­

ve uno de un disco explorador ro tativ o  en e l  plano de la  ima­

gen, dotado de zonas altern an tes de d is t in ta  tran slucidez 

para l a  radiación  en ouestión. E l rayo incidente sobre e l  

deteotor de rayos d e l aparato lo ca lizad o r, experimenta por 

e l  dibujo movido d el disoo, una modulación que sirv e  como 

portadora de la  información r e la t iv a  a  l a  posic ión  del pun­

to de imagen sobre e l  campo de imagen.

En l a  F ig . 1 ha sido representada esquemáticamente 

l a  concepción fundamental de uno de e sto s  aparatos lo c a l i­

zadores de rad iacion es. La parte ó p tica  del aparato e s tá  

con stitu id a  sustancialmente por un objetivo 1 destinado a 

re c ib ir  l a  radiación  em itida por e l  objeto observado, por 

un d isco  explorador 2 que g ira  en e l  plano de l a  imagen del 

sistem a óptico y dotado de un e je  de giro 4 situado fuera 

del e je  óptico 3, por una lente colectora 5 y por una célu­

la  detectora 6 sen sib le  a l a  rad iación . La cé lu la  detectara 

6 sum inistra impulsos e lé c tr ic o s , correspondientes a lo s  

impulsos de la  rad iación  interrumpida periódicamente por e l  

disco explorador 2, a un d isp o sitiv o  eléctronioo 7, en e l  

que, a p a r t ir  de la  señal modulada en impulsos recib id a, se 

obtiene l a  información de posición , que aparece en la  s a l i ­

da del d isp o sitiv o  electrón ico  7, por ejemplo, en forma

de l a s  tensiones U y U proporcionales a  l a s  coordenadasx y
del punto de imagen en un sistema de coordenadas cartesian as 

re la tiv o  a l  centro de la  imagen.

E l  disco explorador puede ten er, por ejemplo, e l  d i­

bujo de exploración v is ib le  en l a  f i g .  2. La fig u ra  de explo­
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ración  se h a lla  d ispuesta  sobre una p is ta  de fo  senada an illo  

de c ircu lo , recibiendo l a  fonna de un dibujo de hendiduras, 

periódico en e l  sentido de movimiento de la  p i s t a  y polar, 

que je  rep ite  en secciones su cesivas 8 de forma de sector.

En la  f i g .  2 ha sido dibujada únicamente una de e s ta s  sec­

ciones del dibujo de hendiduras. Cada una de la s  secciones 

3 e s tá  d iv id ida por una lín ea  d iv iso r ia  9, ob licua con re­

lación  a la s  hendiduras, en dos campos 10 y 11 de d is t in ta  

d iv is ió n  angular del dibujo de hendiduras entre s i .  La r e la ­

ción de l a  d iv isión  angular del dibujo de hendiduras de dos 

campos de un sector, puede se r , por ejemplo, de 1 : 1 ,5 . La 

circunferencia 12 representa la  lim itación  del campo de ima-

En la  f i g .  3 ha sido representado un secto r  de l a  f i ­

gura de exploración con e l dibujo de hendiduras parcialmen­

te indicado, hablándose supuesto infinitam ente grande e l  ra ­

dio del d isco , en honor a la  se n o ille z . La rad iación  em iti­

da por un radiador puntiforme, que genera e l  punto de imagen 

P en e l  campo de imagen (12), e s desmenuzada por e l  dibujo 

de hendiduras de l a  f ig u ra  de exploración que, en la  f i g .  3. 

por ejemplo, se supone se mueve hacia la  izqu ierda, en impul­

sos de radiación , cuya frecuencia de sucesión depende de la  

d iv is ió n  angular y de la  velocidad angular del dibujo de 

hendiduras. La d iv is ió n  angular v a r ia  bruscamente en la  l i ­

nea d iv iso r ia  9) pasando de la  d e l campo 10, recorrido p r i­

meramente, a  l a  d e l oampo 11. Correspondientemente cambia 

l a  frecuencia de sucesión de impulsos en e l  momento, por que 

la  lin ea  d iv iso r ia  9 pasa por e l  punto de imagen P. La explo­

ración  comienza por e l  borde izquierdo de la  sección  y reco­

rre e l  campo 10 a lo  largo del trayecto  a1 y e l  campo 11, a
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lo largo  del trayecto a2. Los grupos de impulsos re su ltan tes , 

de frecuencia altern an te , pueden verse en e l  diagrama de la  
f i g .  4 (parte su p erio r). Al trayecto  al corresponde la  dura­

ción t i  del grupo de impulsos 13 de una de l a s  frecuen cias, 

y a l  trayecto a2 corresponde la  duración t2 d e l grupo de im­

pu lsos 14 de l a  o tra  frecuencia. Con 7* ha sido designada la  

duración d el periodo del cambio de freouenoia . La coordena­

da yp d e l punto de imagen P respecto a l  sistem a de coorde­

nadas x-y , cuyo origen se encuentra en e l  centro del campo 

de imagen, es proporcional a l a  d iferen cia  de trayectos a2- 

a1, lo  que geométricamente se exp lica  fácilm ente. Por consi­

guiente, l a  proporción de tiempos t1 / t2  e s  una medida para

l a s  coordenadas y . La coordenada x del punto de imagen P 
P P

es proporcional a  l a  d iferen cia  angular A /*, en l a  que e s 

corrido de fa se  e l  cambio de frecuen cia de l a  del grupo de 

impulsos 14, a l a  d el grupo de impulsos 13, fren te  a  un gru­

po de impulsos de referen cia  ( f ig .  4, parte in fe r io r ) , que 

es generado mediante exploración de una fuente estac ion aria  

de rad iación  con una p is ta  de referen cia  17 ( f ig .  2 ), y cuya 

duración de periodo asciende asimismo a  T .

Para la  evaluación de lo s  grupos de impulsos obteni­

dos de la  manera d e sc r ita , únicamente es de importancia e l  

in stan te  de cada caso en que tien e lugar un cambio de frecuen 

c ia  , y l a  exactitud de medición depende esencialmente de 

l a  exactitud con que pueda f i j a r s e  este  in stan te . 3n lo s  l i ­

m ites entre la s  d iv ersas secciones, y tratándose de una f i ­

gura de exploración de acuerdo con la  f i g .  2, l a  tran sición  

de una a  o tra d iv is ió n  angular del dibujo de hendiduras es­

tá  determinada localmente de manera inéquivoca, lo  que tam­

bién acontece con e l  correspondiente in stante de cambio de 

frecuencia de l a  señ al de im pulsos. En oambio en la  lin ea
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duras, que no produoen en la  señal de impulso ninguna carac­

t e r í s t i c a  concordante temporalmente para e l  cambio de f r e ­

cuencia. E l motivo de este  fenómeno puede v erse , sin  más ni 

más, en l a s  f i g .  5 y 6. La f i g .  5 muestra un d eta lle  de l a  

zona de tran sic ió n , a mayor e sc a la , y l a  f i g .  6, lo s  d iagra­

mas de impulsos para tre s  posicion es d is t in ta s  de ordenadas 

d e l punto de imagen. Unicamente en e l  diagrama de más a r r i ­

ba de lo s  t r e s  diagramas de impulsos, puede reconocerse una 

tran sic ión  p re c isa  de frecuencia, mientras que l e s  dos o tro s 

muestran que en e l  punto de tran sic ión  se producen perturba­

ciones que, además, son de d is t in ta  naturaleza, según la  po­

sic ió n  de la  ordenada. E sta s  perturbaciones se ponen de ma­

n if ie s to  en la  señal de s a l id a  U , en forma de un curso e s -y
caloñado, en lugar de un curso uniforme en dependencia de 

la  coordenada y_.

En la  f i g .  7, y a  manera de ejemplo de realizac ión  

del Invento, ha sido representada parte de l a  fig u ra  de ex­

ploración  con l a s  secciones 16 de un órgano explorador, en 

e l  que se ha o r illad o  e¿te inconveniente, por e l  hecho de 

que l a  lín ea  d iv iso r ia  9 entre lo s  campos 10 y 11 de cada 

segunda sección, ha sido corrida a  lo largo de la  p is ta ,  en 

una medida siempre ig u a l, que depende de la  relación  de la s  

d iv is io n es. Cada una de la s  secciones 16, s i  bien sigue ge­

nerando, lo mismo que antes, una señal de sa lid a  de curso 

escalonado, r e su lta , no obstante, que mediante e l  corrimien­

to de la  lín ea  d iv iso r ia  9, se puede conseguir que la s  des­

v iacion es del curso de la  señ al con respecto a la  lin ealid ad  

de dos secciones contiguas, se compensen ampliamente entre 

s í .  La compensación tiene lugar, por e l  hecho de que l a s
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desviaciones varían  su dirección de una sección a la  o tra, 

siendo prácticamente hechas desaparecer por e l  promediado 

temporal.

Para una re lac ión  entre l a s  d iv ision es angulares de 

lo s  d ibu jos de hendiduras en lo s  campos de cada una de la s  

secciones de, por ejemplo, 2 : 3 de acuerdo con la  f i g .  7, 

l a  medida más favorable del corrimiento asciende a una d iv i­

sión angular del dibujo de hendiduras más b asto .

l a  medida propuesta por e l  invento puede ap licarse , 

con e l  mismo éx ito , también a órganos exploradores movidos 

en lin ea  recta , por ejemplo, en forma de t i r a  s in  fin  de pe- 

l i  cu la .

E sta  so lic itu d , que corresponde a  l a  presentada en 

Suiza e l  4 de Karzo de 1963, bajo e l  número 2707/63, se aco­

ge a lo s  beneficios del artícu lo  51 del vigente Estatuto so­

bre Propiedad In d u str ia l.

20

N O T A

lo s  puntos de invención propia y nueva, que se pre­

sentan para que sean objeto de e s t a  so lic itu d  de Patente 

de Invención en España, por VEINTE años, son lo s  siguien- 

25 te s :

1 .-  Un órgano explorador para la  determinación conti­

nua de la s  coordenadas de un punto de imagen en e l  campo de 

imagen de un aparato localizador por radiaciones, con una f i ­

gura de exploración dispuesta 30bre una p is ta  en forma de un 

30 dibujo de hendiduras periódico a lo  largo de la  p is ta ,  que
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se rep ite  en secciones sucesivas, estando cada una de la s  

secciones divid ida por una lin ea  d iv iso r ia , oblicua con re­

lación  a la s  hendiduras, en dos campos de d is t in ta  d iv isión  

del dibujo de hendiduras entre s i ,  caracterizado porque la  

lin ea d iv iso r ia  de cada segunda sección e stá  corrida a lo 

larjj,o de la  p is ta  en una medida siempre ig u a l, dependiente 

do la  relación  de la s  d iv ision es, de nodo que la s  desviacio­

nes ex isten tes en la  lin ea d iv iso r ia , se compensan, a l  menos 

aproximadamente, en promedio en d iv isión  del d ibu jo  de hen­

diduras.

2 .-  Un órgano explorador para la  determinación conti­

nua de la s  coordenadas de un punto de imagen en e l  campo de 

imajen de un aparato localizador por radiaciones.

Tal y como se ha descrito  en la  Femoria que antecede, 

representado en lo s  dibujos que se acompañan y para lo s  f i ­

nes que ae han especificado .

E sta  Femoria consta de 3 ie te  hoja3 e s c r i ta s  a máqui­

na por una so la  cara .

Madrid 2MAR R64

297Í24





//

/J

7*

7 n

o

^ . 4
a  /vYjuin

¿?irun^

/o


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



