—

De

PATENTE DE INTRODUCCION
~ por 10 afios
por "UNA MAQUINA DE CENTRAR®, @ favor de D, André Dubois,

.de nécionalidagl fré.noesa, domiciliedo en Rueil-Malmaison

(5. & 0.) (Francis), 29 rue du Dr. Zamenhof.

'MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente se refiere a une médquina de cen=
trar destinada & efectuar puntos de centrado en el extremo
de 'piezas, tales como barras, antés por ejemplo, de ser mg
cmizadas & contimuacidn en tornos, siendo utilizados di~
chos puntog de centradp cOmo &poyo pars los extremos de los
puntos y contrapuntos de 195' tornos.

Se conocen ya mdquines del tipo citado en las cuales
la pieza e centrar es mantenida en su extremo & centrar,en

tre dos mandfibules de fijacidn en forme de "V, cuya apro-
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ximacién en una direceidén horizontal determina la situ’a.cién.

en posicién de centrado de dicha pieza, es decir, lleva el

_eje de esta pieza en coincidencia con el eje de una broca

de centrar que hace el punto.

Estas méquinas de tipo conocido presehtan importantes
inconvenientes. |

Por ejemplo, las mandibula,s antagonistas de’ben ser ma-
neaadas con cierta fuerza, de modo gque levanten la pieza &
centrar y la conduzean de modo que su eje Venga en coipci-;

dencia con el de la broca. BEsta fuerza debe ser tanto més

~importente cuento ‘que la pileza sea més pesade, 1o gue limita .

‘en ung cierta medida las dimensiones de las piezas a centrar.

En segundo luga.r, la coincidencia de ejes de la pieza
¥y de la broca no es en todo c¢ggo rlgurosa y comporta cier— .
tas dificultades de trabajo en el mecanizado posterior.

Ia m&quing de acuerdo con la presénte Patente permite

soluciona;' estos inconvenientes. Tiene por especial fingli-

dad pemitir la ejecucién de puntos de centrado en piezas de

~todss longitudes, sin tener en cuanta la fuerza que seria ne-

cesaria pars conducir dichas plezas en posieién de centrado.
Tiene adem4s otra finglidad, para facilitar la situacién de
dichas piezas. Esta m4quing permite ademés suprimir los esfuer
zos de blogueo de las mwdibuié.s de fijacién para mantener
las piezas que deben ser centradas cuando han sido situadas
en posicién. Ademés, esté concebida de forma que la coinci-
dencig de los ejos de la pieza y de la broca ‘sea rigurosg en
todas las clrcunstancias. -

Ia invencién permite en resumen, 1a reahzaca.dn de una

. mé.qulna préctica, precisa, econdmica y que ademés Ocv.pa, un

egpacio reducido, es robusta, silenoiosaly suprime las rotu-

ras de brocas.,



54

10.

15.

25.

30.

-3- DL

Con referancla al dibujo é,djunto:

Is figura 1 8 una viste en alzado desde un extremo de
la miquina de centrar de acuerdo con lg invenciém,

La figure 2 es wn corte longitudinsl de dicha néquina
segdn el plgno ds corte II-II de la figura l-.4

BEn el ejemplo repfesén‘bé,dp envlas figures adjuntes,
ae _repre»senta' vor =-l- el bastidor de la mAguina. Sobre la
megsa horizontal soportada por ‘este bagtidor, se fijen las
plezas -2- y -3~ de per:h.l interno en forms de "V, sobre

128 cuales viene g reposar la p:.eza en cuyo ex‘bremo debe

- efectuarse el punto de cen_'bra,do. Ung mandibula superdior de

‘blogueo -4-, conjugada con la mandfbula -2- y cuyo perfil

interno es opuesto al perfil de esta #ltima, queda dispues-
ta encimg de dichg mandfbula -2-, La pandfbula superior
de bloqueo —-4=- comporte dos columnas verticales =5- ¥ ~6-

sugceptibles de deslizar en orificios resPectivos', dispues~

tos en la mandibula inferior =2-. El deslizemiento vertical

de la mandibulae ~4- pemite msegurar el bloqued ‘de la piezs
a centrer, por simplé puesta en contacto y sin esPuerzos
particulgres. Los orificios 'estén previstos de manera que

lg mandfbuly =4= pueds insertarse en la mandibula -2~ para
permitir el mantenimiento en posicidn de piezas de didmetro
relativemente pequefio. . | ‘

Bl exbreﬁo infex;ior de las colwmnes -5- y -6- se hace
solidario, por eaemplo con intermedio de tuercas -5a- y —ba-
de los extremos ~Ta~ ¥ —89,- de los brazos -‘7- y -8~ solida—
rios @ la tuerca -9- (figura 2).

| La tuerca ~9- as! conectada rig:.damente a la mandibula
~4- est4 en el origen de los 6rganos de transmisién de movi-
miento entre la mendfbula —4- ¥ el dispositivo de soporte de
la boca -10~ para efectuar el punto de centrado. La posicién
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inicigl de esta bocg -10- en posicién horizontel es tal

que su eje se encuentra congtantemento en el pl‘a.'!io horigon-
tal de simetria de 1as mandibulas =2« y =4=. Se verd pues
en 10 que sigue de que forma se realiza la permanencia de
esta relacifn.

Le tuerca ~9- estd constantemente conectada con una ve-
rilla roscada ~11- susceptible de girar alrededor de su eje
pere -inmo»;i;iza.da en alturé. con relgcién a la mesa hérizon—-
tal de la méquina. Esta varilla roscada estd .conectada por
un goporte -12- a dicha mesa. En el extremo inferior de la
varillg -11- est4 montado un volante de mendo -13~ fijado a
una manecilla de maniobra -l4-. Se eprecia pues que el arra_ﬂ;
tre en rotaeidn- de la varilla roscads ~11l- comporta la trag
lacién vertical de la tuerca ~9-. En la posicién represen-
teda en la figura 2, la tuerca -9- estf en posicién de al-
tura méxima. _ .

Sobre 1a tuerca ;-9- estd aﬁiculado el extremo de una
palanca ~15~ cuyo extremo opuesio esti arbicula&d enun pun
to fijo del bastidor de la méquina. Cada una de las extre-
qxidades de esta palanca -15~ est4 conectada al punto de fi-
Jacién correspondiente con intermedlio de bieletas similg=-
res —;6- y -l';-. En la parte central de la palanca -15~ es-
»té, articulade el extremo inferior de un tirante -18—;,_cuyo
extremo superior esté «_:onec‘taéo rigidamente al portabro-
cas. Este portabrocas se desplaza de forma apropiade Ae.n't,re
dos deslizgderas verticales que pueden hacer de modo ﬁrefe-—

rente cuerpo con una base -2a~ moldeada con la mandfbula

“inferior -2-, Gracias a la articulacidén del extremo infe-

rior del tirante -18~ por medio de la palanca =15~-, se gpre-
cia que el sje de la brocg =10- tendr§ des;plé,zaamientos en

direccién vertical, constentemente iguales a lg mitad de
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los desplazamientos verticales de la mandibula -4-. En

 estas condiciones, si el reglaje en altura inicial de la

broca -10- con relacién a las mamiibulas -2- y —4- eB ri-
guroso, el reglaje sér& igualﬁenté :iguroéo en cualquier
otra posicidn de la mandlbulg =4- correspondiente, por e-
jemplo, g diferentes piezas a centrar de didmetros distin-
tos.

Ia broca -J:O-, cuyo &rbol de m:e,ndo ~19- est4 impulsgdo
por una polea -20- debe ser mendada constentemente en giro
para cualquier posicién suye con respecto g la mesa hori-
zontel de la méquina, ¥y para cualquiera que ses su gproxi-

macién con respecto al plano vertical de las mandfbulas -2-

"y -4-. Se ha previsto conforme con la :i:nvencién, medios de

transmisidén particularmente simples y eficaces entre la po-
leg =20~ y el zgotdr de mgndo -21-. A este efecto, el m,otof
~21- esté montado sobre wna plataforma bagculante —-2- sus-
ceptible de oscilar alrededor de un eje =23=- suspehdido en
el extremo inferior de un tirante ~-24-, cuyo extremo gupe-

rior es solidario del bastidor de la méquina. Bl juego de

" lgg poleas ~25-~, =26~ y -27-, impulsado por el érbaldel

motor, estd conectado con la polea -20- parg unag corres

-28-, Lgs dimensiones de la poleg ~20= serén de modo pre-

| ferente ligeramente superiores g las totales del jizego de

poleag «25-, -26- y =27~ con uha anchura gdicional corres—
pondiente a la carrera horizontal necesaria pars desplaza-
miento de la broce tal como se comprenderd en lo. siguiente,
En estas condiciones, el motor -21- se encuéntra constante~
men_te. suspendido de 1lg polea ~20- con intermedio de la co-
rrea -28~. Asi pues, mientras el portabrocas se desplazars
en posicifn vertical, el motor -21- oscilard slrededor del

eje =25~ y su propio peso ser4 suficiente para asegurar la
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tensién de la correa -28-.

El extremo oscilante de la plataforma ~22- se hace so-
lidgrio de una palanca -;29-, Qacié,s a la c;;.zal es posible
desplazar ol motor -21- manualmente, cuando se desem, como
por ejemplo, hacer pesar la_poleé. -28- sobre otra polea del !
juego‘ =25=, =26= ¥ -27- que lg utilizada preferentemente,

con la finglidad de conseguir velocidedes de rotacién dife- -
rentes de 1la broca -10-. '

Se hg previsto iguélméﬁe, confoime la invencién, un
portabrocas ‘de mando' ﬁanual de av_apcé de lg broca de un
tipo peouliar. 4 este efecto, el 4rbol ~19- descansa por
dos cojinetew a;propiados en un casquillo =-30- ;:oaxial a
dicho 4rbol y en el cuael puede girar este ¥ltimo libremen-
te sin poder en ningdn momento desplazarse longitudinglmen-
te, de modo que el desplazamiento longitudinel del casqui-
1lo -30— comporta hecesa,riamente‘ ung traslgeidn longitudi-
nal de igual importancia del Arbol -19-. Alrededor del cas-
quillo -30- queda dispuesta una envolvente -31-, en cuya '
parte inferior esté introducldo el extreno Superlor del ti-
rante -18-. En el cgsquillo -30- ¥y radialmente con respecto
al mismo, estd fijado el extvemo de wna palanca de mando
-32-;, a partir del cual queda asegurado el avence de 1;,
brocg ~10-. El pié -32a- de esta palanca es ¢bligado a des-
plazerse on una ranure preferentemente helicoidal dispues-
ta en la pared de la envolvente -3i-. Esta renurs puede ex-
tenderse por ejemplo a Wda porcidn de _Iiélice de 90&. Lé eﬁ-
volvente -31- es inmévil en giro e igualmente inméﬁ.l’en
trgslacién longitudinel gracias a unas alas laterales que
deslizan en las deslizadéras de la base -2a-, ;pre_cedeﬁtemeg
te descritas, conocibiéndose por ello .que el.giro del céﬁqui-
1lo ~30- mgndado por el desplazamiento del plé -32a~"én 1g
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repure precitada, determina el desplazamlento relative de

dicho casquilleo =30~ y del érbol -19-, por oconsecuencia de-
la broca -10- con respecto a la envolvente -31-, aseguran—
do dicho desplazamiento la puesta en posicidn de trabajo de :
la broca -10-. La poles =20- tiene una longitud apropiada
para que la correa =28~ quéde en todo momento sobr§ ella,’
cualquiera que sea la posicidn longitudinal de la broca
-10-. Ia polea -20- tiene wna longitud epropiada baré que
la correa -28~ quede en todo momento sobre ella,cualquie—
ra que sea la posicién 1ong1tud1nal de la broca ~10=,

Se aprecia pues que se puede, sin salir del alceance
de la presente invencidm, aportar modificasciones a la for-
me de realizacidn que han sido desoritss. En particular se
podré separar la mendfbula inferior -~2- de las deslizade=~
ras verticales permitiendo el ﬂeslizaﬁientd vertical dé la
envolvente =31-. - |

Todo cuanto no aiecte, altere, cambie o modifique la
egencia de la miquina descrifa, gerd variable a los efec=-
tos de la actual Patente.

NOTA,

Se reivindica somo objeto de esta Patente de introduc-
cidns - ,
1.- Una mdquina de centrar, caracterizeda porque comporte
en principio dos mandibulas de blogueo del extremo de ls pie
z8 & centrar,una de las ocuales por lo menos es mévil en di-
reccidn vertical,un portabrocas mévil igualmente en wa di-
reccidn vertical y medios de comexidn enire diche mendibue
lae mévil y el portebrocas,susceptidble de determinar su deg
plazamiento simulténeo, quedando previstos dichos medios

de manera para que se manteﬂga constante el portabrqéas en

~ posicién de centrado con respecto a las mand{bulas.

2,- Una ndquing de centrar de acuerdo con la reivindicacifnl,

{
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en lg cual ung de las mandlbulas de bloquec de la pieza é
centrar est4 fijada sobre el bastidor do la méquina y sirve
de soporte del extremo correspondiente o diché; pliezs.:
3.~ Una néguing de Acentrar? de acuerdo con las reivindice~
ciones 1 y 2, en';la'cual la mandfbulg, superiér de blogqueo
comporta dos columas de guiado sus cep'ﬁibles‘de deslizar en
orificios de la mandfbula inferior, quedando conectadoslos
extremos inferiores de dichas columnas, rigidemente a unas
tuerca iotada de brazos radiaies, cuyo desplé.zamiento ver-
tical esté asegurade por <la'. impulsidén en giro de una varilla
roscade con la cual estd conectada. _
4.- Ung mfquina de centrar, de acuerdo con las reivindica-
ciones 1, 2y 3, en la cual el portabroéas es mévil en el
gsentido vertical entre dealiéaderas apropiadas y soportado
por un tirante articulado en su ;oe.fte inferior por medio de
ung, palanca, uno de cuyos extremos esti articulado a lg tuer
ca de brazo radial de impulsidén de lg mandibulg sﬁperior- de
blogqueo.
5.~ Una méquing de centraf, de acuerdo con la reivindicgcién
4, en la cual la transmisién de movimiento al &rbol de impul-
siéfn de la ‘broca egtd agsegurada pdr una correa dispuesta en-
tre una polea fijada sobre el &rbol de la broca y wia polea
montadé. sobre el &rbol del motor, quedando dicho motor sus-
pendido de formg basculsnte para seguir los desplazamientos

del portgbrocas.

6.~ Una méquina de centrar, de acuerdo con legs reivindicacio-

nes 4y 5, en la cual el portabrocas comprende en combinacidny
un &rbol de mando en cuyo extremo gueda mentade une pieze

de blogueo de la broca, un cesquillo coaxisl a dicho 4rbol

y en el cual éste dltimo puede girar libremente, mediqs ra-

rg inmovilizer longitudinalmente Qicho casquillo con rele-
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¢idén a este érbol, uns envolvente exterior a dicho oaaqui-
llo, solidarie al extremo superior del tirante citado pre-
cedentemente y una palanca de mando fija radialmente sobre
el casguillo precitado, quedando obligada dicha pelanca de
mando a desplazarse en una rapurs preferéntemente helicoi=-
dal dispuests en la pared de dicha envolvente, para deter-
minar el desplazamiento relativo del cesquillo y del drbol
con respecto a dicha envolvente.

Sean cusles fueren lag circunstanciag que concurran en

~la esencialidad de la Patente de introduccidén definida en

la enterior reivindicacidn, ocuyo objeto es:
7.- "UNA MAQUINA TE CEWIRAR®, -

Conste da preaente memoria de -nueve hojas foliadas, ne-
canografiadaa por una gola cara y de 1los dibujos adjuntOS.

Barcelma., 90 FEB. 1966
P.A. de D. André Dubois,
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